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Перечень операцпй поверкш средств измереrrпй
l. При проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в

Таблица l -Оп

3. Требованпя к условпям проведеппя поверкш
3.1. Поверка провод{тся при норм:rльных условиях эксплуатыши поверяемьп датчиков

и используемых средств поверки.
Поверку датчиков проводm при следующих кJIиматическID( покiцiатеJlяr(

- темперац4rа окруяtающего воздуха, 'С от пJIIос 15 до пrпос 25

- относитеJIьная влФкfiость воздца, % от 30 до 98

ице

,,

2
l

2

Обязательность выпоJшепия операций при

Наименование операции
поверки

первичной поверке
периодлческой

поверке

Номер раздела
(пункга) методики

поверки, в
соответствии с

которым
выполнястся

операция поверки
l 2 з 4

Внешний осмотр
средства измерений Да Да 7

Подготовка к поверке и
опробование средства
измерений

Да Да 8

Определепие
метрологкIIеских
характеристик и
подгверждение
соответствия Федства
измерений
метроломческим
требованиям

9

Определение
приведенной к поJIному
диапазону измеренrй
погрешности измерепrтй
перемещений

Да ,Ща 9.1

мп_0l3_2025

1. Общrrе поJIоrкеЕпя
Настоящая методика поверки примеЕяется для поверки датчиков перемещений CR

(ла;lее по тексту - датчrки), испоJьзуемю( в качестве рабочrтх средсгв измерений.
При опрдшешм мегроlогшrесютх хФактерисгlк в pilMKiD( прово,штrлой поверки

обеспе.мваgгся передача едп пФI дIины от эталонов 2 разряла в соответствии с со сгрукгурй
лока.lьной поверо.шой схемы, прив€денной в Приложеrпм В наgгощей методиюл поверки, что
обеспе.птваег прослеживаемость к государственному первичному эталоЕу ГЭТ 2-202|.

В результате повФки должны быть подтверхсдены метрологпческие требования,
приведенные в приложении А настоящей методики.

Настоящей мgтодrкой поверки предусмотена поверка методом сJIиIIения с помощью
компаратора.



5. Мецологпческие п техническпе требоваппям к средствам поверкп
5.1. При проведении поверки должны применяться средства поверки, приведенные в

таблице 2.

Таблица 2 - едства по

6. Требоваппя (условшя) по обеспеченпю безопасrrоспr проведеЕпя поверкп
б.l. При проведении поверки меры безопасности дол]кны соответствовать ,требованиям

по технике безопасности, приведённым в экспц/атаrшонной докуlrеrrгации на поверяемые
средства измерений, эталоны, средства измереrппi, испытательное и вспомогательное
оборуловшше, а таюке требованиям по техяике безопасности, которые действуют на месте
проведения испыгаrrий.

з

Мgгрлогические и техяические
требования к средсткпrr повФки,

необходимые дrя проведения
поверки

Перечень ркомендуемых
средств повфки

Операцrти поверки,
требующие применение

средств поверки

Термогигрометры ИВА-6
мол. ИВА-6Н-,Щ фег. Nэ

46434-1l)

п. 8.1. По.щотовка к
поверке

Срелства измереrптй температуры
окрrжающей среды в д{апазоне
измерений теьтпераryры от -20 до
+60'С (ПГ +0,3 "С) и
относительной влажности от 0 до
98 % (пг +з %)

}галоны единшIы дIины и средства
измерений, соответствующие

рабочим эталонам не ниже 2

разряда по Госулартвеrпrой
поверочной схеме, лверх<денной
Приказом Росстандарта Ne 2840 от
29.12.2018 - приборы ьчя поверки
средств измеренлй нарулrньгх и
внугренних размФов в диапазоне
от 0 до 6000 мм

Системы лазерные
измерrrгельные XL-80 (рег

Nч 35362-13)

п. 9.1. Определение
приведенной к поrпrому
диапазоrту измерений

погрешности lлзмерний
относrгельной
деформаIщи

Вспомогательное оборудование:
Средство измерений частоты
колбаний струнньп< датчиков в

диапазонс от 300 до 6700 Гц (IГ
+0,005 Гц)
вспомогательное техническое
средство для воспроизведения
линейных перемещений в
диапщоне от 0 до 1300 шл

Регистратор данных
портативный

VWАNАLYZЕRфег. Nэ
66l70-16)

Устройство дtя линейного
позиционированrtя

Прuмечанuе - ,Щопускаеmся uспользоваmь прu поверке dруеuе упверэlсdеннь|е u
аmпесmованные эmалоны еduнuц велuчuн, среdсmва uзмеренuй уmверэrcdенноzо muпа u
поверенньrе, уdовлеmворяюtцuе мепролоаlческuм mребованuям, указанным в паблuце,
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4. Требовапrя к спецtlurпстlн, осущоствJIяющпм поверку
4.1. К проведению поверки доrryскаются лиц4 изrшвшие эксшryатационfiую

докуrчrентацию Еа поверяемое средсгво измереrппi, средства поверки, и аттестованные в качестве
повер}пеля средств измерекий в установленном порщще.
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7. Впешпий осмотр средства пзмереrrпй
7.1. При внешнем осмотс должпо бьгь установлено:
- соответствие внешнего вида датчика требовапиям экспJryат ц.rонной и НТД

ДОКУIlrеНТаЦИИ;

- наличие и читаемость надписей и условньrх обозначений;

- соответствие заводского номера датчш(а, уклlанному в эксптryатационной
докуt{еIrтации;

- отсутствие видимьD( поврещений датчика и кабеля;

- комплектность, согласно комплекry поставки.
При обнаружении несоответствий даJtьнейппrе операции поверки прекрацают до

устранеЕия вьивленвых несоответствий. В сл1"lае невозможности устрапеI {я выявленпьrr(
несоотвgгствий, средство измерений признitют непригодным к применению, дальнейшие
операции поверки не производят.

8. Подготовка к поверке п опробовrпие средсгва пзмеренпй
8.1. Подготовка к поверке
Перед проведением работ средство измереrппi и средства поверки дошr<ны бьгь

по,щотовлены к рабmе в с(ютветствии с эксIшуатаIц отшой доцмекгацией и выдержаны не
менее трех часов при постоянной температуре, в условпл(, приведённьгх в п. 3 настоящей
методики.

8.2. Опробованrrе
При опробовании датшков необходимо:

- подготовить к работе датчики, этilлоны, испытательное и вспомогательное
оборудование согласно их эксплуат Iиоrсrой докуr,lекгации;

- провФить собшодеrше мероприятий по технике безопасноста в соответствии с п.
6;

- проверrrть обеспечеrше режимов работы и mображения рзультатов rзмерений;

- подкJIючить датчик к регистратору данньD( портативному VWANALYZER (далее

по тексту - реrистратор) и счпгать покд}анltя.

- провершть соответствие измеренной частоты с частOтой, указанной в Э,Щ.

При обнаружении неФответствий да.пьнейцrие операции поверки прекращают до

устранения выяменных несоoтветствпй. В слуlае невозможности устранения вьuIвленных
несоответствий, средство измеренrй признают непригод{ым к применению, дальнейшие
опФации поверки не производят.

9. Опрелшенпе метрологпческпх хsрsктерпстпк п подтверIцепше cooTBeTcTBIlя
средства пзмереrrпй метрологпческпм цебовднпям

9.1. Определенпе прпведеппой к полному дпап }опу пзмеренпй погрешпости
измеренпй перемещений

9.1.1. Установлгь устрйство для линейного позиIцrонирования (далее по тексry -
устройство), изображенное на рисунке 1 на плrry, в сл)л{ае отсугствия Iшиты на стол.

9.1.2. Закрепrrь неподвиrкную часть к неподвижному столу, расположенному на

устройстве. Подвих<ную часть датчика закрепить на столе, расположенном на карстке
устройства.

9.1.3. Установить опти.lеские элементы для измерений линейных перемещений из
комIшекта системы лазсрпой измерительной XL-80 (далее по тексry - интерферомегра) на столы

устройства, согласно рисунку 1.
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Рисунок 1 - Внешrшй вид устройства для линейного позlщионирования и схема установки
датчика

9.1 .4. Подктпочlть датчик к регистратору.
9.1 .5. Сrrять покlвания вьгr(одной частоты а0 и обнуrшть показания на иIперферометре.
9. 1 .6. Перемещая подвижrъй стол с помопъю каретки задать перемещение равное 10 О/о

от верхнего предела измерепrтй датчика по шперферометру и снrь показания ai по
реп{стратору.

9.1 .7. С помотrп-ю устройства задать перемещение, соответствующие 20, 30, 40, 50, 60,
70, 80, 90, 100 % от верхнего предела измерений датчтпса. По достижению данный значений по
итперферометру сЕять показания ci в каждой точке по регистатору.

9.1.8. Переместить каретку в начальное положение.
9.1.9. Провести опершши по п.п. 9.1.5. - 9.1.8. еще два раза.
9. 1 .l0. Опредепrь в каждой точке диапазона измерений измереr+rое значеrпле

перемещений Z,- i по формуле (l):
L"""i: (а,р i2 - а"оh . trrЗ .С,

(1)
где аср i - средпее арифмеплческое значение вьrходной частоты в i-ой точке диапазона

измерений датчика, Гц;
dср 0 * среднее арифметическое значение выходной частоты при начаJIьном

положенtм карегки, Гц;
G - коэффшцлеrrг преобразования (паспортное значение).

9.2 Подтверпценпе соответствпя средства измеренпй метрологпческпм
трбоваЕпям

Полгверlиеrше соответствия датчиков метролоптrеским тебоваЕиям проводrтся в

формах расчсга приведенной к поJшому диапaвоIrу измерений погрешности измерений
относrгельной деформаrцп,l.

9.2.1. Приведеш{ую к полному диапазону измерений погрепшость измерений
относlтге:ъной деформачии рассчитать по формуле (3):

I _Iur'ам L uаzл L

/измi = ---; -*' .100 0/о

Lполн

(3)
где aa$l, - измеренное значение перемещений в i-ой точке длапазона измерений по

даFiику, i,п,r;

'заа 
, - заданное значение перемещеrпй в в i-ой точке диапiвона измерений по

икгерферомегру, мм;
Zno"n - полный диапазон измерений датчика, мм.
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9.2.2 Результатьл счrтать положительными если поlryченные значения приведенной к
полному диапiвоrrу измерепий погрешности измеренlй относrтгельной деформации не
превышают значеIоIй, приведенньD( в приложении А насгоящей мgгодики поверки.

10. Оформлеlrпе результатов поверкш
10.1. Сведеr*rя о результате поверки средств измереlмй в целях подIверждения поверки

доJDкны бьпь передшrы в Федеральный информационньшi фонд по обеспечению единства
измерений.

l0.2. При положительньгr( результатах поверки средство измерений признается
пригодным к применению. Вьцача свидетельства о поверке средства измерений осуществляется
в соответствии с действующим зilконодательством.

l0.3, При отиIдатеJьныr( результатах повФки, средство измерений признается
непригодным к применению. Выдача извещения о непригодlости к щrименению средства
измерений с )казанием основных причпн непригодности ос)ществJIяется в соответствии с
действуюIrцtм законодательством.

Ведущий июкенер по метрологии
ооо (МосэнЕРГоТЕСт) В.Д. Воеводов
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Прrrложенlе А
(обязательное)

к SG
Наименование характеристики Значение

от 0 до 12,5

отOдо25
отOдо50
от 0 до 100
от 0 до 150
от 0 до 200

.Щиапазон измереIпп:i перемещений, мкм
- ISSo-cR-1-12.5
- ISSo-cR-1-25
_ ISSo_cR_1-50
- ISSo-cR-1-100
_ ISSo-CR-1-150
- ISSo-cR-1-200

+0,5
Пределы допускаемой приведеЕной к по.тпrому д,Iапiцону
измерений погрешности измерений перемецений, oZ

,l
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Прплоlкенпе В
(обязательное)

Структl,ра локальной поверочпой схемы

q

QJ

госу.цАр6l3gltrъй tЕрвичныЙ этАлон ЕдI4ниIФI дJtrд{ы -
мЕтрАмЕтрА (гэт 2_202l)

},r:633 rnr },r=532 нм
Sо=l,б, 10-12; Oo=1,9, l0'l2; So=1,3, l 0-12; Oo=1,6, l0-12;

чдо=l,б. l0-12; uBo=7,8. lO'3; чдг 1,3. l 0-12; uBo=6,5. l0-1З;

uco=1,8, l0-12; upo=3,6, l0-'2 чсг 1,5, l0'l2; чю=3,0, lOu

),r:633 mr
Sо:б,2,1о12; Oo=1,0,1Ol2;
u^0=6,2, lO12; um=4,2, l Ol3;
ug67,5,1Ol2; uю=1,5,10-12

Прямые измеренrя

Рабо.ппi угалон едишrцы длиlш 2 рзряда по ГПС - Измерrrтель
лrrнейньп< пермещений лщершшi

от 0 до 200 мм

Е = (0,02 + 0,5,1,) мкм

Слпчение с помопБю
компаратора

,Щатчпсr пермещенrтi CR
mOдо2(Юмм

f =д,5%

л

q
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