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1. оБщиЕположЕния

Таблица 1 - п

2.2. На основании письменного зtцвления владельца средства измерений, оформленного

в произвоJIьной форме, допускается прведение поверки дIя меЕьшего коJIrчества зяачений

потенIша.пъной энергии ммтников (для меньшего количества ммтняков из состава копров) с

обязательньпr }казанием в свидетеJIьстве о поверке информшци об объеме прведенной

поверки.

2

обязатеrьпость выпоJIнеЕия
операций поверки при

Номер раздела
(rrункта) методки

поверки, в
соответствии с

которым выпоJIIUIется
опердIия поверки

периодической
поверке

перви.шой
поверке

Наименование операции поверки

7.ЩаДа
Внешний
измерений

осмотр средствil

8!а.Ща
подготовка

|1и

ик
вalние с

поверке
изм

9ДаДа
Проверка
обеспечения

прграммного
ства и

l0
Определение метрологических
характеристик и полгверждение
соответствиJI средстм измеренпй
метрологиtIеским

l 0 l!аДа
Опрделение откJIоЕеЕия зaшаса

потенциальной энергии ммтника от
номинltJIьного значениJI

l0.2!аДа

l0.3.Ща

Определение потери энергии при

свободном качaшии м(цтника за
полного колебанияпол

l0.4Да.Ща

1.1 Настоящая методика распрстраняfiся на копры мaятнfiковые РТМ (далее -
копры), испоJIьзуемые в качестве рабочrх средств измерний.

1.2 Поверка копрв в соответствии с настоящей мgгодrкой поверки обеспе.п.rвает:

Передачу ед{ницы сиJIы методом KocBeHHьD( измерний от рабоwп эталонов в

соответствии со сцуктурой лока_тьной повероwой схемы, приведенной в Приложешп Б
настоящей методики поверки, что обеспе.пtвает прслежпваемость к гст32-20l l
<Государственньй первичrьй эпшон ед{ницы сIIJIыD;

Передачу единицы плоского угла методом KocBeHHbD( измерний от рабо,ппt
эталонов в соответствии со сцукту,рой лока:ьной поверошой схемы, приведепной в

Приложении Б настоящей методики поверки, T го обеспе,пмет прслеllсикrемость к гэт22-2014
<Государственньй первишъй эталон едпiпцы Iшоского угла).

1.3 В результате поверки доJDlсlы бьггь подгверхцеЕы метрологп.lескпе трбования,
приведённые в Приложении А настощей методiки.

2. IIЕРЕIIЕНЬ ОIIЕРАIЦПi ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНIЙ
2.1. При прведении поверки средства измерний (далее - поверка) долхсrы бьггь

вьmолнены операции, указанные в таблице l.

Опрделение абсолютпой
погDеIпвости измеренй энергии

.Ща

Опрделение скорости движения
м:lятника в момент удара
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3. ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1. При проведении поверки должны выполЕяться следующие условия:

- температ}ра окружающего воздух4 ОС от+15 до +35

- относительнllя влаrюrость воздуха Ой от 20 до 80

4 ТРЕБОВАНаЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВJIЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
К проведению поверки допускается персон:rл, изгп.tвший эксплуатационную

документацию на поверяемьшi копёр и средстм поверки, уIirствующие при прведении поверки.

.Щля проведения поверки достатоIшо одного специ:циста.

5. МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1. Пр" проведении поверки должны примешпься следующие средства

соответствующие трбовшrи-пu Табlмце 2.

Табrшца 2 - С ства по
Перчень

рекомендуемьD( средств
поверки

Метрологические и технические
трбования к средствам поверкЕ,

пеобход.rмые д;rя проведения поверки
Операчия поверки

J1

Срлство измерний температ}ры
окружающей сре.Фl: дrапазон измерний
от +15 до +25 ОС, пределы доrryскаемой
абсоrпотной погреIшrости *0,2 ос

Измеритель влаlкности и
температуры ИВТМ-7М-
Д, рег.Ns 71394-18

Средство измерений относительной
влzDкIlости окружаощей среды: .щrапазон
измерний от 20 до 80 %, прделы
доrryскаемой абсо.rпотвой погреIIIЕостп
12 о/о

п.3 Контроль условий
поверки (при
по,щотовке к поверке
и опробовапии
средства измерений)

.Щинамометры
электронные ДМ МГ4,
рег. М 49913-12

или
весы неавтомати.Iеского
действия GP-100K, GР-
l00KS рг. М 50583-12

Рабоцле эталонь1 силы 2 разряда по
Приказу Росстшцарта N9 2498 от
22.|0.2019 .Щиапазон измерний от l до
1000 Н, с относитеrьвой погрешностью
+0,|2%
иJIи

Средства измерний массы, весы
неавтоматического действия, дliшазон
измерний от 0,1 до l01 кг, высокого
кJIасса точности по ГоСТ OIMLR 76-1-
201l

Квадранты оптические
КО-60М, рег. Nэ 8б8-84

аосолютнои ости * 30"
Секундомеры
элекгронные Иlrтегра;r С-
01, рег. Nч 44154-1б

Средства измерний, предназначеЕЕые для
измерний дrитеJьности интеркrлов
времени. .Щиапазон измерений от 0 до l0 ч.

Прдеrш допускаемой осповной
абсошотной погрешности
* с9 6.10{.T*+0 01

п.l0.1 Опрделение
откJIоненI{я запаса
потенциа;rьной
эЕергии маятпика от
Еоминальною
значени,я

Квадранты опти.Iеские
КО-60М, рег. Nч 868-84

Этшrоны 4 разряла по Приказу
Росстандарта Ns 2482 от 26,11.2018 г.

Щиапазон измерений + l20o, пределы
абсо.lпотной по + 30".

п.l0.2 Опрделение
абсоrпотной
погрешности
измерний энергии

J

)

Эталоны 4 разряла по Приказу
Росстшrдарта Ns 2482 от 26.11.2018 г.

,Щиагlазон измеренш1 + l20o, пределы



Операчия поверки
Метрлогические и технические
требования к средствам поверки,

необходrмые для проведениJI поверки

Перчень
рекомендуемьD( средств

поверки
1 2 3

п.10,3 Определение
потери энергии при
свободном качании
маятника за половину
поJIного колебания
п.10.4 Определение
скорости шижениJI
мalятника в момент
удара

Эталоны 4 разряла по Приказу
Росстшrдарта }lb 2482 от 26.11.2018 г.

.Щиапазон измерений + l20o, цределы
абсо.lпотной погреIIIЕ ости * 30"

Квqдранты оптшIеские
КО-60М, рг. Nч 8б8-84

Прuмечанuя - ,Щоtускаеmся uспользоваmь прu поверке dpyzue уmверэюdенные u

алплпеспованные эrпмоны еduнuц велuчuн, среdсmва uзмеренuй упверысdенноzо mufut ll
поверенные, yd овле пв оряюlцuе мепролоzчческuм mребованлlям, указан ны-u в mаблuце,
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б. ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

При првелении поверки меры безопасности доJDIсIы соответствомть цебовшrияr,r по

технике безопаспости, приведённым в экспlryатационной док}т.rеЕтации на поверяемые средсткr
измерений, этiллоны, средства измерений, испьпательное и вспомогатеJьное оборудование, а

таюке тебовalниям по технике безопасности, которые действ}тот на месте проведения

испыrаний.

7. ВНЕШIIИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1. При проведении внешнего осмоlра копра устаяовить:

- соответствие вЕеIпнего вида копра описанию и изображению, приведенвому в

опис lии типа;

- нIUIиIше маркярво.пrой таб.rшки с указанием модrфикаIши, серийного номера и

года вьшуска;

- наJIиIше четкю< на,щIисей и отметок на орг {ах упрiлвленrrя;

- отсугствие мехzlнических поврждений и дефекгов, которые могуг повлиJIть на

метрологическйе характеристики;

- работоспособностькнопкиавариiiноговыкJIючения;
- соответствие комIшектпости трбованияlrl ЭКСПJryаТаIИонной док}т,tентации;

- подкJпочение копра должно обеспе.швать его надежное заземлеЕие, выпоJIнепное

в соответствии с экспJryатационпой докрrентацией на него.

Результат поверки по д:lнному пункry настоящей мЕтод-lки поверки счиfilют

положитеJIьным, если выпоJшены все устzlновленные трбования. Еслп пер,пrсленные

трбования не выпоJIЕяются, копёр признzlют непригодlым к применению и даьнейrш,lе

операции поверки не производят.

8. ПО.ЩОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1. Коlrтроль условпй поверки
8.1.1.Перед проведеЕием поверки поверитель доJDкен изrшть настоящ},ю мето,щку

поверкИ и экспJryатацПонные документы, входяlщ{е в комIшеrг поставки копр4 а также

эксILтryатдIионЕые документы применяемьD( средств поверки,

8.1.2,Перел проведением поверки копра средстм поверки дошrclы бьпь выдержшrы в

помещении вбrп-rзи поверяемого копра не менее 2 часов.

8.1.3.Перл поверкой д,tнамометры эпеюронные и/ппt весы лабораторные электропные

доJDкны нrD(оддться во вкJIючеЕном состоянии Ее менее 30 минр,

4
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8,1.4.B сняь огрaDкдение рабочей зоны и отк.лютIить датtшк блокировюr открытьD(

дверей.
8.1.5.Проверить положеЕие копра в,щух взiммно перпеЕдикулярньD( нaшравления(

оптическим квадр:u{том, установленным на опоры нiжоваJьни пJш на опорную поверхностъ
п:lковаJIьни. Ожлонение от горизоIlтllли Ее доJDкЕо првьппать 4 }тловьD( минуг.

Результат поверкп по данпому пункry Еrютощей методики поверки считают
полокfтельным, есJIи выполнеЕы все устiшовлеЕные трбования. Если перч.rсленные
трбоваrrия не выпоJIIIяются, копёр признllют непригодным к црименению и да.lьнейше
операции поверки не призводrт.

Е.2 Опробованпе средства пзмерений
8.2.1 Опрбованпе копра произвестЕ в холостом режrме, при эmм копёр доJDкеЕ

удовлетворятъ слелlтоIчлтм требованшIм:

- мiцтЕик должен быгь надёжrо (без rпофтов) закрплён на оси;

- сменные части долlшы быгь надеrсlо закреплены на маятнике;

- rryсковой мехllнизм доJDкен надежно удерживать маятЕЕк в положении зарядс{;

- м:цтЕик долкен легко освобоlкдаться под действием пускового устройства;

- кнопка амрийного отк.lпочения копра (при налпшли) долlсrа быгь работоспособна;

- прверитъ работоспособвость системы блокирвки пуска маятника при открытьD(

дерях,
Резуlьтат поверки по данному пункry настощей мgгодIrки поверки сIшт:lют

положительЕым, есJIи выпоJIнеЕы все устilновленные цебоваttия. Ес.пл першсленшrе
требовапия не выпоJIняются, копёр признают непригодIым к применению и дшьяейrше
операщrи поверки не производят,

9 IIРОВЕРКД ПРОГРДММНОГО ОБЕСIIЕIIЕНИЯ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕIIIЙ
Идентифrrкачии прграммного обеспечения (далее - ПО) <merTEST-PT(BI)>

производ{тся из глalвItого меню сенсорного дисплея, пуIем нФкатия в верхнем правом угJIу

йоrпол <I,1нформащя о по)). В открывшемся окне прогр.lммы отображается назваrше По и

номер версии,
ИлентификшЦи По <mеrТЕSТ-РТ> на персонаJьцом компьютере цризводrтся к}

главного окна программы, п}тем нФкатия о*о"* h в верхнем левом углу. В вьшадающем

меlпо выбрать пункг <О прграr,п.rе merTEST-PT>. В открь,вшемся окне прграIrrмы оМражается

назваппе ПО и номер версии.
идентифичирвalнное наименование По и Еомер версии доJDIс1ы соответствовать приведённому

в табrшце 3.

Таблица 3 - Иденти ного обеспечеЕия

Иденти онные дalнные alки Значение

Иденти икационное нмменовшие По mеrТЕSТ-РТ

Номер верии (иденти фикационньй номер ПО), не ниже 1.0 1.0

онные данные

Результат
положительным,
требовшrия не выпоJIЕяются, копёр признают неприго,щым к примепению и да;ьнейrшrе

поверки по данному пункту настоящей методики поверки считают

если вьшолнены все уст:lновленные требования. Если пере,шсленные

операции поверки не производят.

merTEST-PT(BI)

5
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10.1 ОпрелезIеппе отклонеЕпя зltlасl потепцпlJIьпой эпергпrr маятнпкr от
номпнtulьпого зндчеЕllя

Определение отклонения запiюа потенциальной энергии маятника от номинаJIьного

значения произвести дrя кФкдого маятника, входящего в комIшект поставки копра.

10.1.1 Опрлеление веса маятника

,Щля опрделения веса м!tятнпка откJIонить ммтник в горизоЕтilльное положенйе

(допускаемое откJIонение от горизонтiUш +0,2') и оперgть его рабочей поверхносгью бойка

ншIртив риски, нанесенной на бойке, Еа опорЕую призму (приложение В), установленIryю на

дrнамометр. .Щля искrпочения вJIIIяния массы опорной призмы на резуJrьтаты измерний, после

её установки на .щЕiлIl{ометр и до установки на неё ммпrика обЕулить показанrrя по

динамометру. Зафиксиромть показания дин:lмометра.
Измерения произвести три раза.
по результатам измерний выIшслить средrеарифмgгшrеское значение веса маятника.

прчмечанuе : Вмеспо duнамомеmра dоtускаеmся uспользоваlпь весы,

ВЪс ммтника по результатrш{ измерений массы вьFIисJшть по формуле

Р =пt,g, (l)

где Р - вес ммтника' Н;

Й - ср.rшеарофметrтческое значение массы маятЕика, кг;

g - ускорешIе свободrого падеЕпя в месте ycTirнoBкr копра (лоrryскается испоJIьзокlтъ

продо*Й. а, й и з278-20|0 uяопределенпя местного ускорения свободlого паления), м/С.

l0.1.2 Угол зарядш маятников опр€деJIIIть с применением квадршта,

Вьшолнить действия в следующей последоватеJIьЕости:

- откJIонЕть мtUтпшк до угла зарядсr, зафиксIrровать положение маятника;

- по квадраЕry опр€деJIить угол зарядкц.

10.1.3 Для определения приведенной дшны м.rятника z опрделить период качаrlfr

мlrятцикц дя чего откдонить мilятник на угол от 4о30' до 5о00,, затем отпустить и измерЕть

секундомером время не меЕее чем 100 поrrпьп< колбаний маятника. Вышсrпrть период

колебаний маятника I по формуле

т =!-, (2)
п

где I- период колбаниЙ маrгвикц с;

и - коJIичество полньп< колебаний маягшrка;

' 
- время и поrпrьо< колфаний маягlшкц с.

ИзмЪрния произвести ти раза. Ср.шlее арпфмегпческое из цЁх измерний дрл1115 зз

период колебаrrrй ммтника.
диву маятника I вы.пtслить по формуле дrя расчета дшы математи1Iеского маятЕпка

изохрнного с дltнньпr физическим:

L =-E_.7z , (З)
4lt'

l0. ОПРЕ.ЩЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИIIЕСКIЦ ХАРАКТЕРИСТИК И ПОЛГВЕРЖДЕНИЕ
соотвЕтствия срЕдствА измЕрЕнlпi мштрологиrIЕским трЕБовАниям

где l - дшпа ммтЕпка от оси качаЕия маятЕЕка до цеЕтра удара, м;

} _9,8696.
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10.1 .4 Запас потеrщпа.lьной эЕергии мiлятника вьт.шсJIить по формуле

Е" =P.L.(l-cosa), (4)

где & - потенIщirльн:rя энергия маятника" .Щж;

Z - дпrна маrrника от оси кацlния мФtтника до цента удар4 м;
d - угол заря.щи мtlятника градус.
10.1.5 Отклонепие зrшаса потенциа.lьной эпергии маятЕцка от номинаJIьного значенttя

вычrсrпrть по формуле
г _г

5= -" "".l00, (5)
Е,

где б - отк;rонение зtшаса потенциаrьной энергпи мruтника от воминаJIьною зяачения, %о

Д"- номина;ьное значение потенциальной энергии маятникц Дж.
10.1.6 Результаты поверкп по дапному пункry настощей методlки поверки счrтают

положитеJьными, есJIи откJIонение запаса потенциаJьноЙ энергии маJIтника От НОМИНаJЬНОГО

зЕаченшI не превыIпает значений, }казаrrньп< в Приложении А настоящей мето,щки.

10.2 Опреле.llеппе дбсолютЕой погрешпостш измерепий энергпш
10.2.1 Опрелелепие абсо.lпотной погрешносrи измерений энергии производят для

кDкдого ммтIrика, входящего в комплект постчлвки копра в трёх то,п(ах, plвHoмepнo

расположешI6D( в диапазоЕе от l0 % до 80 ой от значения номиIIаJIьного запiюа энергии, методом

срiвнения показаний значений затаченной энергии, опрделёккьж по отсчетIrому устройству, с

расчthньп,r значением.
Произвести действия в последовательности, приведённой ниже:

- от1лонить свободно висщ,rй маягнrж по часовой стрлке и зфгксирватъ в таком

положении, чтобы показание текущей затраченной энергии по показiшиям копра было пршlерно

равно 10 % от номинIIJIьЕого значеfiиJI потенциа.lьной энергии копра;

- считать покдlания затраченной энергии с отсчетного устройства копра;

- с помоIщю квадранта оптического првести измер€ние угла взлёта м:lятника ти
раза и вычислrть срлнее арифмегпческое значение;

- провести операции считыванlrя показапий энергии и измер€ния соответствующ{х

углов в точкilх 50 % и 80 % от номинllJIьного значения потеrщаьной энергии копра,

- вьIчислить расчётное значение энергии по формуле

Eп=P,L,(cosB-cosa),
Еро - расчётное значение энергии в поверяемой точке, .Щж;

/- угол взлётц О;

d - }тол заряд<и, О.

l0.j.2 АбсолютЕуIо погрешность измеренd энергии вычlслить по формуле

(6)

где

Ь= Ео - Еь, (7)

где Д - абсоrпотная погр€шность измерения энергпи,.Щж;

Ед - значение эЕергии по покrзаниям копра по пуJIьту оператора при его нlлJIичий, а при

его отсугствпи - по шкале копра), !ж.
10.2.3 Результат поверки по данному пункту настощей мето,щlси поверки сIштzлют

полож{теJIьпым, jсли абсоrпотная погрешность измерения эпергии не превышает значений,

yкil:laнHbo( в Приложеrпrи А настоящей методпси.

7
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10.3 Опреле;Iеппе потери эшергии при свободном качанпи маятЕика за половпЕу
полпого колебдния

10.3.1 Опрлеление потери эЕергии при свободlом качании мaлJIтника за половину
поJIного колебания произвести 3 раза л;tя каждого мrцтника входщею в комплект постlвки.

Измерния призвести в последовательности приведенной ниже:

- переместить м:lятник в положение зарядсr;

- пустить маягник в свободrое качаЕие при холостом ходе;

- посJIе его взлёта на пуJьте оператора Ели шмле копра считать значение эЕергпп

Д*ъ , Дж.
10.3.2 Вы.шсrшть срлнеарифметическое звачение измеренItой энергии по формуле

l=3

ýгL""*,
Е (8)

J

10.4 Определеппе cкopocтtl двшкенпя маятпика в момент удара
10.4. l Скорость движения ммтника в момент удара определить по формуле

V= 2.g.L.(1-cosa), (l0)

где И- скорость движения мllятника в момент ударц м/с;

I - дппrа маятника от оси качания м:лятника до цента ударц м;

а - угол зарядки маяпrик4 О.

10,4.2 ОпрлелеЕие скорсти движенrIя м:tятника в момеЕт удара првести дIя всех

мtlятников из cocтzlBa копра.
10.4.3 Результат поверки по дilнному пункту настощей методию{ поверки считают

положитеJIьным'есJIискорость,ЩижениямzlятникаВмомеЕтУдарасоотВетствУетДr:шазонУ
значений, указанньп< в Приложении А настоящей мgгодики.

11. ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l l .1 . Результаты поверки заносятся в протокол поверкп. Форма протокола произвоJIьная.

l1.2 Сведения о результате поверки средств измернпй в цеJUD( полгвержденIrя поверки

дол{оlы быгь перланы в Федера:lьньй информационньй фонл по обеспечению ед{нства

измерений.
l1.3 При положитеJIьньD( результат:rх поверки средство измерений признается

пригодrым к применеrrrло. Выдача свидgгельсткl о поверке средства измерений осуществляется

в соответствии с действующrrм законодатеJIьством.
l1.4 Напесение знlжа поверки на средство измернпй Ее выпоJIIIяется, Пломбирмпие

средства измерений не производrтся.

8

где Е-, - 
"рд"". 

арифметическое значение из трех измерний энергии.Щж;

Д** - i значенпе энергии, Дд, (i = l...3).

Потерю энергии при свободrом качании маятника за половшlу полного колбшrия
вьгIислить по формуле

дл = 
t,too, (9)"Е,

где До - потерИ энергпи при свобо,щом качаЕии мrцтника за половину поJIного колебаrия, 7о;

Д" - номинальное зЕачение потеЕциальной эЕергии поверяемого маятник4 .Щж,

10.3.3 Результат поверки по дllнному rrункry настощей методиror поверки сIштalют

положитеJьным, если потеря энергии при свобо.щом качдmи м пника за половину полного

колебания не пр€вышает зЕаченш1, указанньо< в Приложении А настоящей методики.



мп_l111_2025

l1.5 При отрицательньD( результатах поверки, средство пзмерений признается
непригодlым к применению. Выдача извещения о нецригодlости к применению средства
измерний с yKBarrиeм основньD( приtшн непригодlости осуществJIяется в соответствии с
действ}тощим змоЕодатеJьством.

Ведущий инженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Метрология> П.А. Беляева

9
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ПРИЛОЖЕНИЕ Л

Метрологпческие характерпстики
Таблица Д.1 _ Метрологические характеристики копров мiulтниковых РТМ-Т5O1В-2, PTM-T5OIB-3, PTM-TSOI В-4, PTM-T5OICA, РТМ-
T5OlcB

Наименование харакгеристики Значение

Наибольшсе значение потенциа.пьной
энеDгии маятника, Дж 50

номинальное значоние потенциальной
энергии маятника,,Щжl) 0,50 l,00 2,00 2,50 2,7о ) 1< 4,00 ýо 5,40

Пределы допускаемого откJIонеяия
запаса потенциальвой энергии
маятника от номинальною значения, О/о

,Щиапазон изморений энергии, .Щж от 0,05
до 0,40

от 0,10
до 0,80

от 0,20
до l,60

от 2,5
до 20,0

от о,27
до 2,16

от 0,275
до 2,200

от 0,40
до 3,20

от 0,5
до 4,0

от 0,54
до 4,з2

Пределы допускаемой абсолютной
погрешности измерений энергии, .Щж +0,005 +0,0l +0,02 +0,025 +0,о2,7 +0,0275 +0,04 +0,05 +0,054

Потеря энергии при свободн ом качании маятника за половину полного колебания, %о, не более:

- при испытаниях по методу Шарпи 4,0 )п 1,0 1,0 1,0 0,5 оý

- при испытаниях по методу Изода 2,0 1,0 1,0 1,0 0,5

- при испытаниях на ударную
прочность при растяжении 1,0 1,0 1,0 0,5 0,5

Скорость движения маятника в момент удара при испытании, м/с

- при испытаниях по методу Шарпи
пластиковых образцов 2,9+0,29 2,9+0,29 2,9+0,29 2,9+0,29 2,9+о,29 2,9+0,29 2,9+0,29 2 9*0 9

- при испытаниях по методу Шарпи
металлических образцов 2,9+о,29 2,9+0,29 29+о,29 2,9+о,29 2,9+0,29 2,9+о,29 29+о,29 29+0,29

- при испытаниях по мЕтоду Изода 3,5+0,35 3,5+0,з5 з,5+0,35 3,5+0,35 з,5+0,35

- при испытаниях на ударную
прочность при растяжении 2,9+0,29 2,9+0,29 2,9+0,29 29+0,29 2,9+0,29
l) - в зависимости от мilятника, входящего в комплект поставки

l0

+0.5

0,5
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Таблица Д.2 - Метрологические характеристики копров маятниковых PTM-TSOIB-2, PTM-TSOIB-3, PTM-TSOlB-4, PTM-TSOlCA, РТМ-
T5OlCB

Наименование характеристики Значение

Наибольшее значение потенциi}льной
энергии маятника, .Щж 50

номинальное значение потенциальной
энергии маятника, .Щжl) 5,50

,7,5 l0,8 l1,0 l5,0 21,6 )rп 25,0 50,0

Пределы допускаемого отклонения
запаса потенциальяой энергии
маятника от номин,[льного значения, 7о +0 5

.Щиапазон измерений энергии, .Щж от 0,55
до 4,4

от 0,75
до 6,00

от 1,08

до 8,64
от 1,1

до 8,8
от 1,5

до 12,0
от 2,|6

до l7,28
от 2,2

до 17,6
от 2,5

до 20,0
от5

до 40

Пределы допускаемой абсолютной
погрешности измерений энергиц._Дж +0,055 +0,075 +0,l08 +0,1 l +0,15 +0,2lб +0,22 +0,25 +0,5

Потеря энергии при сдоiQqдц ом качании маятника за половину полного колебания, О/о, не более:

- при испытаниях по методу Шqрц" 0,5 пý 0,5 0,5 0,5 0 5

- при испытаниях по методу Изода 0,5 0,5 оý 0,5 пý

- при испытаниях на ударную
прочность при растяжении ný 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

Скорость движения мilятника в момент удара при испытании, йс:

- при испытаниях по методу Шарпи
пластиковых образцов 3,8+0,38 3,8+0,з8 3,8+0,з8 з,8+0,38 3,8+0,38 3 8+0 ll

- при испытаниях по методу Шарпи
металлических образцов 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38

- при испытаниях по методу Изрда з,5+0,35 3,5+0,35 3,5+0,35 3,5+0,з5 3,5+0,35

- при испытаниях на ударную
прочность при растяжении 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 3,8+0,38 з,8+0,38
|) - в зависимости от маятника, входящого в комплект поставки

ll
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Таблица А.3 - М огические истики коп ммтниковых РтМ-т452F ртм_т452 PTM-T452D
Значениенаименование

450наибольшее значение потенциапьной эн мая,гника

l50 300 450Номинальное значение потенциальной э l)м

+0 5
Пределы допускаемого откJIонеЕия запаса потенциа.llьной энергии мlulтника от нОмИНаЛьного
зн2lчен ия /о

от 15

до l20
от 30

до 240
от 45

360

+l 5 +3 0 +4 5скаемой абсолютной по ении энеделы изп
и свободном качании маятника за поло полного колебанияп э не более:

0,5 0,5 0,5

0,5 0,5 nýИзодаи испытаниях по м
0 5 0 5ность

движения маятника в момент и испытании м/с:

5 0+0 5 5 0+0 55 0+0 5llla-п овиспытаниях по пи пластиковых о
5 0+0 5 5 0+0 5-п ме,гilJlJlи tlсских оиспытаниях по мето I}Ша
5 0+0 5 5 0+0 5 5 0+0 5Изодаисllы,|,аllиях Il() Me,I,o

l) 
- в зависимости от ммтника, входящего в комплект поставки

l2

,Щиапазон измерений энергии, ,Щж

- при испытаниях по методу Шарпи

0,5- пDи испытаниях на ударную пDи растяжении

5,0+0,5
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Та А.4_м огические истики к мiulтниковых РТМ-Т752F ртм-т752 PTM_T752D
Значениенаименование стики

750Наибольшее значение потенцимьной эн гии маятник
750300 450номинальное значоние потенциальной эн l)гии маятник

Пределы допускаемого отклонения запаса пот9нциальной энергии маятника от
номинального знач

от 60
до 480

от 70
до б00

от 30
до 240

от 45
з60

.Щиапазон измерений энергии, .Щж

+'7 0+з 0 +4 5 +6 0каемои аосолютнои по нии энелы д остип
свободном полного колебанэп % не более:качании маятника за половин

0 50 5 0,5 0 5пииспытаниях по м
0 5 0,50,5 nýИзодаи испытаниях по м
ný 0,50,5 0 5астяжениичность

а испьпании м/с:ость движения маятника в момент
5 ь0 5 5 0+0 5 5 0+0 5-п пластиковыхиспытаниях по ()Rш
5 0+0 5 5 0+0 5 5 0+0 5испытаниях по мето ()Rll] а пи метаlллических
5 0+0 5 5 0+0 5 5 0+0 55 0+0 5Изоиспытаниях по мето

|) - в зависимости от маятника, входящего в комплект поставки

lз

600

+0,5

- пDи испытаниях на ударную

5,ь0.5
5.}t0,5
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б

локальнои по очноп схемы

Рабочие этatлоны единицы силы
l-го разряда по ГПС,

утверждённой приказом
Росстандарта от 22.10.20 l 9

.llb 2498 - машины
силовоспроизводящие

Рабочие эталоны 3-го разряда единицы
плоского лла по ГПС, угверждённой
приказом Росстандарта от 2б.l 1.201 8

Nр 2482 - приборы для поверки
квадрантов

Рабочие этarлоны 3-го разряда
единицы плоского угла по ГПС,

утворждённой приказом
Росстандарта от 26.1 l .20l8

Nр 2482 - многогранные призмы
|a q

Прямые измерснияПрямые измеренияНепосредственнос сличение
Б: l,

Рабочие эталоны единицы силы 2 разряда по ГПС,
угверждённой приказом Росстандарта от 22.10.2019

Nэ 2498 - динамометры
l + 1.10б н

бо = +0,12 %

Рабочий эталон единицы плоского угла 4 разряда по
ГПС, угвержлённой приказом Росстандарта

от 26.1 l,2018 Nл 2482 - квадранты оптические
0 ; l20o
Б=30"

lоз

Косвенные измеренияКосвенные измерения

Копры ммтниковые
0,05 + 750 Дж

Б =+0,005+ 7,0 Дж
Бо: +0,5 %

ф=
gв.
Фi 6)аЕ

l4
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ПРИЛОЖЕНИЕ В
(рекоменлуемое)

Призма опорнм

\

,1 - корпус; 2 - ьиwц' J - гайка; 11- высота подьема

2

]

I
}- ]
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