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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
1.1 НаСТОЯЩаЯ методика поверки примеЕяется дIя поверки датIIиков силоизмерительньIх

тепзорезисторньп< РЕ, призводства Gicam S.r.l., Итшия (далее - латwк (-и)), используемых в
качестве рабопlх средств измерний и устilнiлвJlивает мето.щку их первишrой и периодической
поверки.

1.2 В рзуьтате поверки долкно бьггь подтверждеЕы мgгрологические ,грбования,
приведенные в таблице l.

Таблица 1-М стики ованиJl

1.3 В целях обеспечения прслежимемости поверяемого средства измерений к
государственнЫм первичныМ эталон:lJt' единиц веJIичия необходимо соблюдать требования
настоящей методики поверки.

1.4 При определении метрологических характеристик в ptl},lk{tx проводимой поверки
обеспечимЕтсЯ передача единицы силы методом прямьD( измерений от этilлонов l-го разряла в
соответствиИ с государствеНной поверчнОй схемоЙ дIя средств измерений силы, угвержденной
прикапом Федермьного aгентстм по техническому реryлированию и метрологи п от <<2i>> окгября
2019 г. Jф 2498, чеМ обеспечиваетсЯ прослежикrемОсть к государственному первичному этirлону
единицы силы ГЭТ32-201 l.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 ПрИ проведениИ поверкИ выполняют операции, }хазzlнные в таблице 2.

Наименование хар:жтеристики Значение
Модификация мод. РЕ52 мод. РЕ53

Номипальное усилие, Fном, кН (т) 220 (22)

Вьrходной сигнал Fном, мВ/В от 1,01 до 1,03
Нижний ИЙ, О/о ОТ Fномизм l0

ределы допускаемой относительной погрешности измеренийп
спльl, О/о +1

ое значение составляющей погрешности, связанной сПредельн

,%воиз остьюдим казпо иан и
0 60

редельное значение составляющей погрешности, связанной с
по емостью показаний , 

о/о

п
0,30

предельные значения составляющей погрешности, связанной с
вочнои стлкой (f,), Уо

+0,3

Предельные значеЕия состzlвляющей погрешности, связшrной с
дрейфом нуля (f), % +0 2

редельное значение составляющей погрешности) связанной сп
зисом у , о/оги

редельное значение составляющей погрешности, связанной с
пол %

п
0,40

1

б00 (60)

l000 ( 1 00)

0.40



обязательность вьlлолнения
операций поверки при

первичной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела (пункга)
методики поверки,

в соответствии с
которым вьшолIlяется

операция поверки

Впешний
измерсний

осмотр средства
да да

,7

KoHTprrb условий поверки (при
подготовке к поверке и
опробовании средства измерений)

да да 8.1

Опробование (при подготовке к
поверке и опробовании средства
измерений)

да да 8.2

Опрделение метрологических
харакгеристик средства измерений
и подтверждеЕие соответствия
средстм измерпий
метролоп,r.Iеским требованиям

Jа 9

Определение значений
состalвJUтющих погrЕшности,
связанных с воспроизводимостью
показаний (Ь), повторяемостью
показаний (6), интерполяцией (r),
лрйфом нуля Ф), гистерзисом (v)
и полз)пlестью (с), относительной
погрешности измерний силы

да да 9.| *9;l
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Таблица 2 - Оп по ки

2.2 Последовательность проведения операций поверки обязательна.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 При проведении поверки доJIжны соблюдаться след/юIщrе условия измерний:
- температ}ра окружающего воздух4 ОС от плюс 15 до пrпос 25
- относитеJIьнlu вл:Dкность возлlхц О/о от 40 до 80
- атмосферное давление, кПа от 84 до 106
- изменение темпераryры за время поверки, ОС +2
3.2 В помещении не допускatются сквозttяки и сиJьные конвекционные возд}.шные

потоки.
3.3 Щолжны отýутствовать истоIшики вибрации, влияющие на рабоry средств поверки и

датчиков.

4 трЕБовАния к спЕциАлистАм, осущЕствJlяющим повЕрку
4.1 К проведению поверки допускalются лица изу.IивIIIие эксплуатационные док),,]\{енты и

настоящ},ю методику поверки на датчики, имеющие достаточные знания и опьп работы с ними.
имеющие квалификациЮ поверитеJIЯ в установленном порядке и прошедшие инструктак по
технике безопасностил

4.2 .Щ,,rя проведения поверки достаточно одного специalлиста.

з

Наименование этапа поверки

да
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5 МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки доJDIсrы примеЕятъся этlллоны и вспомогатеJьIrые средства'
приведенные в табrшце 3.

Табшrца 3 - п

6. ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЕ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ
IIРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Все операции поверки, предусмотренные настоящей методикой поверки, экологи.Iески

безопасны. При их выпоJшении проведение специalльньD( здщ{тIlьD( мероприятий по oxpalнe

окрlжатощей среды не требуется.
6.2 При проведении поверки собrподать требования безопасности, оцредеJIяемые:

4

Операции поверки,
требуюпцле прrменение

Метрологические и техни.Iеские требования к
средства},t поверки, необход,rмые для

ведения по

Перечень

рекомендуемьD(
с п

32
Измеритель
температ)ры и
относительной
вл:Dкпости воздуха
ИВТМ-7М-,Щ, рег. Jllb

71394_ 18

не более +0,5 кПа.

п. 8.1 Коrггроrь условий
поверки (при подготовке
к поверке и опробоваrпп,r
средства измерений)

Машлны
силовоспроизводщrе
гидrавшrческие МС,
рег. Nч 86729-22

Рабоч,rе эт:rлоны l-го разряла в соответствии с
приказом Федераrьного aгентства по
техническому регулировllнию и метрологии от
<22> оюября 2019 г. Nq 2498 - м:шIп{а
силовоспроизводлцм, диапrr:tоп измеренrй от
22 до 1000 кН, обеспеwrвающм
воспризведеЕие сиJIы с погрешностью, Ее
превьппающей |lЗ пределов доrryскаемой
относитеrьпой погреIпности измеренrй сиlы,

ого датt{икап

Усиlштель
измерительньй ТС
225,per. Ns 80б94-20

Сеryъдомер
механический СОСпр,
рг. },,lb 1 15 l9- 1 1

Вспомогатеrьпое оборудовшrие:
Средства измерений электршIеских сигнllлов
от теЕзометрI{tIеских датчиков разJIиIIньD(

физических веJIичин с пределом измерний
коэффичиеrrта преобразования +4,5 мВ/В,

цредеJIы дотryскаемой основной приведенной
погрешности измерений коэффициекга
преобразования 0,002% (далее - стIитывающее

устройство)

Средства измерений интервалов времени

д,r.ш:вон измерений от 0 до 3б00 с, КТ 2

п. 8.2 Опробовапие (при
подотовке к поверке и
опробовании средства
измеренпй)

п. 9 Определение
метрологических
харiктеристик средства
измерений и
полгверждение
соответствиJI средства
измерений
метрологическим
требовани-шл

Пршuечанttя - ,Щопускаепся uспользовапь прu поверке dруzuе уmверэrcdённь.е u аmmесrпованньlе

эпаJ|оньl еduнuц, среdсmва llзмеренuй упверясdённоzо muпа u поверенные, уdовлеmворяюtцuе
HbLll во?uческllu ованllя\l,

1

Срлство измерний температуры
окружающей сре,щI в дlaшазоне измерений от
15 до 25 ОС, с абсоrпотцой погрешrостью не
более +0,2 оС;

Средства измерений относительной влалсtости
возд}ха в д.Iiшазоне от 45 до 80 % с
относительной погрепшостью Hg $gлgg +2 Уо;

Средства измерений атмосферпого д:lвJIениJr в

диапазоне от 84 до 106 кIIа с абсоrпотной
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- прzвилаь{и безопасности труда и пожарной безопасности, действующими на месте
прведения поверки;

- правилll}.rи безопасности при эксплуатации используемьD( средств поверки и
поверяемого датtшк4 приведенными в пх экспJryатационной доцrментации.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 Внешний осмотр прводrть визуально.
1 .2 Прп внешнем осмоте установить:
- соответствие комIIлекгности датчика требомниям эксIшуатшшонной докуItлентации;
- отсугствие механических повреlкдений и дефектов, вJIияющих на правильность

фркционировапия и метрологические хар:lктеристики датчика' а также отсутствие поврждений,
препятствуrощих проведению поверки;

- соответствие внешнего вида датчика тебовани-ш,r эксплуатационной док},меЕтации,
изображению и описllнию, приведенным в описании типа средств измерениЙ, в том числе
соответствие идентификационньD( накJIеек.

7.3 Внеlшlий осмот сIштать положrтельным, если датtшк удовJIетворяет всем
переtмслеЕным трбованиям. Ecrm рзультат отрицательный, дальнейшую поверку прекратить, а
датчик забраковать и переЙти к оформлению результатов поверки в соотвfiствии с разделом l0.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Контроль условий поверки
8.1.1 Перел проведением поверки дат.Iик и средства поверки вьцержать не менее четырёх

часов в условиях окружающей среды, согласЕо раздела З настоящего док}мента.
Прuмечанllе-конmро-цuроваmьuзJиененuепемпераmурьlвхоdеповеркu.Измененuе

пемпераmуры во время поверкu не dолэrно превыu]аmь значенuя, прuвеdённоzо в разdеле 3
насmояtцеzо dоlg,uенпа. В проmuвном случае поверку начаmь заново.

8.1.2 Подготовить к работе датчик и средства поверки согласно их эксплуатационной
документации.

8.1.3 Проверить собrподение мероприятий по технике безопасности в соответствии с п. 6
пастоящей мето.щки поверки.

8.1.4 В соответствии с эксплуатационной доку {ентацией устalновить датчик в рабочее
прстанство мiшпины силовоспроизводящей для воспроизведения усилиJl сжатия.

Прuмечанuе,ПрuмерперехоdнuковdляусmановкuвмаuluнусосmолаuuсJlсаlплlя
прuвеdён в Прtлоэtсенuм Б-Г. Прu uспользованuu зlzхваmов dpyzur muпов перехоdнuкu dолэrны
быmь разрабоmаны ll ltз?оmовлены в сооmвеmсmвuu с лпuпом зсаваmов.

8.1.5 Подстпочить датчик к усилитеJIю в соответствии со схемой, лриведённой на рис}цке
1.

Щвет проводов: красныIi (Iп+); черный (In-); белый (Out+); зеленый (Out-).
Рисунок l - Схем подкJIючепия датчика

5

-
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8.2 Опробомние
8.2.1 Нагррить датчик силой, равяой его номинzulьному усилию.
П Р u м е ч а н u е - Зdесь u dшee скороспь нсррухенtlя (разzруэlсенuя) не dолэtсна

превыutаrпь ]0 О% номuнальноzо усuлuя dаmчuка в ceKyHdy.
8.2.2 Вьцерживатьдатчик под нагрузкой в течение не менее 10 минlт.
8.2.3 Разгрузить датчик.
8.2.4 Вьцержать датчик в разгруженном состоянии 3 - 3,5 минугы.
8.2.5 Повторить действия по п.п. 8.2.1 - 8.2.4 два раз4 но вьцержка под нагрузкой должна

бьгь снижена и составJпть 1 - 1,5 минl,гы.
8.2,б Опробовапие считать полохительным, есJш пок:lз:lния датчика по считывающему

устройству под нагрузкой стабильны до третьей значащей цифры. Ecrпr результат отрицательный,
дальнеЙшую поверку прекратить, а датшк забраковать и перЙти к оформлению результатов
поверки в соответствии с разделом 10.

9 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКID( ХАРЛКТЕРИСТИК И
ПОДТВЕРЖШНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГШIЕСКИМ

ТРЕБОВАНШЯМ
9.1 ОПРДеЛение метрлогических харrrктеристик вьшоJIнить сразу же по завершению

операций по п. 8.2.5.
9. 1. 1 Обнупrть пок:lз:lния силовоспризводящей маrrшны,
9.1.2 Провести нагружение датчика этzlлонными силами (нагрузкаrr,rи) только с

во3растzlющими значениями в точк.tх p.lBHbIx |0 %, 20 О/о, 30 О/о, 40 %, 50 %, 60 %,70 %, 80 %, 90 %
и l00 % от номин:IJIьного усилrlя.

9.1.3 В каждой точке диапазона измерний считать и занести в пртокол поверки значение
по показаниям дат.шка (Xi) фекомендуемая форма протокола поверки приведена в Приложении
А).

ПРuМеЧанuе-Зdесьudапеесчuпыванлlе?наченuйпопок(ванuяudапчuкапровоdumь
спусmrl не менее 30 ceKyHd,

9.1.4 Разгрузить датчик и дмее считать, и занести в протокол поверки его показания в
разгружеЕном состоянии.

9.1.5 Вьцержать датчик в р:rзгрух(енном состоянии 3 - 3,5 минlты
9.1.6 Повторить операции по п.п. 9.1.1 - 9.1.5 при неизменном положении датчика в

рабочем простalнстве мzlшины силовоспроизводящей.
9.1.7 Разъединить датчик с переходными детiuшми и собрать заново.
9.1.8 Установить датчик в рабочее простанство силовоспризводящей машины с

ПОВОРТОМ ВОКРlт своеЙ оси, приблизкгельЕо, на 120О относrге:ьно исходного положеrшя (см.
рисlнок 2)

Ха, х'!

6

Рисунок 2 - Схема установки датчика в рабочем пространстве силовоспроизводящей машины
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9.1.9 Првести нагружение датчика эт:tлонными силal}{и по тем же точкzлI\.{ диaшaвона
измерений.

9.1 . l0 Провести разцружение датчика по тем же точкам диaшазона измерений.
9.1.1l В каrr(дой то.псе диlшазона измернпй crmтaтb и занести в пртокол поверки значение

по показапиям датшка при нагрркении (Х;) и разгружении (Xi)
9.1.12 Разгрузить датчик полностью и далее cIrиTaTb, и занести в протокол поверки его

показдrия в разгр}aкенном состоянии.
9.1.13 Вьцержать дат.lик в разгрркенЕом состоянии 3 - 3,5 мипlты.
9.1.14 Повернуrь датчик в рабочем пространстве силовоспризводящей машины с вокруг

своей оси ещё, приблизительно, на l20o.
9.1.15 Повторить операции по п.п. 9.1.9 - 9.1.12.
9.1.1б Ecrпr дагшк при эксплуатации применяют только для измерепий возрастalющих

нагрузок, то в.тпобое время после операций по п. 8.2 необходлмо выполнить операции по п.п.
9.1.16.1 _ 9.1.16.2 или 9.1.16.3 - 9.1.16.5.

9.1.1б.1 Обнулить показания силовоспроизводящей машины. Нагрузить датчик его
номинzлльпым усилием.

9.1.16,2 Сщrтать и занести в пртокол поверки значениJI по покlваниям датчика спустя 30 и
300 секупл.

9.1.1б.3 Обнулить покапания силовоспризводящей машины. Нагрузить датчик его
номин!lльным усиJшем и вьцержатъ под нагрузкой б0 секупд.

9. l. l б.4 Разгрузить датчлк.
9.1,1б.5 Сщ-rтать и зzlнести в протокол поверки зпачения по показalниям датчика спустя 30 и

300 секупд.
9.2 Опрлеление сост:вJIяющ{х погрешности, связчмIIьD( с воспроизво,щшостью показаний

(D) и повторяемостью показ.lний дrнамомегров (D ).
9.2.1 Рассщ,Iтать эти состzlвJulюшие погрешЕости для каждой точки нагружения при

вращении датчика (6) и без вращения (D), с помощью следующrх формул (1) - (а):

u _ |'-Ё,-| . 100 о/о,

глеf _ ЧЬ
u,=|#|.100yo,

rrcТ* =\з

6 - 'r a'О 
,roo ио

9.2.2 Результаты выплслений для каждой точки занестп в протокол поверки.
9.2.3 Поrryченные значеЕиJI Ь п Ь' gе доJIжны превышать уст:lновленньD( пределов,

указ:rнньD( в таблице l.
9.3 Определение составляющей погрешностл, связанной с дрейфом нуля (/о)
9.3.1 Рассч.lтать состiвJIяющую погрешности, связiц{Еую с дрейфом нуля, по формУле (5):

(5)

где l0 и и - показzмия датчика до приложения нагрузки и после поJIного разгружения
соответственно, мВ/В;

Хл - показание датчика после приложеЕия эта-гrонной нагрузки, равной
номинальному усилию дагшка, мВ/В.

9,З.2 За окончательный результат приЕять максимaшьное пол)ченное значение /a.
Результат занести в пртокол поверки.

,7

l)

(2)

(3)

(4)
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9.3.3 Полу,rенное значение16 не должно превышать установленньD( пределов, указ:lнных в
таблице l.

9,4 Определение составJIяющей погрешности, связанной с гистерзисом (v).
9.4.1 Есlпr датчик при экспJryатации примеЕяют ToJrьKo д'rя измерний возраст:lющих

нагрузок, то при поверке допускается не определять состllвJIяющую погрешЕости, связ:lнную с
гистерезисом

9.4.2 Рассчитать состаыlяющую погрешности, связанн},ю с гистерезисом, . по разности
между значениями, поJцленными д,tя серий нагружений с возрастalющими и убьвающими
нагрузкzlJ\{и, испоJьзуя формулы (6) - (8):

1l1 * v2
u =--т-

гдеч1= |f| roo o/oi 1,z= |f|.roo"z" (7); (8)

9.4.3 Результаты вы.шсленпй для каждой точси з.lнести в протокол поверки.
9.4.4 ПО-ТГrrеНные значения у не должны превышать устzlновлеЕного предела, }кirзiшного в

таблице 1.

9.5 Опрделение сост:вJIяющей погрешности, связанной с ползlчестью (с).
9.5.1 ОПРеделение сост:lвJIяющей погршвости, связанной с ползучестью, прово.Iцrть

только при условии выпоJIнении операций по п. 9.1.1б
9.5.2 мя определения составляющей погрешпости, связанной с ползrrестью, рассчитать

разницу значений по показаниям датIмка iзоо, поrryченному на 300 секуrде, и lзр, полуlенному на
30 СеqrЦе, ПОсле приложения или снятия этalлонной нагрузки, равной номинальному усилию
ДаТЧИКа; ВЬIРаЗить эту разницу в процентах от показalния дат!шка после приложения эталонной
яагрузки, равной помина;ьному усиJшю дат.Iикц по формуле (9):

(6)

.=|
jзоо - jзо

XN
, 100 0/о

9.5.3 Результаты вы.пtслений занести в пртокол поверки.
9.5.4 ПОrrУченное значение с не долrlсlо превышать уст:lповленного предела' указанного в

таблице 1.

9.б Определение составляющей погрешности, связанной с интерполяцией (/").
9.6.1 ДШ каlqдой точкИ нtгружениЯ рассIштать составJlяющую погрешность, связанную с

пнтерполяцией, по формуле (10):

S" -Х'"Х" , too uo
( 10)

rде Ха - значение, рассtштанное по град}ировочной характерис тuке Хо : X,(F), rле F -
приложешtruI эталоIlная сила (нагрузка).

.II7rя опредленИя градуировоЧной характеристики поJryченные значеЕия f занести в
приложение MS Excel. ВыбратЬ иконку <Мастер д{агрalмм) и постоить график зависимости
показаний по дат.Iику от приложенной силы. В окне дiагрiммы щёлкнугь правой клавишей мыши
на поJIученноМ графике и в открывшемся меню выбрать пункг <добавить линию тренда), выбрать
тип <(полиноми:Uьнм)), во вкJIадке <Параметрьп> пост:вить гarлочку рядом с пуЕктом кПоказывать
}р!rвнение на д{агрzlмме). В окне диiгрtlммы появится уравнение интерпоJIяции, Записать
)фzвнение интерполяции в пртокол поверки.

8

(9)
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9.6.2 Результаты вычислений для каждой точlсл занести в протокол поверки.
9.6.3 ПОЛУlенные значения /с не дол)rcrы превышать ycTllHoыIeHHbж пределов, указд{ньD(

в табJrице 1.

9.7 Оценка относLIтеJьной погрешности дат.шка.
9.7.1 Щоверительную относительную погрешность, т.е- иЕтервал, в котором с

вероятностьЮ 0,95 лежит значение погрешЕости, оцевить по формуле (1 1):

W = k.wc (11)

ГДе Wc = w|+ +w!+w]+ + wr2 (12)+

k = 2, лslя уровrrя доверия 0,95;
W1 - ОТНОСИТеЛЬНitЯ СТаIЦаРТII:Ш НеОпРеделенность, связаннiu с приложенноЙ эталонноЙ

силы (приняЬ равной половине допускаемой относительной погрешности измерний силы
силовосщ)оизводящей машины);

lr2- ОТНОСИТеJIЬНaШ Стандартнш неопределенность, связаннitя с воспроизводимостью
результатов измерений. Определить по формуле (l3):

I
'' = 

|х.|

L

6 I (Xt - Х,)2, 100 О/о

i=l,з,5
( 1з)

(14)

Wз - ОТНОСИТеЛЬЕzIя стандартндI неопределенность, связанншI с повторяемостью
результатов измерений. Определить по формуле (14):

W4 - относитеJIьн:ц ст:шдартНtц неопределенность, связанная с гистерезисом. Определить
по формуле (l5):

v
w4 : ------=. L00 о/о

100 .чз (15)

Yr'5- ОТIIОСИТеЛьнaUI стандартная неопределенность, связаннiu с ползrIестью. Определить
по формуле (16):

с
WБ = 

--__= 

. 100 0/о- 100.Vз (l6)

ь,
W? = -------------=. 100 0/о- 100 .Vз

W<6

116 _ mах(й)- относительнчш стtlндартная неопределенность, связаннiц с дрейфом нуля.
Wz = f, - относительнм Стzrндартнtш неопределенность, связаннulя с интерполяцией.
9.7.2 Резу:ьтаты вычислений занести в протокол испыганий-
9.7.3 Результаты считать положительными, если поlryченньй интервал не вьIходит за

пределы относительной погреlпности, что выражается неравенством (1 7):

9

где б - пределЫ допускаемоЙ относительноЙ погрешности, % (см. таблишу 1)

( l7)
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Если рзультат отрицательный, датчик забраковать и перейти к оформлению результатов
поверки в соответствии с разделом 10.

10 ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
. 10.1 Сведения о результатrlх поверки датIика передать в Федеральный информационный
Фо'д no обеспечению единства измерений в соответствии с порядком созд!lния и веденияФедермьного информационного фонда по обеспечепию единства измерений, передачи сведений внего и внесения измепений в д:lнные сведения, предоставления содержапц{хся в нем док}а,lентов исведений,_предусмотренньш частью 3 статьи 20 6.д.р-""о.о .акона м 102-Фз.

10.2 ПрИ положительньD( результат:lх поверки по зiuвлению владельца средстваизмерений или Jпrц4 предст:lвившеГо его на поверку, вьцать свидетельство о поверке средстваизмерний, оформленное в соответствии с действующими нормативно-пр:lвовыми документами.нанесенпе знaка поверки на средство измерений не предусмотрено. Пломбиров&{ие датчика непроизводлтся.
l0,3 ПрИ оlтицательньD( результатirх поверки по зЕUIвлению владельца срдства измеренийили лица, представившего его на поверку, вьцiть извещение о непригодности к применениюср€дства измерений, оформленное в соответствии с действующими нормативно-правовымидокументzlми.

Ипженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Метрология>

.Щ.А. Наточий

l0



ПРИЛОЖЕНИЕ Л
(рекомендуемое)

Форма протокола поверки

Протокол (первпчпой/перподической) поверки Л}

I. Тuп, мйuфuкацuя СИ: _

2. Серuйньtй номер: _
3. Изzоtповutпапь:

1. Гоd uзzоtпов,лен ая:

5. Ус"rовuя поверкu:

мп_879-2025

- температура возд}ха
- относительнiля вл:Dкность
- атмосферное давление

,с
о/о

кПа

6. Наuменованuq ИНН (прч наJлччuu) ч alpec заявuпаа:

7. Меспо провеdенчя поверкu:

8. Нормаtпuвная 0оtЕменпацая по поверке: _
9. Поверка провоluлась с uспользованuепr:

ll



1 0. Резульлпапы поверкu:

1 0. 1 Резульtпаtпь, внеtцне2о осмоrпра:

1 0.3 Опреdапеп uе меtпроло?uческuх

Уравнение интерпо-пяции :

оценка относительной ности

I I. Замюченае:

12. Поверutпель:

u

мп_879_2025

= 0,95

Fi Xt
lзu =

Xz X!X'l ХУХ'в х*, х. х" ь, ь f" у
0

0

lo

Fi 19b% wз,о,6 |у1,оk lрь96 wb96 yl7,'% l|,%

Полпись И.о. Фамrrлия

|2

1 0. 2 Резульпаmы опрйован чя :

г -г------lг-]

:

=

wь96

t-
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б

(Справочное)
Чертёж переходника для модификации РЕ52

rф:

,п ,я: ,0
ol2r' Б

2r,'

Б r'I

tfoл<р Фо,рвr rrccrc с д.r.rиюI

,м 200

,0 ,0

эrо',

,0
о

о
Ф

Ф
Ф

г

lз

0

t-
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ПРИЛОЖЕНИЕ В

(Справочное)
Чертёж переходника для модификации РЕ53 б00 кН

,Б:

20о lrý |,0 lсrrБ
а,]

2r'1

Hprls
r'IБ

165l

Гfuuсp cбopor ruccTc с д!тl.июr.

Q15

ll,
2Б

+

.l

9r, i

о

9
е
о

Ф
Ф

l _

I _

l4



ПРИЛОЖЕНИЕ Г
(Справочное)

Чертёж переходншка для модпфикации РЕ53 1000 кН
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cB:tl но
,п al2rLr5

2r ''
lo.12'

tI
l5

''5a
Прпср сборш псстс с дtтtцlк}l

,,?о

,Б
2t,

,,1о:

} (:;

ао0'.

о

о
Ф

Ф
о

: r

|5

+


