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1. оБщиЕ положЕния

1 .1 Настоящая методlка распрстраIrяется на копры мzытниковые J (да.llее - копры),
испоJIьзуемые в качестве рабоIшх средств измерний.

1.2 Поверка копров в соотtsетствии с настоящей методикой поверr<и обеспещлвает:

Передачу единицы силы методом KocBeHHbD( измерний от рабочпх эт:tлонов в
соответствии со cTpycrypli локальной повер.пtой схемы, приведенной в Приложении А
настоящей методики поверки, что обеспецлвает прослеживаемость к гэт32-20l l
<Государственный первичньй эпrлон едшицы силы);

Перлачу единицы плоского угла методом косвепньD( измерний от рабо.пrх
этlшонов в соответствии со структурой локальной поверо.пrой схемы, приведенной в
Приложении А настощей методики поверки, что обеспе.швает прослеживаемость к гэт22-2014
кГосударственньй перви.пrьй этilлон едп{ицы плоского }тлаD.

1.3 В резу.rьтате поверки должны бьгь полгверждены мец)олопгIеские трбоваrrия,
приведённые в табллIцах 1-3.
Табшца l _-М еха Iiстики

- в зависимости от мiUIтни входящего в комплект поставки

Табrшца 2 - М гические истиliи

.Щиапазон измерний
эпергии,.Щж

Прделы допускаемой
абссrпотной
погрешности

измерний энерrии, .Щж

2

Прделы доrryскаемого
откJIопения зzшаса

потенrшмьной эпергии
ммтника от номинzlльного

значения, 7о

Модификац!,rя

JBW_150c 150
JBW_300c 150; 300
JBW-450c l50; 300;450
JBW_600C 150; 300; 450; 600
JBW_750c 150; 300;450; 600; 750

|;2;4;5;7,5; l5; 25; 50JxB_50D
JB-300B 150;300
JBS-300B 150; 300
JвW_зOOв 150;300

+0,5

номинальное значение
потенциальной энергии

ммтника..Щж

Потеря энергии
при свободном

каччшии маятника
за половину

полного
колебания, О%

+0,011,0 от 0,1 до 0,8
2,0 от 0,2 до 1,6 *0,02
4 0 от 0,4 до 3,2 +0 04
5,0 от 0,5 до 4,0 +0,05

7 5 от 0,75 до 6,00 +0,075

15,0 от 1,5 ло 12,0 +0 l 5

от 2,5 до 20,0 +а,2525,0
50,0 +0,50

l50,0 от 15 до 120 +1,5

300,0 от 30 до 240 +3,0

от 45 до 360 +4,5

0,5

450,0

Номинальное зЕачение потенщ.rальной
энергии маягкикаl ), 

.Щж

от5до40



номинальное значение
потенцимьной энергии

ммтникц.Щж

,Щиапазон измерний
энергии, ,Щж

Пределы допускаемой
абсо_тпотной

погрешнос ги ltзмерншi
энергии, ,Щж

Потеря энергии
при свободном

качlшии ммтнпка
за половиЕу

полного
колебапия, ОZ

0600 от 60 до 480 +6 0
7ý0 0 от 75 до б00 +7,5
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Таблrца 3 - М огические ха истики

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИIi ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1. При проведении поверки средства измерений (дмее - поверка) долясrы бьпь

выполпены
таблrце 4.
Табшrца 4 - Оп

чказанные

по

Метод
испытаний

Номина.тlьное значение потенциаьной энергии
маяпrик4 ,I[ж

1,0; 2,0;4,0; 5,0

7,5; 15,0; 25,0

Скорость движеrшя
ммтника в момент удара,

м/с

мета,,L-Iы пластмассы

Метод Шарпи

3,00+0,25 2,9о}0,05

4,0ь0,25 3,8ф0,05
50,0 5,0+0,5 3,8Е0,05

l50,0; 300,0; 450,0; 600,0; 750,0 5,0+0,5

Метол Изола l 1,0; 2,0; 4,0; 5,0;'l,,5; 15.0; 25,0; 50,0 3,5о+0,35
Метод ударного

растяжения

1,0; 2,0;4,0 2 9Е0,29
3,80+0,385,0; 7,5; 15,0; 25,0; 50,0

обязательность вьmоJIнениJI
операций поверки при

первllчной
поверке

Номер раздела
(пункта) методлки

поверки, в
соответствии с

которым вьшоJIняется
операцшI поверки

Наименование операции поверки

Внешний
измерений

осмотр средства
Ща .Ща

,7

Да 8

Проверка програь,rмного
обеспечения средства измерений .Ща Да 9

10

Определение метологических
характеристик и подтверждение
соответствия средства измерний
метрологическим требованиям

Да Да l 0 l

Определение абсолютной
погрешности измерений эtiергии .Ща Да 10.2

з

0,5

операции. в

периодической
поверке

По.щотовка к поверке и опробование
сDедства измеDений Да

Опрделение откJIонения зttпаса
потенциа-ltьной энергии маятника от
номиЕального зЕачения



обязатеrьность вьшолнения
операций lIoBepKи при

первичной
поверке

периоди ческо
й поверке

Номер раздела
(пунюа) методики

поверки, в
соответствии с

которым выполняется
операция поверки

Определение потери энергии
свободном качilпии мiлятника
половиЕу поJIного колебания

при
за Да Да 10.3

Определение скорости движения
маJlтника в Il,toMeHT удара

Да 10.4
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2.2. На оснсlвании письменного зtlявления владельца средства измерений, оформлеппого
в произвольной форме, допускается проведение поверки для меньшего количества значений
потенrиапьной эЕергии маятников (дrя меньшего количества ммтников из cocтalBil копров) с
обязательньпr.t указанием в свидетельстве о поверке информачии об объеме проведенной
поверки.

3. ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНI{Я ПОВЕРКИ
3.1. При проведении поверки должны выполuтться след},ющие условия:
- температура окруж:lющего воздlха, ОС от +15 до +25

- относительная влФlсIость воздlхц %о от 20 до 80

4 трЕБовАния к спЕциАJrистлм, осущЕствляющим повЕрку
К проведеникr поверки допускается персонIц, изгrивrпий экспJIуатационн},ю

док}ъ{ентацию на поверяемьй копёр и средства поверки, уrаств},ющие при проведении
поверки. ,Щля проведения поверки достаточно одного специalлиста.

5. МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1. При проведении поверки долllсlы применяться следующие средства',

соответствуюlцие требованиям Таблице 5.

Таблица 5 - С по ки

Операчия поверки
Метрологические и технические требования к

средствtlм поверки, необходамые для
проведения поверки

Перчень
рекомендуемьD(
средств поверки

l 2 з
Срлство измерений температуры
окружающей среды: ,диiшазон измерний от
+l5 до +25 ос, пределы допускаемой
абсо.тпотной погрппrости а0,2 ОС

п.3 KoHTpolrb условий
поверки (при
подготовке к поверке и
опробовании средства
измерений) Средство измереrrий относптельной

влlDкности окружающей среды: диiш:tзон
измерниЙ от 2С до 80 О/о, предеJIы

доrr},скаемой абсошотной погрешности *2 Ой

Измерrтель
ЫIZDКПОСТИ

температуры
ивтм-7м_д,
Ns 71394-18

и

рег.

Рабочие этaшоны силы 2 разряла по Приказу
Росстандарта М 2498 от 22,10.2019 г.

.Щиапазон измернrrй от l до 1000 }I, с
оттосительной погрешпостью + 0,1 27о

,Щинамометры
электронные ДrI
МГ4, рг. Nq 49913_
12

п.l0.1 Определение
отклонения запаса
потенциатьной энергии
ммтника от
номин€lльного значения Эталоны 4 разряла по Приказу Росстандарта

Ns 2482 от 2б.1 1.20l8 г. .Щиапазон измеренш1 +

l20", прделы абсоrпотной погреlпяости + 30"

Квадранты
оптические ко-
бOМ, рег. Ns 868-84

4

Наимепование операции поверки

Да
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6. ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЕ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

При проведении поверки меры безопасности должны соответствовать требованиям по
технике безопасности, приведённьп, в эксплуатационной докулrентации на поверяемые
средстм измерений, этzlлояы, средстм измерний, испытатеJIьное и вспомогательное
оборУдование, а также требованиям по техЕике безопасности, которые действуют на месте
проведения испьпаний.

7. ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 . При проведении внешнего осмота копра уст:lновить:
- соответствие внешнего вида копра описilнию и изображению, приведеппому в

описании типа;

- нzлличие маркировочной таблички с укiLзанием модификдши, заводского номерц
года вьшуска и предприятлш изготовитеJlя;

- налиrше четкrх надIисей и отмЕток на оргtlнах упрiлвления;
- отсулствие мехilнических повреждений и дефекгов, которые могуг повлиять на

метологические характеристики ;

- соответствие комплектности трбованияlч экспJryатационной док}т!rентации;

- ПОДКJIЮЧеНИе КОпРа доJIжно обеспе.п{вать его надежное зtвемление, вьшолненное
в соответствии с экспJryатационной докуtиентацией на него.

Результат поверки по даяному пункту настоящей мgrод,rки поверки сIштают
положительным, если вьшолнеаы все устilновленные трбования. Если перечисленные

5

Операчия поверки
Перечень

рекомендуемьж
средств поверки

Метрологические и технические требов:lния к
средствtlм поверки. необходимые дJlя

2

п ения поверки
J

п.10.1 Определение
откJIоненЕя зaшаса
потенциапьной энергии
мtцтника от
номинального значения

1

Срелства измер€ний, предпазначенные для
измерений дпитеJIьности интерв:lлов времеЕи.
!иапазон измерениI"l от 0 до l0 ч. Пределы
допускаемой основной абсолю,rной
погрешности (9,6. i 0{.Т*+0,01 ) с

Секутlломеры
элекгронные
Интеграл С-01, рег.
Ns 44154-16

п.10.2 Опрделение
абсоrпотной
погрешности измерений
энергии

Этапоны 4 разряда по Приказу Росстандарта
]t 2482 от 2б.11.2018 г. ,Щиапазон измерний
+ 120о, пределы абсолютной поrрешности +

30,.

Квялранты
оптические ко-
60М, рег. Ns 8б8-84

п.l0.3 Опрделение
потери энергии при
свободном кацlнии
мilятника за половину
полного колебания

Эталоны 4 разряда по Приказу Росстандарта
N9 2482 от 26.1 1.2018 г. .Щиапазон измернпй
* 120о, пределы абсолютной погрешвости +

30"

Квадранты
оптические Ко-

60М, рег. Ns 8б8_84

Прuuечанtlя - ,Щопускаеmся uспользовалпь прu поверке dpyzue уmверlсdенные
аfпfпеспованньaе эlпмоньl еduнlrц велuчuн, среdсmва uзмеренuй уtпверсеdенноzо пuпа

Определение

в

u
u

нные, еmво юlцuе .uе бованuям. азаннььц в mаб.lо?uческuц

п.10.4
скорости
маJIтника

удара

движения
момент
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тр€бования не выпоJIIIяются, копёр признilют непригодным к применению и дarльнеЙшие
операции поверки не п[юизводяг.

8. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1. Контроль условий поверки
8.1.1.Перл проведением поверки поверLlтель доJDкен из}чить настощJr'ю методику

поверки и эксплуатациовные док},i{енты, входяцше в комплекг постtвки копра' а также
ЭКСПЛУаТаЦИОННЫе ДОК}'1t еНТЫ ПРИМеНЯеМЫХ СРеДСТВ ПОВеРКИ.

8.1.2.Перел проведением поверки копра средства поверки должны бьrь вьцержаны в
помещении вблизи поверяемого копра не менее 2 часов.

8.1.3.Перел поверкой динамометры элекгронные ilиsм Бесы лабораторные
элеюронные должны нalходиться во вкJIюченном состоянии не менее 30 мпнл.

8.1.4.В молификациях с ограждением рабочей зопы снять ограждение рабочей зоны и
откJIючить датчик блокировки открьrгьл< дверей.

8 . l . 5 . Прверить положение копра в дв}D( вз:lимЕо перпенд{куJlярньD( нaшрaвления(
оптическим квадрilнтом, устzlновленным на опоры нllковапьни и.пи на опорн},ю поверхность
нiковмьни. Отклонение от горизоЕтarли не доJDкно превьrшать 4 минуг.

Результат поверки по ддrному rr}.нкту настоящей методики поверки считают
положительным, есJIи выполцецы все устilновленные требования. Если перчисленные
требования не выпопняются, копёр признalют непригодным к применению и дальнейrш.lе
операции поверки не производяг.

8.2 Опробовапие средства rrзмереппй
8.2.1 Опробование копра произвестff в холостом р€жиме, при этом копёр долкен

удовлетворять следующrм тбованиям:
- мiцтник должен бьrь надёжно (без люфтов) закреплён на octt;

- сменпые части должны бьггь надежно закреIшены на мiUттнике;

- пусковой механпзм доJDкен надежво удержимть мatятник в положении зарядсr;

- мarяп{ик доJIжен легко освобождаться под действием пускового устройства;
- кнопка аварийного откJIюченлш копра (при наrшчии) доJIжна бьггь

работоспособна;
- в модификациях с ограждением рабочей зоны прверить работоспособпость

системы блокировки IrycKa м:цтника при открытьD( ,цвер_D(.

Результат поверки по дIlнному пункту настолцей лrетодrки поверки счит:lют
положительным, если выполнены все устttновленные требовапия. Если перечисленные
тебования не выпоJIЕяются, копёр признают непригодlым к применению и да.пьнейпrие
операции поверки не производrг.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
Идентпфикации прогрalммного обеспечения (далее -ПО) производится при вкJIючеЕии

копра - на экране модуля упр:lвления отображается номер версии ПО, идентификация ПО Еа
персонмьном компьютере производится при зtшуске прогр,lммы: в главном окяе программы в
верхнем левом углу отображается на}вание ПО и номер версии.
Илентифичированное Еаименование По должно соответствовать приведённому в таблице 6.

таблица б - Иденти онные данные ного обеспечения
Иденти икационные данные изнаки)
Иденти икационное наименование ПО

6

Значение
KWinI t)

ПО). не нижеНом ии (идеlrти онныи ном 1.0



10. ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИIIЕСКLD( ХАРАКТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ
СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Определенпе отклопепия запаса потенцпальвой эпергпи маятпика от
номпнальпого значепия

ОПРеделение откJIоIIения ипаса потенциаьной энергии м:цтника от номиIIаJIьного
значеЕия произвести для каждого маJIтпика' входящего в кол{плект постarвки копра.

l 0.1 .1 Определение веса мzuгтника

.Щля определения веса маятника откJIонить мiUIтник в горизонтiUьное положение
(Допускаемое откJIонение от горизонтrrли +0,2") и оIIереть его рабочей поверхностью бойка
нzrпротив рисIс{, нzlнесенной на бойке, на опорную призму (приложеЕие Б), устllновлеЕн}.ю на
ДИна]\.{омет. Для исrс,шочения влияния массы опорвоri призмы на результаты измерений, после
её установки на динамометр и до установки на неё маятника обнулить показапия по
динаJ\.rометру. Зафиксировать покаtзiшия динalI\rометра.

Измерения произвести ти раза.
По результатам измерений выш-rсJIить среднеарифмgrическое значение веса ммтника.
Прльuечанuе : В,uес tпо duнаuомепtра dопускаеmся uспользовФпь Becbl.
Вес tлаятника по результатаJ\.r измерений массы вьт!Iислить по формуле

Р =tп.g, (1)

где Р - вес маятника, Н;

и - среднеарифметическое зпачение массы мtштника' кг;
g - ускорение свободного падения в месте устatяовки копра (допускается испоJIьзовать

приложеrтие А МИ 3278-2010 дJIя определениJr местного ускорения свободIого падения), йс2.
10.t.2 Угол зарядки ммтников определrIть с применением квадранта.
Вьшолнить действия в след}.ющей последовательности:

- откJIонить Iuмтник до }тла зарядки, зафиксировать положение маятника;

- по квадранту определить угол зарядки.
10.1.3 Для определения приведенной л]шпы маJIтника Zир опр€д€лггь период качапий

маJIтника, для чего откJIоIIить ммтник на }тол от 4О3O'до 5О00', затем отпустить и измерить
сек}.ндомером время не менее чем 10 полньп< колебаний ммтпика. Выш.rсrп.rть период
колебаний ммтника 7по формуле

т (4)
п

где Z период колебаний мauтник4 с;
,? - количество поJIцьD( колебаний маятника;
l - время и поrпrьп< колебаний маятника, с.
Измерения произвести ти раза. Средlее арифметическое из тёх измерений приЕятъ за

период колебаний ммтника.
,Щлину маятника Z, вьт.п,rслить по формуле дJIя расчета л]IиЕы математического

MaJlTHиKa, изохронного с дtu{ным физическим:

ц,= j-.T', (5), 4п-
где L, - длина ммгника от оси качtшия маятника до центра удара м;

Z - д.lптна маятника (взяrь из эксплуатационrrой документации па копер), м;
i -g,BBsB.
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Результат поверки по данному пункту настоящей методики поверки стштilют

ПОЛОЖИТеJЬНЫМ, если выполнены все устtlновленные требования. Если пере.п,rсленные
требования це выполшIются, копёр признают непригодным к применению и дальнейшие
операции поверки це произволяt.
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10.1.4 Запас потенциа:ьной энергии мiлятника выtшслить по формуле

Е" =P.|.(l-cosa), (2)

где Ео - потецциarльнбI энергия малгника,.Щж;
I - длина маятника (взяь из экспlryатационной доцментации копра), м;
d - }тол зарядки маятп.Iк4 градус.
10.1.5 Огклонение з:шаса потенциальной энергии мtlятника от номиItllJIьного значения

вьгIислить по формуле

а= 4;4.1oo. (з)
Е,

где Е ._ отклонение запаса потенциацьной энергии ммтЕика от номин:lльного зЕачения, Vо

до- номинальное значение потенциальной энергии маягникц .щж.
10.1.6 Результаты поверки по дllнному пункry ЕасIощей методики поверки сIштают

положитеJIьными, если приведеннlu дпина маJIтпика Lno -- 0,995. L + 0,005. L, а откJIонение

запаса потенциальной энерпrи мilятника от номинiшьного зпачения не првьrшает *0,5 oZ.

10.2 Определенпе дбсолютпой погрешностп измереппй энергпи
10.2.1 Опрелеление абсоrпотной погрешности измерений энергии производят для

кaDкдого маятника, входящего в комплект поставки колра, в трёх точках, равномерно
расположенньD( в диапазоне от 10 % до 80 % от значения номинмьного з:шаса энергии,
методом сравнения показаний значений затраченной энергЕи, определённьD( по отсчетному
устройству, с расчётньшrr значением.

произвести действия в последовательности, приведённой ниже:

- откJIонить свободно висящий маятник по часовой стрелке и зафиксиромть в
таком положеЕии, чтобы покzвание текущей затраченной энергии по покlлз:lнЕям копра бьtло
примерно pzlBнo 10 О/o от номинzлJьного значения потепциа:ьной энергии копра;

- считать покltзttния затраченной энергии с отсчетного устройства копра;

- с помоlцью квадраЕта оптического провести измерение угла взлёта ммтника ти
раза и вьr.Iислить срлнее арифметическое значение;

- провести операции сIштывzlния показлтий эЕергии и измерения соответствующих
углов в точках 50 % и 80 ОЛ от номинального значепия потеrщимьной энергии копра.

- вьт.Iислитъ расчётное значение энергии по форvуле

Eп=P,L,(cosP-cosa),
где Дд, - расчётное значение энергии в поверяемой тош<е, Щж;

Р- угол взлёта О;

с - лол зарядки, О.

l0.2.2 Абсо.тпотную погр€пшость измерний энергии выIшслить по формуле

(б)

Ь= Ер - Еп, (7)

где А - абсоrпотная погрешность измерения энергии,.Щж;
Др - значение энергии по показаниям копра по rryJIьту оператора при его нiuIиIши, а при

его отс}тствии - по шкalле копра), .Щж.
10.2.3 Результат поверки по данному пункry настоящей методики поверки сtlитают

полохс.IтеJIьным, если абсолютнirя погрешность измеренrlя энергии не превышает значений,

указанных в таблице 2 настоящей методики.
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10.3 Опрелелепие потерп энергпп при свободпом кдчаниц маятппка за половпну

полЕого колебанпя
10.3.1 Определение потери энергии при свободпом кач:lнии м:цтника за половину

поJшого колебания призвести З раза для каждого ммтника входящего в комплект поставки.
Измерния призвести в последовательности приведенной ниже:

- переместить маятник в положение зарялс{;

- пуститъ мauтник в свободное качание при холостом ходе;

- после его взлёта на пульте оператора или шкаJIе копра считать значение эпергии
Д**, Д*,

10.3.2 Выщслить среднеарифметическое значение пзмер€Еной энергии по формуле
t=3

ýг
L'чlч,

Е _,=l (8)
J

где Е*" - средrее арифметическое значение из трех измерениЙ энергии.Щж;

Д,.,, - i значение энергии, Дк, (i = 1...3).

Потерю энергии lIри свободIом кач:шии маятЕика за половину полного колебания
вьr.Iислrть по формуле

а =Ъ roo, (9)"Е,
где Ео- потерlr энергии при свободrом качанrи мtuтника за половину полного колбания, 7о;

Д, - номияшьное значение потенциа.llьной энергии поверяемого мiляпtикц.Щж.
10.3.3 Резу.тьтат поверки по дiмному rгуЕкту настоящей мgгодиrс.I поверки счfтiлют

положительным, есJш потеря энергии при свободном качltнии мalятпш(а за половш{у полItого
колебания не превьппает +0,50lо.

V= 2.g.L.(1-cosa) , ( 10)

где И- скорость движения маяп{цка в момент ударц йс;
Z - длина маяпrика (взягь из эксплуатационной докрлентации копра), м;
d - угол заряди маятникц О.

10.4.2 Определение скорсти.щижения ммтника в момент у.цера провести для всех
мапников из cocтzrBa копра.

10.4.3 Результат поверки по данному пункry Irастоящей мЕтодики поверки сIштают
положительным, если скорость ,щижения мluттника в момент удара соответствует ,щапазону
значений, в таблице 3 настоящей методltки.

l0.5 По итогаI\, срalвнения и с }^reтoм критериев полгверждеfiия соответствия
приЕимаfiся решение о резуJrьтатах поверки средства измерпий (положитеrьные и.гпл

отрицательные).

11. ОФОРМЛЕНIIЕ РЕЗУJЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Сведенвя о результате поверки средств измерний Б цеJIл( подIверждения повер!сr

доJIrкны бьпь переданы в Федераrьньй информационньй фонл по обеспеченrто ед{нстм
измерений.
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10,4 Опреде.пение скоростп движенпя маятпика в момент удара
l0.4.1 Скорость движениJI мaulтника в момеЕт удара определить по формуле
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l1.2 При положитеJIьньD( результатах поверки средство измерний призпается
приго,щым к применению. Вьцача свидетельства о поверке средства измерений
осуществJIяется в соответствии с действующим зtlконодательством.

11,3 Нанесение зн:жа поверки на средство измерний не вьшолаяется, Пломбирование
ср€дства измерений не производrтся.

11.4 При оlрицательньD( резуJIьтаIrх поверки, средство измерений признается
непригод{ым к применению. Вьцача извещениJI о непригодности к применению средстм
измерений с указанием ocHoBHbD( приtшп Еепригодlости осуществJIяется в соответствии с
действ}тощим зzжонодатеJьством.

Ведущrй инженер по метрологии
ЛОЕИ ООО (ПРОММАlП ТЕСТ Метрология> Е.В. Исаев
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Косвенныс Ilзм9рения
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Рабочие эт:lлоны 3-го разряда
единицы плоского угла -

многогранные призмы

0 + 3бOо
5: 3"

локальнои пове чнои схемы

0 + 360о
6=3"

Рабочие эталоны единицы силы
l -го разряда - машины
силовсспроизводящие

1+ 1,106 н
бо = +0,0l + +0,04 Vо

Рабочие эталоны единицы силы 2 разряда по ГПС для
средств измерений силы - динIlIt{ометры

1 -i- 1.106 Н
Бо=+0,06 + +0,12Уо

Регистрационные номера этaurонов
87 7,7,7 .22.2р .0 092097 2
676з 8.17.2р.00888426
4991з.|2.2р .00178720

Прямые измерения

Рабочий эталон едпницы плоского угла 4 р }ряда по
ГПС для средств измерений плоского угла

- квадрalнты оптические
0 + l20"
ý=30"

Регистрационный номер эт{lлона
26905.15.4P.00647092

Копры маятниковые
0,05 + 900 Дж

ll

ПРИЛОЖЕНИЕ А

Рабочие этаJIоны 3-го разряла
единицы плоского угла - приборы

для поверки квадрatптов

Непосредственное слttчение
6=l"

Б=+0,5%
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б
фекомендуемое)

Призма опорная

\

1 - корпус; 2 - ButlT:' J - гайка; 11- высота подъема
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