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Таблица 1 - оп ипо ки
обязательность

вьшоrпrения операций
по

Номер разлела (пункга)
метод-lки поверки, в

соответствии с
которым выпошцется

оп поверки
периодической

по
первкчrой

по

Наименование операции

,7

.Щаниивнешний осм измс
8.1[аКонтроль условий поверки

подготовке к поверке и опробо
тва и

(при
вiшиI,t

8.2ЩаДаОпробоваrие
поверке и

(при подготовке к
опробовании средства

изм нии 9Ща!аПроверка прогрlш{много обеспечения

измс 10ЩаОпрделение
характеристик

метрлогическrх
подтверждение

соответствиJI средства
и

измерний
ваниямгическим

1 0 1!а[аОпрделение среднего

квадратического откJIоненIIя :
абсолотной погрешности измерении

длип базисов в режпмirх <Статика>,

кБы статика)
[аЩа

квадратического отклоненIrя :
абсолютной поцрешности измерении

длин базисов в режимах кКинематика>,

<Кинематика в реальном вр€меЕи

тк )

среднегоОпределение

2
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1 Общпе полоrкепия
Настояцм методика поверки примеЕяется дIя поверки aшпаратуры геодезической

спlтнlлсовой SinoGNSS JUPITER (далее - аппаратура), применяемоЙ в качестве рабочих средств
измерений, и устан:lвJIивает методику их перви,пrой и перио,щrческой поверки.

В рзультате поверки должны бьrгь подтверждеЕы метрлогические трбования,
приведенЕые в Приложении А к настоящей методике поверки.

в целях обеспечения просле)!с{ваемости поверяемого средстм измерний к

государствеЕнЫм первиIшым этllлонzлм едlниц велrчин необходrпrrо собrподать трбования

настоящей методики поверки.
определенпе метрологических харllкtеристик в piмkax прводимой поверки

обеспечиваgI передачу единицы длины методом прямьD( измерний от рабочего этмона 3-го

разряда в соответствии с Государтвенной поверrпlой схемой дш коордtнапrо-временнъ,D(

iрелс* измерений, угвержденной приказом Федераьного агептства по техническому

реryлирвatнию и метологии от 07 июня 2024 г. Nр l374, чем обеспечиваgгся прослеживlIемость

единиII величин поверяемого средства измерений к следующему Государтвенному первшшому

специа.llьномУ ,r-о"у' гэт199_2024 - Государственньй перви.пrьй спеtцлаьньй эта.пон

единицы дшны.

2 ПереченЬ опердциЙ поверкп средств измереппй
При проведении поверки средств измерепий (далее - поверка) должны вьшоJIняться

операции, указанЕые в таблице 1.

,Ща

Да

|0.2
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Наименование операции обязательность
вьшолнеIlия операций

поверки при

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с
которым выпоJIняется

операцI,IJI поверки
первичной

поверке
периодической

поверке
Опрделение средЕего
квад)атиIIеского откjIонения и
абсо;потной поц)ешности измернrй
длин базисов в реrtиме
<.Щиффернциа.lьные кодовые
измерения)

Да Да l0.з

.Ща .Ща 10.4

лаз ньп,l дальном

Да Да

3 Требованпя к усповиям проведеппя поверкп
При проведени, ,rо"ер* доп-*rы соб:податься след},ющие условия пзмерений:

- температ}ра ОкружЙщеЙ среды, ОС от минус 45 до пrпос 75,

прчмечанuе: прч провеdенui чзмеренuй условuя окруэlсаюtцей среdы среDсmв поверкu

(эmмонов) dолэtсны сооmвеmсmвоваmь tпребованчям, прuвеdённьlм в ш эксfuуапацuонной

dокуменmацuu.

4 Требоваппя к спецпlJIшстам, осуществJIяющпм поверку

К прведеншо поверки допускаются JIица, из}пIивIIше экспJryатационЕ},Iо доку {ент,щию

на поверяемое средство измерний, средства поверки, ,щля проведения поверки достаточно

одного поверитеJIя.

5 Метрологическце п техшпческие требоваппям к средствдм поверки

При прведении поверки должны примеЕяться средства поверки, приведенные в

таблпце 2.
Таблица 2 - по

пс

Перчень
рекомеЕдуемьD(

Метрологические и техrrические

цбования к средствап,{ поверюi,

необходlмые д.пя ведения

Операции поверrcr,
требlтощие применение

по
Измерители
влaDкности
температуры
ивтм_7

.Ns 71394-18

Срлство измерений температл)ы

окрlжающей среды в ди:шазоне

измЪроиЯ от миЕус 45 до пrпос 'l5 "С с
погреuшостьюабсоrпотной

более +l "С;

8_10

3

Опрделение среднего
квадрапfiеского откJIонеЕия и

абсоrпотной погрешности измерний
лтпш базисов в ре)юiме <Кинематика в

ре:шьном времени (RTK)> с yleToM
HitKJIoHa аппаратуры
Опрделение средrего
квадратиIIеского откJIонеЕия и
абсоrпотной погрешности измеренIfr

длин базисов в режиме <Кинематика в

р€альном времени (RTK)> с ретом
HalKJIoHa iшпаратуры и измерений

10.5

и

не



мп-925_2025

по

Перечень

рекомендуемьIх
Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для ведения п

Операции поверки,
требутощие применение

по
Поrпrгон
прстранственньй
эта;rонньй
кI_1ентрапьньй >

фег. JФ 81551-21);
Эталон единицы
длины 3 разряда
з.7.Ажь.0004.2024

Рабо.шй эталоЕ 3-го разряда в

соответствии с Государтвенной
поверочной схемой дrя коордrнатно-
BpeMeHHbD( ср€дств измерений,

цвержденной приказом Федерального
zгентства по TexHtIIIecKoMy

реryлпровчlнию и метрлогии от 07 июня
2024 г. Ns 1374 - Базис эталонньй, ПГ не

более +(l+1 10{,L) w, где L -
изм длина в мм;

Рулегки
измерительные
металJшческие
торговой Mapю,t

"Ка.пибрн"
(рг. Nч 716б5-18)

КТ3 по ГОСТ'1502-98:'

Вспомогательное оборудование:
Срлсгво измерний дшны в

соответствии с Госулартвенной
поверчной схемой для средств

измерний длпны в диiшазопе от 1,10-9 до
l00 м и длин BoJпl в диапазоне от 0,2 до 50

мкм, угвержденпой прик }ом

Федерального агентства по Texн}l.recкoмy

реryJшрованию и мегрлогии от 29

декабря 2018 г. N9 2840 - рулgгка
изм

Аппараryра
геодезическаJI
спутниковаrI
SinoGNSS Venus

фег. N 90976-24)

Аrmараryра потрбителя геодезическ:uI в

соответствии с Госуларственной

поверо.шой схемой для коорд{натIrо-

временных средств измерний,

угвержденной приказом Федералъного

агентства по техническому

реryлирванию и метрлогии от 07 июня

2024 г. Ns 1374 с метрологическими

характеристикап,lи не хуже, чем у
поЪ"р"*о.о средства измерпий в

соответств е

l0

Квмршrты
оптические Ко
(рег. Nя 26905-15)

0рл"т"о измерний углов накJIона в

соответствии с государственнои

повер.пrой схемой мя средств

измерний плоского угла, угвержлённой
пр"Йо" Росстандарта от 26,11,2018 г,

lt ZЦВZ - Ква,чрант оптический КО,

дiaшазон измерений не менее 80О, предел

допускаемой абсоrпотной погрешности не

66л99 + 0,1О;

l0,4 - 10.5

Оцажатель Leica
cPR105

Визирная марка с

бельпrr покрыгием,
рфлекторньь,r иrп,r

размером не менее

50х50 мм
10.5

иугверждённыевать поверкепользо приисп опускаетсядримечание по,1типа веренные,измтва еренийвеличиниц средсныэтало единатгестовlшные таблицевваниям,кимогичесмо

4

другие
}тверждённого
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6 Требоваппя ýс.ловпя) по обеспечеппю безопдспостп проведепия поверки
При прведепии поверки, меры безопасности должны соответствоватъ трбованиям по

технике безопасности согласно эксrrтryатационной докулtентащrи на поверяемое средство
измерений, средства поверки, правил:tм по технике безопасности, которые действlтот на месте
проведениJI поверки.

7 Внешнпй оемотр средства измерепий
При внешнем осмотре долхно быrь установлено соответствие средства измереяиЙ

следующим требованиям :

- соответствие внешЕего вида средства измерений приведенному в описании типа
описанию и изображению;

- маркировки требованиям описания типа;
- отсутствие механических повреждений и др}гrх дефектов, влияющих на

экспJryатационЕые и метрологические характеристики изделпя;
- комплектность, необходимм для проведеЕия измерений, в соответствии с

руководством по экспJryатации.
Если перечисленпые требования не выпоJIIIяются, средство измерений признiuот

непригодlым к применеЕию, даьнейшие операции поверки не производят,

8 Подготовка к поверке п опробоваппе средства пзмерепий
8.1 Коrrгроль условий поверкrr
Перед проведением работ 

-средство 
измерений и средства поверки доrпоrы быгь

подготовлены к работе в соответствии с эксплуатационной докуr.лептацией на нIтх и выдержаны

не менее 2 часов при постоянной темпераryре, в условил(, приведённьп< в п, 3 настощей

методлки.
8.2 Опробование
При опробовании проверить:
- отсугствие качки и смещений Ееподвижно соедrнёнЕьD( дЕталей и элементов;

- правильность взммодействия с комплекгом принадлежностей;

- работоспособность всех функционаJIьньD( режимов и }злов,

Если пере.пrсл"r""r" ,рйо"*ия не вьшолIцются, средство измерний призЕают

непригодlым К применению, дальвейшие операции поверки не производfг,

9 Проверка программшого обеспечеЕпя_средства пзмерепий

9.1 ПрвЬрка программного обеспеченlrя <JUPITER_Fiгmware>,

Для иденiификаIц,rи ПО <JUPITER_Firmwme)), устllновленного в ,шпарат}ре, следует

вкJIюtшть аппаратуру, запустmь прграмй Survey Master, выбрать меню <Устрйство> -
<Подк.lпочение>, подкJIючиться к аппарату,р, выбрать раздел кИнфо>, считать Еомер версии в

стрке <Инфо об устройстве>' 
9.2 Прверка пргрl|ммного обеспечения кSчrчеу Master>,

.Щ-пя иленшфикаrши ПО <Survey Master>, устдIовленного на KolrTpoJlлepe, следует

,urry"rr* программУ Survey Master, нtl)кать кнопкУ вызова менЮ в левом верхнем угJry экраЕа,

""r6pu* 
<О программе>, считать номер версии в строке <Версия>- 
9.3 Проверка прогрzll\{много обеспечсния KCompass Solution>,

Дjrя.идентификациипокСоmраssSоlчtiоп>,УстltltоВленЕогонаперсонzлJIьном
компьютер€, сл.оу", .*у"То," ёЪ-р*, Soiution, выбрать мепю <Help>, выбрать разлел <About>,

стштать номер версши в строке <Vеr,>,

Результат проверки считilют положитеJьЕым, если:

- н:мменование По соответствует указанпому в описчшии типа

- номер версии По не ниже указанного в описдlии типа,

Ес.тrи пере.шсЛенные требования Ее вьшолЕяются, средство измерний призн,lют

непригодlым к применению, дальнейшие операции поверки Ее производят,

5
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10 Определепие метрологическпх характерпстпк п подтверrкденпе соответствпя
средства пзмеренпй метрологпческпм цlебоваппям

10.1 Определеппе среднего квадратпческого отклопеппя п абсолютной
погрешвостп пзмеренпй длин базисов в реr(пмах <<Статикоr, <<Быстрая стдтпка>

10.1.1 Средrее квад)ати.lеское откJIопение (да.llее - СКО) и абсо.тпотная погрешность
измеренпй дшн базисов в режиме <Статика> опредеJпется с испоJIьзов:lвием базпсньD( лиш{й,
входяпIrх в cocTltB базиса эталонного, прострiшственного поJIигоЕа или комIшекса базисного
эталоIlного в соответствии с Государственной поверо*rой схемой для координатно-временньD(

средств измерений.
l0.1 .2 Необход-rмо провести измерениJI не менее трёх базисньж rпrний (lа;rее - базисов),

действителькЫе значения дшЕ которых р:юположены в зalявJIяемом диапа3оне измерний
aшпаратуры, при этом дJIина минимaIJIьного опредеJuемого базиса доJDкна бьгь от l0 до l00 м,

дшна м:ксимlшьного опредеJUIемого базиса должна быгь от 27 до 30 юr,r. fuику каждого базиса

измерить не мепее 5 раз.
10.1.з скО и абсоrпотнм погреIIIЕость измерний дIин базпсов в режиме <Быстрая

статика) опредеJUIются l:tлогично режимУ <Статика>, прЕ этом, между каждым сеансом

измерениЙ, ;еобход,шо аппаратуру, устalновленную на одном из rrуrrкгов базисц не вьтк-гпочая её

и не теряя связь с Гнсс перемещать на расстояние не менее 50 метров от даJrного пункта и затем

снова устllнавЛивать на этот хе rrу{кт для проведения след,ющего хзмереЕиJI. Дппараryра,

устаЕоыIенная на пункте, расположенном на д)угом конце базис4 в течении всего периода

прведения измерний должна остzватъся неподвижной,
10.1 .4 Устшlовить аппаратуру НаД ЦеIrТРаI\,rи пу{ктов, рlюположенньD( на KoшIax

базисньпr rшrпrй и прпвестп ID( спуп{иковые аЕтенны к горизокта,lьной плоскости,

10.1.5 Измерить высоту устllновки :lнтенп аппаратуры с помоIц}ю рулетrc,I,

10.1.6 Вк;пощ.rть аппаратуру и настроитъ ее на сбор дllнIIьD( (измерений) в

соответствуюцем режиме измерений согласно трбовани-пr,r экспJryатационяой документацrти,

l0.1.7Убедитьсявпр.lвильностифУнкчиокирвzlнияиотсУгствиипомехприемУсItгяала
со спупrиков.

l0.1.8ЗаrryститьПоSчrчеУМаstеr,перейтивоВкJIаД(У<<Усtпуво,>-кПоdt<ллюченuел>,в
соответствии с моделью оборудования выбрать устройство и тип 1шттенны, призвести поиск

приёмкика по Вт или wi-Fi, после этого нажать ,ксоеduнutпь.tl, Затем перйти в меню -
оЪ-о-u*оr,"u*жъ gа <Па.цялпь прuемнuк', й нажжь <,Расшuренные нас,пройкu), выст.вить

настройки для записи статических иЪмерений, устilIIовить версию формата записи измерний спЬ,

пк же мохно выставить запись формата RINEX. Выставить требуемьй иктерва:r зtшиси, задатъ

шr.rя то.п<и (латиницей), устаrовить высоту aштенны, ЕакJIоЕнilя - измеряется до MeTror на боковой

части, вертикaшьнаJI - до низа креIшения приёмника с вехой, После того, как выставIlJш все

настройки, необхо.щмо накать кнопку кНачаtпь запuсьD, после этого начнуг зzшисываться

ar"*,r""*"" измеренЕЯ (ЗаписьваютсЯ в памJIть приёмника). Повторить действия по данвому

гtFIIсryсовторымсредстВомизмерний.Послетого,к:жзiшисzlJшстатиtIескиек}мерения'
необходимо нажжь <Заверtuurпь запuсьD,

10.1.9Провести измерения аппаратурой

таблице 3.

при условиях, указанньD( в

6



Режим измерений количество
спутЕиков, шт.

Время
измерний,

мЕн

Интервал
между

эпохali{и, с.
<Статика>, <Быстрая статика> от 20 до 60
<Кипемаптка>, <Кинематика в р€альIrом
времени (RTK)),
<.Щиффернцимьные кодовые измерениJl >

<Кинематика в реальном времени (RTK)> с

учетом накJIона аппаратуры
от 0,1 до 1,0

1>6

кКинематика в реальном вр€мени (RTK)> с

гIетом HalKJIoHa аппаратуры и измерений
встроенным лазерным дirльномером

Поверка проводrтся при устой.п,rвом закреплении поверяемой аппаратуры, открытом
небосводе, отсуtствии элекгромilгнитньD( помех и многолrIевого распространения сигнма
спуттrиков, а также при хорошей конфиryрачии спуп{иковьIх группировок. Значение

3геометрического фаюора PDOP не должно

мп_925-2025

Тбlпцrа 3 - Условия

l0,1.10 Вьклrо.лггь zшпаратуру согпасно тфомЕиям руководсткr по эксплуатации.

10. 1 . 1 1 Провести йработку дllнЕьD( с испоJIьзовдlием По Compass Solution в

следующей последомтеJьности :

- подкJIюIште приемник к компьютеру с помощью USB кабеля;

- откройте 17ро BolHuK lд найд,rте диск с именем приемЕика;
- скопируйте файлы на компьютер;
- повторите прцедуру дJUl всех приемников;
- запустите прграrr,пrу Compass Solution;
- создайте прекг;
- перйдите в р аздел Наблюdепttя tt выбпраем Импорtп файlлов;
- импортируйте данные скачalнные из приемников;
- указать высоту антенны и способ ее измереЕия;

- переходим в раздел Векпорс и выбираем Обрабоmка;
- после выполненпя обработки в таблитrой части булет приведены составJlяющие

векгора (dx, dy и dz) а таюке накJIонное расстояние ds,

За измернное значение длины б*r"а пр*rпrа"aся pacctmTaEltoe в По значение dl.

10.1,12 Ср,шrее *uчлр-rrr".*о" о,-о"Ъ,пе (да,пее - СКО) измерений д,тпrн базисов Бl

опредеJuIется по формуле

бдi =
Zi=r(Li1 - L),

(1)
п-1,

где

Jшнии в плане/по высоте, мм;
j - номер измерения;
/, - число измерений

l 0. l . 13 СистематrтческаJr погр€шность измернпй выtшсJIяется по формуле

Jr;- СКО измернпй Ёй длиsы базисной rшlпrи в плане/по высоте, мм;

ty- 
"a"aР""Оi 

aшпаратурой значение i-й длпны базисяой rпrнии в плаrrе/по высоте, мм;

ЕТ=" Lii , '- --апапrЁ п TTrrrrш бяtиц = 
-=# _ среднее арифмегическое из й измеренньж значепий д.lшны базисной

,7

(2)



Dbi =
Zl=t(Li1- riо1

п

где D., - сист€мапlческarя погреIIIЕость измерпий Ёй дпrны базисной JIипип в плане/по
высоте, мм;
Ir- измереЕное ашlаратурй зпачеЕие i-й дшrы базисной лишли в плане/по высоте, мм;
a,0 - этilлонное значение i й длины базисной линии в плане/по высоте, мм;

7 - Еомер измереЕия;
rr - Iшсло измерекий

l0.1 .l4 Аftо;потная погр€rшость измерений (при доверптельной верояпrости 0,95) дпrн
базисов вьr.шсJIяется KilK сумма систематической и сrrучайпой погреlтпrости (СКО) и
определяется по формуле

/д=*(|Dд;|+2,6t,) (з)

где /z; - абсоrпотпм погрешность пзмерений iй дrины базисной JIинии в плане/по Высоте,

мм. Знак абсоrпотной погр€шности припимают тот же, что и при вычислеЕии

систематической погршrости измерний;
Dli- систематическаJr погреrппость измерний Ёй длины базисной Jшнии в плаrе/по

высоте, мм;
dri- Ско измерений Ёй длины базисной lшrп,rи в плшrе/по высоте, мм

Зпачения поJIrIеЕньD( абсоrпотньп< погршостей измерний не доJDкны превышатъ

значений, указапньD( в Приложении А настоящей мЕто.щки поверки,

l0.2 Определеппе среднего квадратического отклоцеЕllя п абсолютной

погрешностll пiмереппй длпп базпсов в режимrх <d(пнемlтпкоr, <dtипематшка в peaJrbцo'

Bpeмeпrr ЕТК)"' 
to.z.t Ско и абсо.lпотная погрешность измерний дшн базисов в рехимах

<Кпнематика>, <Кинематика в реальвом времени (RTK)> опрлеляется с испоJьзовilнием

базисньп< rшнrrй, входящлх в cocтilB базиса этшrонного, просц:lнственного поJIигона или

комплекса базисного этчlлонного в соответствии с Государственной повершrой схемой для

коордrнатно-временньD( средств измернпй.
10.2.2 Необходимо првести многократЕо, не менее 10 раз, измернlrя дIиЕ базисньп<

линпй (базисов), действителъные зЕачениJl дJIин KoTopbD( расположепы в зalявJUlемом диiшазоне

измерений шаратуры, при этом дшна минимzлJьного опредеJIяемого базиса долrюrа бьпь от 10

до l00 м, дшна максим:lJIьного опредеJUIемого базиса долlrсrа быгь от 27 до 30 км. ,Щлипу каждого

базиса пзмерить не менее 5 раз.
10.2.3 Установить аппарат}ру над цептrшr,lи пункIов, р:юположенньD( на коЕца(

базисньп< lшний и прrвести ro< спугяиковые zlптенны к горизонта,lьной плоскостlл,

10.2.4 Измерить высоту устllновки антенн аппаратуры с помоIщю рулетки,

10.2.5 Вкrпо.пlТь аппаратуру и насцоить ее на сбор д,lнЕьD( (измереяий) в

соответств},ющем режиме измерений согласпо требованияv экспJryатацпонной доrсументации.

10.2.6УбедитьсяВпраВиJIьпостифУнщионированияиотсУtстВиипомехприемУсигпала
со сгуп{иков.

|0.2..7ИспользУяПоSчrчеУМаstеrпо.щJIюIштьсякбазовомУприёмникУпоNТRIР.Во
вкJIадке кУсtпр-во> выбираем ,Фоз,р, - ЕФюлмаем испоJIьзовать насцоенньп1 стиrь

подкIIючениrI. По"оa у"rr"r"ого подкJIючениJr появится флпссирванпое решение,

10.2.8ВытlоппитьизмереЕияЕаопредеJIяемомпУIrIсIе'пер€йдяВовк.ла,ЩУ<<Сьеllка>l-
<лСъелпка tпочек>.

8
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10.2.9 Провести пзмерениJI аппаратурой при условил(, yкtBaHHbD( в
таблице 3.

l0.2. l0 Выкrпоwrгь аппаратуру согласно трбомЕиrIм руководстм по экспJryатации.
l0.2.1l Дtя pe)lc{Ma <Кинематrка> првести обработку дzlнвьD( с испоьзовшrием ПО

Compass Solution в следлощей последовательпости:
- подкJIюIмть приемник к компьютеру с помощью USB кабеля;
- открьпь Zросоdнuк и н.аirrп д{ск с именем приемника;
- скоппрвать файлы на комrьюгер;
- повторЕтъ прцедуру дIя всех приемников;
- запустить программу Compass Solution;
- создать прекг;
- перейти в раздел Наблюdепчя tl выбрать Импорп файлов;
- импортировать дчлнные скачalнные из приемников;
- указать высоту антенпы и способ ее измерния;
- перейти в раздел Веwюра и выбрать Обрабоtпка;
- после выпо;IнениJI обработки в табли.дrой части будет приведены составJIяюIщ,rе

вектора (dx, dy и dz) а также накJIонное расстояние ds.- 
За измеренпое значение дпины базиса припимается рассIштанпое в По значение dl,

,Щля режима <Кинематика в pe:IJIbHoM времени (RTK)> провести обработку ддtньD( с

испоJIьзованием По srrгveyMaster в след}тощей последовательности:

- вьшолнить измерение на опредеJIяемой точке;

- В разделе Инсtпр. - COGO произвести расчет длины JшIIии между точкой базовой

стilнции и опрлеrяемой тош<ой, для этого выбираегся пуrrкт ОГ3, в поле rrllсц ,почка" чеwз

ме'ю элеме;п выбирается точка с пменем Дсsе, в поле <<кон, tпочкалl через меню Элеменп

выбирается измереЕная точка.
за измеренное зЕачение дликы базиса принимается рассчит:tнное в По значение

Наклонное рассtпоянuе в поле 3D.
10.r.12 скО измерений д,тпrн базисов бL ОПРеДеЛЯеТСЯ по формуле (1),

l0.2.13АбсоlпотнаJrпогрешностьизмернийдлинбазисовопреДеJIяетсякаксУ!rма
систематиЕIеской и слуlйной погршностей по формуле (3),

ЗначепияпоJryченньD(абсоJпоТIIьD(погрешностеЙизмернийнедоJDкпыпревышать
значений, 1казакньп< в Прпложении А настощей методики поверки,

10.3опреде.llенпе среднего квадратвческого отr&понеriпя и дбсолютпой

погрешностп rriMepeпrrй д.гlп" б"r""о. в режиме <<!ифференцlrа.льшые кодовые пзмерения))

10.3.1опрпелениеСКоиабсолru-тнойпогрешностиизмеренийДлинбазисовВрежиме
<,Щифферпциа.lьные кодовые измер€ния) осуществJIяется ,lнzlлогитпtо опрделению СКО и

абсоrпотной погрешности измерний длшr базисов в режиме <кинематика в реzlльном времени

(RTK)), настроив рабоry .шпаратуры в соответствующем режиме,

значения полrIенньD( абсоrпотньп< погрешностей измеренrй не должны превышать

значенпй, 1казапньпк в Приложении А настоящей методrки поверки,

10.4 Определенпе среднего квадратшч€ского откпопепия п абсолютцой

погрешности ".rap""rrr 
лл"iйоaо, , роо," <<Кпцемдтпка в реаJrьпом времевп (RTK)>

с учетом шакпона аппаратуры
l0.4.1 Опрелел"rr"" ёкО и абсоrпотной погр€шности измерний дшн базисов в ре)ю{ме

<КинематикаВреаJIьномвремени(RТК)>сrlетомнак.'IоЕааIшаратlрыосУщестВJIяется
анапогично определению Скь и абсоrпотной погршности измернrй длин базисов в режиме

кКинематика в ре.rльном времени (RTK)),
10.4.2ИзмерениянеобходимопрВоДитъпрпцЁхзначениях-УгланакJIонашшаратУры'

рilвномернорtюположенньD("д'**о".отOдо80гралУсов.Задаваемь'пlУголн.lкJIона
коЕтроJIирвать с помощью квад)tшта,

9
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10.4.3 Повторить действия по предщдущему пункгу ещё не мепее дв}х раз, повораIшмя
:шпаратуру на 120 гралусов в горизонтаJIьной плоскости.

Значения поJryченньD( абсолютных погрешностей измерений Ее доJDкIIы превышать
значений, указанпых в Приложении А настощей методики поверкп.

10.5 Опредшеlrие средпего квадратпческого отклопепия rr абсолютной
погрешностш измеренпй длпп базrrсов в реrкпме <d(BHeMaTиKa в peaJlbrioм времеЕп ETK)D
с учgгом наклоЕа дппаратуры п пзмереRий встроепвым лдlерным даJIьЕомером

10.5.1 СКО и абсолютная погрешность измерний дшн базисов в режиме <Кинематика
в реarльЕом времени (RTK)> с rlЕтом HllKJIoHa aшпараryры п измерний встроенным лазерным

дальномерм опредеJIяется с использокlнием базисньпt rшrшй, входяtщо< в состав базиса

этмонного, простр:tпственного поJIигона иJIи комплекса базисЕого этttлонного в соответСтвИИ С

ГосударственНой поверошrоЙ схемой дIя координатно-временньD( средств измереЕий.

10.5.2 Необхо.щrмо првести измеренItя дины базисов, действительные значенItя дJIин

KoTopbD( расположеЕы в зaUIвJпемом дlzшазоне измерниЙ :шпаратуры при не менее, чем ,грёх

зЕаченпж угла HzlKJIoHa дшарат}?ы, pllgнoмepgo расположеЕньD( в дишrазоне от 0 до 80 гралусов,

и при трёх значенrlл( рiюстоявий от агшаратlры до опредеJUIемого пункга.
10.5.3 УстшrовИть аrmаратуру, испоJьзуем},ю в качестве базовой стiшции над центрм

одного из пунюов базиса и привести ее спугников},ю антенку к горизонтальной плоскости.

10.5.4 Дппаратlру, испоJIьзуемую в качестве под!иrrсrой станции фовер) установrrь на

веху.
10.5.5 Над цепцом опредеJUIемого пункга базиса устttltовить визирн},ю марку (даJrее -

марка). Марка представJIяет соЪой кв4дратньй и-тпл кругльй шц{т размерм не менее 50х50 шr,

поверхность щита доJDIfiа шr.rеть рфлекгорное покрытие иJш окр:lшиваться белой краской с

нанесением цеЕтра марки. Располагать марку следует к :шпаратур€ таким образом, тюбы

плоскость {ошеrп бьша перпендикулярна направлеЕию измерений. Пример марки приведён на

рисунке l ;

Рисунок l - Визирная марка

l0.5.6 Измерrrь высоту устаповки антенп шIпаратуры и марки с помощью рулетки,

10.5.7 Вк;поцлТь аппаратуру и Еастроить ее на сбор дапIrьD( (измерний) в

соответствующем режиме измерний согласно трбовшпrяv экспJryатационной док},N(еIrтдщи,

10.5.8 Убедrться в правиJIьности функчионирваrия и отсугствии помех приему сигнала

со спупrиков.
10.5.9 Измерения на поверяемой iшпаратур провод{ть при условия,(, указ {ньD( в

таблице 3.
10.5.10опрлелитьположениецеЕтрамаркисиспоJБзовапиемлазерногодаJьЕомера

располагtUIВехУсУстаповленнымроВеромнарасстояIlииот0'lдоlметра.Расстояние'*оrrро*р""о 
рулегкой измерrrгельной, Наклон :шпаратуры контрJшрмть с помочью

квад)анта. Повторить измеренЕя цзменяя HllKJIoH tшпаратуры,

l0

a
l
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10.5, 1 l Повторить измереЕия по предыдущему пуrкry, распол.гм веху с уст:tвовлеЕным
рверм на расстоянии 20-30 и 45-50 метрв.

10.5.12 Вьпсlпочrь :шпаратуру согласно трбованилr,l руководстм по эксIuryатации.
10.5.13 Првестп обработку дllнньD( с испоJIьзовдtием ПО SurveyMaster ана:rогитrо

обрабоже данпьж в pe}Фrмe <Кинематика в pe.ulbнoм врмени (RTK)>
10.5.14 СКО измереншi дпrн базисов БL опрделяется по формуле (1).

10.5.15 дбсоrпотнirя погрешность измерпий дrшr базисов определяется k:l11 сумма
систематической п сrrучайной погршrостей по формуле (3).

Значения поJггIенньD( абсоJпотIrьD( погршностей измерний не доmкны превышать

значений, указанньп< в Приложении А настоящей методики поверки.

11 Оформленпе результатов поверки
сведения о резуJьтате и объёме поверки средств измерений в целях подтверждения

поверки должны бьrrь перданы в Федеральньй информационньй фонл по обеспеченtло

едпнства измерений.
При полоrклтельньD( результатlлх поверки средство измерений призпается пригодным к

применению. Вьцача свидетеJьстм о поверке средства измерений осуществJlяется в

aoor""rar"rn" с действуюIщ,tм з:жонодатеJIьством, Нанесение зЕ,жа поверки на средство

измерений не предусмотрен о. Пломбирование средства измерений не производrтся,

При отричательньD( резуль татах поверки, средство измерений признается непригодшм

к применению. Выдача извещенllя о непригодности к применеЕию средства измерппй с

}кirз:rнием основньD( приt{ин Еепригодtости ос},!цествJIяется в

зz!конодательством.

Ведущий инженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАIП ТЕСТ Метрлогпя>>

с действ}тощим

К.А. Ревин

ll
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Прилоясепие А
(обязательное)

Метрологическпе п технпческие характерпстпкп
Табrпrца A.l - М гические стики

наименование стики
ий дrплн базисоизм от 0 до 30000

Границы доrryскаемой абсо.тпотной погрешrости измерений дшн
базисов в prrcrMax*:
- <Статика>, <Быстрая статикаD мм:

+2.(2,5+0,5.10{.L)
5,0+0,5.10{.L+2

- <Кинематика>
- в плше
- по высоте

, <Кинематика в peaJtьнoм времени (RTK)) ,мм
+2.(5,0+0,5.10{.L)
+r. 8.10{.Ll0 0+0

+2.(5,0+0,5. 1 0{.L+0,2.c)
l0,G|-0,8. l0{.L+0,2.o

- <Кпнемамка в pe:ulblroм временп (RTK)D
аппарат}ры, мм:

- в IIлане
- по высоте

с ччетом HzlKJIoEa

+2.(250+1.10{.L)
500+1.10{.L+').

- <Щифференчиальные кодовые измерения> , мм:
- в плане
- по высоте

.(l0,0+0,5.10{.L+0,2.o)
15,0+0,8.10{.L+0,2.o

- <Кинематика в ре:rльном времени (RTK)
:шпаратуры и измеренпй встроенным лазерным дальномером, мм:

) с гlетом HzlKJIoHa

_ в плzlне
_ по высоте

2,5+0,5.10{.L
5 0+0,5.10{.L

Среднее квадратпческое откJIоЕенпе измернlfr дmн базисов в

режимiлх:
- <Статика>, <Быстрая статика> мм:

_ в плане
- по высоте

5,0+0,5.10{.L
l0,0+0,8.10{.L

, <<Кипематика в perulbнoм вр€мени (RTK)r)- <Кинематика>
- в плапе
- по высоте

5,0r{,5.10J.L+0,2.o
0+0,8.10{.L+0l0 .0

- <Кинематпка в pe:lJIbHoM времени (RTK))
аппаратуры, мм:

- в Ilлане
- по высоте

250+1.10{.L
500+1.10{.L

- <.Щиффернчиальные кодовые измерениJI) ,ММ
- в плarне

- по высоте

l0,0ю,5.10{.Lю,2.(l
0+0,8,10{.L+015 2.а

- <Кинематика в реальном времени (RTK)
aшпаратуры и измерний встренным ла:}ерным дilльномерм, мм:

) с учетом нак.лона

- в IIлд{е
- по высоте

характеристики zшпаратуры
о - угол HllKJIoHa шараryры в
L - длина rпrнии, выtшсленнм

аппаратуры(RTK)

0ти 59ио ятносп веродоверительнри
омематикакКин в)(( ематикаКинвы реальнааппп раryр режим,Lхри работе

ем тикакКин) наклонасткв мо) нкКи тикаема ) yrihoM(Rвремениреальн
лzlзенныма измиаклн нао ернымtlптк с) встоомаJIьн туры еренийпар(R ) yreToMре

обаз вшlеобхон)ния димаизмо м кодовые ереДа!'IЬН меро
м ол киегичесчемхнебытьи етродолжныстикии уже,м гичесо кие которохарактеретрол

градусах (не более 80 гралусов)
по изм дтинам базисов в мм

|2

Значение
м

- в плане
- по высоте

, мм:

с ччетом накJIона

времеЕи

в времени
станцЕя,<.Щиффернцимьпые


