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Табlшца l - гические стики
нмменование Значениестики

от 0 до 30000длины бази illн

+2,(2,5+0,5. l0{.L)
+2.(5,0+0,5. l06.L)

+2.(6+0,8. l0{.L+8+0,7 о)
+2.(l 2+0,8. 1 0{. L+8+0,7.o)

+2.((6+1,0. l0{.L)+l0)
+2.((12+1,0. l0{.L)+15)

+2.(250+1.10{. L)
+2 500+1.10{.L

Граrпrщl дотrускаемой абсоrпотной погрIшrости измернпй дшны
базиса (при доверrтельной верятЕости 0,95) в ржrмах:
- <Статика>, мм

- <Кинематика> и <Кинематика в реаJIьном вр€мени @ТК)>, мм:

- <<Кинематика в peilJlbнoм времени (RTK)> с уч&гом накJIона
аппаратуры, мм*

- <<Кияематика в реaльном времени (RЖ)> с уrётом измерений
встроенной фотокамерой", мм :

- кfuфферrrчиа;rьньй кодовьй @GNSS)>:

_ в IIлiме
_ по высоте

- в плане
- по высоте

- в плalне
_ по высоте

- в плане
- по высоте

- в плalне
- по высоте

6+0,8. 10{.L+8+0,7.o
l2+0,8.10{.L+8+0,7.o

6+1,0.10{.L+10
l2+1,0.1O{.L+l5

2,5+0.5 10{.L
5,0+0,5.10{.L

6+0,8.10{.L
12+0,8.10{.L

250+1.10j.L
500+1.10{.L

,Щоrryскаемое срдlее квад)атк.Iеское откJIонение измерний дшн
базисов в рlшпlж:
- <<Статпкаr>, Mlrl

- <Кинематика> и <Кинематика в реальном времени (RTK)>, мм:

- <<Кппематика в pearbнoм времени (RTK)> с r{ётом наклоЕа
аппаратуры, мм*

- <<Кинематика в реаБном времеЕи (RTK)> с уrётом измернй
всгренной фотокамерй", мм :

- <.Щиффернциа:ьньй кодовьй (DGNSS)>:

_ в Iшане
- по высоте

- в IIлilне
_ по высоте

- в Iшане
_ по высоте

- в Iшане
- по высоте

- в плане
- по высоте

* - допускается наклон от 0 до б0 О.

** - При расстоянии от aшпаратуры до опредеJIяемой то,п<и от 2 до 15 м

Примечанпя
l. L - длrrна .тшяии, выIIltсленн:UI по измеренЕым д;шнам базисов в мм.

HtlKJIoHa в2.а- ах.
2
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1. Общпе полоr(еппя
Настоящая методика поверки примеЕяется для поверки iшпаратуры геодезической

сrrугшп<овой ЕFТ Е1 (да:lее - аппараryра), прrплепяемой в качестве рабочего ср€дства измерний,
и устапirвJmвает методику ее первишrой и перподнеской поверки.

В рзуrьтате поверки доJDкIIы бьгь подгверждепы метрологшIескпе трбоваппя,
приведенные в табrшце 1.

+2.(6+0,8. l0{.L)
+2,(l2+0,8.10{.L)
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В целях обеспечения прослеживаемости поверяемого средства измерний к
государственным первичным эталон:ll\,l единиц веJшIIин необходпло соблюдать требОВаНИЯ

настоящей методики поверки.
Определение метрологи.Iеских харarктеристик в p:lI\,tкarx проводшой поверки обеспецlвает

передачу ед{ницы дJшны методом прямьD( измерений от рабочего этtlлона 3-го разряда в
соответствии с Государственной поверошой схемой для коордIнатно-временIIьD( средств
измерений, 1твержденной прикzлзом Федера.lьного aгентства по техпическому реryJIироваIIию и
метрологии от 07 шоня 2024 г. Jф 1374, чем обеспешлваgгся прослежикrемость единиц веJIиrшн

поверяемого средства измерний к след},ющему Государтвенному первичному специirльному
эталону: ГЭТl99-2024 - Государственньй первитrьпi специмьньй этzrлон единицы дIины;

2. Перечень операцпй поверки средств измерений
При проведении поверки средств измерений (да.тlее - поверка) доJIжны выполIlJтться

операции, щазанные в таблице 2.
Таблица 2 - Оп по

обязатеrьность выпоJIнения
операций поверки при

Номер разлела (пунюа)
метод.lки поверки, в

СООТВЕТСТВИИ С КОТОРЫМ

вьшоJIняется операциJI
поверки

перви,пrой
поверке

периодтческой
поверке

Нмменование операции

Да 7.ЩаВнешний осмотр средства измерений
Ща !а 8.1KoHTporb условий поверки (при

по,щотовке к поверке и опробоваrпп,r
средства измерений)

.Ща 8,2!аОпробование (при подготовке к поверке
и опробоваrrии средства измерений)

Ща 9.ЩаПроверка прогрilммного обеспечения
средства измерений

10Определение мецологических
характеристик и подIверждение
соответствия средства измерений
метрологическим требовапияrr.r

1 0 1!а,ЩаОпределение средIего квадраттIеского
откJIоЕенI,ш и абсоrпотrrой погрешности
измерений д;п,rн базисов в режиме
<Статпка>

.Ща ДаОпрделение сре,щего квад)ати.Iеского
откJIонения и абсоrпотrrой погрешности
измерений длин базисов в режимalх
<Кипематика>, <Кинематика в реаJIьЕом
времеЕи (RTK))

,Ща 10.3[аОпределение сред{его квадратического
откJIонения и абсоrпотrrой погрепшости
измерений дrпrн базисов в pe)ю.rMe

<,Щифференчиальньй кодовьй
(DGNSS))

Да.ЩаОпределение сре,щего квадратш!lеского
откJIонениJI и абсоrпотной погрешности
измерений д;п-rн базисов в режиме
<Кинематика в реаJIьном времени
(RTK)> с yIeToM измерений встроенной
фотокамерой

з

10.2

10.4



Наименование операции обязатеlьность выпоJIнепRя
операций поверки при

Номер раздела (пушсга)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки

перви.пrой
поверке

периодической
поверке

Определение среднего квадрати.Iеского
откJIонениJI и абсоrпотной погрешности
измерппй д.lшн базисов в режиме
<Кинематпка в реальном времени
(RTK)> с rцетом HllKJIoHa дшаратуры

Да 10.5

мп-865-2025

3. Требовапrrя к усJIовпям проведенпя поверки
При прведении поверки доJDкны соблюдаться следующие условия измерний:
- теiшература окружающеЙ срлы, ОС от минус 45 до пlпос б0.

Прttмечанuе: прu провеdенuч чзмеренuй условuя окруэtсаюtцей среdы среdсtпв поверкu
(эmмонов) dолэlсны соолпвелпспвовапь mребованtlям, прuвеdённььu в uх эксllлуаtпацuонной
dокуменmацuu.

4. Требовrнrrя к спецпаJIпстам, осуществJIяющим поверку
К прведению поверкЕ допускаются JIицц из}цившие эксIuryатационную докуi{еЕтацию

на поверяемое средство измерний, средства поверки. Дrя проведекия поверю, достатOчно
одrою поверитеJrя.

5.
При

таблице 3.

Мегрологrrческпе п технпческие цrебованпям к средствам поверки
проведении поверки должны примеЕяться средства поверки, приведенные в

Таблица 3 - С по
Перечень

рекомендуемых
средств поверки

Операции поверюл,
т?ебующtе
применение

средств поверки

Метрологические и техЕп.Iеские трбоваrrия к
средсткlм поверки, необходlмые для прведения

поверки

Измеритеrпr
влiDкности й
температ}ры
ИВТМ-7, рег.Nо
7l394-18

8-10

Срдство измерений температуры окружающей срелы
в ди:шазопе измерний от минус 45 ОС до пrпос б0 ОС

с абсоrпотной погрешностью Hg figлgg а1 ОС;

Полигон
прсlрд{ственн
ьrй эталош{ьй
<Щентральнъл1>,

рг. Nч 81551-21;
Эта.llон е,щпицн
длины 3 разряда
3.7.Ажь.0004.20
24

Рабощй эталон 3-го разряда в соответствии с
Государственной поверочной схемой дJlя
координатно-временньD( средств измерений,

1твержденной приказом Федера.пьного :гентства по
TexHи.IecKoMy реryлироваЕию и метрологии от 07
июшI 2024 г. Ns lЗ74 - Базис этьчонпьпt,
простравственньй поrшгон иJIи комплекс базисньй
этчrлоннъй, (0 - 30) км, ПГ пе более +(1+l ,10j,L1 мм,
где L - измеряемau длина в мм;

Аппаратура
геодезическ:UI
сп}тниковаrI
SinoGNSS Т30,

рг. Nэ 89966-23

10.1_10.5
Аппараryра потрбителя геодезическaш в

соответствии с ГосударствеЕной поверотrой схемой
дJIя координатно-вр€меЕньD( средств измерений,

угвержденной приказом Федерального чгеЕтства по
техншIескому регулпрванию и метрлогии от 07
июня 2024 г. Ns |З14 с метрологпческими
харirктеристиками не хуже, чем у поверяемого

ий в соответствующем режимесредства измерен

4

Да



Операчии поверки,
трбlтощие
применение

средств поверки

Перчень
рекоменд/емьD(
средств поверки

l0.1-10.5

Вспомогательное оборудование:
Срлство измерений длины в соответствии с
Государственной поверо.пrой схемой для средств
измернпй дIиЕы в дlапазопе от 1,10-9 до l00 м и
дJIин воJIн в щrшд}оне от 0,2 до 50 Mlctl,

угвержденной приказом Федера.lъного aгентства по
техЕическому реryлиромнию и метролотии от 29
декабря 20l8 г. Ng 2840 - рулегка измеритеrьная, КТ3
по ГОСТ 7502-98;

Рулетки
измеритеJьные
метllJшические
торговой марки
"Кашброн", рег.
Ns 71665-18

Визирпм марка размерм не менее 50 мм Марка б"
Trimble 6705-10-
TRK

l0.5

Срлство измернпй углов HilKJIoпa в соответствии с
государственной повер,пtой схемой для средств
измерний плоского угл4 уrвержлённой приказом
Росстандарта от 2б.11.2018 г. Ns2482 - Квалрант
оrrтпческий КО, дrапазон измерний не менее 60О,

предел допускаемой абсоrпотной погреrrпrости не
более + 0,1о

Квалранты
оптические КО,
рг. М 26905-15

Примечание: ,Щопускается использовать при поверке друп,Iе }тверждённые и
аттестованные эталоны едшmц веJIичин, средсткr измеряий угверждёЕIrого типа и
поверенные, удовлетворяющие метологп.Iеским трбованиям, }тазанным в таб.lшце.

мп_865_2025

6. Требованrrя ýсловпя) по обеспечеппю безопасностrr проведеЕЕя поверки
При проведении поверки, меры безопасности должны соответствовать требованияrr по

технике безопасности согласно экстrпуатационной докуt.tентации на поверяемое средство
измерний, средства поверки, прiлвIллarм по технике безопасности, которые действ}тот на месте

црведениJI поверки.

8. Подготовка к поверке п опробоваппе средства пзмеренпй
8.r Коrrтроль усзlовий поверкп
Перд прведением работ средство измерений и средства поверки долясrы бьггь

подготовлепы к работе в соответствии с эксILrryатдшонной докуr"rентадией на ню( и вьцержаны

пе менее 2 часов при постоянной т€лдIературе, в условtUD(, приведёнIъu< в п. 3 настощей
метод.lки.

8.2 Опробоваппе
При опробовании проверить: 

5

Метрологические и технические требования к
средствам поверки, нюбход,rмые для проведения

поверки

10.4

1. Впешнпй осмотр средства измереrrий
Прп внешнем осмотре должпо бьггь установлено соответствие средства измерений

следующим требованиям :

- соответствие внешнего вида средства измерений приведенному описаЕию и

изобрахению;
- маркировки требованиям описания типа;
- отс)пствие механических повреждений и других дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологические харllктеристики изделия;
- комплектность, необходимая для проведенпя измерений, в соответствии с

р}ководством по экспJryатации.
Если перечисленные требовапия не выполшпотся, ср€дство измерепий признают

непригодlым к применеЕию, дальнейшие опердIии поверки не призводяг.
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- отс}тствие качки и смещений Ееподвижно соединённьD( детаJIей и элементов;
- прalвиJIьность вз:ммодействия с комплекгом принадлеrсlостей;
- работоспособность всех фунюшона.lьньпt pexorмoB и ),зJIов.
Если перчислепные требования не выпоJIIIяются, средство измерний признzлют

непригод{ым к применению, дальнейшие операции поверки не производят.

9. Проверкапрограммногообеспечепrrясредстваrrзмереrrпй
9.1 ПрверкаМПО.
.Щля илентификации МПО, устаЕовленного в aшпаратуру, необходтмо по.щJIюIшться к

аппаратуре, используя ПО <ЕFТ Field Sчrчеу>, перейти на вкла.щу <Приемник>, открыть меню
<<Приемник>. Номер версии отобразится в стоке <Версия GNSS>

9.2 Проверка программIrого обеспечения <ЕFТ Field Survey>

Дя идентифшсации ПО <ЕFТ Field Survey>, уст.lновленного на коптроJIлер, следует зtшуститъ
ПО, перйти на вкJIадку кПроект>, открыть меню <ПР ПО>. Номер верии отобразится в первой
строке дtlнного меню.

9.3 Для идентификшц.lи ПО (ЕFТ Seismic>, устiшlоыIенного на контроJIлер, следует
заIryстить ПО, перйти Ira вкJIадку <Проекг>, открыть меню (ПР ПО)). Номер версии отобразится
в первой строке данного меню.

9.4 Для идентификации ПО (ЕFТ Post Processing)), устtlновленного на персона.тьньй
компьютер, необходимо зaшустить ПО, на главном экрllне выбрать вкJIадку <Справка>, затем
выбрать пlъrг <О прогр:ll\,д\.rе ).
9.5 Дш идентификации ПО (ЕFТ SeisMonitor>, устilноыIенного на персонаuьпьй комrыотер,
необходлмо заIryстить ПО, на главном экраrrе выбрать вкJIащу кСправка>, затем выбрать rгуIrкг
<О программе>.

9.6 Результат проверки считают положительным, если:
- п:lимепов:lние ПО соответствует }казанному в опиc:lнии типа
- номер версии ПО не ниже укalзaшного в описаЕии типа.

10. Определеппе метрологпческпх характерпстпк и подтверждепriе
соответствпя средства измерений метрологическим требовапиям

10.1 Ошределенпе средпего квддратпческого отклопенпя п дбсолютrrой
погрешностп измереппй длrrц безrrсов в режпме <<Стдтпка>>

10.1.1 Абсо;потнаrI погрешность измерпий длин базисов в режиме <Статяка>

опредеJIяется с использовalнием базисньпt линий, входяrщо< в сост:в базиса ЭталОННОГО,

просlранственпого полигона или комплекса базисного этalлонного в соответствиИ С

Государственной повершrой схемой дrя координатrIо-временньD( средств измерний.
10.1.2 Необходдмо црвестп измеренпя не менее цЁх базисньо< rшний (ла;lее - базисов),

действительнЫе значениЯ длин KoTopbD( расположеЕЫ в з:lявJIяемом дlaшазоне измерний
iшпаратуры, при этоМ длина минимаJIьного опредеJIяемого базиса должна быгь от l0 до 100 м,

дшна м1ксимalJlьного опредеJIяемого базиса долlкна бьггь от 27 до З0 км. .Щ"тплну каждого базиса

измерить не менее 5 раз.
10.1.3 дбсошотпarя погреIпностъ измернrfr длин базисов в режиме <Быстрая статика)

опредеJuетсЯ 1lналогичнО percryy <Статика> при этом, межд/ каждым cg;lдcoц измерний,
необходrмо аппаратуру, уст:шовленную на одном из пункIов базиса, не выкJIючая её и не теряя

связь с Гнсс перемещать Еа расстояпие не менее 50 метров от дzмного пункта и затем снова

устzм:lвJlикrтъ па этот же пункг для проведения следующего измереЕшI. Дппараryра,

устllпоыIенЕаЯ Еа пункт€, рiюположеЕном на др}том конце базиса в течеЕии всего периода

прведеншI измерний до.тпrсrа ост:lв:lться неподвижrrой.
10.1.4 Установить прверяеItfуо аппарат}ру над центра {и пунктов, расположенпьD( на

концах базиснъп< rшний и привести ю( спуIниковые аятенны к горизонтаrьной плоскости.

6

Если пер.плсленные требовalния не вьшолЕяются, средство измерений признtlют
непригодlым к применению, даьнейше операции поверки не производrг.
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l0.1.5 Измерить высоту установки :u{тенн аппаратуры с помоIщю рупетки.
10.1 .6 Вкrпошть ягrпаратуру и настроЕтъ ее на сбор дtiнньD( (измерний) в

соответствующем режиме измерний согласно трбованияIrr экспJIуатационной документации.
10.1.7 Убед.rться в правиJIьности функчиош,rрванrrя и отсуIствии помех приему сигн:lла

со спуп{иков.
10.1.8 Вкrпошть almapaTypy и насцоЕIъ ее ва сбор д:lнньD( (измерний) в

соответствующем режиме измерний согласно цебованиям эксILтryатациоrтной докуi{ентацип.
10. 1 .9 Провести измерения при условил(, указанньп< в таблице 4.

Табrппrа 4 - Условия ведения

10.1.10 Вькrпо.пrть rшпаратуру согласно трбовани.ш\,r руководства по экспlryатации.
10.1 . l l Првести обработку ланяьD( с использовilнием штатного ПО к аппараryре,
10.1.12 Сршее квад)атическое откJIонеЕие (далее - СКО) измерний д;пrп базисов Бl

определяется по формуле

бli =
(1)

п-L
где бri- СКО измерений Ёй длины базисной JшIIии в плане/по высоте, мм;

'1г 
измеренное аппараryрой зЕачение Ёй длины базисной .тп,tнии в плапе/по высоте, мм;

i ХТ=, rri
п

срелнее арифметическое из п измеренЕьп< значений длины базисной rиш-tи

в плане/по высоте, мм;
i - номер измерения;
й - 

Iшсло измерений

l 0. l. l 3 Систематическм погрешность измерений выIшсJшIется по формуле

Dti =
Zi=t(Ц1- Ь,о1

(2)
п

где Da, - СИСТеМати.Iеская погрешцость измерний Ёй дrшrы базисной JIйнии в плапе/по

высоте, мм;
Zr- ИЗМеРеННОе аппараryрой зпачение !й дrины базпсной линип в rшане/по высоте, шrr;

Zio - эталонно€ значеЕие i- Й д;шны базисноЙ lшнrдл в плане/по высоте, мм;

,t - номер измерения;
и - число измерений

10.1.14 дбсоrпотная цогрешность измерпий (при доверительной верrпrости 0,95) л;шн
базисов вьFшсJIяется КаК cylr{Ma систематической и сrrучайной (ско) погрешностей и

опредеJIяется по формуле
7

Режим измерений
коrпrчество
спуп{иков,

IпT.

Врмя
измерний,

мин

Интерва.п
между

эпохar {и, с
от 20 до 60<Статика>

кКинематика>, кКияематика в ре:rльном времени
(RTK))
<.Щифференциальньй кодовьй (DGNSS),)
<Кинематика в реаJIьЕом времени (RЖ)> с рётом
измернпй встроепной фотокамерой

>6
от 0,1 до 1,0

<Кинематика в реаJIьном времени (RTK)> с уtётом
H:lKJIoHa :шпаратlры(

Поверка прводrrtся при устойшлвом закреIшении aшпаратуры, открытом небосводе,
отсуIствии многоJIучевого распрстptшrения сигпала спупlиков, а Tlжxe при хоршей
конфигурачии спуп{иковьrх группировок. Значение геометрического факrора PDOP не должно
превьппать 3

Zi=r(Li1 - L)'

l
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(3)

где /ri - абсошотнiля погрешность измерний i-й дтпrны базисной Jшнии в плане/по высоте,
мм. Знак абсоrпотной погрешности приним:lют тот же, что и при вычислении систематической
погрешности измерений;

Da, - систематическzlя погрешпость измерепий i-й длипы базиспой линии в плане/по
высоте, мм;

dri- СКО измерний Ёй лтпrны базисной rшнии в плане/по высоте, мм

Значения полуlенньD( погрешности измерений не должны превышать зЕачеrтЕй,

указанньп< в Табл-rце l настоящей методики поверки.
10.2 Определеппе средпего квадрдтпческого отклонеЕпя и абсолютпой

погрешЕостп пзмеренпй длпп бдзпсов в рех(пме <<Кппемдтпка>, <d(ппематика в peaJlblloм
времеви (RTK>>

10.2.1 АбсоrпотнаJI погрешностъ измерний дш базисов в режимtrх <Кпнематика>,
<Кинематика в р€аJIьном временп @ТК)> опрлеrrяется с испоJIьзоваЕием базиспьп< .rпппй,
входяIц{х в cocT:lB базиса эталонного, прстiшствеЕного полигона или комплекса базисного
эт:lлонного в соответствии с Государтвенной повер.лrой схемой дш координатно-временньD(
средств измернrй.

10,2,2 Необходимо провести Езмеренrlя не менее цЁх базисов, действитеlьные значенtrя
длин KoTopbD( расположены в заявJIяемом диапазоне измернrй аппаратуры. .Щlпrну каждого
базиса измерить не менее 10 раз.

10.2.3 Устаповить аппараry?у над цептрiлI'rи гr},Ектов, р:юположенньD( на коlщах базисrпп<
линий и привести их спуп{иковые дпенны к горизоrгга.lьной плоскости.

10.2.4 Измерить высоту уст.rновки аптенн lшпарilтуры с помоuDю рулетки.
10.2.5 Вк;по.*rть аппаратуру и нiютрить ее на сбор дllнIlьD( (измерний) в

соотвсIствующем режиме измерний согласно трбоЕlllиям эксLпуатациокrой докуrиентации.
10.2.б Убедлться в прiвиJьности функчионированrlя и отсугствии помех приему сигнiша

со сп}тЕиков.
10.2.7 Провести измер€ния на поверяемой аппарацrре при условияr(, указаннь,D( в

табrпrце 3.
10.2.8 Въ,кlпо.шть аппаратуру согласно трбовalнI,ulм руководства по эксплуатации.
10.2.9 Првестп обработку даняьD( с испоJIьзомпием Iптапlого ПО к аппарац,р.
10.2.10 Абсо.тпотнiля погрешность измерний дшны базиса опредеJIяется кiж сумма

систематической и случайной погрешrостей по формуле (3).

Значения поJIrlенньD( погршяостей измерmrй не доJIжны превышать значенd,
указанньп< в табJIшIе l настощей методики поверки.

10.3 Опреде,ленпе среднего кв&дрдтического отrспоненпя п абсолютшой погрешностп
rrзмеревпй длrrп базисов в реяснме <<{ифферевцнальпый кодовый (DGNSSD)

Определение СКО и абсоrпотной погрешности измерний лтпrн базисов в pexc,rMe

к,Щифференчиаlrьньй кодовьй (DGNSS)> осуществJuIется аналогиtшо определению
СКО и абсолютной погршrости измерний д;шн базисов в ржиме <<Кинематика в реа,JIьном
времени (RTK)), настроив рабоry аппаратуры в соответствующем режиме.

значения поrr}r.rенньD( погрешностей измерений не должны превьпrrать значений,

указанньж в табrпrце l настоящей методики поверки.

10.4 Определенпе среднего квадрдтпческого откпонецпя п абсолютноЙ погрешностп
измерений длпц базпсов в реяшме <d(инематика в реаJIьном времени (RTK} с учетом
измерений встроешпой фотокамерой10.4.1 Опрделение абсоrпотной погрешности измерний лпrтп базисов в режиме
<Кинематика в рe:шьном времени (RTK)> с учётом измеревий встроенной фотокамерой

8



мп_865-2025

10.4.2 Абсоrпотпая погрешноФь определяется с испоJБзовllнием базисньп< лиrшЙ,
входящD( в состав базиса этшrоняого, простаЕствеЕпого поJIигона иJIи KoMImeKca баЗиСНОЮ

этiшоЕного в соответствии с Государствепной поверошrой схемой для коордд{атпо-временньD(
средств измерений.

10.4.3 Необходп.rо провести измереЕия не меЕее трёх базисов, дейgтвительные
значенI.IJI длин KoTopbD( расположены в заявJIяемом диtшазоне измерний аппаратlры. .Щпину
кzDкдого базиса измерrть не мепее 5 раз.

10.4.4 Устаlовить шпаратуру, испоJIьзуем},ю в качестве базовой ст пцм Еад

цеЕтром одIою из пу{ктов базиса и привести ее спутниковую аЕтеш{у к горизоrrта:ьнОй
плоскости.

10.4.5 Поверяемlто аппаратуру фовер) установить на веху.
10,4.6 Над центрм опредеJIяемого пупкга базиса установить визирную марку

(да;lее - марка). Марка представJIяет собой квадратньй иrш кругльй щит размером не менее
50х50 мм, поверхяость щrта окрt пивается белой краской иJIи разделена на черно-белые
секторы. Располагать марку следует к zшпарirтуре такrлr,I образом, .rтобы плоскость мишени была
перпенд{кулярЕа н:шравлеЕIiю измереlшй. Прпмер марки приведён на рисунке 1;

Рисунок l, - Визирная марка

10.4.7 Измерrть высоту устalновки :штенн аппаратуры и марки с помощю рулетки.
10.4.8 Вк;поч.rть агrпарат}ру и настроить ее на сбор дllнпьD( (измерений) в

соотвЕIствующем режиме измерений согласно требов:lниrш экспJryатациоrпrой докрлентации.
10.4.9 Убедиться в прarвиJIьIIости функчионирования и отс}тствии помех приему сигна!,Iа

со спутников.
10.4. 10Измерения на поверяемой алпаратуре проводить при условиях, }казанньD( в

табrшце 3.
10.4.1l Опредеrплть положение цента марки с использовtlнием вс,гроенной фотокамеры,

располагая веху с устдlовленным ровером на расстоянии от 1 до 5 метров.
10.4.12Повторить измерения по предьцущему пуЕкту, располtгlш веху с устilновJIенным

роверм на расстоянии 5-10 метров.
10.4. 13 Вьпс,lпоwrть iшпарат}ру согласно трбованиJIм руководства по эксILIryатации.

10.4.14Абсо.rпотнlц погрепшость измереЕиу л,rпlп базисов опредеJIяется KulK сумма
системати.Iеской и сrгrrайной погрешrостей по формуле (3).

Значепия полrIенньD( погрешrостей измерепий не доJDкны превышать зЕачеЕий,

1казанньо< в таблице l настощей мЕтодики поверки.

10.5 Определение средпего квадратпческого отклоненпя и абсолютrrой
погрешЕости пзмерений длпп базисов в режпме <<Кrrшематпка в реальЕом временп
(RTK)) с учетом угла наклоца аппаратуры

10.5.1 Определение абсоrпотной погрешности измерений длив базисов в режиме
<Кинематика в petlJlbнoм времени (RTK)> с учетом паклона аппарат)ры осуществляется

9
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:lнiлпогЕIшо определению абсоrпотrой погрешности измерений дrшн базисов в рехиме
<Кппематика в pe.ulbнoм времени (RTK)).

10.5.2 Измерения необхо.щ\{о проводrть при тфх значениJD( угла накJIона аппарат}?ы,
pавHoMepнo расположенньD( в .щaшазоне от 0 до б0 гралусов. З4даваемьй угол накJIона
контрJIирвать с помощю кваш)zмта.

10.5.3 Повторить действия по предьIдущему пункту ещё Ее менее двух раз, повораIIивм
аппараry?у на 120 гр4пусов в горизоЕтiUIьной плоскости.

Зпачения поJIученньD( погреIшrостей измерений Ее должны превышать значений,

}каинньD( в таблице 1 настоящей методики поверки.

11 Оформлеппе результдтов поверкп
Сведения о результате и объёме поверки средств измерений в цеJIях подrверждения

поверки долllсlы быь передатrы в Федеральньй ипформациошlъ,й фонд по обеспечению
единства измерений.

При полоltсггельЕьD( резуJIьтатах поверки средство измерений признается пригодlым к
примеЕению.

Вьцача свидетельства о поверке средства измерений осуществJIяется в соответствии с
действующим зaконодатеJIьством.

Нанесение зЕirка поверки на ср,{ство измерений не предусмотрепо. fIломбирование
средства измерений не производлтся.

При отрицательньD( результат:ж поверки, средство измерний признается ЕепригодБIм к
применению.

Вьцача извещения о Еепригодlости к гц)именению средства измерений с указ:rнием
ocEoBHbD( приIмн непригодIости осуществJuIется в соответствии с действующим
зilконодательством.

Инженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Метрология> С.К. Нагорнов
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