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l оБщиЕположЕния
1.1 Настоящая методика распрост:tняется на тФ(еометр электрнньй Leica ТSб0 I (да;lее

- тахеометр), з.lв. номер 897204, изготовленньй <Leica Geosystems AG>, Швейцария, использу-
емьй в качестве рабочего этаJIона в соответствии с государственной поверочной схемой Для

координатно-временньж средств измерений и средств измерений плоского угла, и устанавли-
вает методы и средстм его первичной и период{ческой поверок.

1.2 Необходимо обеспечение прослеживаемости тахеомgгра к Государствеппым первич-

ным эталонам единиц величин посредством использования атгестованньrх (поверенньтх) В УСТа-
новленном поряд(е средств поверки.

1.3 В резулътате поверки доJDкны быь подгверждены сле,ryющие метрологические тре-

бовапия, приведенные в таблице 1 .

Таблица 1 - М гические ха истики

по итогам проведения поверки доmкна обеспечиваться прослеживаемость тахеомета к

государственному первиIIному специальному эталоЕу единицы дrины ГЭт |99,2024 по Госу-

ларЬвЪrпоИ поверочной схеме для координатно-временньD( средств измер€пий, утвержденной
приказом РоссТандарта NЭ |З'l4 от'| июнЯ 2024 г., к госуДарственномУ первичному этмону еди_

""ц", 
nno"*o.o у.пчiЭТ 22-2014 по ГосуларсТвенной поверо.пrой схеме для средств измерений

плоскогО углц утвержденной приказом Росстандара N 2482 от 26 ноября 2018 г,

Методика поверки реализуется посредством методов прямьD( измерений,

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки выполнrгь операции, указанные в таблице 2,

Наименоваrrие операции поверки

обязательность выпоJIнения
оп поверки при

Номер раздела
(rryнкта) методики

поверки, в соот-
ветствии с кото-

рым вьшолпяется
операция порqрци

первичной
поверке

периодиче-
ской поверке

внешний осмо с тва изм нии да да
,7

Подготовка к поверке и опробование
с изм

да да 8

Проверка прогрtlI\,tмного обеспечения
средства ии

да да 9

Таблица 2 - оп ип ведения пов ки

наименование ха истики

от 0 до 360
от -50 до +90

.Щиапазон измерений углов, гралус l)

горизонтальньж
кальных

0 15нда

+0 )
,щоверительные границы допускаемой абсолютной погрешности из-

иве сеятности 0 99и глов идо\I

от 1,5 до 3000
,Щиапазон измерений расстояний, м

ншI измаст

2):t 5.10{.L0 2+0

пределы допускаемой абсолютной погрецшости измерений расстоя-
ний, мм
станда м изма

яни2)Где L - изм ое

,z

Значение

.I[огryскаемое среднее квадратическое откJIонение измерений углов.

мм.
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п должение таблицы 2

обязательность вьшолнения
операций поверки при

первичной
поверке

периодиче-
ской поверке

Номер раздела
(пункта) методики
поверки, в соот-
ветствии с кото-

рым выполняется
операция поверки

Наименовшrие операции поверки

l0

Определение метологических харак-
теристик и подтверrцение соответ-
ствия средства измерений метрологи-
ческим требованиям

l 0 lдада

Определение диaшазонов измерений
горизонтalльньIх и вертикчlльных уг-
лов, среднего квадратического откло-
нения измерений углов и доверитель-
ньш границ абсолютной погрешности
измерений углов (при доверительной
вероятности 0,99)

l0.2дада

Определение диапазона измерений

расстояний и абсолютной погрешно-
сти измерений расстояний (станларт-
ная призма)

10.3дада
Подтверждение соответствия сред-
ства измерений метрологическим тре-
бованиям

l1дадаОформление результатов поверки

2.2 Не допускается проведение поверки меньшего числа измеряемых веJIичин,

2.3 При поJryчении отицательньж результатов при выпоJIнении шобой из опершшй, при-

веденньIх в табпrце 2, поверка пркращается и тахеометр признается непригодlьш к примепе-

нию.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка должна провоДиться в кJIимаТическиХ условиях, соответствующих рабочим

условиям применения эталонов и поверяемого тахеометра:
- температура окружшощего воздуха от 15 Ос до 25 Ос в лабораторньrх условиях;
- температура окружtrющего воздуха от минус 20ОС до пJIюс 50 оС в полевьп< условияr(;
- атмосферное лавление от 90 до 10l кПа;
- относительншl влажность воздуха до 80 %.

4 трЕБовАния к спЕциАЛистлм, осущЕствJlяющим повЕрку
4.1 Поверка тахеометра осуществляется aккредитовilнными в установленном порядке

юридическими JIицzlý{и и индивидуrrльными предпринимателями,
4.2 К проведению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим обра-

зованием, аттестованные 
" 

*u.ra"rua поверителеЙ в области геодезических средств измерений и

изучившие tlастояпIую методику, документацию на TzrxeoмeTp и экспJryатационЕую документа-

цию на используемые средства поверки.

5МЕтРоЛогиItЕскиЕитЕхниЧЕскиЕтРЕБоВАнияксРЕДсТВдМПо.
вЕрки

5.1 .I[ля поверки применять средства поверки, приведеЕные в таблице 3,
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Таблица 3 - С ства пов ки

б ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соблодать:
- требования по технике безопасности, указ:rнные в Э.Щ на используемые средства пОвеРКИ;

- правила по технике безопасности, действующие на месте поверки;
- ГОСТ 12.1.040-83 кССБТ. Лазернм безопасность. Общие положения>;

- ГОСТ 12.2.007.0-75 кССБТ. Изделия электротехнические. Общие требования безопасно-
сти).

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При вЕешнем осмотре Tarxeoмerya установить:
- комплекгность тмеометра и нчrлиIше маркировки (заводской номер, тип) путём сJIичения

с Э.I[ на тахеомет, наличие поясIt {ющих надписей;

Номер
раздела

мп

Ме,грологические и технические требова-
ния к средствtll,l поверки, необходимые

дJIя проведения поверки

Перечень рекомендуемьж средств по-
верки

l0.1

,Щиапазон измерний углов от 0О до 360О,

доверитеJъные граIilпЕI абсо.шсrгной по-
грецшости (при доверrтге.lъной верятности
0,99) +0,3,, ско 0,05,

Государсгвенньй рабо.шй этzlлон еди-
ницы плоского угла l разряда в дrtшазоне
значеrшй от 0О до 360" для горизонтчL,Iь-
ного угла и от минус 50' до плюс 90О для
вертикального угла. регисцационный
номер этчlлона в Федеральном информа-
циоЕном фонде по обеспечению един-
ства измерений З .1 .ZZT .0282 .20|8 .

l0.2

,,Щиапазон измерений длин: L до 60 м,
среднее квадратическое откJIонение ре_
зультата измерений (в режиме измерений
прирацений коорлинат) S : 25 мкм, неис-
ключеннм систематическая погрешность
(при доверительной вероятности 0,99)
@Ф) =*19 мкм; L от24 до 3000 м, среднее
квадратическое откJIонение результата из_

мерений S : 0,03 ... 0,7 мм, неисключен-
нrц систематическшl погрешность (при

доверительпоЙ вероятности 0,99) ОФ) =
*0,2 мм.

Госуларственньй первичньй специaL,Iь-
ньй эталон ед,lницы лпины
гэт 199-2024

10. t

.Щиапазоны измерения влажности
от 0 % до 99 %, температуры
от миЕус 20 ОС до плюс 60 ОС, давления
от 840 до 1060 гПа; пределы доrryскаемой
погрешности измерепий влажности *2 О%,

температуры +0,2 ОС, давления *3 гПа

Измеритель влажности и температуры
ИВТМ-7, мод. ИВТМ-7 М 5-Д, регистра-
ционньй номер 15500-12 в Федераль-
ном информационном фонде по обеспе-
чению единства измерений (вспомога-
теJIьное средство)

Примечаrтия:
1) Сведения о резуJътатах поверки (аттестации) средств измерений (эта:lонов), примешlемьD( при
поверке, доJDIсIы бьпь огryбrшковшты в Федеральном информаrцrонном фонде по обеспечеЕI о
единства измерений.
2) ,Щогryскается применеЕие средств поверки, не цриведенньD( в рекомендуемом перечrе, но обес-

пеtмваюlщtх определение (koHTprb) мsтролоtических характеристик поверяемого средства из-

мерений с трбуемой тоIlностъю, передачу ед{ницы веJIичины средству измерений при его по-
верке и прслеживаемость этaIлонов и средств измереш{й, примеЕяемьD( при поверке, к государ-
cTBeHHbIM первиtIным эталона},t ед-{ниц веJмIIин.
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_ исправность перекJIючателей, работу подсветок, испрalвность разъемов и внешних со-
единительньгх кабелей;

- качество гальванических и лакокрасочных покрытий;
- нaUшчие и исправность съёмньIх нiжопителей измерительной информации иJIи управля-

ющей ПЭВМ (в соответствии с Э,,Щ);

- отсутствие коррозии, механических повреtrцений и других дефектов, влияющих на экс-
пJryатационные и метрологические характеристики.

7.2 Результаты операции поверки считать положительными, если результаты внешнегО
осмотра удоыlетворяют п. 7.1. В противном случае тaжеометр бракуется, да.llьнейшие операции
поверки не производят.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Перед проведением поверки вьшолнить следующие подготовительные работы:
- проверить комплекгность тахеометра в соответствии с эксплуатаllионноЙ дОК}шеНТа-

цией (далее - Эф;
- проверить ЕалиIше сведений о результатах поверки средств измерений (вспомогатель-

HbD( средств поверки), вкJIюченньD( в Федера.llьньй информаttионньй фонл по обеспечению
единства измерений;

- тахеомет и средства поверки долкны бьггь вьцержаны при нормальньIх условиях не

менее l ч.
8.2 При опробовании установить соответствие Talxeoмeтpa следующим требованиям:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединенньrх деталей и элементовi
- плавность и равномерность движения подвижньп< частей;
- правильность взаимодействия с комплектом принадлежностей;
- работоспособность тФ(еометра с использовltнием всех функционalльньIх РеЖИМОВ В СООТ-

ветствии с укaвalниями Приложения 4 кПровеление измерений> РЭ.
Если перечисленные требования не выполЕяются, TzrxeoмeTp признают негодшм к при-

менению, дальнейшие операции поверки не производят,
8.3 Результаты Операции поверКи считать положительными, если результаты опробования

и проверки работоспособности удовлетворяют п.п. 8.1 ., 8.2

9 ПРОВЕРКА IIРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕIIЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Илентификационное н:мменование и идентлфикачионньй номер ПО поJryчить при

подкJIючении тахеометра к персональному компьютеру средствzл}tи оС KWindows>, основпое

меню/свойства файла.
Результаты операции поверки считать полож}Iтельными, если идентификшшопные дан-

ные (признаки) метрологическИ зна.шмоЙ части ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

Таблица 4
Иденти икационное дalнные п наки Значение

Иденти икационное наименование По Leica Captive MS/TS fu
Номер версии (идентиф икационньй номер По ) не ниже 1.2

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЛКТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЖДЕ-
НИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВД ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВД-
ниям

l0.1 Определение диlшазонов измерений горизонтальньн и вертикмьньrх углов, средпего

квадратического откJIонения измерений углов и доверительньIх грапиц абсолютной погрешно-

сти измерений углов (при доверительной вероятности 0,99)

10.1.1 Для определенпя диапазонов измерений горизонтzlльных и вертикальIlьD( углов,
среднего квадратического откJIопеЕия и доверительньD( граниu абсоrпотной погрешности (при

доверительной вероятЕости 0,99) измерений горизонпrльньж и вертикальньrх углов с помощью

рабочего эталона ед{ницы плоского угла 1 разряла в д{апазоне значений от 0 градусов ло 360

градусов (да.пее - установка l разряла) необходимо выполнить следующие операции:
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- определить д,Iапазоны измерений горизонтilльньD( и вертик:IJIьньIх углов поверяемого
TD(eoMeтa;

- определить среднее квадратическое отк.лонение и доверlrгельные грrrницы абсолютной
погрешности измерений горизонтаJIьньп углов поверяемого тахеометра;

- опроделить среднее квадратическое откJIонение и доверmельные грllницы абсолютной
погрешности измерений вертикаJIьньrх углов тахеометра.

10.1 .2 Опрелеление доверительньн границ абсолютной погрешпости измерпий горизон-
TtцbHbD( углов тахеометра с помощью устalповки 1 разряла

,Щоверительные грмицы абсолютной погрешности измерений горизонтaцьньж углов та-

хеометра определить rryтем сравнения значений пзмеренньD( с его помощью горизонтzШьНЬrХ

углов с действительными значениями этих углов, задalнньD( установкой l разряла в ди:ШаЗОНе

от 0 гралусов ло 360 гралусов с шtгом б0 гралусов.
Проконтролировать кJшматические условиJI на месте проведениJr поверки ПРИ ПОМОЩИ ИЗ-

меритеJlя влФкности и темпераryры ИВТМ-7.
установить поверяемьrй тахеометр на поворотный стол устalновки l разряла, В соответ-

ствии с руковоДством пО экспJryатации Тахеометр привести в горизонтalльное положение в двух
плоскостях с использовalнием его штатньtх уровней.

Установить зеркало на объектив тахеометра.
Совместить оптическую ось тахеометра с оптической осью aвтоколлиматора.

Задать угол перемещения поворотного стола. После отработки установкой l разряда за-

данного угла необходимо довести зрительную трубу тахеометра к неподвижно зzlкрепленному

автоколлиматору и вновь совместить автоколлимационное изображение (зафиксировать значе-

ние горизонтilльного угла с экрана или лимба таХеОМеТРа ci (где i - номер углового положения),

а также зафиксировать действительное значение горизонт:tльного угла контрольного направле_

ния установки l разряла Одействr). Исследование угломерньж характеристик тахеомета произ_

вести в диапазоне от 0 гр4дусов до 360 гр4дусов с шагом 60 гралусов (i = 1",б),

Для каждого i-го углового положения провести измерениJl не менее десяти раз 0 = l...п,

где п: l0). Результаты измерений з:шисать во вIrутеннюю пllIi{ять T:lxeoМeтpa и в журнал про-

извольной формы.
10.1.3 Систематическую составляющую погрешности измерений горизонтarльньIх углов

вычислить по формуле (l):

Doa =
X}l(ai;- ад"l.r"1)

(l)
п

где
п - количествО измерений, вьшолненньD( с помощью поверяемого TzlxeoМeтpa в угловом

положении;
0,;1 - ЗН1lЧеНИе горизонтltльного углц поJIученное на поверяемом TzrxeoМeтpe;

одейсгв1 - зIliчеЕие горизонтаJIьного угла, поJryченное на ycT,lHoBKe 1 разряла,

Срлнее квадратическое откJIонение измер€ний горизоIlтальньD( углов вьIltислить по фор-

муле (2):

S
X|Ll(ci;-ci)2

(2)
п-1о

- XiLr oi;
ГДе di = Щ СРеЛНее арифметическое значение результатов измерений углов,

,Щоверительные границы абсоJIЮтной погрешности измерепий горизонтальньш углов (при

доверительноЙ верятности 0,99) вьтчисrмть по формуле (3):

А., = +(|Do,| + 3So,), (з)

Максимальные значения доверительньD( границ абсолютной погрешности измерений го-

ризонтальньж углов (при доверительной верятности 0,99) с,штаются значеЕиями доверитель_

n"o ,р*пц абсолютной noap"-"o"rn измёрений горизонтаJIьяьгх углов (при доверитеJIьной
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вероятности 0,99) (^") поверяемого T.rxeoмeтpa из поJryченньIх по формуле (3).
l0. l .4 Определение среднего кваш)атического откJIонения и доверительньтх границ абсо-

.lпотной погрешности измерений вертикальньD( углов Tarxeoмeтpa с помощью установки 1 раз-
ряда

Среднее квад)атическое откJIоIIеЕие и доверительные границы абсолютной погрешности
измерений вертикальньD( углов тмеомЕтра определить Iг}тем ср:внения значений измеренньIх
с его помощью вертикalльньп углов с действительными значениями, задаваемыми установкой
1 разряда в диапа}оне от миЕус 50 градусов до плюс 90 гралусов в следующих значениях: минус
50 гралусов, минус 30 гралусов, далее с шiгом З0 гралусов.

Установить поверяемьй тахеометр на поворотньй стол устtlновки 1 р*р"дч. В соответ-
ствии с руководством по эксплуатации тaжеометр привести в горизонт:UIьное полохение в двух
плоскостях с использованием его пIтатньD( уровней.

Устшrовить зеркalло Еа объекгив тlжеометра.
Совместить оптическую ось тмеометра с оптической осью lвтокоJlJIиматора.
Задать угол перемещения поворотного стола. После отработки устalновкой 1 разряла за-

данного угла необходимо довести зритеJIьн}.ю трубу тахеометра к трубе автоколлиматора и
вновь совместить автоколлимационное изображение (зафиксировать значение вертикального

угла с экрана или лимба тахеомегра Р, (где i - номер углового положения), а также зафиксиро-

вать действительное значение вертикZrльного )тла коIrтрольного нlшрarвлениJl устшrовки 1 раз-
ряда Fд"я-чr). Исследование угломерньD( харaжтеристик тaжеометра произвести в диапазоне от
минус 50 градусов до пJIюс 90 градусов в следующих значениJIх: минус 50 градусов, минус 30
градусов, д!ллее с шагом 30 гралусов (i : l...4).

.Щля каждого i-го углового положения провести измерения не менее десяти рд} 0 = 1...п,

где n > 10). Результаты измерений записать во вIrутреннюю пulмять Tilxeoмeтpa и в журнал пр-
извольной формы.

10.1 .5 Систематическую состЕlвJuIющую погрешности измерепий вертикaцьньD( углов вы-
числить по формуле (4):

DB, =
Xlr(Fl;- Вд";с."1)

(4)
п

где
n - количество измерений, вьшоJIненньD( с помощью поверяемого тzжеометра в угловом

положении;
p,_i - ЗНаЧеНИе ВеРТИКаЛЬНОГО УГЛа, ПОJIУЧеННОе На ПОВеРЯеМОМ ТaЖеОМеТРе;

Fлейсгв;- значение вертик:lльного углц поJryченное на установке 1 разряла.
Срелнее квадрати.Iеское откJIонение измерений вертикzlJIьньD( углов вьгмслить пО фОР-

муле (5):

Sp, =
XiL,(Bi;-pi)'

(5)
п-1

ýц а.,
л l!i=| Pll

где Fi = 

- 
- среднее арифметическое значение результатов измерений углоВ.

.Щоверительные грilницы абсо.lпотной погрешности измерений вертикalльных углов (при

доверительной верояп{ости 0,99) вычислить по формуле (б):

Ар, =*(|Dр,|+зSр,). (6)

Максимальные значения доверительньж границ абсошотной погрешности измерений вер-

тикatльньD( углов (при доверительной верояшlости 0,99) считаются значеЕиями доверительньD(
гранич абсопотной погрешности измерений вертикальных углов (при доверительной вероятно-

сти 0,99) (Ар) поверяемого T.rxeoмeтpa из поJryченньш по формуле (6).
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l0.1.6 Результаты операции поверки считать положительными, если длапазоны измере-
ний горизонтального и вертикalльного углов составляют от 0 градусов до 3б0 градусов и от ми-
нус 50 градусов до плюс 90 градусов соответственно, значение среднего квадратического от-
кJIонения измерений углов не более 0,15 секунд, значения доверительных грalниц абсоJпотной
погрешности измерений горизонтalльньж и вертикzrльньD( углов нzIходятся в цр:lницах доtryска_
емой абсолютной погрешности измерений углов (при доверительной вероятности 0,99) +0,5 се-
кУнд.

l0,2 Определение диапазона измерений расстояний и абсолютной погрешности измере-
ний расстояний (стандартная призма)

10.2.1 Опрелеление ди:шазона измерений расстояний от 1,5 до 60 м и абсолютной погреш-
ности измерений расстояний на стандартrrую призму провести на эталонном измерительном
комплексе длины в диапазоне до 60 м (далее ЭИКД60) из состава
ГЭТ 199-2024 и с применением лазерного эталона ср!внепия (далее - ЛЭС) из cocTtlBa
гэт 199_2024,

|0.2.2 М определения абсолютной погрешности измерения расстояний в диlшазоне до
60 м подготовить ЭИКД60 к выпоJIнению измерений в соответствии с Э.Щ. Устшlовить тахео-
метр в специальное посадоIшое место, расположенное вначале Эикд60, и привести его в рабо-
чее положение в соответствии с РЭ. Установить отрaDкатель из комплекта тахеометра на по-
движную платформу ЭИК,Щ60. Вращением наводящих винтов навести зрительную 1рубу тахео-
метра на цептр отрФкателя. Ввести в пil},tять тахеометра метеопараь{fiры, поJryченные от
средств измерений метеопара}lетров из состава ГЭТ 199-2024. Устшrовить подвижIтую плат-

форму ЭИК,,Щ60 на дистанцию примерно 2,5 м и равrтую единице измерительного масштаба,
опредеJIяемого частотой повторения фемтосекундньп< имгryльсов, воспроизводлмых интерфе-

рометрической измерительной системой на основе фемтосекундного лапера. Снять показания и
принять полученное значение дистatяции LдейФgj зо деЙствительное значение расстояния базис-

ноЙ линии. Полученное зпачение расстояния занести в журнал измереяиЙ. Вьшолнить измере-
ния базисноЙ линии тzIхеомец)ом Lii не менее 30 раз. Результат измерениЙ сохранить во вЕут-

реннюю па{ять тахеометра или занести в журЕал измерений.
10.2.3 Провести операции по п. 10.2.2 во всех точкalх повторения фемтосекундньтх имrrуль-

сов, воспроизводимьгх интерферометрической измерительной системой на основе фемтосе-
кундного лазера, в диапазоне до 60 м с регистрачией результатов измерений.

10.2.4 Мя определения абсолютной погрешности измерения расстояний в ди:шазоне
свыше 60 до 3000 м выбрать и подготовить пять базисных линий в длапазоне свыше 60 до 3000
метров, обеспечившощих вьmолнение измерений во всём заявленном диапазоне длин линий.
Контрольные значения длин базисньD( JIиний предварительно измеритъ с помощью ЛЭС по ме-
тодикам, приведенным в ЭД на ГЭТ 199-2024.

Установить тахеометр на начальном rryнкте линейного базиса, привести его в рабОЧее ПО-

ложение в соответствии Э,,Щ, на выбранньж концalх базисных линий установить отр:DКаТеЛИ ИЗ

комплекта тахеометра и выполнить измерения расстояний выбршlньтх базисных лИНИй (На КаЖ-

дом отрезке базисноЙ JIинии выпоJIнитъ измерения не менее 30 раз).
Результаты измерений сохранить во вIrутрепнюю память тахеомgтра или занеСТИ В ЖУРНаЛ

измерений.
Не ранее чем через пять суток повторить серию измерений по п. 10.2.4.

10.2,5 Абсолютную погрешность измерений расстояний вьFIисJIяют по формуле (7):

R,_j = L,j - Lдейсгвj , (7)

где
L1, - по.пtченное значение j-го расстояния i-M приёмом по поверяемому тахеометру;

Lдgйсгвj _ этatлонное (действительное) значение j-го расстояния, поJryченное с помОщЬЮ

интерферометрической измерительной системы на основе фемтосекундIlого лазера в диaшtх}оне

до 60 м, ЛЭС в диапазоне до 3000 м.
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Максима.rьпые значеr{пя абсо.lпотной погрешностп измернlfr расстояtиЙ с.rrrгаются зна-

чениями абсоrrютвой погрешностн измерппй рассгояяий (Rц) поверяемого тжеометр&
l0.2.б Результаты оперsцrя поверки считатъ полох(итE'льнымЕ, есJIи диапа3он измерениЙ

расстоянвЙ cocTaBJпeT от 1,5 до 3000 м, значенrlя абсо.lпотноfi погрешности измерний рассть
яrrй на gгандартrrую пркlму находттся в пределах, опредеJlяемых из вшрФкенrtя
+(0,2+0,5.10б.L) мм при испоJIьзовilнии стаrцартной призмы, где L - измеряемо€ расстоянпе,
мм.

l0.3 Прце,ryра обрботки рзуJътатов опредеJIенЕя метрлогиЕtескпх характеристпк при-

ведена В п. п. l0.1 - 10,2. дбс.олОтная погрсtцностъ измерений расстояний на стаlцарпт)то
призму находlпся в пределах, опредеJIяемьD( пз вырФкенпя +(0,2{,5,10{ ,L) мм, где L - пзме,

ряемое рассmянпе, мм, чю cooTBeTcTBygT треfuваниям, преIьявJUlемъпi к рабо,лтм этаJtопам

l-го разряла по гФударствеяной поверчной схеме для координагво-временных ср€дств lr:rмe-

рний, рверlченной прuказом Росстанларга Хя 1374 от 7 нюня 2024 г.; довсрrrrc.шныс границы

абсолюттtой погрешности измерений горизонтаJIьных и всргикaUьню( углов нахо,lцтся в гр8пх_

цах доrryскаемой абсоrпотной погр€швости измерlшй углов (при доверrrтельной в€ряпrосп{
0,99) *0,5", что соответствуег требованиям, предьявJlяемым к рабочrм эталонам 2-го разрядд
по государтвенвой поверчной схеме дlя средgгв пзмеренпй плоского углц }твержJIеЕной
прикаlом Росстандарга Ns 2482 от 26 ноября 20l 8 г.

t l ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТДТОВ ПОВЕРКИ
l 1.1 Сведенпя о резуJътатa)( поверки тахеометра пер€дstотся в Фелерапьньrй информащ|-

ояный фонд по обеспечению едrнства измереняй в соответсгвии с поряlком со3.1цния и ведеtlия
(Dедерального информаrшонного фонла по о&спеченrlю едпнства измерениf,, передаtIи сведе_

ний в него и внесен11я изменевиfi в данные сведенпя, предоставленпя содержащrхся в нем до_

кументов и сведений, пре.ryсмотренным частью 3 сгатьи 20 Федерашного закона N9 l02-Фз.
l 1.2 По заявлению вла,дельца тzцеометра иJIи JI}iца, предст8вIrвшек) его на поверку, поло,

жптельцые результаты пов€рки оформ.шrm записью в паспорrе, удостов€ренной пОдrrИСЬЮ ПО-

веритеJrЯ и нанесеЕием знаха поверки, аJти выдают свцдетельство о пов€рке по усгановrrепвой

форме, соответствlтощей дейgгвующему зако}rодатеJIьству.

l 1.3 По заявлению владельца тахеометра I{JIи лица, предсгавпвшего его на повсрку, в сJIу-

чае отнцательных рgзультатов поверки, выдается извещение о непрпюдности к применению

средства измерений.
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