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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая методика (далее - МП) распростр:lняется на системы лaверпые коорди-

натно-измеритеJIьные скilнирующие авиационные LiteMappr 5б00 (дмес - системы), изготов-
ленные фирмой KIGI mЬН>, Гермаrrия, и устан{lвJIивает методы и средства их первпчной и пе-

риодической поверок.
1.2 Необходимо обеспечение прослеживаемости систем к государственным первичным

эталонам единиц велиrмн посредством использовalния aTTecToB:lHHbD( (поверенньж) в ycTllнoB-

ленном порядке средств поверки.
1.3 В результате поверки должны быгь подгверждены следующие метологические тре-

бования, приведенные в таблице l .

Таблица l - М огические бования

ПоитогампроВеденияпоВеркидол)IGlаобеспечиватьсяпрослеживаемостьсистемкгосу-
дарственному первичному специrrльному эталону единицы дтины ГЭТ 199-2024 по государ-

ственноЙ поверочноЙ схеме для координатно-временньD( средств измерений, утвержленной
приказом Росстандарта JФ 1З'l 4 от '1 июня 2024 г .

Методика поверки реаJIизуется посредством методов прямьж измерений,

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки выполнить операции, указанные в таблице 2,

Таблица 2 - оп ии ведения по ки

стикизначение ханаименование истики

от 30 до 1800
.Щиапазон измерний расстояний между точками земной поверхно-
сти, м

от 30 до 1800вalния, миапазон с

+20

.Щоверительные границы абсолютной погрешности измерний рас-
стояний между точка}rи земной поверхности в задчtнной системе

нат идо ительнои ммrгности 0,67 l)

.Щоверительные граниtщ абсолютной погрешности определения
координат точек земной поверхности в заданной системе коорди-

нат (при доверительной вероятности 0,67) |), мм
в плане
по высоте
l) Системы обеспечивают заявленную точность определениJl координат точек земно

ности в заданной системе координат (прямоугольной системе координат) при отражательной

способности поверхносги объекта сканирования более 20%о, скоростях танспортного средсткl

от 50 до 300 кйч и использовalнии в качестве базовой стirнции Гнсс-приемника с гр:lницами

допускаемой абсолютной погршности измерений приращений коордлнат (при доверительной

вероятности 0,95) в режиме кинематика +2,(6+0,5,10{,D) мм, где D - длина линии, вычислеЕн,Ur

по измеренным приращениям координат в мм. Заданвая система коордrнат задается относи-

тельно точки установки базовой станции, Заявленные точностные характеристики достигllются

при одновременном приеме сигналов гнсс глондсС и GPS встроенной НдП из сост:ва си-

стемы и базовой станции

й поверх-

периодиче-
ской поверке

первичной
поверке

Наименовмие операции поверки

дадаства измвнешний осм
8дадаПодготовка к поверке и опробование

дства изм нии

+50
+80

Номер раздела
(пункта) методикп

поверки, в соот-
ветствии с кото-

рым выполняется
опеDация поверки

обязательность выпоJIнения
операций поверки при
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обязательность выполнения
операций поверки при

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодиче-

ской поверке

Номер раздела
(пунюа) методики
поверки, в соот-
ветствии с кото_

рым выпоJIняется
операция поверки

9
Проверка программного обеспечения
средства измерений да да

10

Определение метрологических харак-
теристик и подтверждение соответ-
ствия средства измерений метрологи-
ческим требованиям

да 10.1

Определение диzlпlвона сканирова-
ния, доверительньD( гравиц абсолют-
ной погрепrности определеЕия коор-
динат точек земной поверхности в за-

данной системе координат (при дове-
рительной вероятности 0,67)

да

10.2да да

Определение диапазона измерений

расстояний между точками земной
поверхности, доверительньIх грalниц
абсо:потной погрешности измерений

расстояний между точками земной
поверхности в заданной системе ко-
ординат (при ловерительной вероят-
ности 0,67)

11дадаОформление результатов поверки

J

п олхение таблицы 2

2.2 При полуiении отрицательЕьIх результатов при выпоJIнении любой из операций, при-

веденных в таблице 2, поверка прекращается, и система признается непригодной к применению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка должна проводиться в кJIиматических условиях, соответствующих условиям

применения этаJlонов, средств измерений и поверяемой системы:
- температура окружающего возд}ха от минус 10 ОС до плюс 50 ОС;

- атмосферное давление от 90 до 100 кПа;
- относительЕtц влФкность воздуха ло 80 О/о.

3.2 Перед проведением поверки вьшолнить следующие подготовительные работы:
- проверить комплектЕость систем, в соответствии с эксплуатациоrшой докуlцентацией

(лалее - Э!1;
- проверить наличие сведений о результатах поверки средств измерений, вктпоченньп< в

Федера:lьньй информациовный фонд по обеспечению единства измерений;
- системы и средства поверки должны быть вьlдержаны при нормальных условиJIх не ме-

нее 1 ч.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускalются лица с высIIIим техническим образованием, атте-

стованЕые в качестве поверителей в области геодезических средств измерений и изучившие

настояп{УюметоДикУ'докУ{енТациюнасистемыиэксплУатационн$оДокУментациюнаис-
пользуемые средства поверки.
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5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПО-
вЕрки

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Таблица 3 - по ки

Перечень рекомендуемьtх
средств поверки

Мецологические и технические трбования к
средствам поверки, необходимые дJur проведе-

ния поверки

Операции по-
верки, требу-
юцие приме-
нение средств

пов II

Средство измерений длины, рабочий эталон l-го

разряда - комплексы базисные этalлонные, диапа-
зон измерений дIин от 0 м до 6000 м, предел до-
пускаемой абсоrпотной погрешности прираrце-

ний координат 0,2+0.5 , l06,L мм, где L - измеря-
емм длина в мм, по государственной поверочной
схеме для координатно-временньп средств изме-

рений в соответствии с Приказом Федеральвого
агентства по техническому реryлированию и

метрологии N 13'7 4 от '| tлюtlя 2024 r.

ятности 0,67

l0.1 Определе-
ние диапазона
сtшировдlия,

доверительных
гршrиц абсо-

лютной погреш-
ности определе-
ния координат
точек земной
поверхности в
заданной си-

стеме коорди-
нат (при дове-

рительной веро-

Госуларственньй рабо-
чий эталон единицы
длины l разряда в длапа-
зоне значений от 1,5 до
2'l\1 м,

регистрационный номер
з.l.ZСЕ.\5'18.2024 в Фе-

дераJ,lьном информачион-

ном фонде

срелство измерений длины, рабочий эталон 2-го

рzвряда - комплексы базисные эталонные, диапа-
зон измерений длин от 0 м до 5000 м, предел

допускаемой абсолrотной погрешности измере-

ний лшны 0.6+l ,l0-б,L мм, где L - измеряемая

длина в мм, по Госуларственной поверочной

схеме для коордiнатно-временньrх средств изме-

рений в соответствии с Приказом Федера.rьного

агентства по техническому реryJпrрованию и

метрологии Ns l374 от 'l июня 2024 г.

l0.2 Определе-
ние диапазона
измерений рас-
стояний между
то.жами земной

поверхности,
доверительньD(
граrиц абсо-

лютной погреш-
ности измере-

ний расстояний
между точка!rи
земной поверх-
ности в задан-

ной системе ко-
ординат (при

доверительной
вероятности

0 61
mваВспо-uоzапельные с,

средство измерений лпины, диапазон измерении

от 0,07 до 30 км, граничы допускаемой абсолют-

ной погрешности измерений прирашений коор-

динат (при доверительной вероятности 0,95) в р-
жиме кКинематика в реальном времени)
+2.(6+0,5,10-6,D) мм в плане, *2,(10+1,10-6,D) мм

по высоте , где D - длина линии, вычисленн,ц по
нат в ммениям кооннымиз

l0.1,10.2

Государственньпi первич-
ный специа.пьный эталон
единицы длины
гэт l99_2024

Аппараryра геодезиче-
ская спутниковая Система
Ориент, регистрационньй
номер 86352-22 в Феде-

раJIьном ияформачион-
ном фонде (вспомогатель-
ное средство)
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п одолжение таблицы 3

б ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо собшодать:
- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной документации (да-

лее - Э.Щ) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действуюпше на месте поверки;
- ГОСТ 12.1.040-83 кССТБ. Лазернм безопасность. Общие положения>;
_ гоСТ l2.2.007.0_75 кССТБ. Изделия электротехнические. Общие требования безопасно-

сти).

Операции по-
верки, требую-
щие примене-

ние средств по_

верки

Метрологические и технические требования
к средствам поверки, необходимые дjul про-

ведеЕия поверки

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

Измеритель влажности и тем-
пературы ИВТМ-7, мод.
ИВТМ-7 М 5-.Щ, регистрачи-
онный номер l5500-12 в Феде-

ральном информационном

фонде (вспомогательное сред-
ство)

10.1, 10.2

Примечаrrия:
Сведения о резуJътат:ц поверки (аттестации) средств измерений (эталонов), примеIuемьD( при
поверке, дол)Glы бьггь огryб.ш.tковшrы в Федеральном информашонном фонде по обеспечеrпло
единства измереrтий.

.Щогryскается применение средств поверки, не приведенньD( в рекомендуемом перчrе, но обеспе-
tIиваюпшх определение (контрль) метрологических характеристик поверяемого средства изме-

рений с требуемой ючностью, передачу единицы веJIиtмны средстъу измерений при его поверке

и прослеяс{ваемость этЕцонов и средств измерний, применяемьD( при поверке, к государствен-
ным первиtшым этaUIонам единиц велиашн.

Средство измерений темпераryры, давления,
влlDкности, диапазоны измерения влФкности
от 0Уо до 990%, темпераryры от -20 'С до 60
ОС, давления от 840 гПа до 1060 гПа; пре-
делы допускаемой погрешности измерений
влажности *2Оlо, температуры +0,2 ОС, давле-
ния *3 гПа

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре системы установить:
- комплектность системы и нzlличие маркировки (заволской номер, тип) тryтём сличения с

Э.Щ на системы, наличие поясняющих надписей;
- исправность переключателей, рабоry подсветок, исправность разъемов и внешних со-

единительньIх кабелей;
- качество гaIльванических и лtlкокрасоIшьrх покрыгий;
_ отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефектов, влияющих на экс-

плуатационные и метрологические характеристики.
7.2 Результаты поверки считать положительными, если результаты внешнего осмотра удо-

влетворяют п.7.1. В противном сJryчае система бракуется, дыrьнейшие операции поверки не

производят.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 ПрИ опробованиИ установить соответствие системы следуюцим требованиям:

- отсутствие качки и смещений неподвижно соединенньD( дета.пей и элементов;

- плzlвность и равномерность движения подвижньrх частей;
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- правильЕость взаимодействия с комплектом принадлежностей (в соответствии с указа-
ниями п. 2.1 документа <Системы мобильного скalнировalния АГМ-МС3. Руководство по экс-
пJryатации) (ла;lее - РЭ);

- работоспособность системы (в соответствии с указаЕиями п .2.2. РЭ).
Если перечисленные требования не вьшолняются, систему признают негодной к примене-

нию, дальнейшие операции поверки не производят.
8.2 Результаты поверки считать положительными, если результаты опробования и про-

верки работоспособности удовлетворяют п. 8.1 .

9 ПРОВЕРКА ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Идентификационное нмменовtlние и идентификационньй номер программного обес-

печения (лмее ПО) поJrytIить при подключении системы к персона"'tьllому компьютеру сред-
ствами ОС KWindows>, основное меню/свойства файла.

Результаты поверки считать положительными, если идентификационные данные (при-
знаки) метрологически значимой части ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - Иденти икационные данные

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКI,D( ХАРАКТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЖДЕ-
НИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВА-
ниям

1 0. 1 Опрелеление диапазона сканирования, доверительньrх границ абсолютноЙ пОгРеШНО-

сти определения координат точек земной поверхности в заданной оистеме координат (при ло-
верительной вероятности 0,67)

10.1.1 Выбрать пункт из состава рабочего эталона 1-го разряла (далее - пункг J',lЪ 1). Со-
здать полевой стеЕд на местности раrзмером не менее 1800х1800 метров. Определить и замар-

кироватЬ светоотражаюЩими марками не менее двадцати контрольньгх точек (i > 20), равно-
мерно располОженньIХ по всей площадИ полевого стенда и имеющих прямую видимость на

пуню N9 1.

10.1 .2 Выбрать другой rryHKT (лалее - пункт Nч 2) из состава рабочего этмона 1-го разряла
таким образом, .побы между пунктом Nо 1 и rryнктом Jt 2 бьша прямая видимость. Установить

на пункт ffg 1 тмеометр из состава рабочего эталона 1-го разряла (далее - эталон), задать эта-

лоЕу координаты пункга Jф l в заданной системе координат, нtlвести этztлон Еа пункт J'(b 2 и

выстiвить нулевое значение горизонтального угла (угол в плоскости проведения измерений).

ОпределитЬ координатЫ ЗаI\,tаРКИРОВаНньв контрольньIх точек полевого стенда в заданной си-

стеме координат в соответствии с руководством по экспJryатации на этаJIон.

10.1 .3 Составить план полета с указанием маршрута и направления движения, а также ука-
занием расположения коятольньtх точек.

10.1.4 СнятЬ эталон с гryнкта N9 1 и устшrовить аппаратуру геодезическую спутниковую

Система ОриеНт (далее - аппараryра) на вьrшеуказанный гryнкт N 1 в качестве базовой станции,

ввести В базовуЮ станциЮ координаты этого пункта Nq 1 (для работы в выбранной условной
системе коорлинат). Вк.пючить аппаратуру в режиме сбора данньrх в соответствии с руковод-
ством по экспJryатации на аппаратуру.

10.1.5 Привести поверяемую систему в рабочее состояние и выполнить тестирование го_

товности по встроенным прогрzlммzl},l в соответствии с указаниями главы 2 РЭ. Проконтроли-

роВатьклиматическиеУсловиянаместепроВеденияпоВеркиприпомоЩиизмеритеJlявлlDкно.
сти и температуры ИВТМ-7.

ЗначениеИдентификационное дtlнные (признаки)
LMcontrolмпоИдентификационное нмменование ПО

1.234 и вьппе 1.544 и вышеНомер версии (идентификыlионньй номер) ПО
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l0.1.6 Выполнить полет по состalвленному раннее маршруту со скilниров{lнием контроль-
ньrх точек полевого стенда не менее l0 раз ( > 10) на высотах соответствующих всему диапа-
зоЕу сканировtlния, в том lмсле на высотalх, соответствующих минимальному и максимальному
расстоянию сканирования со скоростью 50, l50, 300 ктr/ч.

10.1.7 После завершения движения по маршруту произвести передачу результатов изме-

рений необработilнньD( дilнЕьrх, полученньIх системой и аппаратурой в персона,чьньй компью-
тер.

10.1.8 Вьшолнить обработку дalнных, полученньD( в результате сканирования системой в
созданной условной системе координат с использовalнием програJ\{м обработки фирмы-изгото-
витеJIя в соответствии с указаниями главы 3 РЭ, и полу.п,lть коорд{наты концольньIх точек
тестового полигона.

10.1 .9 Систематическую погрешность определения координат точек земной поверхности
испьrryемой системы для i - х контрольЕьrх точек по каждой координате выt{ислить, KzlK раз-
ность межд/ координатами контольньD( точек с координатzл}{и этих же точек, поJryченными
при сканиров.lнии по формулам (1):

Mu. _ I}=r(X;;oc - Xir,)
п

_ Xl=1(Yi;oc - Yi,,)
Myt

м-

(l)
n

_ E}=r(Hl;oo - нь,)
п

rде: Xiloa Y4M, Нцоа- координаты, полученные из обработки сканирования на i -той кон-
трольной то.rке Haj - ом проезде;

Xi,., Yi,-,l1,,, - коордrнаты i - той контрольной точки определенные эталоном;
п - количество перемещений вдоль маршрута.
Среднее квадратическое откJIонение определения коорд,lнат точек земной поверхяости

испыryемоЙ системы дJUr i - х контрольных точек по кахцоЙ коордrнате вычислить по форму-
лам (2):

(2)

Х}l(Нlдо- Яиоь-)'

n-1

.7'- ,}9l хilоб
где: Хt.,об среднее арифметическое значение измерений координат точек ис-

пыryемой системы.
10.1 .10 Определить доверительные гршrицы абсолютной погрешности определения коор-

динат точек земной поверхности в заданной системе координат (при ловерительной вероятно-

сти 0,67) дпя i - Х контрольных точек в плане и по высоте по формулам (3) и (4):

Ппл.' = (з)

п".;_+(|мr,l+о",).

(rr,)'* (о",)' ,

(4)

г-------|-------
II|Ll(Xi;o6- Х;;"6)-

"Х; - { п-1
l"-------------

IE}l(Yi;ob- Yi;ob)2

"Yi - { n-1

(м",)'+ (Myi)2 +
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10.1.1 1 Результаты поверки сtIитать положительными, если в диапазоне сканировarншI от
30 до 1800 м значения доверительньп границ абсоJIютной погрешности определения координат
точек земной поверхности в заданной системе координат (при доверительной вероятности 0,67)
нalходятся в границах +50 мм в плaше и а80 по высоте.

10.2 Определение диап:вона измерений расстояний между точкrl}fи земной поверхности,
доверительньD( грalниц абсолютной погрешности измерений расстояний между точкalь.lи земной
поверхности в заданной системе координат (при доверительной вероятности 0,67)

10.2.1 Выбрать rryнкт из состава рабочего эталона 2-го разряда (далее - пункг Nе 1). Со-
здать полевой стенд на местности размером не менее l800x1800 метров. Определить и зчlмар-

кировать светоотрzDкающими маркаt {и не менее четырех пар контрольньD( точек (k > 4), таким
образом, чтоб они образовывали четыре базисные линии протяженностью примерно 30 м,
500 м, 1000 м, 1800 м и имеющих прямую видIмость на пункг Nч 1 .

10.2.2 Выбрать другой гryнкг (лалее - rryнкт Nч 2) из состава рабочего эта"rона 2-го разряда
таким образом,.побы между пункгом }Ф 1 и тryнктом J'(! 2 была прп,rшI видимость. Установить
на tryнкт Nч 1 тахеометр из состава рабочего эталона 2-го разряла (далее - эталон), задать эта-
лону коордипаты пункга Ns 1 в заданной системе координат, нtlвести эта,'lон на пункт Nч 2 и
выставить нулевое значеЕие горизонтального угла (угол в плоскости проведения измерений).
определить четыре базисньrх линии, образовIlнные из пар выбранньп< коЕтрольньш точек в за-

данной системе координат в соответствии с руководством по экспJryатации на этчlлон.
10.2.3 Составить план полета с указанием маршрута и направленllя движения, а также ука-

занием расположения контрольньD( точек.
10.2.4 Снять эталон с rryнкта Nэ 1 и устаrrовить аппаратуру геодезическую сгryтниковую

Система Ориент (датее - аппараryра) на вышеуказанньй гryнкт Ns 1 в качестве базовоЙ станции,
ввести в базовую станцию координаты этого пункта N, 1 (дп" работы в выбранной условной
системе координат). Включить аппаратуру в режиме сбора данньгх в соответствии с руковод-
ством по эксплуатации на аппаратуру.

10.2.5 Привести поверяемую систему в рабочее состояние и вьшоJшитъ тестирование го-

товности по встроенным программам в соответствии с укrваниями главы 2 РЭ. Проконтроли-

ровать кJIиматические условия на месте проведения поверки при помощи измерителя влчDкно-

сти и температуры ИВТМ-7.
10.2.6 Выполнить полет по составленному pilнHee маршруту со скalпированием контоJIь-

ньIх точек полевого стенда не менее 10 раз ( > 10) на высотах соответствующих всему диiша-
зону сканирования, в том числе на высотах, соответствующих минимальному и м:lксимальному

расстоянию сканированIлJl со скоростью 50, l50, 300 км/ч.
10.2.7 После завершения движения по маршруту произвести передачу результатов изме-

рений необработilнньD( данньIх, полученньrх системой и аппараryрой в персональньй компью-

тер.
10.2.8 Выполнить обработку данных, поJryченньD( в результате ск:lнировztниJl системой в

созданной условной системе координат с использованием прогрal}.{м обработки фирмьъизгото-
витеJUI В соответствии с указalниями главы 3 РЭ, и поrryчить координаты контрольньж точек

тестового полигона.
10.2.9 Расстояние между k - ми парами контрольных точек определить по формуле (5):

Stl = (X1,;ou - XZ,.iou)'+ (Уl,iоб - Y}ijoB)' + (H:rijo6-H2ijo6)2, (5)

где: Хliiоб Ylipa, Нlilоб Х2iрб Y2ipa, Н2цоа - КООРДиЕаты, полученные из обработки скани-

рования на i той контрольной точке Haj - ом пролете дJIя k - той пары контольньD( точек.

10.2.10 Систематическую погрешность измерений расстояний между точкalN.rи земной по-

верхности дтя k - х пар контроJIьных точек определить по формуле (6):
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(6)

где: Sист1 - расстояние между точк:llt и земной поверхности, измеренное тахеометром.

Среднее квадратическое откJIонение измерений расстояний между точк:ttr,lи земнОЙ ПО-

верхности для k - х пар контольньD( точек определить по формуле (7):

ос, =
E|Lr(slr- surlz

, (7)
n-1

гле: s1, = Ч" - среднее арифметическое значение измерений расстояний между точ-

ками земной поверхности для k - х пар контрольньD( точек.

l0.2. l 1 Опрлелить доверитеJIьные границы абсоrпотной погрешности измерний рассто-
яний между точкiлми земной поверхности (при доверительной вероятности 0,67) для k - х пар

KoHцoJIbHbD( точек по формуле (8):

su = 1(|мr*| + оr*), (8)

l0.2.12 Результаты поверки считать положительньIми, если в диапiвоне измерений рас-

стояний МеЖДУ ТОЧКаlJt{и земной поверхности от 30 до 1800 м значения доверительньD( границ

абсолютной погрешности измерений расстояний (при доверительной вероятности 0,б7) нахо-

дятся в границtlх +20 мм.

1l оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
l1.1 Сведения о результат:rх поверки систем передаются в Федеральный информачион-

ньй фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с поря.щом создапия и ведения

Федермьного информачионного фонда по обеспечению единства измерений, передачи сведе-

ний в него и внесения изменений в даЕные сведения, предостilвления содержащихся в нем до-

кументов и сведений, предусмотренным частью з статьи 20 Федермьного законаJ\lb 102-Фз.

1 l .2 По заявлению владельца систем или лица, представившего их на поверку, положи-

тельные результаты поверки оформляют записью в паспорте. удостоверенной подписью пове-

ритеJIя и нalнесением знака поверки или вьцают свидетельство о поверке по установленной

форме, соответствующей действуюцему законодательству,

11.3 По заявлению владельца систем или лица, представившего их на поверку, в сJryчае

отрицательныхрезУльтатоВповерки'ВыДаетсяизВещениеонеприГоДностикприменениюсред.
ства измерений.

Нача.пьник отделения НИО-8
ФГУП КВНИИФТРИ>

заместитель начальника отделения
по научной работе НИО-8
ФГУП КВНИИФТРИ>

Нача,rьник отдела Ns 83

ФГУП КВНИИФТРИ>

А.М. Каверин

И.С. Сильвестров

А.В. Мазуркевич


