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l оБщиЕположЕния
I-1. Настоящая методика поверки распроФраняется на блоки измеренgй

ЦСРТ.663512.00l (д-.. - излелия), предназначенные д,lя измеренийI ширияы коiеи,
вертикаJlьногО и боковогО изяоса головкИ репьса, угла EaKJloHa плоскости подрльсовой
площадкИ к продольноЙ оси шпмы, нзмеряемогО в верикмьной плоскости (угла между
вертикальной Осью рельса И перпендикуляРом к плоскости пути) (полуклонка рельса), 1тла
наклона плоскости поверхности катания (головки) рельса к продольной оси плоскости пути
(наклон поверхности катания рельса), амплит,чды ускорения, определения координат и
ИЗМеРениЙ прираruевнй координат по сигнаJrа]\.r глоба,rьной навигационной сп}тниковой
системы.

1.2. В рзультате поверки должны бьrть подгверждены следуtощие rч{етропогическпе
трбования, приведенные в таблице l .

Табли l-M оl,ические ованIrя

*3

Наимеяование характеристики Значение
Пределы допускаемой абсолютяой погрешности измерений ширины
ко,IIеи tr|]\l *l
Прелелы допускаемой абсолютной погрешности изIлерений
ертикаJIьного износа рельса, M]!iв +0,1

Прделы допускаемой абсолютной погрешности измерний
бокового износа рельсaL мм +0,1

пр"делы допускаемоli абсолютlIой погрешноств изtrерний угла
наклона плоскости подрельсовой п.lощадки к продольной оси
шпаJtы, измеряемого в вертикальной плоскости (угла между
верlтикальной осью рельса и trерпендtrкуляром к плоскости пути)
(подуклонка рельса). мрал *l0,5
Прлелы допускаемой абсолlотной погрешности измерепий угла
наклона плоскости llоверхности катания (головки) рельса к
продольной оси плоскости пути (наклона поверхности катания
рельса), мрал +5,3

Преде:ы допускаемой основной относительпой погрешности при
измереIlии ускорения, 7о:

- диапазон В:
- лиапазон С, при измернии ускореяия от 0.1 ло 300 м/с2 включ.

*15
+5

Прделы допускаемой основной относительной погрешности
измерелий напряжсния переменного тока, 7о

Граttлшы догrускаемой абсошовой погрешIIости измерtпй прирщений
коордlлtат (при довертrе;ьной верояпrости 0.95) в ржшrе KCTztTиKiD), мм:
_ l] плане;
_ по высоте

*2,(2,5+1,10{,Ll)
*2.(5,0+1.10,б.L|)

Граничы допускаемой абсолютной погреш}rости измерений
приращений координат (при доверительной вероятности 0,95) в

режиме <Кинематика в реальном времени (RTK)>, мм:
- в плане;
- по высоте

*2.(8+1-10-6. Ll)
*2,(l5+i.l0,6.Ll)

Гра,шrы доп},ске"цой аftолошой погрешносм измерний приршеняй
коорлшm (при ловерлтге.rьной веряпlосги 0.95) в pelкДlte <Ргесisе Poirrt
Position в рехgхgе рgчьвоrc вреLrени (РРР-RЖ)>, лдr:
- в плаве;
_ по высоте

+200
+400

Грапицы допускаемой абсолютной погрешности измерний
приращений координат (при ловерительной вероятности 0,95) в

режи}!е <.Щифференциальные кодовые измерения (DGNSS)>. мм:
- в плане;
- по высоте

1800
+800
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средняя квадрапlческfu{ погрешность
приращеший координат в рехfi]\{е кСтатика>>, }n{M

измерений.Щопускаемая

- в плане;
- по высоте

2.5+],1g<, 1t;
0+1,16-ь, 1l1)

.Щопускаемая
приращений
(RTK)>, шrм:

средняя квадратическая логрешность изп,lерений
координат в режиме ккинематика в реальном вреп{ени

8+1,19,0, 1t1
1ý+1,1g-0, 1t1

средняя квадратLIческая погрешность измrерений
координат В РежиIчlе kprecise point position в режиN{е

ре.L,Iьного времепи (PPP-RTK)>. мм:
_ в плане;
- по высоте

.Щопускаемм
прпрашений

100+1,19-Ь, 1tt
200+1,10{,L')

400
400

нЕым енияNI коо нат В NIIV{.tt1.L-длиналинии вычисленная по изi\Iе

Примечшtие:

.Щопускаемая средняя квадратиче
приращений коордиЕат в режиме
изпrерения (DGNSS)>, lIM:
- в плане;
- по высоте

ская погреlrrность измерепий
к!пфференциальпые кодовые

1.3. Первичная поверка проводится:
_ при вводе в эксплуатациюi
- после ремонта.

, l .4. .ЩопускаеТся проведение сокращенной поверки для NtеЕьшего числа изN{еряемых
величиfl и/или на меfiьше}l ч}IсJе поддиапазонов l.tзмерений в соответствирI a a-unar"a"
влаlельца. В этом с-пучае в сведениях О резу.!iьтат,D( поверки обязательно указывается
информация об объеrrе проведенjlой поверкIt.

1.5. Средства измерений, входящие в состаВ изделия, и средства измерений,
примеЕяемые при поверке, должны быть утверждёнЕого типа и иметь действуюшдl,ю
поверку. 'гаким образом, обеспечtrвается прослеживае}rость средств измерений, входящих
в состав изделия, и изделия к государствеýным первичным этаjlон:l}t гэт 89-2008.гэт 58-20l8, гэт 2l8_2022. гэТ lз0-20l9 и ГЭТ 2-2021 в соответствии с
государственнЫми поверочЕЫп{и схемами. УТВеРЖДеННЫlчIи приказа\rи Федера-ltьного
aгeHTcTBa по техническому регулирован}iю и меIрологии от 18 авryста
2023 года Nq l706 коб чтверждении Государственной поверочной схемы
для средств измерений перемеtlяого электрического напряжен}ш до l000 В в диапазоне
частот от l10-1 до 2,109 Гц). от 27 !екабря 2018 г. Ns 2'7'72 <об утвержденииГосударственной поверочяой схемы для средств измереЕий виброперемеrчепи",
виброскорости, виброускорения и углового ускорения), от 07 иювя jozц -.. l,ts 1зz+
кОб утверждении Государствепной поверочной схемы для координатно-времеЕных
средств измерений>, оТ 15 марта 2021 г. Jф 314 коб утверждеяии Государственной
поверочноЙ схемы для средств измереЕий отклонений от прямолинейности
и rtлоскостноС,ги)), оТ 29 лекабрЯ 2018 г. Ns 2840 (об утверждеЕии Государственной
поверочной схемы для средств измерений длины в диапазоне от 1 

. l0-9 до l00 м и длин волн
в д]rапазоне от 0.2 до 50 lvlKM>.

1,6. Методы, обеспечивающие реализацию методики поверки: прямые измереЕия.

ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
При проведенИи поверки долlкньl выполняться операции, приведеЕные в
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- в плане;
- ло высоте



]'аблица 2 - П чень опе ии по Iill

выItолнеflия Ol1eрачий при
обязательность

Наи:rrенованцс оперrци}l
поверки первичной

поверке
периодичсской

поверке

}loMep раздела (пуякта)
lчtglОЛНКИ ПОВеРКИ, В

соответствии с которым
выполItяется операция

поверки
!,а !а 7.1

Да Да 8,2
ПРОГРаlt{lt{НОГОIlpoBepKa

trбеспечення Да .Ща о

Опрелелеппе меФологических
характеристик и полверждение
соответствия изделий

ованrIяL,ýl гическим

Да Да l0

роверка резу,tьтато в поверки
акселерометра промышленного
Ар1584-вз

п
Да !а 1 0 I

ГIроверка результатов IIоверки
yстановки измерительной LTR,
!lo .lь и:]}1е тельttый LTR-25

Да Да l0,2

Проверка результатов поверки
filпаратyры геодезической
спутниковой Система Ориент.
Ni икашtя S

Да Да l0.з

Определение
логрешности

абсолютной
измерений

ш }lr{ы колеи
Да ,Ща l0.4

Опрделение абсолютной
погрешности измереняй

икапьвого }1зноса ьса

Да ,{а

Определение
IlогрешностЕ
бокового износа

абсолютной
измерний

льса
Да Да l0.6

определение абсолютной
погрешности измерний угла
лalcqoýa плоскости
подрельсовой плопlадки к
продольной оси шпiчrы.
изIlеряемого в вертика,lьной
плоскости (угла между
вертикальной осыо рельса !l
rlерпендиhтляром к пJtоскости

по IlKa

Да i 0.7

ошределение абсолlотной
погрешности измере}тий угла
наклона tlлоскоети поверхýости
катания (головки) Fльса к
продольвой оси плоскостrI пути
(наклон поверхяости катаЕия

Да Да t 0.8

Оформлевпе рсзультатов
lIoB KrI fla Да 1l

Внешний осмотр
Опробование

l0.5

Да
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з трЕБовАпия к условаям провЕдЕния повЕрки
3.1 При проведении повсрки должны соблюдаться следующие условия:

темпсратура окружаюшею воздуха, "С от +15 до +25.
относительная влФкность воздуха, О/о, яе более 80;
атмосферное давлевпе. кПа от 86,бдо l0б,7.

Прuмечанttе - Прl прове<)енuu поверочньtх рабоm ус.!lовuя окруlсалоlцей cpedbt
СРеёСПВ ПОВсРкu (рабочuх эmа.поttов) do:tac,пbt сооmвеmсmвоваmь ре?ламенmuруемы.|t в llx
uнсmрукцurх п о эксп.lуаmацuu mре бованt tя.+l.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИДЛИСТДМ, ОСУЩВСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К провеаению поверки моryт быть допушены лица, прошедшие специiшьнчю

подготовку в качестве поверителей средств измерний.
4.2 ГIоверитель должен изучггь эксп.Iуатационные документы на поверяемое иЗДеЛИе

и используемые средс,гва поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИВ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5. l PeKoMcHayelvtыe средства поверки чказаны в таблице 3.
Таблица 3 - Рекомен е]\{ые c,I-Ba пов i( 1,1

Операции поsерки,
требуtошие при!t{енение

средств поверки

МЕтрологические и техническдс
требования к средства.v поверки,

необходимые для проsедения
поверки

Перечень

рекомендуемых
средств поверки

п. 8.t Контроль условия
поверки (прtr подготовке
и проведении поверки
сряства измерений)

Срлства измерний температуры
окружающей среды в диапазояе от l 5

до 25 nC с абсолютной погрешностью
не более *l оС.

Сраства измсрний относительной
влажности возryха до 80 % с
абсолютной погрешностью пе более
+з%.
Средства измервий атмосферного
давленйя в диапазоне от 86,6 до l0б,7
кПа с абсолютной погршностью не
более +0,5 кПа

Прибор
комбннироваяный
Testo 6?2,

рег. Ns 44744-10

логрешности измерений
ширины колеи

Определспиеп, l0.4
абсолютной

Средства изtrtерепий наружных и
внутренних размеров в .fиап&}оне от
1510 до 1570 мм с абсолютной
погрешностью не более *0,3 мм.
Вспомогательвое оборудов:шие :

стенд, имитируюu.tий ycTzlнoвKy
ширипы колеи рельс (имитаторв
рельс)

Штангенttиркуль типа
шц-III-1600 (2000).

рег. Nl 367б8-08,

Стена (приложение А)

погрешllости измереяий
вертикального износа

рельса

Определепиеп. l0.5
абсолютной

Эталоны ед}rнIIц вс.lичин,
соотвgгствующие требованиям к

рабочим этаJIонам 2-го разряда по
приказу Росстандара от 29 лекабря
2018 г. N9 2840 <Об утверждении
Государственной поверочrrой схемы
дllя средств измерений длины в
диалазоне от 1,10-9 ло l00 м и д.пин
волtl в лиапазопс от 0,2 до 50 мкм>,
Вспомогательное оборудовавие:

Меры ллины концевые
плоскопарышельпые,
набор М l,
рег. Nо 9291-91.
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и]!{итатор рельса Имитатор рельса
(приложение Б)

Эталоны единиц веJIичин,
соответствующие требованиям к
рабочим эталонам 2-го разряда по
приказу Росстандарта от 29 декабря
2018 г. N! 2840 кОб утверждении
Государственнtlй поверочной схемы
для средств изtиерений длины в

диапазоне от 1,10-9 до 100 м и длин
Bo,TIH в диапазоне от 0,2 до 50 мкм>,
Вспомогательное оборудование:
}lN{итатор рельса

Меры длины концевые
плоскопараJIлельные!
набор Л9 1,

рег. No 9291-91.

Ипtlлтатор рельса
п иложение В

п. l0.7
абсолютной

Определение

погрешностr{ измерений
угла наклона плоскости
подрельсовой площадки
к продольяой оси шпалы,
измеряемого в
вертикальной плоскости
(угла lчlеr(ду
вертикмьной осью
рельса и
ПеРПеНДИКУЛЯРОI\r К
плоскости пути)
по клонка а

Уровень электронньй
BlueLEVEL,
рег, Ns 35557-1З.

п. 10.8 Определение
абсолютной
погрешности измерений
угла наклоЕа плоскости
поверх}Iости катания
(головки) рельса к
продольной оси
п]lоскости пути (наклон
поверхяости катаЕия
рельса)

Эталоны единиц величин,
соответствчIощие требованиям к
рабочиýl этаqонам 1-го разряда по
приказу Росстандарта от 15 марта
2021 г. М Зl4 (Об утверждении
Государственной поверочнолi схемы
.&,lя средств измерений отклонений от
прямолинейности и пrоскостItости)).
Вспомогательное оборудоваtrие:
стенд, имитирующий угол !{аклона

ьс имLIтато а ejlbca

Уровень электронньй
BluelEVEL,
рег. Nл З5557_13.

Стенд (приложевие Г)

Примечание - допускается использовать при поверке другие утвержденные и
аттестованные этмокы едиrrиц вел}lчин, средства лrзмерений утвержденного тIлпа и
повере}Iные удовлетворяю огическим требоваяиям. указанным в таблице

п. 10.6 опредеlrение
абсолютяой
погрешностп измерений
бокового износа рельса

б трЕБовАния (условиrl) по оБЕспЕчЕнию БЕзопАсности
ПРОВЕДВНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки средства поверки. а также вспомогательное
оборудоваяие доJ,Iжны иметь заlцитное заземление} не лопускается использовацие в
качестве заземпения корпусов силовых электрических и осветительных щитов и арматуру
цеятрмьного отопления.

6.2 Меры безопасности при подготовке и проведени1.I flоверки должвы
сооlветствовать действующим требованt-tям ГОСТ 12,2.00'7 .0-'15 кТребовавия безопасности
к электротехническому изделию и его частям)).

6.3 Подк;T ючение срелO,tв tlоверки, поаеряемых средств, а также вспомогательного
оборулования производить при выключенном источнике питания.

6

Эталоны единиI{ велич}IЕ.
соответству}ощие требованиям к

рабочиrч эта'tопам 1-го разряда по
приказу Росстандарта от 15 марта
2021 г. N9 З14 (Об утверждении
Государственной поверочнолi схемы
для средств лtзмерений отк;lонений от
прямолинейности и плоскостЕости).
Вспомогательtlое оборудовапие:
стенд, имитирующий угол наклона

рельс (имитатора рельса)

Стенл (прило;кение Г)



6.4 В целях обеспеqения безопаснос,ти работ и возможности вьшопнеЕяя процедур
поверкв достаточно одного сЕецrаrlиста.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7,l При впешпем осмотре проВерить соотвотсТвие ,tзделиJI следующям трбованиям:- cOoTBeTcTItиe компiектности эксплуатационной дочументации, наqичие

}tapkнpoвok с указанием типа и заводского номера;
- чистоту и испрllвltость разъёмов и иIrдикаторов;
- отсутствие механических и электрических повреждений, алияrощLtх на рабоry,
7.2 Результаты внешяего осмотра счита,гь положительнымя при выполнен ии п.'1.1.

8 подготовкА к повýркЕ и опроБовлниЕ срЕдствА измЕрвниЙ
8.I ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ

8.1.1 На поверку представляют издепиеt поJIностьlо укомллектоваЕное в
соответствии с пасIIором,

8.1.2 ВО вреýlя подготОsки к поверке поверитель знакоIt{ится с нормативной
докуIrентациеЙ на изделие и подгот€lвлиВает все материаjIы и средства измерений.
необходrr,v ые для прведения ловерки.

8.1.3 КонтролЬ условий проведениЯ IIоверкИ по пунюу 3.1 провести перед ЕачаJlоltt
поверки! а затем периодически, яо не реже одного раза в час.

8.2 ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.2.1 ГIодготовrть изделие к работе в соответствие с его эксItJryатационной

документацхеl:.
8.2.2 Вкшочить изделие и за устить программУ (DT_RAIL TRACK SCAN.exe>.
8.2.3 Запустить операцию са}Iоконтроля.
8.2.4 Изделие считать работоспособным, если ca.\ro*o'Tpoj.b завершен успешно и в

}.rеню программы сообщепий об ошибках ве лOступiutо,

9 ПРОВЕРКАПРОГРАММНОГООБЕСПЕЧЕНИЯ.
9,1 {IpoBepKv целостностИ ПО изделиЯ следуеТ выflолнятЬ посредствоь1 сраýIlеrtия

идентифакационfiьж даtlных По. указанпых в оrutсании типа. с их реальяыми зýачениями.
9.2 {ля опр,аеления идеllтифrrкационIшх даяньD( ПО используются встроенные

функции рабочего приложения Ло изделия r-r утилита Наshтаъ (должнъ быr"
предуставовлепа на Пк).

__ _ 9.З /{ля получеlrИя идеятификационныХ даtrных необхолимо выбрать файлDT*RAIL TRACK SCAN,exe. нажаа на нем правой кполкой мышки и 
" открывшем"о

KoHTeKcTHo}i меню выбратЬ KCBolicTBa>. ПерейтИ во вклФ:lку <Подробно>.
9.4 I} открывшеIt{ся oкi{e напротнв строки <Исходrrоa "", файлаll зафяксировать

идентификационное паиIиеноваыие ПО, напротив строкп кВерси" файпчо ,uфп"."ро"чr,
идептификационный номер.

9.5 Перйти во Вкладку <Хеш-суtrмы файлов> и напртив стоки md5 зафикспровать
чифрвой идеятификатор метрологически значимой части По.

9.6 РезультаТ проверк1I считать положительными} если полученные
идентификационньIе данные по. соответствуюТ идентификационным дчппоr",
приведенýы в опясании типа,

l0 опрЕдЕлЕниЕ мвтрологичЕских хАрАктЕристик и
ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСВИЯ ИЗДЕЛИЙ МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ

ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Проверка результатов поверкш акс€лерометра т]ромышлепного API584-B3
l0.1.1 Провести проверку сведений о результатах поверки акселерометра

промышлецного ДР1584-ВЗ, содержащихся в Федермьном информаuионном фонде по
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обеспечениlо едиI{стýа измерев*rt. ипи произвести flоверку в соответствии с докумепто}{ -(ГосударственнаЯ система обеспечiниЯ aд""aaоЧ измеретIиi.t. Акселерометры
промышленные Ар l 5хх, Метолика поверки. МП Аj009.045 1 _20i2).

l 0.1 ,2 Результаты проверки считают положительныlt{и (подтверждено соответствие
метологическим требовмияttл, ус.гilнов.rrенныIч, лри утверждепиu ,"ni1, еели акселерометр
промьшr-T епныЙ Ар1584-в3 ловереН в соответствИи с порядкоL.t, УСТаЯОВЛеНВЫIi'законодательством Российской Федерациtл в области обеспечения едипсruа измерний, и
признаН првгодныМ к приь{епению. 11ри получении отрицательнь!х результатов(несоответствие метрологическим требовани"", y"ruro"n""Hbl' при угверяtдении типа)
проверки поверку изделий прекрапlают,

t0.2 Проверка результатоВ поверкИ устrновкЯ измерптельной LTR, гrодуль
пзмерштельцы li LTR-25

l0,2. I Провести проверку сведений о результатах поверкIл уставовки измерительной
l-TR. :rrод_чль измеритеlьный LTR_25, содержацихся в Федермьпом япфорЙ"оппо"
фонде по обеспечепию едянства измереяl.тй. или произвести поверку в соответствии с
документом - KYcTaHoBKlt
ДЛИЖ.30 1422.00 l 0МП)).

измерительные LTR. Методика iIоверкя,

10.2,2 Результаты проверки считают положитспьны:!|и {подтверхдено cooтBe'c.Brre
iетрологическИ,lл требованияМ! vcTaHoBJleHHbb\, при утверждении тила), ссли установка

измерительнМ LTR, молулЬ излtерительвый LTR-25, повер€[rа в соответствии с порядком!
yстановленньiлt законодательством Российской Федерации в области обеспечения единства
измерений, и призлIава пригодным к применению. ГIри по.лучеuии отрпцательных
результаюВ (несоответствие 

'!lеТРОЛОГИЧеС 
Кя:v требованням, у"rч"о"леяяьrм при

утверждении типа) провсрки повсрlсу изделий прекращают.

л 10.З flроверка рвультffтов поsеркtt алпарат"yры геодезrrческой спутниковой
Спстемr Ориент, моднфшкачия S

i0.3,1 Провести проверку сведенилj о резу.;Iьтатах поверки аппаратуры
геодезическоli спутtrиковой clrcTelvta Ориепт, модификация s. содержаlrшхся в
ФедеральноМ ииформационЯом фопде по обеспечеtлию единства пзмерений. или
произвести поаер\т в соответствии с док}vеlпо,u - кгосударственная система обеспечения
единства язмерений. Алпараry"ра геодезическая спутниковбI Система Ориент, Методика
поверки. МП АПМ 65-21)).

l0.3.2 Результаты проверки считают tто.rrожительными (подтверждено соответствие
}1етрологическилr требованияли. устаяовленныr, при утверждении типа), если аппаратура
геодезичесt(м счтниковая Систелtа Ориеит, модвфикащrя s. поверена в соответствии с
порядком. устtrновленным закоподатеJIьстsо}r Российской Фелерации в области
обеспечениЯ единства изlrереяцй, TI призltаrjа приlодным * пр""еrr.пйю. Г[ри тrолучении
отрtiцательньЖ результатоВ (несоответствие }tетрологическим трбованиям,
устаfiовленным при утверждении 

.t ипа) проверки поверку LIзделий прекращают.

10..t Олреде,.rешшеабсо;rrотной погрешпостп измсрений шlлриrrыколеll
10.4.1 С поtr{ощью вспомога гельного оборуловапия (стенда) (приложение А)

установить рельсы (имrгаторы рельс) на расстояýии l=l5t0 мм друг от друга в
соответствии с РисункоМ l, проконтро.чltРОвав прЯ этоlti Ллоскость их ycTaдoggtl С ПОtчlОЩЬЮ
уровня,

10.4.2 Произвести нзмеренця lзлl с пРимепением штfi{генциркуля типа ШI-{_II1_1600
(2000), затем tlроизвести измерения Iu,o с помощью и?делия.

. 10.4.3 Произвести расчет абсолютной погрешности измерений ширины колея l. по
формуле
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Ь,.= L"",- L,,,,,, (l)
где l,u, - :]начение ширины колеи, из}v!ер€нное штангенциркУлем типа ШЦ-III- 1600 (2000),
мм; lu,.., - значение tцириltы колеи, измеренное изделием, мм.

10.4.4 Повторить операции п.п. 10.4.1-10.4,3. усганавливая шириflу колеи 1525,
l540. l555 и l 570 мм.

l0.4.5 Результаты поверки считают положительными (подгверждепо соответствие
метрологическим требованиялt, установленны,t{ при утверждении типа), если максимtlльное
значение абсолютной погрешности измерннй ширины колеи находится в допускаемых
предела\ +l M}t, При получении отрuцательных результатов (несоответствие
метрлогическхм требованиям, установленным при утверждении типа) поверку изделий
преkтащают.

l0.5 Определеппе абсолютпой погрешвосгп измеренпli верпlкального uзноýа
ре.пьса

10.5.1 С помоulью вспоltlогательного оборудомния установить имитаторы рельс
(приложение Б) под каждуlо парч да,гчиков излслия, призвести измерения Нвертикatльного
износа рельса и осуществить кшибровку излелия,

l0.5.2 На вергикмьную поверхность в сечении датчиков установить меру длины
концевую плоскопараллельную номинальным значеЕием 0,5 trlM из набора мер N9 1.

l0.5.3 С помощью изделия произвестrl измсрения 11 и зафиксирвать результат.
l0,5.4 Рассчитать значение абсолютной погрешности измерений /i7 по формуле

Ь, =H,,,-Hu*, (2)

где l1r,,, - действительное значение высоты меры длинь! концевой, взятое из протокола
поверки, M}ri l4lш - измеренное значение высоты изделием, мм.

l0.5.5 Повторить операции п.п. l0.5.2-10,5.4, устаtrавливая меры дjlины концевые из
набора Nl 1 ноttпнмом 5. l0. 20 мм,

10.5.6 Повторить операции п.п. l0.5.1-10,5.5 лля вторй пары датчиков.
10.5.7 Результаты поверкt! считают положительнымrr (подтвержлено соответствие

метролоп{ческим требованиям, установленным при утверх(дении типа). если максимальное
значенис абсо.пютяой логрешности измеренпй вертикЕurьного износа рельса находится в

допускаемьж пределах *0,1 ]vtм. При получении отрицательных результатов
(несоответствие метрлогическим требованиям. устаяовленным при утверждении типа)
поверку изделий прекращают.

10.6 Опредвrение абсолютной поrрешност}t иf}rереrlиrl бокового износа

реJIьса
l0.6.1 С помощью вспомогательного оборуломни, установить имитаторы рельс

(приложение В) под каждую пару датчиков изделия, произвести измерения бокового износа

рельса и ос,чществgть калибровку изделия.
10.6.2 На боковую поверхпость в сечении датчиков закрепить меру длины концевую

п,!оскопараллельную номинчtльны]u значением 0.5 мм из набора мер N9 l.
10.6.3 Повторить операции п,п. l0.5.3-10.5.6.
l0.6.4 Результаты поверк}i считают положительны!,lи (подтверждено соответствие

}rетрологическим требованиям, установленпым при утверждении типа), если максим:цьное
значение абсолютной погрешности измерений бокового износа рельса находится в

допускаемых пределм *0.1 мм. При получеЕии отрицательuых результатов
(несоответствие метрлогическим требованияIý{. устаповленным при утвержлении типа)
поверку изделий прекращают,

l0.7
плоскостIl

Определеплtе
ПОДРеrtЬСОВОli

абсо;потноiл
пJlоllllлки к

поt,решrности rrзмереtrий
пролольной oclt шпалы,

угла паклоrrа
нзмеряемого в
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вертнкальной плоскости (чrла меlкду вертика-,tьной осью реJIьса и перпепдикуляром
к плоекостll пlтл) (подуклопкя рельса)

10.7.1 С помощьЮ вспомогательного оборудованяя (приложение Г) установить
рельсы (имитаторы рльс) под пару датчиков изделия, которое должЕо позволять
осуществлять его flаклон поперечно отвосительно flлоскостп горизоýта а TaIcKe разместить
на нем уровень элекгронньй BtueLEVEL,

l0,7,2 С помощью уровня электронного BlueLEVEL осуществить контроrь
установки относительно горизонта и произsести калибровку изделия,

l0.7.j С по|чtоц{ью вспомогательного оборудовапия (стенда) осуществать наклоfi
рельса (имктатора ре:ьса) на всjlичину а * 0.06 град как fiоказано ва рисунке l.

1f

Рисунок l - Поперечное отклонение рельса от ппоскOсти горизонта

10.7.4 Произвести tiзN{ерения угла наклона а.,п с помощью уровня электронного
BlueLEVEL и сt!зq с помоцIью изделlтя.

l0.7.5 Произвести псресчет измере}Iяого угла накrона ауп из Фаýсов в
миллирад}r:rны по формуле

{u"' 180 '
(3)

ГДе c/,.,d -. Зtlаttение угла В :чrЯ.ТЛИРаДИаНач | Lцхtt) - ЗН&ЧеЯИе угпа в Градусах.

10.7,6 Рассчитать значение абсолютлой погрешности измерений угла нiжлона в
ý{иллирадианах по формуле

Ьо = Q,n - Our*s (4)
где d1ш - значеl{ие угла fiаклона, измеренное с по;!Jощью уровня элекlронного ВIчеLЕVЕL,
мрддi 0иrя - 3}л?чение угла наклояаt измеренное изделием, мрад.

l0.7,7 ПовториТь операцяИ п.п. l0.7.1-10.7.6. устанавлявм углы наюrона 2.8; 5,7; 8,6
и 1 1,З граа.

10.7.8 Повторить операции п. 10.7.7;tля второй пары датчиков.
10.7.9 Результаты поверки считают положите.qьными (подтверждено соответствие

метрологическим требованиялл, устаIlовленнылt при утверждении типа), еслл максимаJIьное
значеяие абсолютноЙ погреIшlостИ lлзмерениЙ угJа Hatc.toнa IIлоскости подрельсовой
площадки к прдольной оси шпаjlы, из {еряемого в вертикмьной плоскости (угла между
вертикальной осью pejlbca и перпендикуляро}r к п.поскости пути) (гtодуклонка рельса)
находится в допускаемьц пределах +l0,5 *rрал. При получении отрицательных результатов
(несоответствие метрологическим требованиям, устalяоsrенным I1ри утверждеtлии типа)
поверку изделий прекращают.

а
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10.8 Определенrtе абсолютноii погреtrIfiостu пзмереняй угла tla'"ltoяa
плоскос11l Ilоверхностя катанпя (головкп) ре.'Iьса к продольноir оси плоскостtl путп
(наклон поверхностп катания рьтьса)

10.8,1 С помощью всломогательного оборудовашя (приложение Г) установить
рельсы (имитаторы рельо) под пару датчиков fiзделия, которое долхно позволять
осуществлJIть 0го наклоЕ проДолыlо относитеjIьно IIлоскости горизоЕта, а также разместить
на нем уровень элекlронный BlueLEVEL.

I0,8.2 С помощью уров1lя электронного BlueLEVEL осуrцествить контроль
установки относптельно горизоrlта и произвести калибровку изделия.

l0.8.3 Повторить операции п.п. l0.7.3-10,7.7 чстанавливая угоjl вакJIона продоjIьно
к рельсY,

10.8.4 Результаты поверки считают по.,1ожительными (подтверждено соответствие
метрологическиtчt требованияl*l, установленным при утвсржлении типа), если максимдlьное
значение абсолtотной погрешности измерпий уг.lа наýlона плоскости ловерхности
катания (головки) реrьса к продо.:tьной оси плоскости лчти (нактон поверхности катаrяJI
рельса) паходится в допускаемых пределах *5,З r,lрад. Лри получении отрицательньж
результатов (несоответствие метрологичсскипl,гребованияlлt, устаповленным при
утверждепии типа) поверку изделий прекраш,ают.

11 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
l'1.1 Сведения о результатаi повсрки изделий передаются в Федеральный

информачиоввый фонл по обеспечению единсlва изтuерений.
l l .2 По змвленttю владельца изде:;'ия или лица, представившего его Еа поверку. в

случае flопожитель}tьж результатов ловерки (лодтверхчено соответствие изделlяя
}1етолог!lческпм требованиям) выдается свидето]lьство о поверке.

11.3 llo заявленпю владельца изделия или лица, представившего его на поверку, в
случас отрицатеJIьньж результатов поверки (не подтвержлено соответствие изделия
метрологическим требованиям) выдается извеlцение о непригодности к применеЕию.

11.4 Обязательвое оформлсяие протокоjIа !1оверки пе требуется. По заявлению
владельца язделия или лица, цредставивIttего eIo на поверку, возьlожно оформление
протокола поверки.

1I.5 Защита изделий от несанкциоЕироваýного вмешательства Ее лредусмоlрена,
доIIоiлительfiых действий по соблюденlло требоваrlий по защите изделий от
НеСаНКционирванного вIt{ешательства не требуется,

Начальник от,цела ФГБУ (ГI]МЦD Мияобороны России
К,А. Шарганов
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Прилохtение А
(обязательное)

для определения абсолотной погрешности измерений ширины колеи используется
стснд, имитирующпй установку ширины колеи рельс (имитаторов рельс).

Габаритные ра}меры рельса (имитатора рельса) 152х72 Mrv. В качестве рельса
допускаfiся применять металлический брусок в виде параллелепипеда с указанными
габаритными раз]!tераNtи. Рельс (имитатор рельса) до;rжен устанавливаться на неподвижное
основание из метмла лlrи бетона.

Стеяд должен обеспечивать чстановку ширины колеи от l 5 l 0 до l570 мм. Внешний
вид стенда приведен на рисунке 2.

72 *lM

"*--:
I5]0...]570.+l.ъr

r\:l

i
,

i

i
!

РисуноК 2 - Стенд имl,tТирующий ycтalioBKy ширины колеи рельс (имитаторов рельс)
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Прилоrкение Б
(обязагельное)

!ля определенИя абсолютной погрешности измерений вертикмьl{ого изЕоса рельса
испо,тlьзуется имитатор рельса с габаритными размерами 1З2х'12 мм.

В качестве имитатора рельса допускается применять металлический брусок в виде
параллелепипеда с указанными габаритпьтпlи размерами. Имитатор рельса должен
устанавливаться на пеподвижное основание из !Iеталла иrм бетона. Внешний вид
имитатора рельса приведеЕ на рисунке З.
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Рисунок 3 - Имитатор рельса для измерений верт}lкмьного износа
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Приложение В
(обязательное)

ffля опрелеления абсолlотной погрешности измерений бокового износа рельса
используется имитатор рельса с габаритными размерами l52152 Mrrl.

В качестве имитатора рельса допускается при}tенять метмлический брусок в виле
пармлелепипеда с указаЕными габаритными размерами. Имитатор рельса должея
чстанавливаться на неподвижное основанис из ]rtетirлла или бетона. Внешний вид
имитатора рельса приведен на рисунке 4.
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Рисунок 4 - Имитатор рельса ;ця измерений бокового износа
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Приложсние Г
(обязательное)

.Щля определения абсолютной погрешности измерепий угла наклона плоскости
подре"lьсовой ппощадки к продо;rьной оси шпалы, измсряемого в вертикмьной плоскости
(угла лrежду вертикальной осью рельса и перпендикуляром к плоскости пути) (полуклонки
рельса) и абсолютной погрсшности из}rерений угла нtжлона плоскости поверхности
катания (головки) рельса к продольной octl плоскости пути (наклон поверхности катмия
рельса) используется стенд, имитирующий угол наклона рельс (имrттатора рельса).

В качестве рсльса допускается применять метшлический брусок в виде
пара.ллелепипеда с указанными габаритньтми размерLми.

При определении абсолютtIой погрешности измерений угла наклоЕа плоскости
подрельсовой площадки к продольной оси шпtulы, измсряемого в вертик:rльной плоскости
(угла лtе;кду вертикальной осью рельса и перпендикуляром к п.;Iоскостп гryти) (по.ryклонки

рельса) рельс (имитатор рельса) устанавливать в поперечfiой плоскости.
При определении абсолlотпой погрешпости измерений угла наклона плоскости

поверхности катания (головки) рельса к продольной oclt плоскости пути (ваклон
поверхности катания рельса) используется стенд, имитирующий угол наклона рельс
(иtrtитатора рельса) рельс (имитатор рельса) устаIrавливать в продольной плоскости.

Внешний вид стеrrда приведен на рисунке 5.
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Рисунок 5 - Стенд, имитируюlций угол наклона рельс (имитатора рельса)
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