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Государственная система обеспечения единства измерений.
Копер маятниковый ИО 5120-0,1-01 .

Методика пов
мп l l8 261' _202з

1 общве положения
1.1 Настоящм методика поверки (ла:rее - МП) применяется дJIя первичной и

периодической поверки копра маJIтЕикового Ио 5120-0.1-0l (далее - копер). предназначенного
для измерений энергии при проведении испьпаний на ударньй изгиб образцов из металлов и
сплавов_

|.2 Поверка копра должна производиться в соответствии с требованиями
настоящей методики.

1.3 При определении метологических характеристик копра используется метод
КОСВеННЫХ ИЗМеРеНИЙ С ПРимеЕеЕием рабочих этalлонов едияицы массы и единицы II_rlоского

угла.
1.4 При опреде;rении метрологических характеристик копра в ра,мках проводимой

ПОВеРки обеспечивается просJежимемость к ГЭТ 3-2020 <Госуларственный первичный эта.тон
единицы массы - килограмма) и ГЭТ 22-2014 кГосударственный первичный эта].Iон единицы
плоского углФ) согласно локальной поверо.шой схемы, структура которой приведена в
приложении А к настоящей МП.

1.5 Настоящм МП применяется д.,rя поверки копра используемого в качестве
средства измерений.

1.6 В результате поверки доJIжны быь подтверждены метрологические
требования, приведенные в таблице 1.

Таблица 1 - М логические ха истики коп

Наименование характеристики Значение

Пределы доrryскаемого отктонения запаса потенциалъной энергии мaUIтника
от номинIIJIьного значения, О%

+ 0"5

,Щиапазоны измерений энергии, .Щж

для маятника с номинalльным значением потенциа,,1ьЕой энергии 50 .Щж от5до40
от 10 до 80- для мiштника с номинальным значением потенциаьной эн 100 х(

IIределы доrrускаемой абсолютной погрешяости измерений энергии,,Щж

- lця мzlятника с номиЕrtльным значением потенциа:rьной энергии 50 flж + 0,5

- д,'Iя маятника с номинfuIьным зЕачеЕием потенциальной эн 100 +1 0

0.5

Скорость движения маятника в MoMeItT удара при испьrгаrтии, м/с 5.0 - 0.5

Наибольший запас потецциальной энергии. .Щж 50:100-

Номина.тlьное значение потенциапьной энергии маятник4 .Щж )0 1 00

Потеря энергии при свободном качаЕии ммтников за половину поJlною
колебания ой, не более

оппионirlьно

",

2
Нормативпые ссылки
В настоящей МП использованы ссьшки на документы. указанньiе в таблице 2
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Наипrеноваrrие док}мента
Обозначение доктмента.

даЕа ccbl-Iкaна

Приказ Минтруда РФ от 1 5 . 1 2 .2020 г. Ns
903н

Об утвержлении правип по oxpirнe труда при
овокатаIии

Приказ Фелерального tгеЕтства по
техническому реryлированию и
]\t гии от 2б н 2018 г. ]ч! 2482

Об 1тверяс.дении юсударственной поверо.тной схемы
д.qя средств измерний массы

таолиII

Таблица 2 - П до ентов

Об утверждении Государстветтной поверо*lой схеtvы
для средств измерений плоскою угла

Приказ Федера-тьного агентства по
TexI{иtIecKoMy реry,JIиро ванию и
м гии от 4 июля 2022 г. Jф 1622

Примечание При пользовании настоящим документом целесообразно проверить
действие ссьшоIшьIх докуý{ентов по соответствующему указателю стандартов, cocтitвJeнHolrлy
ПО СОСТОЯНИЮ на 1 января теI.)"щего годц и по соответств}.юlцим информачиочньL\r указателям.
опубликованньш в текущем году- Если ссьшо.тный документ заменен (изменен). то при
пользоваrrии вастоящим документом следует руководствоваться замененным (измененньrм)
стаЕдартом. Если ссьшочньй документ отмеЕен без замены, то положение, в котором дана
ссы,-Iка на него, примеЕяется в части. Ее затрагивiiющей эту ссылку.

Перечень операций поверки средств измереппй
При проведении поверки копра должны вьшо"lняться операц}!и согjlасно

Таблица 3 - оп п
Обязатеrьность проведения

оп I]п ки
соответствии с

KoTopbl}l
вьшолняется

о ация flо

; Внешний осмотр средства измерений 8

Подготовка к поверке и опробование
ства изь{

Определение метологических
характеристик и подтверждеЕие
соответствия средства измерений
метрологическим требованиям :

- определение запаса гrотенциыIьной
энергии, номинального значения
потенциа.rьной энерми мrштника и
отклонения запаса потенциiIJьной эЕергии
ммтЕика от номинаьного зЕачеЕиJI

- определение абсо:тотной погрешности
измерений энергии
- определение потери энергии при
свободном качании маuтников за
по,'rовину полного колебания

- определение скорости движения

10.з

10.4

1

3
j

еЗ

Номер раздела
(пункта) МП. в

10

10.1

10.2

tiи

9

Да

Да

!а

{а

!а

Да

Да

!а

Наименование операции

раци

первичной
поверке

периодической
поверке

р Frt1

Да Да

!а {а

маriтника в момент а r,lспытании
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З.2 Если при выполнении той или иной операши BbUIBJIeHo несоответствие
установленным требованиям. поверка приостанавливается, вьшсняются и устраняются причины
несоответствия. после этого повторяется поверка по операции, по которой вьu{влено
несоответствие. В случае повторного выявления несоответствия установленным требованиям
поверку прекрапIalют. вьцается извещение о непригодности.

4 Требования к усJrовиям проведения поверки
4.1 При проведении поверки долхны соб.'rюдаться следующие условия:
- температура окружающего возý"х4 ОС от +l0 до +35.

5 Требования к специалистам, осуществляющпм поверку
К проведению поверки допускаlются лица из числа специаJtистов, допуценньtх к

поверке, работающих в организацrlи, аккредитованной на право поверки средств измерений в
соответствуюцей об-;rасти. и озн:жомившиеся с экспJtуатационной документацией (далее - ЭД)
на копер, средства поверки и настоящей МП.

б МетрологIlческпе п техническше требовдния к средствам поверки
6.1 При проведении поверки применяют оборудование согласно таблице 4.

6.2 Эта,тоны, применяемые длrl поверки, должны быгь поверены (аттестованы),
средства измерений должны бьпь поверны.

Таблица 4 - С пове ки
Операции
IIоверки.

трбуюш.rе
применение

с ств по и

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для прведения поверки

Срелства измерений длины, зазоров,
диапазон измерний от 0,02 до 50 мм,
пределы допускаемой абсолютной
погрешности не более + 0,1 мм

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Штангенчирк,чль торговой марки
(GRIFF)) с цифрвьп,r отсчетным

устройством. лвусторонний с
глубиномером.

р€г. номер в ФИФ ОЕИ 56450-14
lI|чпы, набор Nч 2.

рег. номер в ФИФ ОЕИ 8686З-22
Меры дrины концевьlе
плоскопарzlллельные
номинапьной длины 9.9; 10l
10,1 мм,
рег. номер в ФИФ ОЕИ 91'l1-84
Индикатор часового типа ИЧ 50,

номе в ФИФ оЕИ 33841-07

п. 9 Подготовка к
поверке и
опробование
средства
измерений

Угломер с нониусом. тип 1.

рег. номер в ФИФ ОЕИ 3l7-05

Средства измерений наружных углов,
диапазон измерений от 0О до l 80О.

пределы допускаемой абсолютной
погрешности не более + 5'

Угольник поверочный 90О

слесарный плоский, рег. номер в

ФиФ оЕи 75004-19

Угольник поверочный 90О слесарный
плоский, длина большей стороны l60
мм,.&tина меньшей стороны l00 мм,
КТ 2 по ГоСТ 3749-77
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Операчии
поверки.

тебуюпше
применение

ств п ки

п. 10
Определение
метрологических
характеристик и
подтверждепие
соответствия
средства
измерений
}tgгрологическим
требованиям

Метрологические и технические
требовавия к средства''{ поверки,

необходимые для прведеЕЕя поверки

Средства измерений отIсlоrrения от
горизонтaLтъного по.тожения, цена
деления 0.1 мм/м. предеJIы доrryскаемоЙ
абсолютной погрешности
не более * 0,040 MM,IM

Средства измерений интервмов
времени, диапазон измерний от 0 до
3600 с, КТ 2 по ТУ 25-1894.003-90
Срелства измерений температуры
окружающей среды, диапазоЕ
измерения от 0 'С до 40 ОС, пределы
допускаемой абсо;потной погрешности
не более + 0 7"с

Рабо.шй эта.rон 4 рarзряда емЕицы
плоского угла в соответствии с
приказом Федератьною zlг€нтствlt по
техническому реryлиркlнию и
метр.логии от 2б ноября 2018 r Ns 2482
кОб 1 тверх,пении Государственной
поверочной схемы для средств
измервий плоского уша). диzшазон
измерений * l20o. пределы допускаемой
абсолотной погрешности измерени й

не более + 30"

Перчень рекомендуем ьн
средств поверки

Урвень брусковый,
рег. номер в ФИФ ОЕИ 9095-9l

секундомер механический
СОСпр-2б-2

. Ho}te в ФИФ оЕИ 1 l 519-1 l

Прибор комбинированный
Testo 608-Н1.

рег. номер в ФИФ ОЕИ 53505-13

Квадрант оптический КО-60М.
рег. номер в ФИФ ОЕИ 868-84

7 Требования (условпя) по обеспечепию безопасности проведеяия поверки
7.1 При проведении поверки копра к работе лопускаются лица, прошедшие

инструюаж по технике безопасности при работе с электроустzшовкiш{и ЕaШРяЖеНИеМ ДО 1000 В.
7,2 При проведении поверки копра должны соб.,податься требования приказа

Минтрула России от 15.12.2020 г. М 903н <Об утверждении прilвил по oxp:lнe труда при

Рабочий эта,тон 5 рtвряда единицы
массы в соответствии с приказом
Федерального агентства по
техническому реryлированию и
метрологии от 4 июля 2022 r. Np 1622
к Об утвержлении юсударственной
поверочной схемы для средств
измерений массы)>. диапазон измерений
от l ,10-Е кг, пределы доrryскаемой
относительной погрешЕости измерений

Весы элеrгронные лабораторные
BW22KH,
рег. номер в ФИФ ОЕИ 28751-05

не бо,,rее 0 15 о/о

Примечание - ,,Щопускается испоJIьзоватъ при поверке другие утвержденные и

аттестованные эталоны единиц веJ-Iичин. средстм измереrrиЙ утверЖДеННОГО ТИПа И ПОВеРеННЫе,

вани.L\I, казаняьшr в таблиttе.lцItе м лоr,ическимдо
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эксплуатации э-;Iектроустановок>, тебования ЭД и требования безопасности, устilновленные
пре.щIриятием, на территории которого производится поверка.

8 Внешппй осмотр средсгва пзмереннй
8.1 При внешнем осмотре копра устаЕавливают:
- наличие и четкость обозначений маркировки (наименовмие. заводской номер,

обозначение копра);

- соответствие внешнего вида копра сведениям, приведенным в описllнии типаi

- отсу,тствие на копре и его cocтtlвHbD( частях видимых повреждений и следов
коррозии, в.тпrяюuц,tх на безопасность прведениJI поверки и результаты поверки;

- целостность соединительньD( кабелей и электрпроводки;
- испрitвпость и надежность подспючения всех разъемов;
- соответствие комп-{ектности, указанной в Э.Щ.

8.2 В случае. если при внешнем осмоте копра выявлеЕы повреждения или

дефекrы способные oкzt:laтb вjII!яние на безопасность црведения поверки или результаты
поверки, поверка может бьггь продолжена топько после устранения этих повреждений или

дефекгов.

9 Подrотовка к поверке и опробованше средствд пзмереЕпй
9.1 Проволяг контоль условий поверки с помоцью средствzl измерний

температуры. Условия поверIш доJDкIIы соответствовать трбованшп,r п. 4.1 .

9,2 Вьцерлс.lвают средстм поверки в условиJIх согласно п. 4.1 не менее 2 часов.

9.З Подготавливают копер к работе в соотвегствии с Э.Щ.

9.4 Прводяr опробование копра. При опробоваrии подвержд.lют:

- при перекточателе в положении (ВВЕРХ> маlтник копра поднимаfiся на угол
зарядки, при перекJIючате.rIе в положении кВНИЗ> м:UIтник копра оIryскаgгся в вертикrrльное

положение;

- движение ммтника происходлт только при зalкрытом ограждении;

- срабатьrваrие элекгромагнитов при накатии кнопки <СБРОС> только при зttкрытом

ограждении и перекJIючателе в положении <ВВЕРХ>;

- при сбрасьваtlии мшIтника после завершения одlого полного оборота он

tвтоматически возврацается Еа угол зарядки.

9.5 Проверяот ycT:lHoBKy копра отпосительно урвня горизоЕта с помощью урвня
брускового или квадр{шта. огклонение 0т горизонтаJIьности не доJDIсIо превышать 0,1 мм на

длине 100 мм (4').

9,6 Определяют расстояния в свету между ryбками опор с помощью

шгffrгенциркуJп. Расстояние в свет}, между ryбками опор доJDкно нФ(од}Iться в диапазоне от 40.0

до 40,5 мм.
9.'| Измеряют толщ.lну бойка молота с помощю штаrгенциркуJя.
Измеряют угол бойка Mor-roTa и }тол cкo&r опор с помопью угломера.
определяют радиус бойка молота и ра,щ{усы закругления опор с помоцьlо шаблонов

радиусньж. .Щля этого. последовательно прикJIадываJI шаблоны с разным радиусом з(кругления"

полблrрают шаблон, при которм набrподшmся минимапьньй зазор иJш :пофт межпу рабочей
поверхностью шаблона и поверхностью бойка молота (опор). За радиус бойка (закругления опор)

принимают значение, соответствующее значению ради},са закр}тления шаблона. при котором

наб.шодается наиболее плотньй контакг рабо,птх поверхностей.
То;rтr.rtна бойка молота должна бьггь не менее 7 мм. Угол бойка молота доrrжен

находиться в диaшазоце от 29О до 3lo. Угол скоса опор доJDкен находlться в диzшазоЕе от 10" до

l2o. Радиус бойка должен н{tходиться ts диrшазопе от 2,0 до 2,5 мм. Радrус закругления опор

доJDкен находиться в диапазоне от l ,0 до 1.5 мм.
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9.8 Опрелеляют откlонение от горизонтаjIьЕости положения опор в направлении оси
образца с помощью уровня брускового. отклонение от горизонтitjьности не должно превышать
0,1 мм на дrшне 100 T"rM (4').

9.9 Опредеrrяют откJIонеЕие от перпендикуJIярности боковых поверхностей молота
относительно горизонтапьной ti вертик{uьной плоскостей опор с помощью угольника
повероIшого и п{.чпов. [rя этого устанаь,Iив:lют поверочньй угольник одной рабочей
поверхяостью на горизонтальЕую поверхностъ левой опоры, а друryю рабочую поверхяость
поверочного угольника прижать к левой боковой поверхности м{штника по всей его длине.
Измеряют с помощью щупов зi}зор между боковой поверхяостью мfu{тника и рабочей
поверхностью поверочного угольника. Проводят анаjIогичные операции с правой стороЕы.
Проволят itнtlлогитшые операции. прюIо{мiц рабочую поверхность повероIшого угольника к
вертикаJ,Iьной поверхности опор. Неперпендикулярность боковьгr поверхяостей молота
относительно горизонтaшьной и вертикатьной плоскостей опор не должна бьrгь более 0,3 мм на
длине l00 мм.

9.10 Измеряют расстояние между опорtмfi и плоскостью молота с помощью
штангеЕцирк,ч-хя. /}и эгого откJIоняют ммтIlик в зоrlу вылета так, чтобы задний край маr{тника
находился на одной линии с плоскостью опор. Измерения проводят с левой и с правой сторон.
Несимметричность расположения опор относительно боковьтх поверхностей мо"'tота должна
быть не более 0,5 мм.

9.11 Определяют отIо,lонение положения рабочей кромки ножа ммтника от опорной
поверхности с помощью меры лцины концевой плоскопарit,,lлельной и пц,пов. ,Щля этого

устанавливают меру длины с номинil.'Iьным значением 10 мм на опоры и с помощью щ_Yпов

измеряют зазор между поверш{остью меры длиЕы и кромкой ножа маJ{тника. Повторяют
операции с установленны!rи мерами лqины с номинIIJIьЕыми зЕачениями 9,9 и l0.1 мм.
Отrсчонение положениlI рабочей кромки ножа маJIтника от опорной Ilоверхности во всех
спучiцх не долlIfiо превышать 0,1 мм.

9. 12 Опредеl,lяют отIс.Iонение от параjL,Iельности боковой поверхности маятяика с
помоцью индикатора часового типа. .Щля этого устанавливtlют индикатор на магнитнl'Ю СТОйК_v

и упирают его измерите-пьяьй стержень в боковую поверхяость ммтника. Перемещают
\{alятник в плоскости качания примерно на 10 см и считывают покzвания индикатора.

Отклонение от параллельности должво бьпь не более 0,1 мм.
9.13 Измеряют осевой зазор оси качttния ммтника с помоцью индикатора часового

гипа. flля ]того устанав,-iивtlют ин.f икатор на магнитную стойку и упирают его измерите-lьНЫЙ

стержень в торец маятника. Прикладывают усилие вдоль оси мtulтника и устанавJIиВllЮТ
индiкатор на ноль. Прикладывшот усилие вдоль оси маятника в противоположную стороЕу и

считывают показания индикатор1 Осевой зазор оси качzшия мzuIтника не должен
превышать 0.2 мм.

9.14 Измеряют разность межд_ч расстоянием от оси качаI{ия мzlятника и ОТМеТКОЙ На

середине ножа м{штника й расстоянием от оси качания мilяп{ика до середины образша с

помощьЮ ЩУпов. !лЯ этого яа опоры устzu{alвливttют обр tец с ширияой равной половине

ширины испытуемьD( образпов и.ш1 с полной шириной с отметкой посередине. С помощью

щупов измеряют расстояние между серединой ширины образuа и отметкой на кромке ножа

ммтника. Разность междi расстоянием от оси качания ммтника до oтMeTkrl на середине ножа

мarятника и расстоянием от оси качrшия мfuIтЕика до середины образца не должна
превышать 1 M}r.

9.15 Опреде.пяют р€tзность межд/ расстоянием от оси качаЕия ммтника до отметки на

середине ножа ýказано в паспорте на копер) и от оси качaшия маятника до центра удара с

i1омощью секундомера. .Щ.rя этого отк;1онrпот мtцтник на угол примерно 10". отпускают его и

одновременно запускают измерения времеяи качания с помоцью сектндомера,

полЕьж колебаний ммтника останавливirют секундомер и считывают его

Вычисляют расстояние от оси качания ммтника до центра удара (l., м) по формуле

После 50
покaвания.
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,,+2
L,=T _L, (l)

+, п" п,
где g = 9,8l - ускорение свободrого падеппя, l,t/cz;
t - время. необходимое дrя 50 поляьл< колебанrтй маятrп.rк4 с;
п - число поjIных колебаний маятника.
разность между расстоянием от оси качания маяпIика до отметки на середине ножа и

от оси качания маятника до центра удара не должна превьrшать 8,2 мм.

10 Определепие метрологическпх характеристик п подтверждение
соответствпя средства измеренпй метрологпческпм требованиям

10.1 Определепие запасд потенциальпой эпергии, номшнального зЕачения
потенциfuT ьной энергив маятника и отклонепия запасд потенцпальшой энергии маятнпка
от помпнального зпаченпя

10.1.1 Определение запаса потенциа,чьной энергии, номинaчьIlого значения
потенциальной энергии ммтника и откJIонения запаса потенциа,чьной энергии маятника от
номина!-Iьного значения проводят д"lя всех маятников. входящих в комплект копра.

10.1.2 Определение запаса потенциа,тьной энергии, номинаjIьного значетrия
потенциатьной энергии маJIтника и откJIонения запаса потенциа.rьной энергии мzuIтника от
номинtl-lьного значения проводят с помощью весов и квадрtшта.

10.1.3 Отклоняют мfuшник в aоризонтальное положепие и точкой. обозначенной

риской на ноже маятЕика. опирают на подставку с клиновидlым Еаконечником, установленную
на весы. Горизоитмьность ммтника проверяют с помощью квадранта. отклонение от
горизонтальЕости должно нltходиться в диапазоне t 30'.

l0.1 .4 Вьrчr.rсляют вес маятника (Р, Н) по форму-ле

Р=m.9. (2)

где m масса мfu{тникц KI;
g : 9.8l - ускореЕие свободного падения. м/с2.

Вес маятника определяют трижды. За измеренное значение принимttют среднее
арифметическое значение из трех измерений.

10.1.5 Устанавливдот маятник на угол зарядки. С помощью квадранта триrкды
опредеju{ют действительньй угол зарядки мzuгтника. За измеренное значение принимают
средяее арифметическое значение из трех измерений.

10.1.6 Вы.*rс:rяют запас потенциальной энергии маJIтника (Е,,Щж) по формуле

Е -P,L,(1 -cosa), (з)

где Р - вес маятникц Н;
Д - длина маятника равная 0,820 м;
с - деЙствительньЙ угол зарядки маJIтника, О.

10.1.7 Определяют откJIонеЕие запаса потенциаьпой энергии мalяп{ика от
номинального значеЕия (6, %) по формуле Е-Е

6='="n.100, (4)
Еg

где Е - запас потевциаJIы{оЙ энергии маятник4 ,,Щж;

En - яоминапьное значение потенциапьной энергии маятника. ,Щж.

10.1.8 Отrстонение зitпаса потенциальной энергии мtUшника от номинальнОгО
ЗНаЧеНИЯ ДОЛЖНО На"ХОДИТЬСЯ В ДИаПаЗОНе 1 0,5 Уо.

10.1.9 За номинальное значение потенIшаIьной энергии принимают 50 и 100 .Щж,

ес;Iи вьшолЕяется условие согласно п. 10.1 .8 настояцей МП.
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10.1.i0 Проверку яаибольшего заласа потенциальной энергии проводят одновременно
с определением отtс.lонения заflаса потенIша"rьной энергии ммтника от номинаIьного зЕачения.
За наибольшlдi запас потеЕциalJIьвой энергии принять 50 и 100.Щж, если выполIuiется условие
согласно п. 10.1.8 настоящей МП.

10.2 Определенпеабсолютнойпогрешностпизмерепийэнергии
10.2.1 определение абсопютной погрешности измерений энергии проводlт дJIя всех

маятников. входIщих в компiект копра.
|0.2.2 Опрелеление абсолютrrой погрешности измереЕий энергии проводят с

помощю квадранта.
10.2.З Измерения проводят не менее чем в 3 точкiлх, р:вномерЕо расположенных в

диапазоне измерений энергии.
10.2.4 Отклоняют свободно висящий мrштник в сторону вылета и фиксируют его

положение.
10.2.5 Считывдот покаишия копра.
10.2.6 С помощью квадранта триждь! опредеJIяют угол откJIонения м{tятника. За

измеренное значение принимают среднее арифметическое значение из трех измерений.
10.2.'| Вычисляот действительное значение энергии (l, ,,Щж) по формуле

д = P,L,(cosP - cosc), (5)

где Р - угол опсrонения маятник4 О.

10.2.8 Опрелеляют абсолrотную погрешность пзмеревий энергии (А, Дж) по формуле

Ь= Arrn - д, (б)

где ,4""" - показtlния копрц ,Щж;

А - действктельное значеЕие энергии, ,Щж.

10.2.9 Абсоrпотпая погрешность измерений энергии должна наrходиться в

диапазоне + 0,5 Дж длl ммтника с номинttJIьным значенцем потенциа.ltьной энергrти 50 .ЩЖ.

Абсолютная погрепшость измерний энергии должяа находиться в диaшазоне + '1,0 
Дж для

мaulтника с номинаJьным значением потенциalльной энергии 100 Дж.

10.3 Определение потери эпергпп при свободном качанип мдятников за
rrоjrовику полного колебания

l0.З.1 Опреде.чение потери энергии при свободном качании маятника за половину
полного колебания прводят по показаниям копра.

10.3.2 Опрделение потери энергии при свободном качании мzlятника за половину
полного колебаlия проводят для всех ммтников, входящих в комплект копра.

l0.З.3 Отклоняют маятник на угоJ зарядки и затем проводят его сбрс. После взлЕта

маятника фиксируют показ:lния копра.
10.3.4 Повторяют операции согласЕо п, i 0,3,3 ти)r(цы, За измеренное значение

принrlv{lют среднее арифметическое значение из ,грех измерний.
10.3.5 Опрелеляют потери энергии при свободном качании мfulтника за полОВИНУ

полного колебания (d,. %) по формуле

6. - 
Е1".1оо, 

(7)
Е"

где En"" - покzв Iия копра Дж;
Е* - номина.тьное значение потенциальпой энергии маягкикц .Щж.

10.3.6 Потери энерпм при своболrrом качании ммтников за по.;Iовину полного
колебания нее должны превышать 0,5 %.
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10.4 Опредоrенпе скоростп двпженпя маятнпкд в момеЕт уддра прн испытаппп
10.4.1 Определение скорости движения м:uIтника в момент удара при испыт!lнии

прводгI расчетным способом.
10.4.2 Вытлсляют скорость движения мiцтника в момент улара (И, м/с) по формуле

V_ 2,g,L, (1 -cos(c)). (8)

10.4.3 Скорость движения маятника в момент удара при испьп:lнии долюtа
н:lходлться в дlапазоне от 4,5 до 5,5 }r/c.

11 Оформлепие результrтов поверкп
11.1 Результаты поверки оформляются протоколом произвольной формы.
11.2 При полоrrо:гельпьD( резуJIьтагах поверки копер признzlкл приюдным к

пРименению и оформляlог результаты поверюr в соответствии с нормативно-прzlвовыми ulкTtlb{п

в области обеспечения единства измерений.
, 1 1.3 Нанесение знака поверки на копер не пре,ryсмотрено. Пломбирование копра не

предусмотрепо.
l1.4 При отрицательньD( результатах поверки копер признают непригодным к

применению в сфере государствеIrного реryлирокlния обеспечеЕия единстм измерний и
оформ.пяют рзультаты в соответствии с нормативно-прzвовыми aKTzl},Iи в области обеспечения
е.щнства измерений.

l 1.5 Сведения о резуJIьтатах проведешой поверюr передllют в Федера.ltьныri
информациоl+rьй фонл по обеспеченrю едrнства измерний в соответствии с нормативно-
правовыми актами в облaюти обеспечения ед{пства измерений.

Разработчrrк:

И.о. зав. лабораторией 2б1 Д"ц цйи.с.

Зам. зав. лабораторией 2б1 Замятин ,Щ.С.

Старший инженер лаборатории 26l Конева В.В.

И.о. зав. лабораторией 233 Трибушевскм Л.А.
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ПРИЛОЖF]НИЕ А
(обязательпое)

.lокаJlыlои схслlы

Рабочие э,I,аJIоIIы 5 разряла единицы массы -
весы ,)лектронtlыс лабораr орltые

l 1,10-E кг
6=0.15%

рабtrчие этzulоны 4 разряда единицы плоского

угJlа -. квадранты оптическllе, элекl,роt{ные
+ 90.

д = (10.i- 30)''

Метод косвенных измерений

Копер маятгlиковый ИО 5l20-0,l -0l
Запас потенциа,rьной энергии 50 Дж; l00 Ля( Б: * 0,5 %

.Щиапазон и:rмерений энергии
от 5 до 40.Щж А: + 0,5 !ж
oт l0до80flжА:+ 1,0Дж

о
Е
t_l
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