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1 Общпе положенпя
1.1 НаСТОЯЩМ методика поверки примеЕяется для поверки терминalлов телематических

FORT-1I4 (далее - терминалы), применяемьD( в качестве рабоцrх средств измерений, и
устarнавливает методику их первитrой и периодической поверки.

1.2 Опрлеление мgгрологических характеристик в pllмK:lx проводrмой поверrсr
обеспечивает передачу единицы длины методом пряlъD( измеренЕй от рабочего эталона 2-го
разряДа в соответствпи с Государственной поверошrой схемой для координатпо-временньD(
измерениЙ, 1твержденноЙ приказом Федерального агентства по техническому реryJlиров:lнию и
метрологии от <28> декабря 2023 г. Nч 282l, чем обеспечиваЕтся прослеживаемость единиц
велитпlн поверяемого средства измерний к следующему Государственному первитIному
специальному этzrлоЕу координат местоположения ГЭТ 2|8-2022.

1.3 В резуrьтате поверки долкны бьггь полгверждены следующие метрологшIеские
тебования, приведенные в таблицах 1 - 2.

Таблица l -М логические истики FORT-l14M FORT_114EM

Таблица 2 - еха стики FоRТ-1 I4-PLUS

1.4Метрологические характеристики терминмов полIвержд:lются методом
непосредственного сличения.

1.5 Методикой поверки Ее предусмотена возможность проведения поверки отдельньD(
измерительных KаrtzuloB и (или) на меньшем числе поддлапазонов измерпий.

2 Перечепь операцпй поверкп средства rrзмерепий
2.1 При проведении поверки дол)lсIы быь вьшолнены операции, предстzвленные в

таблице З.

2

наименование харilктеристики Значение
.Щоверительные границы абсоJIютной инструмеrrгчulьной погрrшrости (при
доверительной вероятЕости 0,67) определения коорд{нат местоположения в пл:lне
при работе по сипlалам ГЛОНДСС (Ll, кол СТ) и GPS (L1, код С/Д), при скорсти
движения от 0 до 100 йс, геомецlическом факторе PDOP не более 2, м

L1

.Щоверительные грмицы абсоrпотной инстру^{ентalльной погреlшrости (при
доверительной верятности 0,б7) опрделения высоты при работе по сигн:lлzлti.l
ГЛОНАСС (L1, кол СТ) и GPS (Ll, кол С/А), при скорсти движения от 0 до l00
b.r/c, геометрическом факторе PDOP не более 2, м

+l0

,Щоверительные границы абсоJпопrой инстрrентzrльной погрешrости (при
доверительной вероятности 0,67) определения скорости в диaшазоне от 0 до 100 м/с,
при работе по сип{:ulzлJt{ ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (L1, код С/А),
геометрическом ф PDOP не более 2, м/с

l+0

наименование стики Значение
.Щоверительные границы абсоrпотной инстрrентальной погрешrости (при
доверительной вероятности 0,б7) опрлеления коордйнат местоположеЕия в плане
при работе по сигпilлitм ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (Ll, кол С/А, L5), при

движения от 0 до 100 йс геом ическом PDOP не более 2, мс

+'7

.щоверительные границы абсо.lпотной инстррtентальной погрrшrости (при
доверительной вероятности 0,67) опрлеления высоты при работе по сигнalлalм
ГЛОНАСС (Ll, кол СТ) и GPS (L1, кол С/А, L5), при скорости движения от 0 до
100 м/с, геом ическом PDOP не более 2, м
оверительные граlницЫ абсолютноЙ инстр}ъ{ент:rльной погрешности (при

доверительной вероятности 0,б7) опрлеления скорости в диапазоне от 0 до l00 м/с,
при работе по сигн.lлzlм глонАсс (Ll, кол СТ) и GPS (Ll, кол с/А, L5),

д

PDOP не более 2 м/сгеом м

+0,1

+10



обязатеrьность выпоJпlения
операций поверки при

Нмменование операции поверки
первичной

поверке

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки
Внешний
измерений

осмоlр средстм
Да Да 7

Подготовка к поверке и
опробование средства измерений !а Да 8

Проверка прогрtlммного
обеспечения средства измерений Да 9

Опрделение метрологических
характеристик средства
измерений и подтверждение
соответствия средства измерений
метрологическим,гребованиям

Да Да l0
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Таблица 3 - П оп ипо ки изм ии

2.2 Последовательность проведения операций поверки обязательна.
2.З Еслц при проведеIrии той иJIи иной операции пол)-ч:lют о,грицательньй результат,

дальнейшlrо поверку прекращают.

3 Требовашия к условпям проведеппя поверкш средства взмерений
3.1 При проведении поверки в лаборатории собrподаот следуюшцrе условия:
- температ}ра окружаощей среды, ОС от *40 до +85

- относительнаrl влФкность воздуха, не более,7о 80
3.2 В помещении не должно бьпь сквозняков и сиJIьньD( конвекционньD( возд},шньн

потоков.

4 Требовашия к спецпаJtпстам, осуществJrяющпм поверку средства пзмереппй
к проведению поверки допускalют персон:rл, изrшвший экспJryатационную

документацию на поверяемое устойство и средства измерений, )частвующих при проведении
поверки.

5 Метролоrшческпе и технпческпе требовапия к средствам поверки
5.1 При проведении поверки примеIшют средства поверки, указанные в таблице 4.

Табпrца 4 - М логические и технические кс ствам по ки
Операции
поверки,

требlтощие
применение

средств поверки

Метрологические и технические требования к
средствам поверки, необходимые для

проведеншI поверки

Перчень
рекомендуемьD(
средств поверки

Средства измерений температуры окружающей
cpeдl в ди:lпазоне измерний от -40 ОС 

до +85 ОС

с абсолотной погрешностью не более l ОС;

Срдства измерний относительной влiDкности
возд}ха в ди:шазоне от 30 до 80 % с
погр9IIIностъю gе более 2Уо

Измеритель
температуры
относительцой
ВЛZDКНОСТИ

ивтм-7м-д,
Ns 71394-18

и

возд}ха

рег

п. 10
определение

метрологических
характеристик

средства
измерений и

Рабо.мй эталон 2-го разряда в соответствии с
Государственной поверо.пrой схемой для
координатно-временньD( измеренЕй,
угвержденной приказом Федерального :гентства
по техническому регулировапию и метролоrии
от <28> лекабря 2023 г. Nр 2821 Имитатор

_,

периодической
поверке

Да

п. 8 Подготовка к
поверке и

опробование
средства

измерний

Имитаторы сигнiUIов
глобальньD(
нilвигационньD(
спугниковьD( систем
GSG, рг. М 83742-2l
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Операции
поверки,

требутощие
примеЕение

средств поверки

Ме,грологические и технические ,требования к
средствirм поверки, необходимые для

проведения поверки

Перечепь

рекомендуемьD(
средств поверки

подтверждение
соответствия

средства
измерений

метрологическим
требованиям

сигн.lлов ГНСС (ГЛОНАСС, GPS, Beidou),
предел допускаемой погрешности
формирования координат местоположеншl
потребителя ГНСС в системе координат WGS-84
не более 5 м, предел допускаемой погрешности
формирования скорости потребителя ГНСС не
более 0,1 м/с

5.2 !опускается использовalние др}тих средств поверки с меlрологиt{ескими и
техническими харiктеристик:lми, обеспе.павающими требуем}.ю точность передаIм единиц
велитшн поверяемому средству измерений.

5.3 Средства измерний, применяемые при поверке, должпы бьпь зарегистрировiшы в
ФиФоЕи, угвер)цденного типа поверены в соответствии с порядком, }твержденным
законодатеJIьсТвом РоссийскОй Федерации в области обеспечения единства измерений, и
допущены к применеЕию.

5.4 Эталоны единиц веJIичин, примеЕяемые при поверке, должпы бьпь аттестованы в
соответствии с порядком, утверждённьь.r законодатеJIьством Российской Федерации в области
обеспечения единства измерений и угверждены приказом Федерального zгентства по
техническому регулировrlнию и метологии.

б Требованпя (ус.llовия) по обеспечению безопасности проведеЕия поверкп
6.1 При проведеЕии поверки должны соб.тподаться требования:
- прilвил технической экспrryатации электроустаповок потребителей;
- прilвил безопасности при эксплуатации средств поверки и поверяемого средства

измерений, приведенньж в эксплуатационньD( документalх;
- инструкций по охраве туда, действующих на объекте.
6.2 К проведению поверки допуск{lются лица, изrмвшие настоящ},ю методику поверки,

экспJrуатаIиоЕные док}менты поверяемого средства измерений и средств поверки и прошедшие
инструкт{Dк по охране труда.

7 Внешний осмотр средства пзмеренпй
7.1 Внешний осмотр проводится визуalльно:
7.2 Контроллер допускается к дальнейшей поверке, если
- внешний вид и комплектIlость контроллера соответствует описtlнию типа;
- отсуIствуют видимые дефекты, способные оказать вJIияние на безопасность проведения

поверки иJ]и результаты поверки;

- отсугствуют видимые механические повреждения корпуса' все надписи на панеJIях
должны быть четкими и ясными.

7.3 При выявлении дефектов, способньтх оказать вJIиJIние на безопасность проведения
поверки или результаты поверки, устitнавливается возможность их устанения до проведения
поверки. При наштчии возможности устрirнения дефеюов, выявленные дефекгы устаЕяются, и
устройство допускается к даьнейшей поверке. При отсlтствии возможности усIранения
дефектов, устройство к далънейшей поверке не допускается, результаты ловерки признают
отрицатеJIьными.

8 Подготовка к поверке и опробованпе средства пзмерений
8.1 Средства поверки и терминал вьцерживalют при усJIовиях, указанньIх в разделе 3, не

менее трех часов.
8.2 Средства поверки и термин;lл подготавливают к работе в соответствии с их

4
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эксплуатационными док}, {ентilь{и.
8.3 fuя опробования необходимо вкJIютмть терминал в соответствии с руководством по

эксплуатации.
8.4 Необходимо убедиться, что зaгорелся индикатор статуса питllния на терминале;
8.5 При помощи персонаJIьного компьютера с устalповленным програп{мным

обеспечением (лмее по тексry - ПО) подкJIюtшться к терминаrry в соответствии с руководством
по эксплуатации.

8.6 Результаты опробования считzlются положительными, есrпл зaгорелся инlщкатор
вкJпочения и удалось подкJIюIшться к терминатry при помощи перюопaльного компьютера.

8.7 Результаты опробования счит,lются отицательными при

9 Проверка программпого обеспечеция средства измерений
9.1 При проверке идеrrгификационньD( данвьD( програь{много обеспечения (дшее - ПО)

терминilла проверяется номер версии (идентификационньй номер ПО) указанные в опис:lнии
типа па терминllлы и приведенные в таблицах 5 и 6.

9.2 При помощи ПО Fоrt Configurator уст:lновить соединение с термина.llом. После
подкJIючения к терминалу, его модель и версия встоенного ПО булуг отображаться в верхней
части приложения.

9.3 Сравнить номер версии (идентификационный номер ПО) с соответствующими
идентификационными дilнными, }казarнными в таблице 5, в зависимости от модификации
терминала.

Таблица 5 - Иденти икашонные д:lнные По иналов FоRТ-1 14М FoRT-l l4EM

Таблица б - Иденти икационные данные По ов FORT_II4-PLUS

9.4 Результаты проверки идентификационньD( данньж По считают положитеJьными,
если номер версии ПО терминала совпадает. При полрении отрицательньD( результатов
проверки, при несовпадеЕии номера версии По термин:ца, поверку терминала прекращ:tют,
резуJIьтаты поверки призн:lют отицательными.

10 Определенпе метрологпческпх характерпстик средства измереппй п
полгвер)rценпе соответствия средства измереппй метрологическпм требовапиям

l0.1 Определение абсолютной пвgгрумеЕтаJIьпой погрешности (прп доверитоrьной
вероятностп 0167) опреде.гrенпя координат меетоположеншя в плане и координат высоты.

10.1.1 Подключить источник питания к терминалу, и подкJIючить терминал к
персоЕаJIьному компьютеру по USB.

10.1-2 Запустить ПО <Fогt Configrгator>. В строке <IMEI> выбрать подк.lпоченный
термиIIаJI и нажать кнопку <Подrстпочить/откrпо.шть терминалD.

10.1.3 с помощью По <Fort Сопfigчrаtоr> H}DKH. считать конфиryрачию дшI каждого из
образцов, и откJIючить использовrrние поJIьзовательских насц)оек GPS модуля в разделе
<Мониторинг транспорта - Настройки GNSS> дrя термипаJIов FoRT-l14M, FoRT-l14EM.
Использование пользомтельскЕх настоек GPS модуля должно бьггь включено для терминала
FORT-1l4-PLUS. В этих настройках должны быть задzшы значения:

- минимiлJIьное коJIичество сп}тников нача"льного определения координат - 4
- минимальньй }тол возвышения спупrиков - 5
- использовать спугники: GPS, GPS L5, ГЛОНАСС

5

Иденти фикациоцные данные (признаки) Значение
fort-1 14m v1.68b35 h5.40.dfu

икационный ном поом иденти не ниже 1.68b35
вой иденти по

Идентификационные д:lнные (признаки) Значение
икационное нмменование Поенти fort-l 14р v1.68b35 h5.50.dfu

икационньй пом По, не нижео]\{ ии иденти 1.68ьз5
вой иденти поикато

Идентификационное наименование ПО
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Остальные нaвигационЕые системы должны быь отк.lпочены.
После изменения настоек необходимо загр}зить конфигурации в образцы и вьшолнить

их перезагрузку нirжав кнопку кПерезагрузить терминirл> для применения конфигурации.
10.1.4 С помощью ПО кFоrt Configurator> нужно подкJIюlплться к терминаIry. Нажать на

кнопку <Отладка), перейти в раздел (NMEA) и перевести терминllл в режим передачи данньD(
протокола NMEA черз вирryальньй СОМ порт нФкiв на кнопку кВключить траIIсJIяцию NMEA
потока в USB>.

l0.1.5 Запустить любое ПО для мониторинга СОМ порт4 например Terminal 1.9, открьпь
порт на чтение и з:шустить запись log файла.

10.1 .б Собрать схему рабочего места в соответствии с рисунком l.

П]лJш,rФ
(нпежt

tБ8

Рисупок l - Схема проведения измерний при поверке

10.1.7 Подготовить Имитатор сипl:lлов глобаш,ньп< спупlиковых систем (далее -
иммитатор ГНСС) к работе в соответствии с Э.Щ.

10.1.8 Запустить на имrгаторе сценарий имитшши систем ГЛОНдСС/GРS с пара}rетр.l}lи,
приведенными в таблице 7, при этом контолирвать, чтобы значение геометрического факгора
PDOP не превышало 2.

Таблица 7 - па сц ия имитации навигационньD( сигнttлов в статическом е нАп

}iшrштшр

EtuKId

Испшчtлд

пtlrmця
Терминал пзвн

наименование
Формируемые спутниковые навигационные сигналы

GрS код с/А, L5
ГЛОНАСС (L1, код СТ)

п должитеJIьность подготовки ов к изм l5 ми
п должительность с ииия дlш изм 20 ми
Полная должительность сц ия з5
Количество KIlHaJIoB:
глонАсс
GPS

8

8
егры среды распространения нarвигационньD( сигпalлов:

ионосо
Парам

Координаты в системе коорлинат WGS-84 (стоянка):
Широта
.Щолгота
высота, м

60"00,000000 N
030.00,000000 Е
l00,00

ать

п ечание в течении 5рим олжительн поости вкиминчт дгото о квпрод ниямтерминаJI измере
ослеп на обессце печиваетсяз:lпуска zшьманкария axaJ пс взагруз эфемерид Yтнико
сгн с ll нз ачения ет не изм

6

Значение

1

1

полнм от



мп-306_2024

10.1.9 Вьцеrпrть из файла информацшо, содержащуюся в сообщени_D( GGД (RMC), об
определенньtх в ходе поверки координата( местоположенrrя: ширты (В), доmоты (L) и высоты
(Н) (не менее 300 измерепий).

10.1.10Опредеrшть систематическую состirыпющую погрешности оцределения
координат широты (АВ,С), долготы (Alf ) и высоты (ДН;) по формулам 1-3.

для коордиIrаты В (широта):
bBf - g, - By,i _ 1, ...N, (1)

где Bi - измеренное значение коорд.rнаты В в i-й момент времени, в угловьD( секундах;
Вд.- действитеrьпое значение коорд{Еаты В в i-й момент врмени, в )гловых сек}.ндах.

для коор.щIаты L (лолгота):
bL! - 1, _ Lp ,l - | ...N, (2)

где 
', 

- измеренЕое значение коорд.rпаты L в i-й момент времени, в угловьD( секундtrх;
lл,- действительное значение коордлнаты L в i-й момент врмени, в угловьD( сек}ндalх.

для коорд{наты Н (высота):
bЦi= 11, _ нл,, j _ 1...N, (з)

г,ще Н; - измеренное значение коорд,tнаты Н в i-й момент времени, в MeTp:Ix:
H/vi- действительпое значение коордrнаты Н в iй момент времени, в MeTpaD(.

10.1.1 1 ПеРевести значения систематических состllвJlяющrх погрешIrости опр€деления
координат в плане ДВ;G и Alf из угловьпt секунд в метры (ABi, Аt,) по формулам 4 и 5.

для широты (В):

ДВ; =
а, (L - е2) т ЬВ|

180о з600" (4)

для долготы (L):

(t - .r.inrlB", .1fro.1)'

ML

ALi _ с 
. (1 - е2) .cos(Br, .r*-Д-о.) 

.

Io,,,

т , ДLGi

1в0, 3600"
(r - 

"r 
rinrlBr, .-Д_rroJ)'

где с - большая поlryось эллипсоида WGS-84, с - 6378137,0, м;
е - первьЙ эксцентриситет эллипсоида WGS_84, е = 0,081В1919084262;
вл, - действительное значение координаты В в i-й момент врмени, в }тловых сеý/ндах.

l0.1.12 Вьr"'лсrшть среднее значение погрешпости определения коор.щrат rпироты М9,
долготы Мд и высоты Мg по формулам б-8. 

/v1т-
Mg _7 /двi, (6)

i=1

1

(5)

(7)

(8)

N

1

a=1

мн Io"
где N - количество измерний (из ба#i сообщений NMEA-0I83 в строках GGA (RMC)).

10.1.13 Вьгчrrслитъ среднеквадрати.lеское откJIонение (СКО) рзулътатов определения
координат пшрты ов, долготы dд и высоты о1 по формулам 9-1 1

Хi!r(дв, _ M")z
N_1

7

UB - (9)



Хj!r(дr, - M.)z
N-1
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(10)

Хj!r(дн, - Mr)z
N_1

(l1)

10.1.14 Рассчитать абсолютную погрешность определения координат (по 1ровню
вероятности 0,67) в плане ДПз.д по формуле 12

АПв,r. = Muz + мr2 + о"2 + оr2 (12)

10.1.15 Рассш.lтать абсоrпотн}то погрешность определения координат (по уровню
вероятности 0,67) высоты АПд по формуле 13.

ЬП" = у" 1 о" (1з)
10.1.16 Запустить на имитаторе сценарий имитации систем ГЛОНАСС/GРS с

параJ\4етрilJ\.rи, приведенными в таблице 8, при этом коIr-гроJIироватъ, .rтобы значение
геомgгрического фактора PDOP не превьппало 2.

таблица 8 - параметры сценария имитации навигациоЕньD( сигнalлов в динtlмическом режименАп

10.1.17 Вьrполнить п},нкты 10.1.3 - 10.1.9 дrя сценария имитации навигационньD(
сигналов в диЕatмическом режиме НАП при каждом значении скорости

10.1.18 Результаты опредеJIения абсолютной инстрlшентальной погрешности (при
доверительной вероятности 0,67) определения координат местоположения в планс и координат
высоты c.IиTaTb положительнь]ми, если зЕачения погрешностей (по уровню вероягности 0,б7)
определения коордиЕат в плане при работе по сиrпалil ,{ глоItдсС (L1, код СТ) и GPS (L1, код
с/А, L5) геометрическом факторе (PDOP) не более 2, не превыш:lют в статическом и
ДИНаJt{ИЧеСКОм режиме +7 м и если значения погрешностей (по уровню вероягности 0,67)
определеншr высоты не превышают в статическом и дин:l {ическом режиме +10 м. При

8

наименование Значение
Формируемые сп}"тниковые нашигационные сигнaлы

L1 код С/А, L5
ГЛОНАСС (L1, кол СТ)

Продолжительность подготовки термиЕалов к измерениям
стоянка

15 минlт

п должительность движения 5 м/сиск 15

должительность движениJl 5 Mlc2 9се
п должительность движения ости 50 м/с l5 мин
п должительность движения 5 м/сско 10 се
п одолжительность движения п сти l00 м/сско 15 ми
Полнм олжительность сце ия l9
Количество KaHaJ,IoB:

глонАсс
GPS

8

8
етры среды распространения нzlвигационньIх сигн:Iлов:

по ионос
Парам

тв ет
Нача,тьные коордиЕаты в системе координат WGS-84
Широта
.Щолгота
высота, м

б0.00,000000 N
0з0"00,000000 Е
l00,00

мипlт продолжительности подготовки терминалов к измереЕIбIм
после запуска сценария обеспе.л-rвается полнм загрузка альманаха./эфемерид от сп),тников
ГНСС терминалом. ,Щанные значения следует не rштывать при измерениях. Измерения во

я движениJI не и измв о и

Примечание - в течении 15

GPS

60



поJI}Цении отицате.пьньD( резУльтатоВ поВеркУ прекращают, резУJьтаты поВерки при3нtlют
отицательными.

l0.2 Определенпе абсолютпой пнструмеЕтаJIьной погрешпоgги (при доверптеJrьпой
вероятносIи 0,б7) определеншя скорости в дшапаrоце от 0 до 100 м/с

10.2.1 Вьцелrrгь из лог-фйла термин:rла шrформацию, содержащуюся в сообщенl.rл(
RMC, об определеЕЕьD( в ходе поверки скорстл( в иятермлах времеЕи измер€ний пе менее 5
мин}т при каждом имитируемом зЕачении скорости, Jшбо не менее З00 измерний.

l0,2.2 Опредепrть систематическ},ю сост:вляющую погрешrости определения скорсти
АИ; по формуле 14.

bVr_y. _ ид,i _ 1...N, (l4)
где Иi - измеренное значеЕпе скорости в i-й момент врмепи, n/c;
Ид,- действительное значеЕие скорости в iй момент врмени, лдlс.

,lV - .п,tсло измерений, не менее 300.
Прuмечанuе - dля перехоdа uз еduнuцы узел в меmр в ceKyHdy uспользоваmь

сооmноutенuе : l уз : 0, 5 1 4(4) ltt/c.

10.2.3 Вьт.п,rсrшть среднее значение погрешности определения скорости Му по формуле
l5.

1г-
му _i.LлV. (l5)

J=1

10.2.4 Вы.п.rслить среднеквадратическое откJIонение (СКО) рзультатов определения
скорости оупо формуле 16.

'l!l(Ay, 
- му)2

/V-1
10.2.5 Рассчитать абсолютпую погрешность определения скорости (по уровню

вероятности 0,67) Пу по формуле 17

Пу = +(|ify| + оу) (l7)
ПР*uеЧанuе - знак абсолюmно поzреutносtпч uзмеренuй скоросmч прuнццаюm mоm Jtе,

чmо u прu вьlчuсленuu сuсmемаmuческо по?решносmu чзмеренuй скоросmu.

10.2.6 Выполrить пункты l0.2.1 - 10.2.5 при каждом значении скорости.
10.2.7 Результаты определения абсолrотной инсту {ентiulьной погрешности (при

доверительной вероятности 0,б7) опрлеления скорсти в д,Iiшазоне от 0 до 100 йс с.итать
положительными, есJIи значениJtr погршностей (по урвню веIюятности 0,67) опрлеления
скорости при работе по сигналirм ГЛОtIАСС (L1, код СТ) и GPS (L1, код С/А, L5)
геометрическом факгоре (PDOP) не более 2, при каждой имитируемой скорости, не превышают
+0,1 м/с. При поrryчении отицательньD( результатов поверку прекраrцают, результаты поверки
признzlют отрицатеJIьными.

10.3подтверждение соответgгвия средства измеревпй мец)ологпческим
требоваппям

10.3.1 Соответствие средства измерний обязательньпt метрологическим требованиям
подтверждается, есJIи при проведении всех операций по таблице 3 настоящей методики поJIгIены
положительные результаты, и зпачение погрешностей, опредеIяемьD( в п. l0.1 и п. 10.2 не
превышают значений, указанньD( в таблицах 1-2.

11 Оформленпе результатов поверкн
11.1 РезультатЫ поверкИ оформляюТ пртоколоМ поверкИ произвоJIьной формы с

указапием даты проведения поверки, условий проведения поверки, применяемьD( средств
поверки, результатов поверки.

l1.2 Результаты поверки оформляются в соответствии с порядком, утвср]кденным
зtlконодательством Российской Федерации в области обеспечения единства измерений.

9
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l1.3 По змвлепию владельца терминала иJIи JIrцц представившего ее на поверку, при
положитеJIьIIьD( результатах поверки вьцается свидетельство о поверке терминrца при
о'трицательньD( результатrrх поверки - извещение о непригодlости к применению терминала.

l 1.4 Знак поверки наносится на свидетеJIьство о поверке.

Ведущий инженер по метологии А.о. Семенцов

l0


