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1 Общие полоrкенпя

1,1 Настоящая методика поверки распрострtlняется на наборы грузов контрольньЁ,
изгот:вливаемые ФБУ <омский I-{CM>, и устанавливает методику их первичной и
периодической поверок.

1.2 Настоящая мето.щка поверки применяется для поверки наборов гр},зов
коптроJъньD(, осуществJIяющих передачу единицы МаССЫ СТеНДilIt,l для определения массы
остаточного дисбапанса колес автотalнспортньD( средств в соответствии с локальной
поверочной схемой, струкгура которой rrриведена в приложении А к настоящей методике
поверки.

1.3 В результате поверки должны быть подтверlqдены след},ющие метрологические
характеристики, приведенные в таблице l.
Таблица 1- огические ха истики

Значение

+0,
1.4 При определении метрологических хар.жтеристик наборов грузов контрольных

по настоящей методике поверки обеспечлваЕтся прослеживаемость к государственно}l\
первшIномУ эталонУ единицы массы ГЭТ 3-2020 согласно государственной поверочной cxelte
для средств измерений массы, утвержденной приказом Росстандарта от 04 июля zbzz г. лъ lbz:
(лалее - ГПС).

1.5 При определении метрологических характеристик поверяемого средства измерений
используется метод прямьж измерений.

2 Перечень операций поверкп средства пзмерений
при проведении поверки вьшолняют операции, приведенные в таблице 2.

Таблица 2 -оп ации п ки

Номер раздела (пункга)
методики поверки,

в соответствии
с которым выполняется

оп ия поl]с K}l

7

8

9.1

9.2

9.3

9

,)

наименование истики
номинальные значения мйы ольных из набовко г 25 50,75, l00,200
Прел е_l ы до оаем и аб ютнсол ио оп шнпу ости во ко ыхгре груз нтрольн
из наб г

обязательпость выпоJIнения
по кипо

Нмменование операции поверки
перви.пrой
поверке

период.tческой
поверке

внешний осм ства изм и
одготовка к поверке и опробование

с изl
п Да Да

Определение метрологичеЙих
харчктеристик средства измерений и
подтверждение соответствия
средства измерений
мЕтрологическим требованиям
Определение остаточного
дисба:rанса ротора из набора
определение ралиalльного и
торцевого биения ротора из набора
Определение абсолютной
погрешности массы грузов

ньп< из набо

Да

,Ща

.Ща

Нег

Нет

Да

рмление результатов поверкиофо Да Да

Да

l0



3 Требоваппя к усповЕям проведения поверки

При проведении поверки соблюдают следующие условия:
- температура окружающего возд}ха ОС

- относительншI влФкность воздуха, О/о

4 Требовапия к спецпаJIпстам, осуществляющим поверку

к проведению поверки допускllются лица' изуившие эксплуатационную

докумеЕтацию на поверяемое средство измерений и средства поверки, имеющие

соответствующ},ю ква,тификацшо и работающ,ие в качестве поверителей в организации,

:ккредитов:tнЕой на право проведения поверки средств измерений.

5 Метрологические и техпические требования к средствам поверки

при проведении поверки применяют основные и вспомогательные средства поверки,

приведенные в табrпаце 3.

Таблиц а 3 - основные и вспомогательIlые по ки

от +l0 до +30;

от 40 до 80.

Перечень

рекомендуемьD(
средств поверки

Метрологические и техЕические требования
к средств:lм поверки, необходимые

дJIя проведения поверrcл

Средство измерений температ}ры возд}та
в диапазоне измерений от + 10 ОС до + 30 ОС

с пределrми допускаемой абсолютной
по не более + 0,5 ОС

Средство измерений отrоситеtъной важности
воздуха в ди.шазоне измерений от 40 %

до 80 7о и с пределами допускаемоЙ
аьсолютнои по IItности не более 5 Уо

Измеритель
напряженности
мaгнитного поJlя
имп-6

Средства измерений магнитного поля
номиныIьного значения 250 мкТл
с пределаl},lи допускаемой абсолютной
погрешности + 80 мкТл

п.8 Подготовка
к поверке и
опробование средства
измерений

Весы лабораторные
электронные LP6200S
(рг. Nч 15569-96)

Весы неавтоматического действия
с наибольшим пределом взвешивalния
Ее менее 500 г и пределами допускаемой

ости не более + 0 05габсолютной по
массой не более 0,465 гг

Стенд
для статической
бмансировки

Стенд д,тя статической бшlансировки:

радиаJIьное биение опорных роликов не более

5 мкм; торцевое биение опорньD( роликов
не более 5 мкм; остаточный д,rсба-пшrс

опорньD( роликов не более 20 г,мм;
шероховатость рабочих поверхностей ро.]и ков

Дс не более 0,0б3 мкм; радиус закругле}rия

опорной поверхности роликов не более 1 мм;
отклонение от параJIлельности опорньD(

роликов не более 0,1 мйм

п.9.1 Определение
остаточного
дисбалшrса ротора из
набора

Операция поверки,
требующм

применение средств
поверки

Прибор
комбинированньй
Teslo 622

фег. Nч 53505-13)

. Ne 26812-04)(рег

ГDуз

J



нuе паб.l bl 3

Перечень
рекомеЕдуемьD(
средств поверки

Метрологические и технические,требования
к средствЕtм поверки, необходимые

для проведеЕия поверки
по ки

Индикатор часового
типа с ценой деления
0,0l мм ИЧ 10

. ]Ф з3841_07)

Индикатор часового типа с диiшазоном
измерений от 0 до 10 мм, с ценой деления
0,01 мм кJIасса тоrIности l по ГОСТ 577-68

IIIтатив с мaгнитItым
основшrием ШМ-I

Штатив с прогибом в месте крепления
индлкатора при нмбольшем подъеме и вьlлете
стержня под нагрузкой 1 Н, приложенной по
линии изм не более 0,002 мм

Стенд
для статической
ба:rансировки

Стенд дIя статической балIшсировки:

радиальное биение опорных роликов не более

5 мкм; торцевое биение опорньIх роликов
не более 5 мкм; остаточный дисбаланс
опорньD( роликов не более 20 г,мм;
шероховатость рабочих поверхностей ро.п,rков
Ла не более 0,063 мкм; радиус з.жр}тлеЕия
опорной поверхности роликов не более 1 мм;
откJIонение от параллеJIьности опорньD(

ков не более 0,1 мм/м

п.9.2 Определение

радимьного и
торцевого биения

ротора из набора

Весы лабораторные
электронные LP6200S
(рег, Nч l5569-96)

Средство измерений по ГПС:
весы неавтоматического действия
с наибольшим пределом взвешивzшия
яе менее 200 г и пределtl tи допускаемой
аосолютнои по ости не более * 0,05 Г

п.9.3 Определеяие
абсолютной
погрешности массы
ГРУЗОВ КОНТРОЛЬНЬD(

из набо

П р и м е ч а н и е -,Щоrryскается
аттестованные эталоны единиц вели(шн,

обеспечивающие опр€деление метрологи

использовать при поверке другие }твержденные и

поверенные средства измерений Jлвержденного типц
ческих харакtеристик поверяемьж средств измерении

с ои точностью.

6 Требования ýсловия) по обеспечению безопасности проведепия поверки

при проведении поверки должны быть соблюдены общие правила техники

безопасности в соответствии с требованиями ГоСТ 12.2.003_91, а также требования

безопасности и меры предосторожности, указанные в эксплуатационной докрлентации

на применJIемые средства поверки.

7 Внешппй осмотр средства rrзмерений

7.1 При внешнем осмотре проверяют соответствие набора следующим цебованиши:
- комплектность набора должна соответствовать 1казмной в паспорте;

- на поверхЕости lрузов KoHTpoJIbHbD( и ротора из набора не должно бьпь трещин,

сколов, следов коррозии, забоин, царапин, пятен;
- маркировка должна быгь чегкой и хорошо 'штаемой.
7,2 Набор, не соответствующий устшlовленным требования, к дальнейшей поверке

не допускается.

8 Подготовка к поверке и опробованпе средства измерений

8.1 Перел проведением поверки поверхность грузов контольньп< должна быгь

о(шщена. При .плстке ве должно бьггь удалено заметное коJIичество материarла из которго
изготовлены грузы контрольные. Время просушки грузов после очистки - 1 ч,

4

Операция поверки,
требуючая

применение средств



8.2 о.п.rщенные грузы контоJIьные проходят температ}рн},ю стабилизацию в весовой

комнате в течеЕие 30 мин в условиях, приведенньD( в разделе 3 настоящей методики поверки.

8.3 Средства поверки подгот:вливzlют к работе в соответствии с требованиями,

приведенцыми в их экспJryатационньD( докуI|{ентах.
8.4 С помоrцью измеритеJUI напряженности мzlгнитного поJUr опредеJUIют значение

остатоIп{ой магЕитной индукции гр)зов контрольньD( и ротора из набора, Наибольшее

измеренное значение остаточной магнитной индукции не доJI]IсIо бьгrь более 250 мктл
(200 Ым). В crryrae превышеЕия допускаемого предела, проводят размагни!mвание и

повторные измерения.

9 Определеппе метрологпческпх хараrстерпстик средства измерений и

полгверя(дение соответствпя средства измерепий метрологическим требованиям

9.1 Определенпе остаточного дисбаланса ротора из набора

9.1.1РоторизнабораспоМощьюоправкиУст:lн.lвJIиваютнароликистешIа
дя статиЕIеской балшrсировки.

9.1.2 Повора.плвая ротор вокруг своей оси на ра:}личные )тJIы, и отгryскм, добиваются

такого положения роторц тrобы наиболее тяжелrш его часть бьша ншIравлеЕа вертикtlльно

вниз.
9.1.3НапротивоПоложн)'юторцеВУюповерхностьротораУстанавливаетсяГрУз,массои

яе более 0,465 г. Массу груза опредеJUIют взвешиванием на весах,

9.1.4ПослеУстttновкигрУзанаторцеВ}'IопоВерхностьроторадолжнонаблюДаться
вращение ротора вокруг своей оси. При условии, что масса устilновленного груза не более

0,4б5 г, остаточньй дисбаланс ротора из набора составляет менее 100 г,мм,

9.2 ОпредвrеНие радиаJIьного п торцевого биенпя ротора из набора

9,2.1 Ротор из набора с помоu$ю опрzlвки устtш,вливают на ролики cтemla

для статической балшrсировки.
9.2.2 На станину стенда устанавливают штатив с закреплепным в нем индикатором

часовогО типа таким обiазом, 
"rоЬ, 

,."aроrельный наконеIшик индикатора касался торцевой

поверхности ротора на расстоянии 3-5 мм от нар}':кной поверхности, обеспечивм при этом

диzшазон измерения не менее + 0,5 мм. Плавно поворачивlц ротор вокруг своей оси,

по показаншIм индикатора производят измереяие торцевого биения,

9.2.3Да.гlееu,'ч-"У.'**лиВilюттакимобразом,.rгобыизмерительныйнаконечник
индикатора касаJIся нар}Dкной поверхности ротора, обеспеIIивая при этом д{aшазон измерения

не менее * 0,5 мм. ГIлавно повораtIивая ротор вокруг своей оси, по показаниям индrкатора

производят измерение радимьного биения,

9.2.4 Значения ралиального и торцевого биения ротора из набора должны бьпь

не более 0,1 мм.

9.3 Определенпе абсолютной погрешности массы грузов коптрольньш из набора

9.3.1 Грузы коЕтроJIьные из набора поочередно помещают на чitшу весов и выполняют

измерений массы грузов.
9.3.2 Измерения повторяют не менее 3 раз, За результат измерений принимают среднее

арифметическое значение результатов измерений,

9.3.3 Определяют абсолютные погрешности массы грузов контрольньIх из набора как

разностЬ между номинальным значением массы гр}за концоJIьного из набора и результатом

измерений.
9.3.4 Номинальные значения массы грузов контрольньD( из набора должны

соответствоваТь значениям, приведеIrным в таблице 1. дбсолютные погрешности массы грузов

KoHTpoJIbHbD( из набора не должны превышать установленных пределов, приведенньD(

в таблице l .

)



10 Оформление результатов поверки

10. 1 Результаты поверки оформллотся протоколом поверки свободной формы.
10.2 Сведения о результатах поверки передаются в Федера.llьньй информационньй

фонд по обеспечению едиЕства измерений в устшrовленном порядке.
10.3 В слуrае положитеJьцьD( резуJьтатоВ перви,шой поверки в паспорт на набор

грузов коЕтрольньD( вносят зzшись о проведеIrной поверке.
10.4 В слуrае положительньD( результатов периодической поверки по зiцвлению

владельца набора грузов KoHIpoJIbHbD( иJм JIица, предстalвившего его Еа поверку, вьцается
свидетеJIьство о поверке установленного образца.

10.5 В слrlае отрицатеJIьньж результатов поверки по заJIвлению владельца набора

грузов контрОльньD( илИ JIица, представившего его на поверку, вьцается извещение

о непригодности к применению установленного образца с }казшrием приrIин непригодности.

Начальник отДела поверки и КалибровкИ средств измерений
геометрических величин ФБУ <Омский I]CM>

Начальяик отдела поверки и калибровки средств измерений
теплотехЕическIfi, физико-химических веJIичин и испыганий

средств измерений ФБУ <Омский I-|CM>

П.А. Мокеев

.Щ.А. Воробьев
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Приложепие А
(справочное)

Типовая локаJIьная поверочная схема
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Becbt неавtпо,uаmuческоzо dейсmвuя
по Прuказу Россmанdарmа оm 04.07.2022 z. Ng 1622

25-200z
/ = 0,б,lаl z

Меtпоd пряuых
uзмеренuй

25; 50; 75; 100; 200 z
/:0,2z

Грузы конпрольные

Меmоdпрм,tых
uзмеренuй

сmенdьt dля опреdеленuя массы осmапочноzо duсбманса
коле с авfпоmранс порпн ьа с ре dсmв

0+300z
/-2z
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