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тебования, приведенные в таблице 1 .

Табrшца l

2 Перечепь операцrrй поверки средства измереппй
2.1При проведении поверки должны быгь вьшолнены операции, указанные в

таблице 2.
Таблица 2

2

Значениенаименование ха истикикт

+3

.Щоверительные грalницы абсо.lпотной инструмеЕтzлJIьной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) опрлелениJI координат местоположения
по каждоЙ координатной оси при работе по сигналам ГЛОНАСС (L1, код СТ)

PDOP не более 3l, код С/А п геом ическом

+15

.Щоверительные гр:lницы абсоrпотной погрецшости (при доверительной
вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения по каждой
координатной оси при работе по сип{алаIt, ГЛОНАСС (L1, код СТ) и GPS
Ll, код С/А п геом ическом PDOP не более 3, м

f1

Пределы догryскаемой абсоrпотной погрешности измерний скорости* в

дичшазоне от 0 до 180 км/ч при работе по сигп:tл.lм ГЛОНАСС (Ll, кол СТ)
и GPS (Ll, ко,п С/А) при геометрическом факгоре PDOP не более 3, км/ч

+2

пределы доrryскаемой абсоrпотной погрешности синхроЕизации BIryTpeHHe

шкalль! времени с ЕационаJIьной шкалой координировilнного врмени
UTC(SU) при работе по сигнzшllм глоба;rьньп< нarвигационньD( спушиковых
систем ГЛоНАсс/GРS с

* - плановая состalвJIяюцм

Наименование операции поверки

обязательность выполнениJI

опершlий поверки при
Номер раздела (пункта)

методики поверки, в
соответствии с которым
выполняется операциJI

повер ки

первичной
поверке

периодической
поверке

Внешний осмотр средства
изм нии

да да 7

Подготовка и опробование
с а изм нии

да да 8

Проверка прогрalIt много
обеспечения средства измер9ццlЩ да да 9

1 общпе полоrкенпя
1.1 Настоящая методика поверки применJIется для поверки блоков СКЗИ тахографа

навигационIlо-криптографических мо.ryлей НКМ-3.1 СП (ла;lее - блоки HKM-3.1 СП),
изготовленньD( обществом с ограниченной ответственпостью (СIlЕЦПРОЕКТ-2)
(ООО (СПЕЦПРОЕКТ-2D), г. Москва, примеЕяемьD( в качестве рабочих средств измерений, и

устанавливает методиrry их первичной и периоди.Iеской поверки.
1.2 Реапrзация даrrной метод,rки поверки обеспе,швает прослеживаемость к

Государствепному первичному этмоку единиц времеЕи, ч:lстоты и национальной rшса;rы

времени ГЭТ 1-2022, Госуларственному первиIrному специальному эталону координат
местоположепия ГЭТ 218-2022, в соответствии с Государственпой поверо,лrой схемой для
координатно_времеппьD( средств измерепий, утверлмеяной приказом ФедершIьного агентстВа
по техническому реryJп.Iрованию и метрологии от 28 декабря 2023 года Ns 2821.

1.3 Реа;lизация данной методики поверки обеспеrшвается применением прямого метода
измерений.

1.4В результате поверки дол)l<ны быть подтверждены следуюIщ{е метологические

ми GPS



обязательность выполнениJI
операций поверки при

Номер раздела (пункга)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполЕяется операция

поверки

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодической

поверке

Опрделение метрологических
характеристик средства измерений

да l 0 1

Определение абсолютной
погрешности сиЕхронизащи
впутрнней шкttлы времени с
национшIьной шкшrой
координировirнного времени
UTC(SU) при работе по сигнitл:llr
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

l0.2да да

Определение абсолотной
инструмента;ьпой погрешности
(при доверительной вероятности
0,95) определенпя коорд{нат
местоположеЕшl по каждой
коордлнатной оси при работе по
сигн.lлlм ГЛОНАСС Фl, код СТ)
и GPS (Ll, код С/А) при
геометрическом факгоре PDOP не
более 3

10.3дада

Определение абсолютной
погрешности (при ловерительной
вероятности 0,95) определения
коорд{нат местоположенпя по
каждой коордlнапrой оси при

работе по сигналам ГЛОНАСС
(L1, кол СТ) и GPS (L1, кол С/А)
при геометрическом факторе
PDOP не более 3

10.4дада

Определение абсолютной
погрешности измерний скорсти
в диапазоне от 0 до l80 кйч при

работе по сигналам ГЛОttАСС
(Ll, код СТ) и GPS Фl, код С/А)
при геометрическом факrоре
PDOP не более 3, кь/ч

1lдада
Подтверждение соответствия
средства измерений
метрологическим требованиям

п ение таблицы 2

2.2 Прп поJIучеuии отицательIlьD( резуJьтатов при выпоJIнении rпобой из операцй
поверка прекрдцается и блок НКМ-3. 1 СП бракуется.

з

используемых средств поверки.

l0

да

3 Требованпя к усJrовпям проведеппя поверкц
3.1 Поверка проводится в условиях эксплуатации поверяемьD( блоков НКМ-3.1 СП и



4 Требовашпя к спецпаJIпстам, осуществJIяюцим поверку
4.1 К проведению поверки блоков HKM-3.1 СП дотryскается инженерно-техничесюлй

персонlц со средним или высшим техническим образованием, ознакомленньrй с
эксплуатационной документацией на поверяемые блоки НКМ-3.1 СП и средства поверки,
имеющий право на поверку (атгестованными в качестве поверителей).

Таблица 3

5.2.I[оrryскаетСя применение анмогитIньж средств поверки, обеспечивающих

определение метологическю( характеристик с трбуемой тоttностью.

5.3 Все средства поверки должны быгь исправны, поверены или аттестоваIlы в

соответствии с действующим зlжонодательством.

б Требованпя по обеспеченпю безопдспостп проведеппя поверкп
б.1 При проведении поверки должны бьrгь соблодены ,гребования безопасности в

соответствии с ГоСТ l2.3.0l9-80.
6.2 Прч проведении поверки необходимо принять меры защиты от статического

напряжения.

4

Операчии поверки,
требующие

применение средств
поверки

Мецологические и технические требования к
средствzлIt{ поверки, необходимые для

проведенI{я поверки

Перечень

рекомендуемых
средств поверки

п.l0 Определепие
метрологических
хар:rктеристик и
подтверждение
соответствия
средства измерений
метологическим
трбовшrпям

Работ,rй эталон 2-го разряда в соответствии с
прик:вом Федера.пьного aгентства по
техпическому реryлировllнию и метрлогии от
28 декабря 2023 года JФ 2821: предел

допускаемой погрешности формирования
координат местоположения потребитеJIя

ГНСС в системе координат WGS-84
< 1,5 м, скорости потребителя ГНСС
< 0,2 Irlc

Имитатор сигнalлов
сн_3803м,
рег.Nо 54309-13

рабо.шй эталон 5-го разряда в соответствии с
прикarзом Федерального агентства по
техпическому реryлирв:lнию и метрологии от
26 сентября 2022 г. Ns 23б0 (зммствованный

рабочий эталон в государственной поверочной
схеме для координатно-вроменньD( средств
измерепий, утвержденной приказом
Федера:rьного аrентства по техническому

реryJп{ровarнию и метрлогии от 28 декабря
2023 года Nч 282l): пределы догryскаемой
абсоrпотной погрешности синхроЕизации
шкtiлы времени вьrходного сигнала частотой
t Гц (1PPS) относительно шк.lлы времени
UTC(SU) в режиме синхронизаши по
сигЕ:lл.llt Гнсс ГЛонАСС/GРS +l мкс

Источник первичньй
точного времени
укус_пи 02дм,
рег.Nэ 60738-15

5 Метрологические и технические требования к средствам поверки
5.1 При проведении поверки применяют средства поверки, указанные в таблице 3.



7 Внешппй осмотр средства измереппй
7.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие мех:lнических повреждений и ослабления элементов, четкость фиксацrл,r

их положения;
_ чёткость обозначений, чистоту и испрzлвность разъёмов, напичие и целостность

пломб;
- нzшичие маркировки согласно требованиям экспJryатационной док}т.лентации.
7.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования

п. 'l .l.
При первичной поверке доrryскается проведение внешнего осмотра блоков

HKM-3.1 СП после выполнения п.l0 <Определение метрологических характеристик средства
измерений>.

8 Подготовка к поверке и опробование средства пзмеренпй
8.1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следуюulие подготовительные

работы:
- проверить нalличие протокола с результатами измеренЕя координат местополоЖениЯ

пункта геодезического (измерения должны быть выполнены по (методико измерения
координат пункта геодезическогоD (атгестат методики выполнения измерений Ns 236-01.00294-
20l0/20l 5)) с неистекшим сроком действия;

- выполнить операции, оговоренные в руководствi}х по экспJryатации на примеЕяемые
средства поверки по их подготовке к измерениям.

8.2 Опробоваше средсгва юмерешдi можсг осуцестыIятюя по одIому I'tз .щух HIDKe

цриведенньD( методов (меюд вьбираегся поверителем в зiвисlдr.lосги сrг бьема поверяеМОЙ Парпш).

Меrод l
8.2.1 Сбраь схему в соOтветивии с рис},нком l (здесь и далее навигационнм rrнтеппа не

входит в комплект поставки блоков НКМ-3. l СП).

Рисунок l - Схема прведения опробования блоков HKM-3.1 СП (метод l)

8.2.2 На ПЭВМ заrryстить прграмму <ncmdiag>.

8.2.3 В появившемся oюle програь{мы <ncmdiag> приступитъ к диагностике блока

HKM-3.1 сП Iryтем нФкатиJl интерфейсной кJIавшIIи <Начать> во вкJIадке

< Параметры/Ход диагностикиD фисунок 2).
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8.2.4 Убедиться, что во вкJIадке <Параметрьr/Ход диагностики) в поJIях <Высота>,

<Широта> и <.I[олгота> по,вились значения отличные от нуля фисунок 3).
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Рисунок 3 - Вкладка <Параметры/Ход диllгностики)

Метод 2

8.2.5 Сбраь схему в соOтветсIвии с рисуrfl(ом 4.

Рисунок 4 - Схема проведения опробования блоков НКМ-3,l СП (метод 2)

8.2,6 Убедиться в Ilмичии подIверхдения успешного вьшолнения операций вьD(одного

контоJIя при изготовлении блока HKM-3.1 СП.' 
8.3 Результаты поверки сч}lтать положитеJIьными, есJп{ выпоJIняются тебования

п. 8.2.4 ишл п. 8.2.б.

9 Проверка программного обеспечения средства Irзмерений
Проверка пРОГРzllt МНого обеспечения может осущестшfiъся по одIо}rу I,iз дух нюке

приведенньD( методов(меrол вьбираегся поверIпе,rем в з:lвисrплости сrг обьема поверяемой парtшr).

Метод l
9.1 Вьmолнить операции пп. 8.2.1-8.2,3.
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ar .iя.- .:i.riд=.g".{,r пF{rlфl. Fqrl

ПараaФtрr(oддrапФсtrЕ. PвlrЛbralb. rlratкErrll

Q*",-НохФ СКJ{

ЬрсtцlРс.тв ПО з.l
I

Метод 2
Перед началом выполнения п. 10 <Опрелеление метрлогическю( характеристик

средства измерений> для партии поверяемьrх блоков HKM-3.1 СП, убелиться, чго верия ПО не

ниже указанной в п. 9.3.

9,3 Результаты поверки считать положительными, есJш номер версии прграь{много
обеспечения блока НКМ-3.1 СП соответствуют ддtным, приведенным в таблице 4.

Таблица 4
Идентификационные данные (прцзцещФ Значение

Номер версии (идентификационньй номер прогрalм много обеспечения) не ниже 3.1

l0 Определение метрологических характеристик средствд измеренпй

l0.1 Опрелеленше абсолютной погрешпости сипхроппзации вrry"грепней шкалы
временп с шационаJIьной шкалой коордиппрованного времепи UTC(SЦ при работе по

спгнаJlам гнсс ГЛонАсс/GРS
10,1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 6. Количество одновременно

подключаемьrх блоков определяется поверитеJIем в з:lвисимости от обьеМа ПОВеРЯеМОй ПаРПЛ,l.

Рисупок б - Схема проведения измерений при определении абсолютной погрешности
синхронизациИ внутренней шкалы времени с национальной шкалой коорд,tЕированного

времени UTC(SU) при работе по сигнала { гнсс глонАСС/GРS, абсолютной
инструментальной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) опрелеления

координат местоположения по каждой коордrнатной оси при работе по сигнalл{ll'I глонАсс
(Ll,код СТ) и GPS(LI, код С/д) при геометрическом факторе PDOP не более з и абсо.lпотной

погрешности измерений скорости в диапазоЕе от 0 до 180 км/ч при работе по сигн{tлЕlп,{

глойдсС (Ll, кол СТ) и GPS(L1, кол С/Д) при геометрическом факгоре PDOP не более з

,|

Ulr
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нкм-3.1сп
Имитатор
сигналов
сн-380зм

R.l ,ls

пэвм

a
о
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Блок
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9.2 Убедиться, что во вкJIадке <Результаты диагностики) в поле <ВерсияРелиз ПО>
появился идентификационньй номер прогрilIlrмного обеспечения фисунок 5).

Рисунок 5 - Вкладка <Результаты диalгЕостикиD

Источппк первичный точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ

оlr



10.1.2При первичной поверке подготовить сценарий имитации с параýrетами,
приведенньши в таблице 5, при этом контолирвать, чгобы значение геометрического фактора
ухудшеЕия точности не превыш.лло 3. При периолической поверке подготовить сценарий
имитации с пара}.rетрalми, приведенными в таблице 5, при этом контолирвать, ,ггобы дата
начarла сценария бьша на одlи сутки позже даты проведения поверки и значение
геометрического фактора ухулшения точности не превышало 3.

Таблица 5

10.1.3 Заrrустить сценФий имитации, осуществить з:шись не мепее 200 строк
измерительной информачии блока на ПЭВМ (коорлинаты местоположения и скорость) при

значении геомЕтрического фаrгора ухудшенlfi тоtшости, рассчитllнным блоком, не более 3,

в процессе записи измерительной информации (или в постобработке) сравнивать очифровку
измерительrrой информачии с блока в нациоп:lльной tшсале координировапного вр€мени

UTC(SU) с оцифрвкой наrцrональной шкалы координированного времени UTC(SЦ,
вьцаваемой источяиком первItчным точного времени укус_пИ 02.Щч1. Убедиться в

совпqдении очифровок целого коJIичества часов и мш{ут.
10.1.4 Провести расчет абсолrотной погрешности сию(ронизации вrrугренней ш<алы

времени с национаJъной шкzrлой координировzшного времени UTC(SL) при работе по сигна:rам

ГнСС ГЛонАсС/GРS по п. l1.t.

10.2 Определепrrе абсолютной ппструментальпой погрешностп (при

доверпте.льпой вероятпостп 0,95) определения коордипат местополоя(епия по ка2rцой

координатной оси прп работе по сигнаJIдм глонАсс (L1, код СТ) п GPS (L1, кол С/ý
прп геометрпческом фrкгоре PDOP не более 3

10.2.1 Используя измеритеJIьIiую информацию (п. 10.1.3), првести расчст абсоrпотной

инстументапьпой погршпости (при ловерительной вероггпости 0,95) опрсделения координат

местоположения по калсдой коордлнатной оси при работе по сипtlцам глондсС (Ll, кол СТ)
и GPS (L1, код с/А) при геометрическом фаrrоре PDOP не более з

по п. 1 1.2.

10.3 Опрелоrение абсолютпой погрешпости (при доверитеJIьной вероятности 0,95)

опредеJIениЯ координат местоположения по кдцдой коордппатной осп при работе по

"oi"-"' глондсС (L1, код СТ) и GPS (L1, кол С/Д) прп геометрическом факгоре PDOP
не более 3

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 7. Количество одновременно
подкJIючаемыХ блоков опредеЛяется пов€ритеJIем в зalвисимоfiи 0т обьема поверяемой парпм.
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HauMe н ов анuе парфце mр а Значенuе парамеmра

Формируемые
Еавигационные сигнalJIы

спутниковые ГЛОНАСС (код СТ) в частотном диапазоне Ll,
GPS (код С/А без SA) па частоте L l

Продолжительность не менее 4 ч
Параметры среды распростанения
н:lвигационньD( сигнalлов
Нача,тьные
местоположения

координаты

Формируемые парrrметры движения м5км

тропосфера присутствует (молель STANAG)
ионосфера присутствуЕт (моде.ть SUMMER)

произвольно

движение с постоянной скоростью 180 км/ч по
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нкм_3.1сп
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a
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Блок
нкм-3.1сп

пэвм

П!rнкт гaодaзпчaс*IrЁ

10.4 Опреде,тение абсолютной погрешностш измеренпй скоростп в дпапазоне от 0

до 180 кru/ч прп работе по сtlгпаJIам ГЛОНАСС (L1, код СТ) п GPS (L1, код С/А) при
геометрпческом факторе PDOP не более 3

10.4.1 Используя измерительн},ю информшrшо (п. 10.1.3, п. 10.3.2), провести расчет
абсолютной погрешности измерений скорости в диапазоне от 0 до l80 км/ч при работе по

сигн:lл.lм глондсс (Ll, код ст) и GPS (Ll, код с/д) при геометрическом факторе PDOP не

более 3 по п. l1.3.

l1 Подтверtlцепrrе
требоваяпям

соответствия средства измерении метрологпческпм

11.1 Прочеryры обработки результатов пзмереший, поJIученных прп опредеJIении
абсолютной погрешпостll сtlнхровпзации вrrуцrепней шкаJIы временп с пдциональпой
шкалой коордпнпроваЕного времепи UTC(S[) при работе по сlлгналrм ГIIСС
ГЛОНАСС/GРS

l1.1.1 Опрелелить систематическую составJUrющую инсlрументшtьной погрешности

определения координат по формулам (l) и (2) для координаты В (ширта):

/B(j)-B(il-Bur".0), (1)

,iy'
dB =L.y zBril . (2)N?i

rде Ba"b,"(i) - действительное значение ширты, секунда единицы плоского угла в

j-й момент врмени (далее - секунда);
Bf) - измернное значение широты вj-й момент времени, секунда;
N - количество измерппй.

дныrогичньш образом определить систематическую составJIяюцдую инстументшьной
погрешности определеЕия коорлинат L (лолготы) и Н (высоты).

9
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Рисунок 7 - Схема проведения измереЕий при определении абсолютной погрешности (при

доверительной верятпости 0,95) опрлеленrlя координат местоположеншI по каждой
координатной оси при работе по сигн.lл.м ГЛОНАСС (Ll, кол СТ) и GPS (Ll, коа С/А) при

геометрическом факторе PDOP не более 3

10.3.2 Записать не менее 200 строк измерительной шrформачии блока на ПЭВМ
(коорлинаты местоположения и скорсть) при зЕачении геометрического фаrгора ухудшения
точности, рассчитalнным блоком, не более 3.

10.3.3 Провести расчет абсолютной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) опрелеления коорд.rII:п местоположения по каждой коордипатноЙ оси при работе пО

сигналам ГЛОНАСС (L1, кол СТ) и GPS (L1, код С/А) при геомgтрическом факгор PDOP
не более 3 по п. 11.3.



|{ьв{)-ав)'
(3)N_]

дналогичньп.l образом определить СКО сrryчайной составляющеЙ инструмента.lьноЙ
погрешности определения коорш.rнат L (долготы) и Н (высоты).

1 1.1 .3 Перевести значения погрешностей определениjI координат (шlрота и долгота) из

угловьD( секунд в метры по формулам (4), (5):

- дJIя IIIиDоты:

bB(M)-a7g1".
а(|- е') .bB(cetyHda) 

,
(l - е2 sin2 8)J

(4)

- дJIя долготы:

bL(M) - a7g1" , (5)
(l - е2 sin2 В)3

где а - большая поJryось эJIлипсоидц м;
е - первый эксцентискtет эJIлипсоида;
1 
" = 0,000004848 l 3б8 1 1 095359933 радлан (аrс 1 ").

11.1.4Определить границь! абсоrпотной инструментшlьной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) опрелеления коорд-rнат местоположения по каждой

координатноЙ ocn прИ работе по сигнал:lм глондсС (Ll, кол СТ) и GPS (L1, кол С/ф при

геометрическом факгоре PDOP не более 3 по формулам (6)-(8):

l1.1.2Определить среднее квадратическое откJIонение (СКО) случайной
составляющей инструN{ентальной погрешности определения координат по формуле (3) лля
координаты В (широта):

(б)

(8)

бв=

п, _t(|dB(M1|+2o,@))

П, - x(ldL(r)| + 2о, (лz1)

п" -+(|dн|+2о")
11.1.5 Опрелелить абсоrпотную погрешность сиIfiронизации вrrуrренней шкаrш

времени с национальной шка.пой координировzlнного времени UTC(SЦ при работе по сигнzlлall,{

ГНСС ГЛОНАСС/GРS по формуле (9):

(7)

^7=tГ

П}+П'r+П'"
(9)

V

где И: 50 м/с.

11,1.6 Результаты поверки ctmтaтb положительными, если значеЕItя абсоrпотной

погрешности синхронизации впутренней шкалы времеЕи с национмьной шка,пой

координиров.lнного врем9ни UTC(SU) при работе по сигналам гнсс глондсс/GрS
Еalходятся в пределах *2 с.

l0

a(l-e2)cosB ,ЬL(секунdа)



11.2 Прочеryры обработкп результдтов пзмерепий, полученных прп определеппп
абсолютпой пнструмептаJrьной погрешвосгп (прrr доверптельпой вероятностrr 0r9ф
опредеJIенtlя коордпнат местоположеltия по кдrrцой коордпнатпой осш при работе по
сигпалдм ГЛОНАСС Ф1, код СТ) и GPS Ф1, код С/А) при геометрическом факгоре PDOP
не более 3

11.2.1 Выполнить действия п.п. 11.1.1-1 1.1,4 для файла с измерительной информацией,
полученной в п. l0.1.3.

11.2.2 Результаты поверки считать положительными, если значения абсо.lпотноЙ

инструментальной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения по каждой коордrнатной оси при работе по сигналам ГЛОНАСС (Ll, кол СТ)
и GPS (L1, коа С/А) при геометическом факгоре PDOP не более 3, поJryченные в п. 11.1.4,

нlжодятся в доверительных грatницах +3 м.

11.3 Прочелуры обработкш результатов измеренпй, получепных при определении
абсолютной погрешностli (при ловерите.льной вероятносш 0,95) опредеJIения коордппат
местоположепия по каzrцой коордпнатrrой осп при работе по спгваJrам глонАсс
(L1, код СТ) и GPS (Ll, код С/А) прп геометрическом факгоре PDOP пе более 3

11.3.1 Используя файл с измеритеJIьной информацией, по.тryченный в п. 10.3.2,

определить системапдескую составляюIIIую погрешности определения координат по

формулам (l0) и (1 1) дIя координаты В (широта):

/B(j) _ B(D- Bu"o", (10)

(l1)

rде Вфi,спв - действЕтельное значение пшроты, секунда единшЕI плоского угпа (далее

- секунла);
В(1) - измеренное значение широты в j-й момент времени, секунда;

N- количество измерений.
дямогичньпrr образом определить систематическую состzlвJиющую погрешности

определениJI координат L (лолготы) и Н (высоты).
11.3.2 Используя файл с измеритеrьяой информачией, по.тryченньй в п. 10,3.2,

определить среднее квадратическое откJIонение (СКО) случайной составляющей погрешности

определения координат по формуле (l2) для координаты В (широта):

|{bB{il-aB)'
ол (12)

N_1

дна,тогичньш образом определить СКО сlryчайной составляющей погрешности

определения коорлинат L (лолготы) и Н (высоты).

11

ou=+ 
Eouo,



1 1.3.3 Первести значения погрешностей определения коордлнат (шlрота и долгота) из

угловьD( секунд в метры по формулам (13), (la):
- дJIя шиDоты:

ЬВ(м)= бу61" , .ЬВ(са<унdа) 
,

(l -е2 sin2 В)З
(lз)

_ дJlя долготы:

bL(M) - qyg1' ,
c(l-e2)cosB
(1- е2 sin2 -В)3

(14)

где а - большая поJIуось эJIJшпсоидц м;
е - первый эксцентисmет эJIлипсоида;

1 " = 0,000004848 1 3б8 1 l 095359933 ралиан (аrс 1 ").

1 1.3.4 Опрелелить границы абсоrпотной погрспшости (при доверительноЙ вероятноСти
0,95) опрлелеЕиrI координат местоположения по каждой координатной оси при работе по
сигнмЕll\,t ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (Ll, кол С/А) при геометрrт.tеском фактор PDOP не

более 3 по формулам (15)-(17) :

п, _ +(|aBr,.M1| + 2о,@))

П, - x(ldt(r)| + 2о, (лz;)

п" =t(ldl4+2oo)

(15)

(l6)

( 17)

гrc V(j) - uзмеренное значение скорости блоком в j-й момент времеЕи;

VMb-" 0) - дейgtвиtельное зЕачение скорости в j-й момепт времени,

11.4.2 Результаты поверки считать полоrOттельными, если значеяия абсолютной

погрешности измерний скорости в дiапазояе от 0 до l80 rол/ч при работе по сигнала {

глондсс (L1, кол СТ) и сiS (L1, кол С/А) при геометрическом факгоре PDOP не более 3

находятся в пределах +2 tо,t/ч.

|2

a(l- е')

.ЬL(саунdа)

11.3.5 Результаты поверки считать положитеJIьпыми, если значеЕия абсоrпотной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположенItя

по каждой координатной оси при работе по сипIzцчlм ГЛОНАСС (L1, кол СТ) и

cPS (L1, код С/Д) при геометическом факторе PDOP не более З находятся в доверительньD(
границах *l5 м.

l1.4 Прочеryры обработкп результатов rrзмерепий, поJIученпых при опредеJIеllии

абсолютноЙ погрешностп измеревпй скоростп в дпапд}оне от 0 до 180 кйч прп работе по

сlлгнаJrам глондсс (L1, код СТ) и GPS (L1, код С/Д) при геометрическом факгоре PDOP
не более 3

11.4.1 Используя файлы результатов измерений скорости, поJryченные в

п. 10.1.3, п, 10.3.2 фезультаты, поJIученные при геометрическом факгоре PDOP не более 3),

определить абсолютную погрешность измерений скорости при работе по сигналам глондсс
(Li, кол СТ) и GPS (Ll, код С/Д) при геометическом фаrгоре PDOP не более з по

формуле (18):

ЛV(j)_пzо<(|/(j)-r**,"(j), (18)



12 Оформленпе результатов поверки
12.1 Сведения о результат.rх поверки блоков HKM-3.1 СП передаются в Федера,lьньй

информационвьй фонл по обеспечению единства измерений в соответствии с порядком
созд{lния и ведения Федерального информационного фонда по обеспеченшо единства
ИЗМеРеНИЙ, ПеРедачи сведениЙ в яего и внесения изменений в данные сведения, предоставления
содержащихся в нем документов и сведений, прдусмотренпым частью 3 статьи 20
Федерапьного закопа }ф 102-ФЗ.

l2.2 По змвлению собственника блоков НКМ-3.1 сП или лица, предст:вившего их на
поверку, положитеJъные результатЫ поверкИ оформляюТ 3:шисьЮ в паспорте, удостоверенной
подписью поверителя, и нанесением знака поверки или вьцают свидетельство о поверке по
установленной форме, соответствующей действующему зrжонодательству.

12.3 По заявлению собственника блоков HKM-3.1 СП или лиц4 представившего их на
поверку, в случае отрицательньrх результатов поверки вьцается извещение о нопригодности к
применению средства измерений.
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