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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распрострапяется Еа комплексы аппаратно-

прогрalммные Балка (да.пее - комплексы) и устанzвливает объем и методы первичноЙ и

периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослехиваемость к ГЭТ 1-2022 по
государственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, 1твержденной
прик{вом Росстаrцарта от 26.09.2022 JФ 2360, ГЭТ 2|8-2022 по государственной поверочной
схеме дJuI координатно-временных средств измерений, )твержденной приказом Росстандарта

от 07.06.2024 Ns 1374 и локальной поверочной схеме дJlя средств измерения скорости движения

танспортньгх средств (да,lее - ТС).

1.3 fuя определеЕия метрологических характеристик поверяемого комплекса
используется метод непосредственпого сравнения результата измерения поверяемого

комплекса со значением, определенным эталопом.

1.4 В результате поверки должIlы быть подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблице 1 .

Таблица 1 - Подтвержлаемые метологические требования

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны быть выполнеяы операции, указанные в таблице 2.

Наименование характеристики Значение

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне контоJlя

радиолокациопньшrл методом, км/ч от 0 до З50

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне контоJIя радиолокационньш методом, км/ч +1

Пределы доtryскаемой абсолюпIой погрешности синхронизации

внугренней шкалы времени комплексов с национzlльной шкалой

координированного времени UTC (SU), мс +20

.Щоверительные границы инстру}!ент:шьной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения
комплексов в плане l), м:
- в передвижном размещении
- в передвижном рдlмещении с использованием дифференциальной
коррекции SBAS
- в мобильном размещении 

2)

- в мобильном размещении с использованием дифференчиальной корркчии
SBAS 2)

+3,0

+1,5
+4,5

+з,0

Примечания:
l) При геометрическом факгоре PDOP не более 3 и одновременном использовании сипI:L'Iов

ГНСС ГЛОНАСС (LlOF, L2OF) и GPS (LlCA, L2C)
2) В диапазоне скоростей от 0 дq ]l! кlйЦ
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Наименование операций Номер
пункта

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений

,|
да да

Подготовка к поверке и опробование средства
измерений

8 да да

Проверка програ},rмного обеспечения средства
измерений

9 да да

Определение метологических характеристик и подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям

- определение абсолютной погрешности
синхрониз ши внугренней шкalлы времени
комплекса с национальной шкалой
координированного времени UTC (SU)

l 10 да да

- определение доверительньD( границ
инструментальной погрешности (при
доверительной вероятности 0,95) определения
координат местоположения комплекса в плане в
передвижном и мобильном рaвмещении

да да

- определение диапазона и абсолютной
погрешности измерения скорости движения ТС в
зоне контоJIя радиолокационным методом

l0.з да да

Таблица 2 - Операции проведения поверки

2.2 Проведение поверки меньшего числа измеряемьD( величин не доrryскается.
2.3 При полrIении отрицательньD( результатов поверки по любому пункry табличы 2,

поверка прекращается и комплекс признается непригодным к применению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны бьIть подготовлены к работе в соответствии с

руководствtlми по эксшryатации.

З,2 Условия проведения поверки должны соответствовать требованиям

эксплуатациоЕной документации поверяемого средства измерений, тебова}rиям правил

содерж{lния и применения применяемьIх для поверки этatлонов и требованиям

эксплуатационньD( документов применяемьD( для поверки средств измерений и

вспомогательных техниtIеских средств.

3.3 Поверка производится аккредитованными организаr{иями в установленном порядке.

4 ТРЕБОВАНШЯ К СПЕЦИАJIИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускalются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестовalпные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измеревий и из}п{ившие настоящ},ю методику, документацию Еа комплекс и эксплуатационную

документацию на используемые средства поверки.

J
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5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВЛМ
повЕрки

5.1 ffля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Таблица 3 - Средства поверки
Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые дпя проведеЕия поверки

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

1 2 з
п. 10 Определение
метрологических
характеристик

Этшоны единиц времени и частоты,
соответствутощие требованиям к
рабочим этfulонам 5-го разряда по ГПС
для средств измерений времени и
частоты, утверждевной приказом
Росстандарта от 26.09,2022 Ns 2360,
абсолютная погрешность
синхронизации шкалы времени
выходного сигнала частотой l Гц
относительно шкаJIы времени UTC (SU)
в режиме синхронизации по сигналам
гнсс ГлонАсс не более
+7 мс;
Средства измерений временньц
интерв,Iлов от 100 мкс до 1 с,
абсолютнм погрешность измерений не
более 30 мкс;
Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих этiшонов не ниже
2-го разряла по ГПС для координатно-
BpeMeHHbD( средств измерений,

утвержденной приказом Росстандарта
от 7,06.2024 ]ф 1374 и предназначенные
для воспроизведения координат
объектов, движущихся в диапазоне
скоростей от 0 до 150 км/ч, предел
допускаемой погрешности
воспроизведения координат
потребителя ГНСС в системах
координат WGS-84, ПЗ-90.11 - 1 м, при
использовtшии дифференциальной
коррекции SBAS - 0,5 м;
Средства измерений, примеЕяемые в
качестве рабочих эталонов единиц
скорости движения ТС, в диапазоне от 0

до 350 км/ч с абсолютной погрешностью
измерения скорости движения ТС не
более +0,36 км/ч

Источники первичные точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,
рег, JФ 60738-15

Частотомеры универсальные
CNT_91, рег. No 41567-09

комплекс эта:lонньй
формирования и измерения

радионавигационньп
параметров ЭФИР,
рег. Ns 82567-21 ;

Аппаратура навигационно_
временнtц по,гребителей
глобальньп< навигационньD(
спутниковьrх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NVO8с-MCM, NvO8c-
CSM, рег. Nq 52614-13
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Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средства[,t поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

1 2 3

Вспомогательные средства поверки
п, 3 Контроль

условий поверки
средства измерений температ}ры
окружающей среды в диапазоне
измерений от -40 до +50 ОС, абсолютная
погрешность не более 1 ОС;

Средства измерений относительной
влzDкности возд}ха в диапазоне
измерений от 0 до 98 Ой с погрешностью
gе более 2 Vо|

Индикатор времени с точностью
отображения времени до 0,l с;

Средства измерений единиц временньж
интерв:lлов, диапазон измереrтий
иЕтервала времени до 600 с

Измерители влФкности и
температуры ИВТМ-7,
рег. JФ l5500-12;

Секунломер электронный
кИнтеграл C-0l >

Индикатор времени <ИВ-1 >;

Примечание - ,,Щопускается использовать при поверке друпdе утвержденные и аттестованные
этaцоны единиц величин, средства измерений угвержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в графе 2 таблицы.

б ТРЕБОВЛНИЯ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо собJIюдать:

- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной докlментации
(далее - Э.Щ) на используемые средства поверки;

- прtlвила по технике безопасности, действующие на месте поверки.

? ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса установить:
- комплектность средства измерений и нarличие маркировки (заводской номер, тип) пугём

сличения с ЭД на средство измерений, наличие поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньп кабелей;

- отсугствие коррозии, механических повреждений и других дефеrгов, влияющих на
экспJryатационные и метрологические характеристики.

7.2 Результаты поверки по рiвделу 7 считать положительными, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7,l .

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по экспJryатации

(лалее - РЭ).
8.2 Проверить вкJIючение электропитания комплекса. Запуск программного обеспечения

комплекса проводится в автоматическом режиме.
8.3 Используя wеЬ-интерфейс ва планшете подкJIючиться к комплексу,.Щля этого в

адресноЙ с,гроке указать IР-адрес. В открьтвшемся окне ввести логин и пароль.

5

п. l0 Опрелеление
метрологическпх
характеристик
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8.4 В основном меЕю войти во вкJIадку (Отладочная информация> и путем
периодического нaDкатия виртуtlльной кнопки (Обновить) убедиться в готовности комплекса,
полrшв в строке (VERIFICATIoN READYD ответ (YES>.

8.5 Войти в меню (Отладка Kall\,lepD. В открывшемся окне предстalвлены изображения
обзорньD( камер. Убедиться, что обзорные видеокаJ\{еры из состава комплекса находится в

рабочем состоянии и с них передается изобрахение с наложенным значением тек}'Iцего времени
и координат комплекса.

8.б Войти в меню (Внутренние камеры). В открьтвшемся окне представлеЕы изобрzDкеяия

распознzlющих камер. Убедиться, что распознalющие видеокal}.{еры из состава комплекса
находится в рабочем состоянии и с них передается изобрaDкение с наложенным значением
текущего времени и координат комплекса.

8.7 Результаты поверки по разделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленным требованиям. При пол}чении отрицательньD( результатов
дальнейшее проведение поверки прекращают.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя wеЬ-интерфейс на планшете подключиться к комплексу. ,Щля этого в

адресной сIроке укд}ать IР-алрес. В открывшемся окне ввести логин и пароль.

9.2 В основном меню войти во вкJIадку <Отладочная информация> и считатъ

идентификационные данные ПО.
9.3 Результаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификациоЕные

дztнные (признtlки) ПО соответствуют приведенньIм в таблице 4.

Таблица 4 - Идентификационные данные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1Определенпе абсолютпой погрешностп сипхронизацпи внутренней шкалы
времени комплекса с национальной шкалой коордипированного времени UTC (SU)

Поверка проводится в 2 этапа.

Эmап ].

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l. .Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени кИВ-1>) соединить вьп<од KSIRF> на источнике первичном

точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (дмее - УКУС-ПИ 02ДМ) с соответствующим входом Еа

индикаторе времени кИВ-1>. Коаксиальньrм кабелем (из комплекта индикатора времени <ИВ-

1>) соединить вьrход к1 PPS> на УКУС-ПИ 02ДМ с соответств},ющим входом на индикаторе

времени (ИВ-1>>. Подключить питание к УКУС-ПИ 02ДМ и индикатору времени кИВ-1> (на

схеме не показано).

6

Идентификационные дtlнные (признаки) Значение

Идентификационное нмменование ПО libcmhpestimate.so

Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже 1 .2.1

I]ифровой идентификатор ПО
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Рисlток 1 - Схема проведения измерений

10.1.2 ОбеСпечить радиовидимость сигнаJIов навигационньж космических аппаратов
ГЛОНАСС в верхней полусфере. Поместить индикатор времени <tИВ-1> в поле зрения
комплекса. Подготовить комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ к работе в соответствий с их

руководствlll.{и по эксплуатации. ВкJпочить индикатор времени ИВ-1. Убедиться в том, что все
технические средства готовы к вьшоJIнению измерений. Навести комплекс на индикатор
времени (ИВ-l ).

10.1.3 В течение 10 минр каждой из Kzlмep комплекса сделать не меЕее 3 фотографий
индикатора времени кИВ-1 >.

10.1,4 !ля каждой из фотографий сравнить значение времени Тфк, наложенного
комплексом на кадр и значение национапьной шкалой времени UTC (SU) Тэ (времени,
отображенного на (ИВ-1 >) фисlъок 2).

Значение времени
Тфк, наrrоженного

комплексом на кадр

Значение
национальной

шкалой времени
UTC (SU) Тэ

7

Рисунок 2 - Пример изображения с ка}.tеры

Кошспс
Бапrs

в = 24]0l

El. @Обяовить
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А

о

Ф

S Настройкареrистратора

@ Разметка

|t]t Разметка

хамер
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10.1.5 Определить значение ДТ как разницу между этими зЕачениями по формуле (с

r{етом поясного времени):

ДТ=Тф*-Т, (1)
10.1.6 Результаты поверки по l этапу считать положительЕыми, если дJIя всех

проведенньrх измерений, полученные значения АТ находятся в пределах +0,5 с, при корректном
отображеЕии календарноЙ даты.

Эmап 2

10.1.7 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.,Щля этого подкJIючить выходы 1 Гц
(IPPS) УКУС-ПИ 02ДМ и комплекса к входtlм частотомера (А) и (В> соответственно.
Подключить питание к УКУС-ПИ 02.ЩМ, комплексу и частотомеру (на схеме не показано).
Провести подготовку средств измерений к работе, согласно рщоводству по их эксплуатации.
Настроить частотомер на измерение временных интервалов по передним фронтам импульсов,
пост)шalющих на входы кА> и <В>.

lPPS Вход кД>

lPPS Вход <В>

Рисlток 3 - Схема проведения измерений

10.1 .8 Обеспечить максимальную радиовидимость сигнzlлов навигационньD( космических
аппаратов ГЛОНАСС в небесноЙ полусфере. Убедиться в том, что средства измерениЙ готовы
к выполIIению измерений.

10.1.9 В течении 10 минlт (интервал времени контролировать секундомером)

фиксировать на видеокаJ\,tеру значения абсолютной погрешности синхронизации внуrренней
шкмы времеЕи комплексов с национальЕой шкалой времени UTC (SU).

10.1.10 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если, для каждого

результата измерений, значеЕия абсолютной погрешности синхронизации внутренней шкалы

времени комплекса с национальной шка,той координированIlого времени UTC (SU) нмодятся
в пределах а20 мс,

10.2 Определение доверите"Iьных границ ипструментальяой погрешности (при

доверительцоЙ вероятности 0195) определенпя координат местоположения комплекса в

плане в передвпжпом и мобильяом размещении
10.2.1 Опреdеленuе dоверumельных zранuц uнсrпруменmальной поzрешносmu (прu

dоверuпельной вероялпнослпu 0,95) опреdеленuя коорduнаm комплекса в tLqate 8

п е р е d в u еrc п ом р азме ulе н u u

10.2.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4.

8

укус-пи 02дм
Частотомер

универсальный
cNT-91

Комплекс Ба.,rка
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ltwtшрtпшя Пgr:лrаошл яtшяr

гв8\t

Р!6Фd объ.I

зýrдфrrсd шеrц

},'осхк Ьтд

tiаоmвпш
ЕOfiflпfiOаý

Рисунок 4 Схема проведения измерений

10.2.1 .2 Осуществить подключение ПЭВМ к комплексу Ба.пка через Еthеmеt-кана,r связи.

10.2.1.3 Запустить имитатор сигнаJIов из состава рабочего этыIона 2 разряда единиц

координат местоположения согласно его руководству по эксплуатации.
10.2.1.4 Запустить комплекс Ба"rка согласно его руководству по эксплуатации.
10.2.1,5 Запустить веб-браузер на ПЭВМ, 1казав при этом в графе адреса IР-адрес даIlЕого

комплекса Балка из паспорта.

10.2.1.6Ha открывшейся странице ввести (admin) в поле (Логин> и (admin) в поле

<Пароль>.

10.2.1.7 Выждать время прогрева имитатора сигнzlлов до вьIхода его рабочих параметров

на номинмьный режим работы.
10.2.1.8 Запустить на имитаторе сигнаJIов сценарий согласно таблице 5.

Таблица 5 - Параметры сценария

Нмменование характеристики Значение

Формируемые сп}тЕиковые навигационные сигналы ГЛоНАСС Ll, код СТ,
GPS L1, код С/А

Время начала воспроизведения сценария начало дня в шкме времени UTC (SU)

Количество нКА ГЛонАСс. GРS текущая группировка

Продолжительность, мин 60

.Щискретность записи в файл формируемой траектории

движения объекга, с

l

тропосфера прис}тствует, модель stanag

ионосфера прис}"tствует, модель весна

Формируемые сигнtlлы фупкциональньпr допо,тпrений

lлrвrв tлтrr
Ьшrжл Ьтв

9

Параметры среды распространеItия нztвигационньD(

сигнtIлов

нет
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Наименование характеристики Значение

Модель движения объекта неподвижвtц точка с пара,lетрами

- широта 56О00'00" N
- долгота з7О00'00" Е
- высота 200 м

l0.2.1 ,9 Начать запись файла измерений комплекса Бzrлка.

10.2.1.10 После окончшrия выполнения сценария скачать файл измерений с комплекса
Бмка.

10.2.1.11 Подготовить файл траектории сценария с имитатора сигнzulов в формате,
описztнном в таблице 6.

таблица б - Формат файла траектории сценариJl

10.2.1.|2 Выбрать из файла измерений комплекса Балка строки SGNRMC и $GNGGA на
эпоху с простанственным геометрическим фактором ухудшения тоtшости PDOP не более З,

указанньIм в пакете $GNGSA. Протокол NMBA0183 описан по ссьшке https://geostar-

navi.com/files/docs/geos5/ GeoS_NMEA_.protocol_v4_O_rus.pdf (лата обращени я 13.|1.2024).
10.2.1.13 Вьrполнить преобразование данньD( измерений из строк $GNRMC и $GNGGA в

формат, описанный в таблице 6.

10.2.1.14 Рассчитать абсоJпотную инстр}ъ.{ентальн}.ю погрешность определения широты
по формуле:

В,=Ц-В'. (2)

где 8; - широта, измереннм комплексом Бшка, О;

вrеf 
- 

Широто из сценария имитатора сигна,lов, о,

l0.2.1.15 Рассчитать абсолютную инсlр},I!{ентальную погрешность определеЕия долготы
по формуле:

N--ц-ц, (3)

где Ii 
-.щолгото, 

измереЕнаJI комплексом Балка, О;

aгеf - долгота из сценария имитатора сигна".rов, ".

10.2.1.1б Перевести полrlенЕые значения абсолютной инструментальной погрешности
определенрlя широты и долготы в метры по формулам (а) и (5) соответственно:

а |-е2
(4)

Тип данных

Время время от начма дня в шкале времени UTC (SU), с

Широта градусы, ХХ.ЮОС(ХХ

!олгота градусы, ХХ.ХХХХХХ

над эллипсоидом, м

Ав,
(t-"'.sи'вr)

10

ЬВ,.п 
.

l80

Формат

Высота
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^L,

м Е a.cosB,eJ.

180 |-е?.siп2 В,",
(5)

где Д-Вl, AZ; 
- 

абсоJIютнм инстр},I\{енталЬнtlя погрешность определения широты и
долготы на l эпоху комплекса Ба,,rка, О;

а = 63'18137 м - большая полуось общеземного эллипсоида;
е = 0,081819191- эксцентриситет общеземного эллипсоида.
10.2.1.17 Рассчитать математическое ожидание абсолtотной инструментальной

погрешности определения широты по формуле (6) и долготы по формуле (7);

м Iдв,,
1

l
1/

N

(6)

(8)

в

Lм IM,,
где ly'- количество измерений.
10.2.1.18 Расс.rитатЬ СКо абсолютной инструмента:rьной погрешности определения

широты по формуле (8) и долготы по формуле (9):

I(щ -Mu)'
ов=

N-1

хдq -м,)'
OL=

N_l (9)

10.2.1.19 РассчитатЬ инстр}ъ{ентмьн},ю погрешность (при доверительной вероятности
0,95) определения координат местоположения комплекса в плане по формуле:

ц Щ*мi (l0)+2+

10.2.1,20 Результаты поверки по п. 10.2.1 сqитать полох(ительными, если значения
инсIрр{ентаJIЬной погрешноСти (при доверительной вероятности 0,95) определениJl координат
местоположенИя комплекса В плане в передвИжном рarзмещеНии находятся в границах +3,0 м.

10-2.2 Опреdеленuе lоверutпельньlх ?ранuц uнспруменлпlulьной поzрешносtпч (прч
dоверuпельной веролrtlпосmu 0,95) опреdеленuя коорduнаtп месfпополохtсенuя комп.пекса в
rutaHe В переdвurtсном рвлrеulенuu с uспольlованuем duфференцuольной коррекцuu SBAS.

l 0.2.2. 1 Выполнить операции птl. 10,2.1.2-|0.2.1,7,
10.2.2,2 Запустить на имитаторе сигнiIлов сценарий согласно таблице 7.

l1

(7)

Е;4)
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Таблица 7 - Параметры сценария

Наименование характеристики Значение

Формируемые спутниковые навигационные
сигнllлы

ГлонАсс Ll, код СТ,
GРS Ll, код С/А

Время начала воспроизведения сценария наччlло д}lя в шкме времени UTC (SU)

Количество НкА ГЛоНАсс, GPS текущм группировка

60

,Щискретность записи в файл формируемой
траектории движеЕия объекта, с

l

Параметры среды распростalненпrl нaлвигационньD(

сигналов
топосфера прис}тствует, модель sиnag
ионосфера прис}тствует, модель весна

Формируемые

дополнений

сигнаrlы функционапьньп< SBAS

Модель движениJl объекта

l0.2.2.3 Выпоrпrить операции пп. 10.2.1.9-10.2.1.1 l.
10.2.2.4 Оставить в файле измерений комплекса Балка строки $GNRMC и $GNGGA для

тех BpeMeHHbD( отметок, которым соответствуют стоки $GNRMC с лифференциальным

способом вычислеЕия координат.

1 0.2.2.5 Вьшолнить операции пп. l 0.2. l. l 2- 1 0.2. 1. 1 9.

10.2.2.6 Резулътаты поверки по п. l0.2.2 сIштать положительными, если значениJt

инстрр{ентarльной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат

местоположения комплекса в плlше в передвижном рzвмещении с использованием

дифференциаlrьной коррекции SBAS находятся в границах *1,5 м.

10.2.3 Опреdеленuе йоверuпельньrх zранuц uнсmруменmrиьной поzреulносmu (прu

lовершпельной верояmнослллu 0,95) опреdеленuя коорduнаtп комплекса в плане в мобuльном

размеulенuu.
1 0.2.3. l Вьrполнить операции пп. l 0.2. 1.2- 1 0.2. 1.7.

10.2.3.2 Запустить на имитаторе сигн{lлов сченарий согласно таблице 8.

Значение

Формируемые сп}тниковые навигационные

сигнfuлы

ГЛонАсс Ll, код СТ,
GPS Ll, код С/А

Время начала воспроизведения сценария начапо дня в шка-]е времени UTC (SU)

Количество нкА ГЛонАсс, GPS текущая группировка

Таблица 8 - Параметры сценария

|2

Продолжительность, мин

статическ:ш с парalметраNrи :

- широта 56'00'00' N

- долгота 37О00'00" Е

- высота 200 м

Наименование характеристики
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Наименование характеристики Значение

Продолжительность, мин 60

.Щискретность з.tписи в файл формируемой
траектории движения объекта, с

Параметры среды распространения навигационньD(
сигнzlлов

тропосфера прис}тствует, модель stanag

ионосфера прис}тствует, модель весна

Формируемые

дополнений

сигнfu,Iы функциональньп< нет

Модель движения объекта движение по окрркности с
ПаРаМеТРalJtlИ :

- центр:
а) широта 56"00'00" N
б) долгота 37'00'00" Е
в) высота 200 м

- радиус 5000 м

1 0.2.3.3 Выполнить операции пп. l 0.2. 1.9- 1 0,2, 1, l 9.

10.2.3.4 Результаты поверки по п. 10,2,3 считать положительными, если значения
инструN{ентальной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения комплекса в плане в мобильном размещении находятся в границах +4,5 м.

10.2.4 Опреdеленuе dоверumа.ьньrх zранuц uнсmруменmальной по?решнослrlu (прu
dоверutпельной верояmнослпu 0,95) опреdеленuя коорduнаtп месmополоr!сенuя комплекса в

плане в мобu,lьном ршrrелценuu с ллспольlовапuеJй duфференцurLцьной коррекцuu SBAS.
10.2.4.1 Вьшолнить операции пп. 10.2.1.2-10.2.1.7.
10.2,4.2 Запустить на имитаторе сигнаJIов сценарий согласно таблице 9.

Таблица 9 - Параметры сценария

Нмменование характеристики

ГЛонАсс Ll, код СТ,
GPS L1, код С/А

Время начала воспроизведения сценария

Количество нкА ГЛонАсС, GPS текущм группировка

Продолжительность, мин 60

1

Параметры среды распространения навигационньD(

сигналов
тропосфера присугствует, модель stanag

ионосфера прис}"тствует, модель весна

Формируемые

дополнений

сигнаJIы функциональньп< SBAS

lз

1

Значение

Формируемые спутниковые навигационные
сигнlUIы

начало дЕя в шкале времени UTC (SU)

.Щискретность записи в файл формируемой
траектории движения объекта, с
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Нмменование характеристики Значение

Модель движения объекта

l 0.2.4.3 Вьшолнить операции пп. 1 0.2. 1.9- 1 0.2. 1. 1 l.
10.2.4.4 Оставить в файле измерений комплекса сцоки $GNRMC и $GNGGA для тех

временньгх отметок, которым соответствуют стоки $GNRMC с лифференчиllльным способом
вьшисления координат.

1 0.2.4.5 Вьтполнить операции пп. l 0.2. l. l 2- l 0.2. 1. 1 9.

10.2.4.б Результаты поверки по п. 10.2.4 считать полохительными, если значения
инструlrентtrльной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат

местоположениJI комплекса в плаfiе в мобильном рд}мещении с использованием

дифференцимьной коррекции SBAS находятся в границах *3,0 м.

10.3 Определеппе дпапдзопд и абсолютной погрешности измеренпя скорости

движения ТС в зопе копIроля рддполокационным методом
10.3.1 Провести подготовку комплекса к работе по измерению скорости

радиолокационным методом, согласно руководству по эксплуатации.

10.3.2 Разместить вспомогательное транспортное средство (да"rее - ВТС) в зоне контроля

комплекса, остановить ВТС и заглушить двигатель.
10.3.2.1 Измерить комплексом, нalходящимся в неподви)rutом состоянии, значение

скорости неподвююrого Втс.
10.3.2.2 Проехать на патрульньй автомобиль (да.тlее - ПА) мимо неподвижного ВТС.

Измерить комплексом значеIlие скорости неподвижного ВТС.
l0.3.2.3 Зафиксировать измеренное комплексill,lи значение скорости. Результаты

испытаний считать положительными, если значение скорости ВТС, измеренное комПЛеКСОМ,

равно 0 кйч.
10.3.3 Установить ПА и ВТС на прямолинейном yiacтKe дороги на расстоянии не ближе

150 м так, чтобы они двигались по нiшравлению друг к другу в соседних полосalх движения.

10.3.4 Подготовить и подкJIючить навигационный приемник к персональному

компьютеру с установленЕым програц.{мным обеспечением для записи дaшньD( в файл с

навигационного приемника и разместить в ВТС.
10.3.5 Установить частоту вьцачи данньж нЕшигaцIионным приемником (темп решения)

10 Гц. Начать з:шись дalнньD( с навигационного приемника.

10.3.6 Проехать на ВТС навстечу ПА. Скорость движения ВТС при этом должна быть

примерно 60 лш/ч, скорость движения ПА - примерно 40 км/ч.

прчмечанuе, Прu вьtпо,пненuu всех uз,uеренuй dвuэtсенuя Пд u Втс dо.пэtсньt бьtпь

рав Ho.uep+blшu u пряuолuн ейнььuu.

10.3.7 Повторить п. l0.3.б не менее 3 раз с разньпrли скоростями движения ВТС и ПА, при

этом максимаJIьное значеЕие скорости движеяия ПА не должно превышать 150 км/ч.

Прu,uечанuе - Рекоменdуепся вьtбuраtпь MuHttMcUlbHo u Maчcll||caъHo возмоJсньlе скоросlпu
14

по окрркности с параметрами:

- центр:
а) широта 56"00'00" N
б) лолгота 37О00'00" Е
в) высота 200 м

- радиус 5000 м
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dвuэrcенuя ТС основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuков
dвuэюенuя во враuя поверкu,

10.3.8 Установить ПА и ВТС на прямолинейном ylacTкe дороги на расстоянии не ближе
l50 м так, .побы ВТС догоняло ПА в соседних полосах движения. Скорость движения ВТС при

этом должна быть примерно 80 км/ч, скорость движения fIA - примерно 60 км/ч.

10.3.9 Повторить п. l0.З.7 не менее 3 раз с разными скоростями движения ВТС и ПА, при

этом максимalльное значеllие скорости движения ПА не должно превышать l50 км/ч.

10.3.10 Остановить з:шись данньD( с навигшIионного приемника.

l0.3.1l По д:lнным с комплекса определить время фиксачии и скорость ВТС дrя всех

проездов.

10.3.12 Выбрать из зaшисанньtх данньD( с нzlвигационного приемника дtlнные о скорости

движения ВТС, соответств}.ющие MoMeHTllM фиксации ВТС комплексом (V*i).

10.3.13 Рассчитать значение абсолютпой погрешности измерений скорости ТС в зоне

контроJIя радиолокационным методом по формуле:
ДVi:V*i-Vri,

гд9 vki - значение скорости Тс, измеренное комплексом для i-го проезда, выраженное

в км/ч;

vэi - зЕачение скорости ТС для i-го проезда, поJryченное по данным навигационного

приемника, выраженное в км/ч.

10.3,14 Результаты поверки по п. l0,3 считать положительными, если для всех результатов
измерениЙ значениJI погрешности измерениЙ скорости движенI,IJI ТС в зоне контроля

радиолокационным методом в диaшазоне скоростей движения ТС от 0 до 350 км/ч

вкJIючительно находятся в пределах al км/ч.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждzlются сведениями о результатzrх пОВеРКИ

средств измерений, вкJIюченными в Федеральный информационньй фонл по обеспечению

единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, представившего его на

поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вItосится запись о

проведенной поверке, заверяемiul подписью поверителя и знаком поверки, с }кzвzшием даты

поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений,

1 1.2 Результаты поверки оформить по установленяой форме.
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