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1 общие полоt(епия
настоящая методика поверки применяется для поверки копрв маятниковых

смдртЕст HIT (да.пее _ копры), призводства ооо rйrrгtлтест>l, россия, используемых в

качестВерабочихсредсТВизмереяийиустzlнаВляваетметоДынсредстВаихпервичнойи
периодической поверки,

!.l В результате поверки долкны быть подтверждены следующие метрлог-tjческuе

трбовапия, приведенные в приложении А,
l.? Копры до вВода в эксплуатацtlю, а также после ремо}па подлежат первичной поверке,

в прцессе экспJrуатации - периодической поsерке, 
..

1.З Первичной поверке подвергается каждый экземпляр копра,

1.4 ПЁриолическоЙ поверке подвергается каждый экз€мпл,lр копра, находяшегося в

эксrurуатации, через межповерочные интервмы,
1.5ВыполнениевсехтребованийнастоящейметодикиобеспеЧиВаетпрослежиВаемость

поверяемого средства пa""ропй к следуюшим гос}царствеяным первичным эталонам:

ГЭТз2.20ll.гПэединицысилыВсоответствиислокаJIьtlойповерчнойсхемойдля
средстВ измерений энергиИ разрушения (копрв маJттниковых), струtсгура которой приведена в

Приложении Бl
гэт22-2014 - ГПЭ единицЫ плоскогО угла в соответствпи с локальной поверчнои

схемой для средств ".".рппi 
,""p."n разруше;ия (копров маятниковых), стуктура котороit
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приведена в Приложении Б.

1.6 В методике поверки реализован следуtоций метод передачи едпниц: Mcтo"l

косвенных измерений.
1.7ПрипроведениипоВеркипописьменномУзаяВJIеяиюВладельчасljДопУскается

поверка дJп мевьшеЮ количества мшlтникоВ из состааа колра, с обязательной передачей в

ФедеральныйивформаЦионныйфонлпообеспечениюединстВаuзмернийипформаrrииоб
объеме проведенной поверки.

2 Перечеяь операltпЙ поверки средств шзмерешlй 
_

при првеленип no"ap,.n средств измерний (далее - повсрка) должны выполняться

операции, указанные в таблице l.

таблица l - опе tlиlt по и
Номер разлела (п),нкта )

методики 1,1оверки. в

соответствии с которы\1

выполняется операция
llo ве Ktl

l 0.1

2

Наименование операции поверки

обязательнос,гь выполнения
операции поверки при

первичнои
поверке

периодической
поверке

1
внешtlягr осмотр средства
из\tе ии

l[a Да

llодготовка к поверке и

опробование средства ttзмерений
Да 8

Проверка
обеспечения

программfiого
тва изме илt

Да Да 9

Определение }1етрологических
истик

l0

Определевие отклонепий запаса
потснциальной энергии маrlтника
от но {инального значения

Да Да

l0.2
Опрелеление потери энергии при
свободном качении маятника за

половину полного колебания
Да Да

,Ща



Наименование операции поверки

обязательность выполнения
операции поверки при

rrервичной
поверке

периодической
поверке

Определение скорости движения
]\{аятника в Ir,loMeHT

Да {а

Подгвержление соответствия
средства измерений
л,lетрологическим требованиям

Да Да ll

MIt AIlM l4_2j

Номер раздела (пункта)
методики поверки. в

соответстви и с которы\,l

выполняЕтся операцшя
I loBc Kll

3 Требоваяия к условпям проведепrrя поверкв
при прведених поверки должны соблюдаться. Следующие условия измерении:

- температура окружающей среды, "С от +l5 до +35l

- оl,носительная ыIiDKHocTb.7o, не более 80,

4 Требованпя к спецuдлнстам, осущестsляющнм поверку
4.1 К проведению поверки допускаются специалисты организации, alккредитованнои в

соответствии с законодатеJtьством Российской Федерачии об аккрдитачии в национмьной
системе аккредитации на проведение поверки средств измерний данного вида. ,{пtеющl{е

необходиl*лую квалификацию, ознакомленliые с руководством по эксплуатации и настояшеti

методикой поверки.
4.2 ,Щля провеления поверки копров достаточно одного поверителя.

5 Метрологшческие ш техппческпе требованням к средствдм ttoBepкB
При проведении 1,1оверки лолжны при\{еня,l,ься этirлоны и вспомогательные средстВа

поверки. приведеняые в таблице 2.
Таблица 2 - С ства lloBe

основные с,гва по

Перчень рекомендуеlых
средств поверки

Квадрант оптический КО-60
(рг. Nя 868-84)

Метрологические и технические
требования к средствам поверкfi,

необходимые д,,tя проведения поверки

Рабочий этмон 4 разряда в соответствии с
Государственной поверочной схемой для
средств измерний плоского угла.
1твержденной приказом Росстандарта от
26.1 l ,20l8 г. .lф 2482

.Щинамометр электронный
ДМ-МГ4, мод. ДМУ-l/l-
0,5МГ4 (рег. Nч 4991 3- 1 2)

Рабочий этаqон 2 разряда в соответствни с
Государтвенпой поверочной схемой для
средств измерений силы, утвержденной
пряказом Росстандарта от 22.10.2019 г. Ns
2498

Весы лабораторllые
электронные AJ-2200CE (рег.

Ш9 25752-07)

Срлство измерений массы: диапазоп
измеряий от 0,5 до 2200 г; пределы
доrrускаемой абсолютной погрешяости
измерний *0,3 г; дискретность отсчеm
0,0l г

Операчии поверки,
трбующлrе
примснение

l0.1 _ 10.з

дств пове KIi

Средство измерний массы: дяапазоя
измерний о,г l00 г до 30 кг; класс
точности lI!; дискретность отсчета 5/10 r.

Весы электронные
тензомflрические д:Iя
статического взвешиванltя
МТЗOВДА (рг. Nя 52873- l З )

J

l0.з
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6 Требовапия (условшя) по обеспеченшю безопаспостп проведения поверкп
При проведенИи поверки, меры безопасности должны соответствовать требованиям по

технике безопасности согласно эксплуатационной документации ва копры и средства поверки,

пр:lвилам по технике безопасности, действ),lоп.lим на месте проведения поверки.

7 Внешншй осмотр средствд пзмеренпй
при внешнем осмотре должно быть установлено соответствие копра следующим

трбованиям:
- маркировка и комплектность доJDкны соответствовать требованиям эксплуатационной

документация;
- отс}тствие механических повреждений и лругпх дефектов, способных оказать влияние

на безопасность проведения испытаний или рсзультаты испытаний;
- соответствие внешнего вида копров эксплуатационной документации.
ЕслИ перечисленные требованиЯ не выполняются, копер

признаюТ ЕепригоднЫм к примеНению, дальнейшие операции поверки
не производят.

8 Подготовка к поверке п опробованве средства пзмеренпй
8.1 ПереЛ проведеЕием поверки доJDкЕы быть выполяены след},ющие подготовитеJ]ьные

работы:
- проверить наличие действ},юlц}lх свидетельств о поверке на средства поверки;
- копер и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их

эксплуатационной документацией;
- копеР и средства поверкИ выдержать в помещении, в котором будет проводиться

поверка, не менее 1 часа.

8.2 При опробОвании должно быть установлено соответствие след},ющим трбованиям:
- проверить рабоry прелохранительного устройства;
- проверить надежЕость закрепления молота;
- спусковой механизм должен надежно удерживать мllятник во взведенном положении и

свободно без з4держки освобождать маятник.
Если перечисленные требования не выполняются, копер

признают непригодным к применению, дальнейшие операции поверки
не производят.

4

Операции поверки,
трбующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

вспомогательное дование

10.1 _ l0.3

Средство измерений температуры
окружающей среды: диапазон измерений
от +l5 до +35 ОС. пределы допускаемоЙ
абсолютной л9ррцlцбglц *0,3 ОС

ивА_6Термогигрометр
модификация
(рег.JФ46434-1l)

ивА_6н_

Срлство измерений относительной
влажности возд}ха: диiшirзон измерений
от 0 до 90 %, пределы допускаемой
относительной погрешности *2 7о

Примечание - допускается испоJьзовать при поверке другие утвержденные и

аттестованные эт:lлоны единиц величин, средства измерений }твержденного типа и

поверенные, удовлетворяющие метрологическим требо ваниям, укzванным в таблице
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Таблица 3 - Иденти икационные данные енного п граммного обеспечения

Номе сии (иденти икационныи но по)в
Если перечисленные требования не выполЕяются, копер

признают Еепригоднь]м к применению, дальнейшие операции поверки
Ее производят.

10 Определение метрологическпх характеристпк средства пзмеренпй
10.1 Определепие отклонеяпй здпаса потепциальной энергии маятнпка от номшпального
значения

Для определения отклонения зzшаса потенциальной энергии ммтника при испытаЕиях по
методу Шарпи от номинального значениrl необходимо найти на бойке маятника точку,

расположенную напротив середины высоты стандартного образца. .Щля этого необходимо
положить на опоры образец половинной высоты или стандартный образеu с отметкой серединЫ
высоты, затем на бойке молота. висящеIо вертикirльно, маркером нzlнести метку напротив веРха
образча половинной высоты или метки середины высоты полноразмерного образца.

Да:Iее необходимо откJIонить мшпник в горизонтtlльное положение и опереть его

отмеченной точкой на бойке на опору (маятник для испытаний по методу Изода опереть на опору
нижней гранью бойка), стоящ},ю на динамометре или весах и оканчивzrющ},юся сверху призмой.
Пр" этом горизонта!,Iьность положения маятника проверить квадраIIтом оптическим.

.Щопускаемое отклонение от горизонтальности *30'.
Зафиксировать покrвания по динамометру или весам. Из результата измерения вычесть

вес опоры. Измерения провести три раза. Вычислить среднее арифметическое значение измерений
веса маятника F.

10.1.1 Взять длину ммтника L (лля м{цтников д;rя испытаний по методу Шарпи -

расстояние от оси качания до середины стандартного образuа; д,lя м{штников для испытаний пО

методу Изода расстояние от оси качения до нижнеЙ грани боЙка) из док}ъ.{ентации на копёр,
10.1.2 Угол сброса ммтника сr определить с помощью квадранта оптического при

положении мzuпника, готового к сбросу (во квзведённом>> положении).
10.1.3 Операции по пунктам 10.1.1 - 10.1.2 повторить дJuI всех имеющихся маrIтников.

5

ЗначениеИдентификационные данные (признаки)
впоИдентификационное наименование ПО

не ниже 2.04.00000000

9 Проверка программЕого обеспечеппя средства пзмеренпй
Идентификация встроенного прогр.lммного обеспечения (далее - ВПО), выполняется в

след},ющем порядке:
- зlшустить копер;
- при вкJlючении на сенсорном экрапе отобразится oкtlo с версией ВПО.
Идентификационные данные всlроенного программного обеспечения доJDкны

соответствовать данным, приведённым в таблице З.

10.2 Опредulепие потери эпергии при свободном каченпп маятника за половпяу полного
ко"цебания

Определение потери энергии при свободном качении маuтника за половину полного
колебания производится непосредственно по дисплею сенсорного экрана после свободного
сброса маятника (образец на опорах не установлен).

flля этого необходимо взвести молот в исходное дJIя старта положение, дirлее сделать
один сброс мzlятника спусковой кнопки, в поле <Средние потери) булет отображено значение
потери энергии при свободном качании маятника за половину полного колебания.

В случае определения потери энергии по аналоговой шкirле, потери рассчитываются как

разность заданного и полученного значения потенциальной энергии.
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l0.3 Определение скоростп двпженпя маятпцка в момент удара
Скорость движения мalятника в момент удара рассчитывается исходя из значений длины

rrаятника l и угла сброса ммтника а по пункry l0.1.

11 Подтверrrценпе соответgтвпя средства пзмеренrrй метрологпческЕм требовдппям
11.1 Рдсчет допускаемых отrсrоrrенпй здпаса потеЕцrrдльшой энергпп маgтнпкд от
ЕомпЕаJIьпого значеппя

1 1.1.1 Опрлелить измеренное значение потенциальной эЕергии маягника по формуле:
En.=п,s,L,(l-cosc)

где Ецзi. - измеренное значение потенциальной энергии маятника, Дж;

m - измереннirя масса мitятника, кг;
9 - ускорние свободного падения, м/с2;
L - длина маяпrика, м;
0 - угол сброса маятника, О.

11.1.1 Отклонение запаса потенциаJьной энергии ммтЕика от номинального ЗначеНИЯ

опредеJIяется по формуле:

-Е
а- l00%.г

где бl - отIшонение запаса потенциа"T ьной энергии ммтника от номинального значения,

Уо:

Еизv - изм€р€нное значение потенциаrльной энергии маятника, Дж;
Е, - номина.ъное значение потенциальной энергии мarятника, Дж.

Полученное отклонение запаса потенциальной энергии маятника
не должяо превышать допускаемыхот номинального значения

значений, приведённых в
поверки.

Приложении А к настоящей методике

Если требования данного пункта не выполняются, копер
признают непригодн ым к применению.

11.2.2 Дбсолютн:lя погрешность измерений энергии в каждоЙ точке определяется по

формуле:
Дl: /i o".n - А, д"йс.ч

где Ai - абсолютная погрешность измерений энергии в i-ой точке, Дх;
1t дr.п - зцпqgцие энергии, опредеJIяемое по дисплею или шк:tле копра, фк;
Полученное значевие абсолютной погрешности измерений

энергии не должны превышать допускаемы х знаqений. приведённых в

Приложении А к настоя щей методи ке поверки.
Если требования данного пункта не выполняются, копер

признают непригодн ы м к применению.

Е

6

l1.2 Расчет абсолютЕой погрешностп пзl}tереппй энергпп
l1.2.1 .ЩействительЕое значение энергии в каждой точке вычисляется по формуле:

Ii д"й"rч - m.g, L , (cos Р; - cosc),

где 1i леисгв - действительное значение энергии в i-оЙ точке, Дж;
Bi - измеренное значение угла подъёма м:UIтника в i-ой точке, ".
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11.3 Расчет потери }нергци прп свободпом каченип маятпика за половпну полного
колебания

Потери энергии при свободном качании маятника за половину колебания перевести в

процентное отношение к номинilльному значению потенциа,lьной энергии Дпо, цблр4 a,6

формуле:

Е_л_ = 
A'o"n 

. 100 уо"пот - Е,

Полученное значение отклонения потери энергии при свободном
качении маятЕика за половину полного колебания не должны
превышать допускаемых значений, приведённых в Приложении А к
настоящей методике поверки.

Если требования данного пункта Ее выполняются, копер
п риз н ают непригодным к применению.

11.4 Расчет скорости движепия маятника в момент удара
Скорость движения маятника в момент удара определяется по формуле:

v 2,g.L, (1 - cosc)

где У - скорость движения ммтника в момент удара, м/с;
9 - ускорение свободного падения, йс2;
Z длина маятника, м;
с - угол сброса маятника, определяемый по п.4.4.1 настоящей методики поверки, ".

Полученное зЕачение должно соответствовать диапазоЕу,
приведённому в Приложении А к настоящей методике поверки.

Если требования данного пункта не выполняются, копер
признают непригодным к применению.

12 Оформленпе результатов поверкш
12.1 Результаты поверки оформляются протоколом, составленным в виде сводной

таблицы результатов поверки по каждому пункту разделов 7 - 11 настоящей методики поверки.
12.2 Сведения о результатах поверки средств измерений в целях подтверждения поверки

доJIхны быть переданы в Федеральный информационный фотц по обеспечению единства
измерений.

l2.3 При положительЕых результатах поверки копер признается пригодным к
применению и по заявлению владельца средств измерений или лица. представJIяющего средства
измерений на поверку, выдается свидетельство о поверке установленной формы, Нанесение
знака поверки на средство измерений не предусмоIрено.

12.4 При отрицательных результатах поверки, копер признается непригодным к
применению и по заявлеЕию владельца средств измерений или лица. представляющего средСтВа
измерений на поверку, выдаётся извещение о непригодяости установленной формы с указанием
основных причин.

Инженер l категории
ООО <Автопрогресс-М>
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Р.С. Ибрагимов



мп Апм l4_2з

Прилоясение А
(Обязательное)

Метрологические и техпические характеристпкп

Таблица А.1 - Метрологические характеристики копров маятниковых СМАРТЕСТ HIT
моди икации 2412

Таблица Д.2 - Метрологические характеристики копров маJIтниковых СМдРтЕст HIT
\tо.lи икаций2414,24Ц

Таблица Д.3 - Метрологические характеристики копров мarятниковых СМдРтвст HIT
\tоди икации 24l 6

I Iоrtинальное значение потенциа,rьной эн гии сменного мiu{тника.

Таблица Д.4 - Метрологические характеристики копров маятниковых СМдРтЕст HIT
}rоди икации2422

I lотеря энергии при своболном качании ммтника за половину полного
колебания, О%, не более

8

Значениенаименование ха истикll

5l 2 10.5

+0,5Пределы допускаемого отклонение запаса потенциальной энергии
мiulтника от номинatльного значения. %о

0.54.0 2,0 1 0 0.5Потеря энергии при свободном качании мiштника за половину
полного колебания, О/о, не более

2.90+0.29Скорость движения мllятника в момент удара, йс
Ша пи-п испытаниях по l'l

*-по ите,,lя

Значениенаименование ха стики
25 507ý l5номинальное значение потенциа.тьной эне и сменного мtlятника.

+0,5Пределы допускаемого отклонение запаса потенцимьной энергии
мluтника от номинальЕого значения, 7о

0,5Потеря энергии при свободном качании ммтника за половину полного
колебания, О%, не более

3,8+0.38
Скорость движения маятника в момент улара, м/с

при испытаниях по методу Шарпи
тя)t(ениеное-п и испытаниях на

* поз итеJяпо

Значениенаименование ха ки
l5 50

+0,5Пределы допускаемого отклонение запаса потенциальной энергии мaulтника от
номинального значения, %о

0 5Потеря энергии при свободном качании маятника за половину полного колебания.
О/о, не более
Скорость движения маятника в момент 1uара, м/с

-п испытан1.1ях ный изгибна
* - по заказ п ителя

Значениенаименование ха KIl
) 7ý 5.5lноминальное значение потенциальной эне и сменного мauтника.

+0,5пределы допускаемого отклонение запаса потенциальной энергии мalятника
от номинZLJIьного значения. %о

1 0 1.0 0.5

3,50+0,35, м/сСко ть движения ммтника в момент

Номинальное значение потенциальной энергии сменного мaulтника,

3.8+0,з8



мп Апм l4_2з

Таблица А.5 - Метрологические характеристики копров мiuтниковых СМАРТЕСТ HIT
моди икации2424

Таблица А.6 Ме,грологические характеристики копров маrIтниковых СМАРТЕСТ HIT
моди каций2452,2492

Наименование характеристики Значение
номина,rьное значение потенциальной энергии сменного ,-r""*u, Дж' l ) ,7s ý5
- при испытаниях по методу Изода

* - по заказу потребителя

Наименование характеристики Значение
ll 22Номинальное значение потенциальной энергии сменного маятника, !ж*

Пределы допускаемого отклонение запаса потенциальной энергии мilятника от
н оминilльного значения, Yо

+0,5

0,5
Потеря энергии при свободном качании мaulтника за половину полного колебания,
О/о, не более
Скорость движения мaштника в момент удара, м/с

- при испытаниях по методу Изода
з,50+0,з5

* - по заказу потребителя

наименование
характеристики

Значение

4 5 55

номинальное значение
потенциа:lьной энергии
сменного маятника,,Щж*

0.5 l 2 ),7s

Пределы допускаемого
отклонение запаса
потенциальной энергии
маятника от
номинального значения,
/о

0 5

0 50 5 0.5

Потеря энергии при
свободном качании
маятника за половину
полного колебания, %о, не
более

4 0 )п 1,0 l 0

2,90+0,29 2,90+0,29

3,50+0,35

2.90+0.29

3,50+0,35

2,90+0,29

з,5ь0,35

Скорость движения
ммтника в момент удара,
м/с:

- при испытаниях по
методу Шарпи

при испытilниях по
методу Изода

29ь0,29

* - по заказу потребителя

9



мп Апм l4-23

Таблица А.7 - Метрологические характеристики копров маятниковых СМАРТЕСТ HIT
\!оди икаций 2454

Таблица А.8 - Метрологические характеристики копров мiштниковых СМАРТЕСТ HIT
vоди lикации2494

наименование
характеристики

Значение

25 50l5 22
номиншlьное значение
потенциальной энергии
сменного маятника, .Щж'

5 ) 7ý

Прелелы лопускаемого
отклонение запаса
потенциа.llьной энергии
маятника от
номинilльного значения,
%

+0 5

0.5

Потеря энергии при
свободном качании
маrIтника за половину
полного колебания. о/о, не
бо,-lее

3,8+0,38 3,8+0,38

3,5G+O.35

3,8+0.з8

3,5}аO,з5

Скорсть движения
мilятника в момент удара,
йс:

при испытаниях по
методу Шарпи
- при испытаниях по
методу Изода

3,5G}0.35

3,8+0.38

* - по заказу потребителя

наименование
характеристики

Значение

52,75 40 5 l 2
номинальное значение
потенциальной энергии
сN{енного маятника. .I|,ж'

+0.5

Прелелы допускаемого
отк,-Iонение запаса
потенциальной энергии
ммтника от
номинzUIьного значения-
%

0.50,51,0 1,0

Потеря эпергии при
свободном качании
мauпника за половину
полного колебания, %о, не
более

4,0 2,0

l0

ll



Скорость движения
м{цтника в момент удара,
йс:
- при испытаниях по
методу Шарпи
- при испытаниях по
методу Изода

- при испыт{lниях на
ударное растяжение

2.90+0.29 2,9ь0,29

3,5GtO,35

2,90+0,29

2,90+0,29

з,50+0,35

290+0,29

2,90+0,29

2,90+0,29

номинальное значение
потенциальной энергии
смеЕного маятника. Щж*

5 5 1l 15 22 25 50

пределы допускаемого
отклонение запаса
потенциальной энергии
ммтника от
номинtlльного значеЕия!
%

+0 5

Потеря энергии при
свободном качании
мau{тника за половину
полЕого колебания, Ой, не
более

0.5

Скорость движения
мiштника в момент удара,
м/с:

- при испытаниях по
методу Шарпи

при испытаниях по
методу Изода
- при испытrlниях на

ударное растяжение

з.50+0.з5

з 80+0 з 8

3,80+0.38

з,5Gt0,35

з.80+0.38

з,80+0,38

з,50+0,з5

3.80+0,38

з,80+0,38

3,80+0,з8

3,80+0,38

* - по заказу потребителя

мп Апм 14-2з

Таблица А.9 - Метрологические характеристики копров мirятниковых СМАРТЕСТ HIT
моди икации 2495

ЗначениеНаименование характеристики
150 300Номинальное значение потенциальной энергии сменного маятника, Дж'

+0,5Пределы допускаемого отклонение запаса потенциа,rьной энергии маят}Iика от
номинitльного значения, %о

0,5
Потеря энергии при свободном качании маятника за половину полного колебания,
о/о. не более

5,24+0,5
Скорость движения мzlятника в момент улара, м/с

при испытаниях по методу Шарпи
- при испытаниях по методу Изода

* - по заказу потребителя

l1

7ý



Наименование характеристики
Номинальное значение потенциальной энергии сменного маятника, .Щж* 150 300 450
пределы допускаемого отклонение запаса потенциальной энергии мzuтника
от номинального значения. %о

+0.5

Потеря энергии при свободном качании ммтника за половину полного
колебания, О%, не более

0 5

Скорость движения мzlятника в момент удара, м/с
- при испытаниях по методу Шарпи
- при испытаниях по методу Изода

ý )д+п ý

* - по заказу потребителя

мп Апм 14-23

Таблица А.10 - Метрологические характеристики копров маятниковых СМАРТЕСТ HIT
моди икациц2496

Таблица А.1 l - Ме,грологические характеристики копров ммтниковых СМАРТВСТ HIT
моди икации 2498

Таблица А.12 - Ме,грологические характеристики копров ммтниковых СМАРТЕСТ HIT
моди икации2499

Наименование характеристики Значение
300

Пределы допускаемого отклонение запаса потенциалъной энергии мiштника
от номинального значения, 7о

+0 5

Потеря энергии при свободном качании маятника за половину полного
колебания, 7о, не более

0 5

Скорость движения ммтника в момент удара, м/с
при испытаниях по методу Шарпи

- при испытarниях по методу Изода
5,24+0,5

* - по заказу потребителя

Наименование характеристики Значение

600 750
Номинальное значение потенциальной энерI]rи сменного мiмтника,
!ж"
Пределы допускаемого отклонение запаса потенциа,тьной энергии
мtштника от номинального значения. %о

0,5
Потеря энергии при свободном качании ммтника за половину полного
колебания, %о, не более
Скорость движения маJ{тника в момент удара, м/с

при испытаниях по методу Шарпи
- при испытаниях по методу Изода

5,24+0,5

* - по заказу потребителя

12

Значение

450 600

300 450

+0,5



Прилtrжение Б
(Обя зательное)

С,г локальной пове очной схемы для с e/IcTB изме ении эllе з el| ия Kotl в мая,гникоRых

рабочий эталон единицы силы l

разряда в диапазоне значений от l до
50000 н - машjина

силовоспроизводящая
Регистрационt,tый номер эталона

3.2.гчх.007l .2021

Б0: +0,02 %

I,ии

Рабочий э,I,аJlон елиuицы плоского

угла 3 разряда в диапазоне от 0 ло
l00' - Автоколлиматор

Рсгистрационный troMep эталоfiа
l 07l4.86.3P.00l75200

6=*2"

рабочий этilлон единицы плоского

угла l разряда в диапазоне от 0 до
360О - Многогранная призма

Реrистраtlионны й номер эталона
977з.89.1 р.5з952

6 = *0.3"

L"

Рабочий эталон единицы плоского угла 4

разряда в диапазоне от 0 до З60О - Квадранты
оптические

Регистрационный номер этlллона
868.84.4P.00l 5720l

Б = *З0"

Рабочий эталоll единицы силы 2

разряда в диапазоне от l00 до l000 Н
- .Щинамометр

РегистрациоIrный номер эталоша
499 1 з.l2.2р.002,7 l 724

Б0 = +0.12 %

с'Е

эt-qJ' 0a

r) aa

Копры маяl,ttиковые
0.5 + 750 Дж

I l с nocpc;tcTBc tr ttoc слltченllс Мfiод прrмых измереllиii

r{

л

F

0J=

\о:
л(в Ё

МетOл KocBel{lrыx и,}л,!срепtl й

l]

^=+0.5%

|,


