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1. оБщиЕ п0.,IожЕния
1.1 Настоящм методика распростраIrяется на копры м:lятниковые КЭМ (да.пее -

копры), производстм ООО <Мелитэк>, Россия Е ycTulH:lBJIиB{reT методrку rх первичrой и
периодпческой поверки.

|.2 Поверка копров в соответствии с настоящей мЕтодrкой поверки обеспечивает:

Пердачу единицы сиJIы методом косвенньD( измерний от рабо,по< эталоЕов в

соответствии со стрlктурой лока.пьной поверочной схемы, приведенной в Приложеншл А
настоящей методики поверки, что обеспещrвает прослеживаемостъ к гэт32-20l1
<Государственньй перви+tьй этalлон ед{ницы сиJIы));

Передачу единицы плоского угла методом KocBeHHbD( измерений от рабо,tлтх
эталонов в соответствии со стр},кг},рй лока.lьной поверчной схемы, приведенной в

Приложении А настощей методики поверки, ,гrо обеспе,п{вает прслежимемость к гэт22-2014
<Государственньй первичньй этчlлон единицы Iшоского угла).

1.3 В резулътате поверки должны бьпь подгверхс.деЕы метролоп{ческие трбования,
приведённые в табrплцах l -3.

Таблица 1-М логические ха истики
Номина:rьное значение потенциа",tьной эн и маятника, ,ЩжМоди икация

0 5 1,0кэм-1
0,5;1,0

0,5; 1,0; 2 0:2,5;2,75:'4,0;5 0кэм_5
0,5; 1,0; 2,0; 2 5 2,75:'4,0; 5,0кэм_5_А

0,5; 1,0; 2,0; 5;2"l5;4,0:5,0; 5 5;7,5; 10,0кэм_l0
0,5 l 0 2 0 2 5 ) 75 4 0 5 0 5 5

,7
5 1 0 0кэм_l0-А

0,5; 1,0;2,0 2 5 ) ,7
5 4 0 5 0 5 5

,7
5 1 0 0 1 5 0кэм-15

0 5 1 0 2 0 2 5 2 75 4 0 5 0 5 5 7 5 l 0 0 l 5 0кэм-l5_А
0 5 1 0 ) 0 2 5 2

,7
5 4 0 5 0 5 5 7 5 l 0 0 5 0 22 0 )5 0

0 5 1 0 ) 0 2 ,5 2 75 4 0 5 0 5 ,5 7 5 1 0 0 5 0 22 0 2 5 0кэм_25-А
0 ,5 1 0 2 0 2 ,5 2 75 4 0 5 0 5 5 7 5 1 0 0 5 0 22 0 2 5 0 44 0 50 0

0,5; l 0;2,0,,2,5:2, 75;4,0; 5,0; 5,5; 7 ; l0,0; l5,0; 22,0; 25,0; 44,0 50,0кэм-50-А
0,5; 1,0;2 0:2,5;2,75;4 0; 5,0; 5,5; 7,5; l0,0; 15,0; 22,0; 25,0; 44,0; 50,0кэм_50р

10,0; 15,0; 22 0 25,0;44,0; 50 0; 75,0кэм-75
50,0, 75 0; 100,0кэм-100
50,0,75,0; l00,0кэм-100-А

50,0, 75 0; 100,0; l50 0кэм_150
50,0, 75,0; l00,0; 150,0кэм_150-А

100,0; 150 65 0 2 2 0 0 ,0 000500 01кэм-300
100,0; 150,0; 165,0; 200,0; 250 0; 300,0кэм_300-А

l 00 0 1 50 0 1 65 0 200 0 2 50 0 J00 0 406 0 450 0кэм_450
1 50 0 200 0 з00 0 0 450 00642 05 0056l0 00кэм-450_А

1 50 0 65 0 200 0 250 0 J00 0 406 0 450 0 500 0 542 0 600 0кэм_600
0 0 00 0 00 0 50 0 4) 0 600 05 000 540 06 4)2 05 0l 56 0 25lкэм-б0O-А

25 0 0 0 0 500 2 0 60 0 000
,7

50 45540064з00 0кэм-750
0 0 J00 0 406 0 450 0 500 0 54 0 600 0 75 025 2 0

450,0; 500,0; 542,0 6 0 000 0 750 800 0 900кэм-900

2

кэм-l_А

lкэм_25
1

1кэм-50

l
l

кэм_750-А
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Таблица 2 - огические

Таблица 3 - гические

ки

стики

Прделы допускаемой
абсо.lпотпой погрешности
измереппя энергии, .Щж

Номина-пьное значеЕие
потенциальной энергии

маягникц ,Щж

,Щиапазон измеренrrя
энергии,,Щж

+0,0050,50 0,05-0,40
0 l-{ 8 +0,011,00

+0,022,00 0,2_1,6
+0,0250,25_2,002,50

0,275-2,200 +0,02752,75
+0,044 00 0,4_з,2
+0,050,5-4,05,00
+0,0550,55-4,405,50
+0,0750,75-6,007,50
+0 l 001,00_8,000010
+0 1 5l,5_12,0l5,00
+0,222,2_17,622,00
+0,252,5J0,00025
+0 444,+з5,244,00
+0 55,н0,050,00
+0,757 5_-б075,00
+ l 0l0,0_80,0100.00
+ l 5150,00
+1,6516,5_132,0l65,00
+2,020,0_160,0200,00
+2,525,0-200,00250,00
+3,030,0_240,0300,00
+4,0640,6_324,840б,00
+4,545,0_3б0,0450.00
+5 050,н00,00500.00
+5,4254,2нзз,60542,00
+6,060,0м80,00
+7 575,0м00,00750,00

80,0м40,00800.00
+9,090,00_720,00900 00

Значениенаименование стики

+0 5
прелелы допускаемого откJIонения зiшаса потенIцlilJIьно

мiцтника от номинального значения, О/о

и

эн

0,5
потеря энергии при свободном качании мtцтника за

полного колебания, 7ополо

l5,0_120,0

600,00

+8,0

J
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2.1.
табrrице 4.

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
При проведении поверки должны быгь выполнены операции, указанные в

Табrшца 4 - оп по

2.2. Метод.rкой поверки предусмотрено прведение поверки дJя меньшего коJIичества

значений потепциальной энергии мilrтников (для мепьшего коJIичества маятников из состава

копрв) с обязатеrьньпл укiц}alнием в свидетеJIьстве о поверке ипформачии об объеме

проведенной поверки.

3. ТРЕБОВДНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1. При прведении поверки доJDкIIы выпоJIIIяться следуюIщrе условия:

- температура окружающего воздцц ОС от +15 до +25

- относЕтельная влажность воздуха, О/о от 10 до 90

Прчмечанuе: условuя uзмеренuй dополнumельно dолэlсньt учuлпывалпь пребованuя

экспцуаmацuонных dокуменmов на среdсmва поверкu.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕIЦIАJIИСТЛМ, ОСУЩЕСТВJlЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
К прведенпю поверки допускается персонал, из}^швший эксшIуатациоuную

док}ъ{ентацию на поверяемое устройство и средствir поверки, rIаств}тощие при проведении

поверки, .щля проведепия поверки достаточно одного специalлиста,

5. МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЁХНИtIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1. При прведении поверtсл доJDкЕы примеЕятъся следующие средства

соответствуюIцItе трбоваlrилrr Таблице 5.

4

Проведение операции при

перви.пrой
поверке

периодической
поверке

Номер пункга
методики

Наименование операции

Да Да7Внешний осмотр средства измерений

!а Да8
По,щотовка к поверке
средства измерний

опробованиеи

Да9
Проверка программного
средства измерений

ДаДа

Определение
характеристик
соответствия

метрологических
и подтверждение

средства измерений
мfiрологическим требованилrл

Да !а10.1

ДаОпрделение расстояния от оси враIцения
м€UIтника до ц L

Да!аl0.3Опрделение абсоrпотной
гии

погрешности
ния эн

Да Ща10.4
Опрделение потери энергии при свободном
качании ммтника за половину полного
колфдrия

Да
обеспечения

10

Опрделение откJIонения запаса
потенциа.пьной энергии ммтника от
Еоминilльного зпачения

Да10.2
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Таблица 5 - по
Перечень

рекомендуемьж
средств поверки

Операция поверки
Метрологические и технические требования к

средствllI\,{ поверки, необходимые для проведения
поверки

)l
Срлстм измерний температуры. .Щишазон
измерний от 0 до 60 ОС, прлел допускаемой
абсо.тпотной погрешности измерний не более 0,4
ос

Измеритеrь
влaDкности
температуры
ивтм-7м-д,
Nq 71394-18

и

рег.
Средства измерний влажности. .Щиапазон
измерепий от 20 до 90 %, предел допускаемой
абсоrпотной погр€rшrости измерений не более 3 7о

п.8.1 Контроль

условий поверки
(при подготовке к
поверке и
опробовании
средства
измерений)

,Щинамометры
электроЕIlые Д\'
МГ4, рг. Ns 49913-
|2л9lрццбgl5ю + 0,129lо

Квадранты
оптические ко-
бOМ, рег. Ns 868-84

п.l0.1 Опрлеление
откJIопениJI запlюа
потенrшаьной
энергии маятника от
номинzlльного
значения

Эталоны 4 разряла по Приказу Росстандарта Nч

2482 от 2б.11.2018 г.,Щиапазон измерений + l20o,
пределы абсолютной по ости * 30"

Секlнломеры
элекгронЕые
Интегрыl С-0, рг.
Jф 44l54-16

п.10.2 Определение

расстолIия от оси
враIцения ммтника
до цеrггра удара Lnp

Средства измерений, предназначенные дJя
измерений лпительпости интервалов времени.

.Щиапазон измерний от 0 до l0 ч. Пределы

доrryскаемой основной абсо.lпотной погрешности
(9,6.10{.T"+0,01) с

Квадршrты
оптические ко-
60М, рег. ]1Ъ 868-84

Эта.тrоны 4 разряла по Приказу Росстандарта Ne

2482 от 26.1 1.2018 г. ,Щиапазон измерений * 120О,

предеJIы абсолютной погрешности * 30".

п.l0.3 Определение
абсолютной
погрепшости
измерения энергии

5.2. ,,щопускается применение средств поверки с метрологическими и техническими

характеристикап,lи, обеспе,швающими требуемую точность передачи единицы веJIиtшны

поверяемому средству измерний.
5.3. Все средства измерний, применJIемые при поверке, должны иметь деиствующую

зzшись о результатах поверки в Федеральном информачионном фонде по обеспеченпю едипства

измерений.

6. ТРЕБОВДНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕIIЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

при проведении поверки собrподать трбовапия бсзопасности, указанные в

экспJryатационной докутиентачии на поверяемьй копер, а тllюке на используемые средства

поверки.

7. внЕшнIпi осмотр срЕдствА измЕрЕниЙ
7.1 . При проведеЕии внешнего осмота копра устzlновить:

- нllличие маркирово.шой табли.лси с укд}анием модrфикшlии, заводского номер4

года выпуска и пр€дприятlл изготовп'геJIя;

5

2

рабо.ше этiллоны силы 2 разряда по Приказу
Росстандарта Ns 2498 от 22,|0.20|9 г. .Щишlазон
измерпий от 1до 1000 Н, с относитеrьной

п.l0.4 Опрлеление
потери эЕергии при
свободном качании
маятника за
половину полного
колебания
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- отс}тствие мехапиtIеских повреждений и дефеюов, которые могуI повJIиятъ на
метролоплческие характеристики ;

- соответствиекомплектностипаспорту;

- надежность зiвемления копра.
Резулътат поверки по д:lЕIIому пуЕкту Еастоящей мgгодики поверки счптiлют

положитеJIьным, есJIи вьшоJшены все уст:tновленные требования. Если перет,rслеппые
требоваlия не вьшоJIЕяются, копёр признalют непригодным к применению и да,ънеfuле
операции поверки не производяI.

8.2 Опробованпе средства измерепий
8.2.1 Опробование копра произвести в холостом режиме, при эюм копёр должен

удовлетворять следующим требовани-шr,l:

- мaштник должен быь надёжно (без rпофтов) закреплён на оси;

- сменные части должны быгь надежно закреплены на маятнике;

- пусковой механизм доJD(ен надежItо удерживать мlцтник в положенш,I зарядки;

- мzUгтник должен легко освобождаться под действием пускового устройства;

- кнопка аварийного откlпочения копра (при на.пич.rи) должна быь работоспособна;

- в модификацил( с ограя(дением рабочей зоны проверить работоспособность
системь] блокировки пуска маятника при открытьD( дверл(.

Результат поверки по дalнному пу{кту настоящей методики поверки сlIитают

положитеJIьным, если вьшоJIяены все устzшовленIше требования. Если переш-lслепные

требоваrия не выпоJIIIяются, копёр призЕают непригодным к применению и да;rьнейшие

операции поверки ве производят.

9 IIРОВЕРКД ПРОГРДММНОГО ОБЕСIIЕIIЕНИЯ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
Идентификации встроенного программного обеспечения (да,пее - ВПО) Firmwаrе

производлтся при вкJ]ючении копра - на экране модуJIя управления отображается номер версии

впо.
,Щля идентификации внепIнего По KLABIMPACT> (только для модификацпй, в составе

которьD( есть ПК) вьшоJшить след},ющие действия: в гл:lвном окне программы выбратъ вкJIадку

<<О>>. В диа;rоговом окне отобразится номер версии ПО.
ИдентифицированЕое наименование ПО должно соответствовать приведёнЕому в табличе б.

S. ПОДГОТОВКАК ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕIIИI1
8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 KoHTporb условий поверки.
8.1.2 Перел цроведением поверки поверитеJIь доJDкен из)^шть настоящую методику

поверкй и экспJryатационные документы, входяIщiе в комплект постllвки копрц а также
эксшIуатационные докр{енты применяемьD( средств поверки.

8.1.3 Перед проведением поверки копра средства поверки должпы бьrь вьцержаны в
помещении вблизи поверяемого копра не менее 2 часов.

8.1.4 Перд поверкой динамометы элеюронные и/или весы лабораторные элекгронные
доJIжны нtlходиться во вкJIючеЕпом состоянии не менее 30 минlт.

8.1.5 В молификаци.D( с ограждением рабочей зоны crr tTb ограждение рабочей зоны и
откJIючить дат"lик блоюлровки открыгьп< дререй.

8.1.6 Проверить полохение копра в двух взаимно перпеIIдикуJIярньD( н:tпрilвленил(
оптическим квад)alнтом, установленным на опоры нalковаJIьни иJш на опорн}'ю повеРхнОСТЪ

нaкокlльни. Отклонеr*rе от горизонтаJш не доJDкно превышать 4-х мик}т.
Результат поверки по дalнному пункту настоящей методики поверки считzlют

положитеJIьным, есJIи выпоJIнены все устiшовленные требования. Если перечисленные

требоваrrия не выпоJIIIяются, копёр признllют Еепригодяым к применеЕию и даьнейrrrие
операции поверки не цроизводят.

6
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Таблица б - Ид Еные данные

Резуrьтат поверки по дalнному пункту настоящей методики поверки считают
положитеJIьным, если выполнеЕы все устllновJIенные требовшrия. Если перш.rсленные
требования Ее вьшоJIIIяются, копёр признalют непригодЕым к применению и дальнейrrrие
операции поверки не производят.

10. опрЕ.щJIЕниЕ мЕтрологиIIЕскI,D( хАржтЕристик и подтвЕрждниЕ
СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГИIIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опрепе.lIенпе отIспопеппя запаса потенциаJrьпой эперrии маятнпка от
помппаJIьного зпачения

Определение откJIонениJI запаса потенциальной энергии м{цтника от номин:UIьного
зЕачения произвести дш каждого мlцтника, входящего в комплект поставки копра.

t0.1.1 Опрелеление веса мtцтника
.Щля определения веса маJlтника откJIонить ммтник в горизонтальное положение

(лопускаемое откJIонение от горизонтalли +0,2О) и оперетъ его рабочей поверхностью бойка
налротив риски, нанесеняой на бойке, на опорн},ю призму (приложение Б), устilновленн},ю на

дина}.{ометр или на платформу весов, считать показания веса на динalп{ометре иJIи массы Еа весах.
Измерения произвести ти раза.
По результатам измерений вьr.Iислить срелнеарифметическое значение веса или массы

мzuтника.
Вес маятника по резуJIьтата}r измерений массы вычисJIить по формуле 1 .

Р =tп.8,
где Р - вес маятника, Н;

Й - aр"д"auр"фметическое зЕачение массы мarятIIик4 кг;

8 - ускорение силы тяжести, м/с2.

10.1 .2 Угол заряди ммтников опредеJIитъ с применением квадр:tнта.

Вьшо.гпrить действия в след}ющей последователъности:

- откJIонить ммтники до )тла заря,щи, зафиксирвать положение ммтника;

- по квад)аIIту определить }тол зарядки.
10.1 .3 Запас потенциаJIьной энергии ммп{ика выtшсJIить по формуле 2.

Д" =P.l.(1-cosa), (2)

где До - потенци:lJIьнtц энергия маятник4 .Щж;

Z - длина маягника (взять из экспlryатационной докуN{ентации копра), м;

d - }тол зарядки ммп{ика, градус.
10.1.4 отклонение зiшаса потенциальной энергии м:uтника от ЕоминаIьного значения

вычислить по формуле 3.

u= 
Д" 

, 
Д,.too, (3)

Е"

где б - откловение з:шаса потенциальной энергии маятника от номинального значеЕия,

%
Е,, - номинальное зЕачение потеrщиальной энерми ммтника" Дж,
10.1.5 Результаты поверки по данному п}ъюу настоящей методики поверки сtIитают

полокитеJIьными, ecJm откJIонение запаса потенциа:lъной энергии ммтника от номинального

значения не превышает +0,5 уо. Если пере.п.rсленные требованиrl не вьшолняются, копёр

признают непригодным к применеЕию и дzlльнейш,tе операции поверки не производят.

10.2 Определение расстояншя от осп вращеппя маятппка до цеЕIра удара

7

Идентификационные данЕые (признаки) Значение
Идентификационное нмменование ПО LABIMPACT Firmwаrе
Номер версии (идентификационньй номер ПО) не ниже 5.77 не ниже l .01

(1)
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10.2.1 ДIя определеншI цриведенной дJплIlы мaштвика 14р опр€дел{гь период качаIrпй
ммтникц для чего откJIоЕить маятник на }тол от 4О3O'до 5"00', затем отryстить и измерить
секундомером BpeMJl не менее чем l0 поrпrъп< колебаний маятнrд<а. Выщлсrплть период колебаний
ммтника Гпо формуле 4.

7=!-. (4)
п

где 7- период колебдrий ммтника с;

,? - коJIичество полньD( колебшrий маятЕика;
/ - время r полньп< колбшrий маятника с.

Измерения призвести три р:rза. Средrее арпфметическое из трёх измерений принять за
период колебаний маятника.

10.2.2 fuину маятника Z", вытtсJIить по формуле 5 шlя расчЕта длиЕы математического
маятникц изохронпого с дalнным физическим:

t = 8 .т2 (5)",р - 4п2 ' '

rде L, - цrила ммтника от оси качания ммтника до цента удар4 м;
Z - длина маятника (взягь из паспортньD( данrъп< на копер), м;
10.2.3 Результаты поверки по данному пуflюу настоящей мgгодики поверки сtштlлют

положительными, есJш Lпр =0,995,L+ 0,005,L, м, Еспl перечисленЕые требования не

вьшолняются, копёр призН от Еепригодным к примеЕению и дальнейшие операции поверки не

производят.

10.3 Опреде.lIенпе абсолютной погрешЕоgтп пзмереппя эпергпп
10.3,1 Определение абсо.lпотной погршности измерений энергии производят дIя

каждогО мtцтник4 входящегО в комплект пост:lвки копра и для каждого отсчетного устройства
(ана:rогового и цифрового), в трёх то.псах, равномерно располоя(еЕньD( в диапазоне от 10 до 80 %

от зЕачениЯ номинальногО з:шаса энергиИ, методом срalвнения показшrий значений затраченной

энергии, определённьD( по отсчетному устройству, с расчётньпr,r зЕачением.

Произвести действия в последоватеJьности приведённой ниже:

- откJIонить свободно висящий маятник по часовой стрелке и зафиксирвать в таком

положении, чтобы показание текущей затраченной энергии по показаниям копра было примерно

равно 10%о от номинztJIьного значения потеIщиальпой энергии копра;

- считать показания затраченной энергии с отсчетного устройства копра:

-сПомоIЩюкВаД)антаоптическогопроВестиизмереЕиецлавзлётаммтникаЦи
раза и вычисJшть средrее арифметическое значение;

- выtIислить расчётное значение энерrии по формуле 6;

- провести операции считывд{ия показштий энергии и измерения соответствующих

угJIов в точкzлх 50 и 80% от номинального значепиJI потенциальной энергии копра,

Eп=P,L,(cosB-cosa), (6)

tде Евр- расчётное значение энергии в поверяемой то,п<е, ,Щж;

Р- угол взлётц О;

а - угол зарядки, О.

10.j.2 Абсоlпотн},ю погрепшость измерения энергии выIIисJIить по формуле 7,

Ь= Ев - Еро, (7)

где А - абсолютнzш погрешность измерения энергии,,Щх;

Ед - ЗНачеНИе энергии по покilзiшиям копра по пульту оператора при его нiшичии, а при

его отс}тствии - по пIкале копра), ,Щж.

10.3.3 Результат поверки по дzшному II}т{кту настояцей методики поверки саIитают

положительным, если абсоrпотнм погрешность измерения энергии не превышает значений,

8
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указанных в таблице l настоящей методiки. Есrпr перечислепные требования не выполняются,
копёр признают непригодным к применению и даьнейшие операции поверки не произвомt.

10.4 Опредепенпе потерп энергпи прп свободпом качанип маятника зд половtlЕу
полцого колебаlrrrя

10.4.1 Опрлеление потери энергии при свободrом качzшии маятника за половиIIу
полного колебапия произвести 3 раза лля кащдого м:штника входящего в комIlлект пОСтавКИ И

для каждого отсчетного устройства (аналогового и цифрового),
Измерния призвести в последовательности приведенной ниже:

- переместить маятник в положение зарядIсl;

- пустить M:LяTHIж в свободное качание при холостом ходе;
_ после его взлёта па пульте оператора или пIкале копра сIштать значение энеРГИИ

E*n, Д*,
10.4.2 Вышrслить срлнеарифметическое значение измеренной энергии по формуле 8.

r=3

ýг
/-""l",

Е t=l (8),
J

Велуший инженер по метологии ЛОЕИ
ООО (ПPOMMAIII ТЕСТ Метрология>

9

Е.В. Исаев

где { - срелrе" арифметическое значение из трех измерений энергии,Щж;

E-n - i значение энергии, Дж, (i : 1 ...3).

Потерю эпергии при свободном качtlнии ммтника за половину поJIного колебапия

выtIисJмть по формуле 9.

д=t.rоо. (9)
"Е"

где Ео- потери энергии при свободном качаЕии мlUттника за половину поJIного

колебания, О/о;

Е" - номияальное значение потеrщиальной энергии поверяемого маятпикц.Щж,

10.4.3 Результат поверки по дiшному п}.нIсгу настоящей методики поверки счит:lют

положительным, если потеря энергии при свободном качдlии маятtlика за половину полного

колебания пе превышаЕт +0,5%. Есrш перечисленные трбования не выполIяlотся, копёр

признilют непригодIым к применению и дальнейrпие опер ци поверки не производ,lт,

11. оФормлЕниЕ рЕзультлтов повЕрки
l1.1 Результаты поверки зatносятся в протокол поверки. Форма пртокола призвоJIьIIiu.

11.2 ПрИ положитеJIьньD( результат:rх поверки вьцается свидетеJьство о поверке

устllновленноЙ формы В соответствиИ с ПорядкоМ проведения поверки средств измерений,

требованиями к знаку поверки и содержilнию свидетельства о поверке, утверждённому приказом

Минпромторга России от 31 июля 2020 года },,lb 2510.

l1.3 В свидgгельстве о поверке в обязательном порядке указыкlются зalводские номера

и номинаJIьные значения потенциа.льной энергии мzlятников и допоJIнительных грузов, входящпх

в комплект копра.
l 1 .4 При отицатеJшlьD( результатarх поверки копёр признается непригодлым и к

применению не допускается. Отрицательные результаты поверки оформллотся вьцачей

извещения о непригодности установленной формы в соответствии с Порядком проведения

поверки средств измерний, требовшrиями к знlму поверки и содержанию 9видетельства о

поверке, угверждёнпому приказом мпнпромторга россии от з l июля 2020 года Ns 2510.
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ПРИЛОЖЕНИЕ А
а локальнои пове ои схемы

о

х9

л

ч

о

Ф;

эЁ.ФФ

Рабочие эталоны 3-го разряла
единицы плоского угла * приборы

дJ]я поверки квадрfirтов

0 + 3б0"
6: 3"

Рабочие эталоны единицы силы
l -го разряда - машины
силовоспроизводящие

l + 1.106 н
Бо = *0,01 : +0,04 Yо

Рабочие этаJIоны 3-го разряда
единицы плоского угла -

многогрllнные призмы

0 + з60о
6:3"

Прямые измеренияНепосредственное слпчение
6=l"

Рабочие эталопы единицы силы 2 разряда по ГПС д.тrя

средств измерений силы - динatмометры
1+ 1.106 н

Б0 = +0,06 - +0,12 %
Регистрационные номера эт:lлонов

87771 .22.2р.00920972
6763 8.17.2р.0088842б
499|3.|2.2р .001.78720

Рабочий эталон единицы плоского угла 4 разряда по
ГПС для средств измерений плоского }тла

- квадраяты оптические
0 + l20o
6: 30,

Регистрационный номер эталона
26905.15.4р.00647092

Косвенные измеренияКосвенные измерения

Копры маятниковые
0,05 + 900 Дж

б: +0,5 %

Прямые измерения
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б
(рекомендуемое)

Призма опорнм

\

1 - корпус; 2 - винт; J - гайка; 11- высота подъема

2

J

IF т -]


