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СИСТЕМЫ МОНИТОРИНГА ВИБРАIД4I4 НМ
МЕТОДИКА ПОВЕРКИ

l\!trI204/з-з4-202З

ОБЩИЕ СВЕДЕНИJI.

Настоящая мfiо.щка распространяется на системы мониторинга вибрачии НМ (дмее -
системы), изготовленные Jiangyin Xinhe Electrical Power Instrument Со., Ltd., Китай, и

ycтllнllвJmBaeT порядок и объем их первичной и периодической поверок.

ПринIцп действия систем основан на сборе и преобразовании физических параIr{етров

концолируемого оборудования в электический сигна.lt с помопlью первитIных измеритеJIьных
преобразователей, дальнейшей его обрабоже вториIшым измеритеJIьным блоком, сравнении
поJryченньrх значений с установленными }товнями срабатьвания (уставками).

Вторпчные измеритеJIьные блоки НМ выrryскаются в следующих модлфикациях
нм1002в, нм1012в, нм1014в, нм1012_взG, HM10l2_B4G, HMl022B, HMl022G, HMl022B-
т, нм2002в, нм2012в, HM20l4B, нм2022в.

Вторичные измерительные блоки отrп,rчаются между собоЙ внешншrл видом,

коJIичествоМ измеритеJIьнъ,D( кalн:Iлов, настройкой и отображешлем измеряемьп парамgгров,
номенклатурой и типом по.щJпочаемьн первичных измерительньD( пробразователей.

В качестве первичЕьrх измерительных преобразователей, входящих В СОСТаВ СИСТеМЫ,

применяются акселерометры HS-2-2, велосиметы HS-2-1-x, велосиметы HS-2-3 й

преобразователи вихретоковые Hs-1, изготlвJшваемых Jiangyin Хiйе Electrical power

Instrument Со., Ltd., Ки:тай, которые подкJIючllются к вторичным измеритеJIьцым блокам в

соответствии с стр},кгурЕыми схемаьrи, приведеЕными на схемах 1-9,

струкгура исполнепий систем мониторипга вибрачшt с вторrчными измерительными

блоками HMl002B, приведеяа на схеме 1:

нМ1002В-Апв-Воо-Свп
где:
А п п -дпапазоп пзмереппй
01: (0-10,0) мм/с;
02: (0-20,0) мм/с;
03: (0-30,0) мйс;
04: спец заказ с настраиваемым д{апазоном измерения по виброскорости.

Максимальньй диaшазоном измерениJr до 50 Mlr/c (настренньй диапазон измерения

указывается в паспорте).
В п п - подключаемый первпчшый преобразовате;rь
01 : акселерометр HS-2-2;
02: велосимсгр HS-2-3;

С в п - выходцой уппфшчвроваllпый токовый сигuал
0l: (4-20) мА
02: (0-10) мА

схема 1 - Струкгура исполнеrйй систем мониюринга вибрации с вторичными

измеритеJIьными блоками НМ l 002В
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Струтсгура испо.пrений систем мониторинга вибрацlли с вторичными измерительными
блоками НМ2002В приведена на схеме 2:

нМ2002В - А в в -В о о -С в o -D п п -Е о п
где:

А п о - дпапазоп пзмереппй
0l: (0-10,0) Mttlc;
02: (0-20,0) m/с;
03: (0-30,0) MT,,r/c;

04: (0-50,0) шr/с
05: спец зак } с настрмваемым диlшазоном измереЕия по виброскорости.

Максима:ьньrй диапазоном измерения до 50 Mru/c (настроенпый диапазон измереншI

укzх}ывается в паспорте).
В п п - выходпой уппфпчпроваппый токовый спгвrл
01: (4-20) мА;
02: (0-10) мА
С п п - подключдемый первпчвый преобразователь
0l : акселерметр HS-2-2;
02: велосиметр HS-2-3;
D п в - параметры ре.ле (пршвпмает зЕачеЕпя от 00 ло 04)
Е п в - способ сброса (прпппмает зцачевпп от 01 до 02)

Схема 2 - Стр1,1сгура исполнений систем моIlиторинга вибрации с вторичными
измеритеJIьяыми блоками НМ2002В

Стрyrсгура испошrений систем мониторинга вибрации с вторичными измерительными
блоками HMl0l2B приведена на схеме 3:

нМ1012В-Апп-Впо-Сtrп
где:
А п в -дrrапдзоп взмереrrrrй
01: (0-10,0) Mr..r/c; 04: (0-100) мкм;
02: (0-20,0) мйс; 05: (0-200) мкм;
03: (0-30,0) мrr/с; 0б: (0-500) Mlol;

07: спец зiжаЗ с насIраиваемым диaшазопом измфения по виброскорости.

МаксимшIьный д{апазоноМ измеренпЯ до 50 Mlr/c (настроенньй диапазоЕ измерения

указывается в паспорте).
08: спец з:жlц} с Е:ютраиваемым диlшазоном измерения по виброперемещению.

Максимальный д{апазоном измереншI до 500 мкм (насгренньй дrапазон измерепия

указывается в паспорте).
В п п - подключаемый первпчпый преобразователь
0 1 : велосиметр HS-2-1 -2;

02: велосиметр HS-2-1-4V (вертикапьный);
03: велосиметр HS-2-1-4H (юризонтапьньй);
04: велосиметр HS-2-1 -2i (взрывозащищенное исполнение);

С о п - выходцой уппфвцпровдцвый токовый спгпдл
01: (4-20) мА
02: (0-10) мА

Схема 3 - Струкгура исполнений систем моIlиторинга вибрации с Rторичными

измеритеJIьнымII блоками НМ 1 0 1 2В
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Струкгура исполнений систем мониторинга вибрацlтл с вторичными измерительными
блоками HM10I4B, HM20I2B и HM20I4B приведеяа на схеме 4:

НМп п п о В-Ап в -В п в -С о п -D п п -Е п о
где:

А о п - дпапазоп пзмереппй
01: (0-100) мкм; 04: (0-10,0) мйс;
02: (0-200) мкм; 05: (0-20,0) мм/с;
03: (0-500) мкм; 06: (0-30,0) мт,/с;

07: (0-50,0) мм/с;
08: спец заказ с нtютраиваемым диaшазоном измеренllя

Максималъный диапазоном измереншI до 50 MIr/c (настроенньй

указывается в паспорте).
09: спец зaжаз с настраиваемым диапазоном измерения по

Максимальньrй д{апазоном измерения до 500 мкм (настренньй
ук }ьвается в паспорте).

В п п - выходпой увпфпцпроваппый токовый спгrrал
01: (4-20) мА;
02: (0-10) мА
С п в -подключаемый первшчrrый преобразоватегIь
0l : велосимстр HS-2-1-2;
02: велосиметр HS-2-1-4V (вергика,tьный);
03 : велосимегр HS-2-1-4H (юризонтальный);
04: велосиметр HS-2-1-2i (взрывозащищеЕное исполнеЕие);
I) п в - параметры реле (прппtlмдет зЕачеппя от 00 ло 04)

Е о п - сцособ сбросr (прпппмrет зпiчеЕпя от 01 до 02)

Схема 4 - Стуктура исполнений систем мониюринга вибрацlлл

измеритеJIьными блокаrrдл НМ1014В, HM20I2B и HM20I4B

по виброскорости.
диaшазон измерения

вибропермещению.
дltшазон измерения

с вторичными

Стрlтсгура испоrпrений систем монитОринга вибрацшr с вториIlпыми измеритеJIьными

блоками HM1012-B3G привелена на схеме 5:

HM1012-B3G -А п п -Вв п -С в п
где:
Ап в -дrrапазоп пзмереппй
01: (0-10,0) Mt-t/c;

02: (0-20,0) мм/с;
03: (0-30,0) мм/с;
04: спец заказ с настраиваемым диiш&}опом измеренrlя по вибрскорсти,

Максима.lьный диапазоном измq)ен11я до 30 мм/с (настроенньй ди:шазон измерения

укzl:tывается в паспорте).
В о п - подключаемый шервшчпый преобразовате.пь
0l : велосимегр HS-2-1-2;
02: велосимегр HS-2-14V (вергика.rьный);
03 : велосиметр HS-2-1 -4H (горизонтаьный);
04: велосимегр HS-2-1-2i (взрывозащищенное исполнение);

С в в - выходвой унпфпппровацrrый токовый спгшал
01: (4-20) мА
02: (0-10) мА

Схема5.СцУкryраисполненийсистеммониmрингавибрачиисвториIIными
измеритеJъными блоками НМ 10 l2-B3G
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Струкцра испошlений систем мониторинга вибрацшl с вторичными измерительными
блоками НМ1012-В4G приведепа на схеме 6:

HM1012-B4G-A п в -Вп в _С п п
где:
Ао п -дшапазов измереrrrrй
01: (0-100) мкм;
02: (0-200) шсм;
03: (0-500) шш
04: спец зак } с Еастаиваемым диапазоном измереншI по виброперемещению.

Максимшrьньй дlапазоном измерения до 500 мкм (настренньй диапазоп измерения

указывается в паспорте).
В п п - подключаемый первпчпый преобразовате.пь
01 : велосиметр HS-2-1-2;
02: велосиметр HS-2-1 4V (вертикапьный);
03 : велосиметр HS-2- 1 -4Н (юризонта.rrьньrй);

04: велосимегр HS-2-1-2i (взрывозацищенное исполневие);
С п п - выходшой унпфвчпровапцый токовыfi спгпал
0t: (4-20) мА
02: (0-10) мА

Схема б - Струкгура исполнений систем моЕиторинга вибрации с втор}г|ными
измеритеJъЕыми блоками НМ1012-В4G

струrсгура испошrений систем мониторшга вибращпr с вторшшыми измерительными
блоками HMI022B и НМ1022В-Т приведепа на схеме 7:

нМ1022В-А в п -Вп п -С в g
нм1022В-Т-А п в -Вп о -С п п
где:
А о п - дпапазоп пзмерепий
01: (0-100) мкм;
02: (0-200) мкм;
03: (0-500) мкм
04: спец заказ с настмваемым диапазоном измереIiиJI по виброперемещению.

Макспмаьнъй д{апазоноМ измереншI до 1000 мкм (настроенный диапазон измерения

укff}ывается в паспорте).
В п в - шодключаемый шервпчвый преобразовате,ль
01 : Преобразовагель вихретоковьй HS-l
С п п - выходшой упrфвцпроваппый токовый сrrгпал
01: (4-20) мА;
02: (0-10) мА

схема 7 - Структура исполнений систем мон!fторинга вибрации с вторичными

измерЕтельнымп блоками НМ1022В и HMI022B-T,
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Струкrура исполнений систем мониторlлнга вибрачии с вторичными измерительными
блоками НМ2022В приведено на схеме 8:

нм2022В-А п п _В п о _С п B -D п п -Е п о
где:

А п п -дяапазоп пзмереrrпй
01: (0-100) мкм;
02: (0-200) мкм;
03: (0-500) мкм
04: спец заказ с настриваемым диlшазоном измереЕия по виброперемещению.

Максимшrьньшi д{aшазоном измерения до 1000 мкм (настроеняьтй диапазон измерения

укilзывается в паспорте).

В п п - выходrrой увпфпцпроваппый токовый сцгпал
01: (4-20) мА;
02: (0-10) мА
С п о - подключаемый первпчпый преобразовате.rrь
0 1 : ПреобразоваFель вихретоковый HS- l ;
D п п - параметры репе (прпшпмаег зшачеппя от 00 до 04)

Е п п - способ сброса (прпппмает зпачеппя от 01 до 02)
Схема 8 - Сцуктlра исполнешrй систем моЕЕюрпнга вибрации с вторичными измерительItымl{

блоками l1Nl2022B

Структура испоrпrений систем мониториlга вибрации с вторичными измерительными
блоками HM1022G пршедена на схеме 9:

нМ1022G-А в в -Вп о -С п в
где:
А п в - дrrапазоп rrзмереrrпй
0l: (0-100) мкм;
02: (0-200) мкм;
03: (0-500) мкм
04: спец заказ с насц)аиваемым диапазоном пзмерения по виброперемещению.

Максимальньй д{апазоном измерени-я до 500 Mror (настроенньл1 дrапазон измерения

указывается в паспорте).
В о в - подключаемый первичпый преобразовате.пь
0l: Преобразоваrtль вихреT оковый HS-l
С п п - выходrrой уппфвuпроваппый токовый спгяал
01: (4-20) мА;
02: (0-10) мА

Схема 9 - Струкгура псПолненпй систем мониюринга вибрацшr с вторп.Iпыми
измеритеJIьными блоками НМ 1 022G.

при проведении поверки систем мониторинга вибрации Нм, используется метод

прямых измерений. При поверке систем, должна бьrть обеспечена прослеживаемость

поверяемого СИ к Госуларственному первиIIному эталону единцц дIины, скорости и ускорения
при колебатеrьrо, дчшкЪrr,п твердого тела (ГЭТ 58-2018) по Государственной поверочной

схеме дш средств измерний вибрперемещения, виброскорости, вибрускорения и }тлового

ускорения, угвержденной приказом Федершrьного lгентстм по техЕЕIIескому реryлированию и

метрологии от 27 .12.20|8 г. Ns 27'12.

.I[опускается возможпость поканаьной поверки, а так же проведение поверки на

меньшеМ числе поддиапазонов измерений частот с указанием бъема вьшолнепной поверки в

федера:rьном информационном фонде по обеспечению единства измерний и в свидетельстве о

поверке.
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1 ПЕРЕЧЕНЬ ОIIЕРАI]ИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

1.1 При проведенпи поверки доJDкны бьtть вьпrолнеЕы операции указанные в таблице 1.

Таблица 1. по

обязательность
проведения операцId при поверке

Наименование операции Номер
пуIrкта
методики
поверки

первичной периодической

41 2 J

да
Требования к условию проведения
поверки

5 да

Внешний осмотр 6 да да
даПодготовка к поверке и опробовапие

средства измерений
да

нетПроверка програl},rмного обеспечеЕия
средства измерений

8 да

да да

Определение приведеIшой
погрешности измерений по
чифровому инд.rкатору и
погрешности преобразовalния
параметров вибрачии в

унифицироваlrный токовый сигяал
на базовой частоте 80 Гц 9.1

да9.2 да

Определение неравномерности
амплитудно-частотной
характеристики относитеJIьно
базовой частоты 80 Гц

да9.з да

Подтверждение соответствия
средства измерения
метрологическим требованиям

да10 даОформление результатов поверки

7
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2 МЕТРОЛОГИtIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

При проведеяии поверки необходимо примепять основные п вспомогательные средства
поверки, приведенные в таблице 2.

Таблица 2. С ства

.Щотryскается применять друпiе средства поверки, не приведенные в таблице 2, но

обеспечивающ]е оцределение (контрош) метрологиtIескш( характ€ристик поверяемьш средСтВ

измерений с требуемой точностью.

3 ТРЕБОВАНИJI К СПЕЦИА,IИСТАМ, ОСУЩЕСТВJUIЮЩИМ ПОВЕРКУ

К поверке допускаются JIица имеюпие необходлмые навьки по работе с подобными
средств:llt{и измеренrпi, вкJIючtц перечислеЕIIые в таблице 2, и ознакомленными с

эксплуатационНоЙ документациеЙ на поверяемое средство измерения и дапной метод,tкой

поверки.

4 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПВЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ IIРОВЕДЕНИJI ПОВЕРКИ

при провелении поверки доJDкны собJподаться тфования безопасноgги, устtlновленные
в ГоСТ 12.1.019-2017, гост 12.2.091 -20|2 а эксLfiуатационноЙ докр{ентации фирмы-
изготовитеJUI.

5 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИJIМ ПРОВЕДЕНИJI ПОВЕРКИ

от 15 до 25
от 20 до 90

от 70,0 до 106,7

Пример возможного средства
поверки с указанием наименованшI,
зalводского обозпачения, а при
нzlJIичии- обозначения типа,
модификация

Номер
пункта
поверки

Наименование и тип ocHoBHbD( иJш
вспомогательЕьD( средств поверки,
обозначение докумеtIт4 регл{lI1,1еЕтирующего
технические требоваIrия и (или)
метрологшIеские и осЕовные техпI{IIеские
характеристики,

Прибор комбинированный Testo
622,реr. Ng 53505-13

5 Средство измерепий температуры от -l0 'С до
+60 оС с погрешностью пе более +l оС;

.Щиапазоны: измерения температуры от -l0 до
+60 "с, пГ +0,4 "с; измерения опrосите.rьной
вл:Dкности от 10 до 95 %, ПГ *3 О/о; измерения
абсоrпотвого дiлыIения от 300 до 1200 гПц IГ
+5 гПа

Установка мя поверки и
кшибровки
виброизмерительньпtпробразовате-
лей 9155 (рег. Ns 68875-17)

Поверочная виброустановка 2-го разряла в

соответствии с приказом Росстандарта от 27

декабря 2018 г. Jф 2772

Кшшбратор
многофункционагьный
фег. N 52221-12)

процессов
Fluke 726

9.1,9.2 РЭ 2-го разряда по приказу Федерапьного
zгентства по техническому регулировдшю и
метрологии от 01 октября 2018 г. Ns 2091 в
ди:шазоне измерении поверяемой системы

при прведении поверюr доJDкны быгь собrподены следующrе условItя:

-температура окружающего воздуха, ОС

-относитеJьная mrDIGocTb окрукalющего воздуха' %

-атмосферное давление, кПа
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б внЕшниЙ осмотр срЕдствА измЕрЕниЙ.
При внешпем осмоте устalнавJшвают соответствие комплектности и маркировки

требованиям экспJIуатациош{ой док}тиентации, а fiucкe отсутствие механи.Iескиr( повреждеяий
корпусов, соединительньD( кабелей и разъемов. В сrrучае обнаружения несоответств}tя хотя бы
по одrому из вышеперечисленньш требований поверка прекращается.

7 ПОДОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОIРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ.

Проверлот работоспособность системы в соответствии с эксплуатационной
документацией.

При подцотовке к проведению поверки доJDкно быть устшlовлено соотвfiствие
следующим тебовани-шvr :

- отсутствие MexaHEIIecKID( поврждений корпуса элеrгрических разъемов.
В слуlае несоответствия хотя бы одrому из выше указ IньD( требований, система

считается вепригодной к примеЕению, поверка не производ{тся до устаненЕя выявленных
замечаний.

Система до.пttна быть прогрета и подготовJIена к работе в соответствии с руководством
по эксплуатации.

8 ПРОВЕРКАIIРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИJI СРЕДСТВАИЗМЕРЕНИЙ

Проводят проверку идеlrтификациоЕньD( данньD( прогрllммного обеспечения (по

технической докуIuентации фирмы производителя) яа соответствие таблице 3.

Таблица 3 - Иденти икационные дtшные ного обеспечения

9 ОПРЕШЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И

ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИJI СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИJI МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ

ТРЕБОВАНИJIМ

,щля систем мопиторинга вибрачш,r Нм с вторичными измерительпьшrlи блоками

HMl002B, HMl0l2B, нм1014в, нм1012_взG, HM10l2-B4G, нм2002в, HM20l2B, нм2014в
первичные преобразователи (акселеромgгры HS-2-2, велосиметры HS-2-1-x, велосимегры HS-2-

3) закрепляются на вибростоле поверчной виброустановки.

,Щля систем мониторипга вибрации НМ с вторичными измерштеJIьяыми блоками

нм1022в, HMI022G, нм1022в-т, нм2022в, где в качестве первичпого преобразователя

применяется преобразомтеrь вихретоковьй HS-l выполнить следующле действия:
- закрепJUIют на вибростоле поверошrой виброустановки образец метarлла, вибрацию

которого прaЬбр*о"чr"пь доJDкен пробразовывать в электрический сигна;r. Плоскость образuа

MeTaJma доJDкна быть перпендrкуJIярна к напрilвJIепию колебшrrй вибрстола;
- датчик преобразователя с помоцIью специllJъного кронштейна устzlнiвливilют над

образцом метаJIла на расстоявии, указанном в паспорте (сердива диапазопа измерений, если пе

}казан в паспорте), таким образом, qгобы нчшравление главной оси чувствительности

преобразователя совпад:шо с ЕапрllвлеЕием колебапий вибрстола.
Прчмечание - образеЦ металла, применяемый при испытаниях, изготавливают в форме

диска толщиной от 5 до l0 мм и дIаметром от 15 до 50 мм (но не менее двух диаметров

измерительItой катушки преобразоватеrrя) из металла той же марки, что и марка металла, из

которого изготовлена поверхность, перемещение которой преобразует в электический сигнал

,rp"obp*o"ur"nb (например, сталь вала ротора турбины или генератора),

Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное нмменование ПО нм1000в (нм2000в
Номер версии (идентификационньй номер) ПО Не ниже V2.0
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9.1 Определение приведенной погршrости измерений по чифровому иЕдикатору и
приведенной погрешности пробразования параметров вибрации в укпфшщровлrньтй токовый
сиrнал на базовой частоте 80 Гц.

Задать на поверочной виброустановке на базовой частоте не меЕее шести значений
(вибрскорости, вибрперемещения), в зависимости от того па какой парамегр измерений
настроен прибор, равЕомерно расположенных в диап }оне измерений включм верхний и
ниrrсrий предел измерний.

Последовательно, в каждой контро.тьной точки и зафш<сировать веJIичины тока с

llналоговых вьD(одов системы и показание системы по блоку индикации.

Приведенная погрешность по rщфровому индикатору рассIштывается по формуле (1):

а, = 
(9q;9эч) х 100 (%) (1). Irв,лр.

где:

4"д- задаваемое зЕачение вЙбрачии на эталонной виброустановке, мм/с (мкм);

D".". -измеренное значение вибрачии, отсчитываемые по цифровому индикатору,

соответственно, мпr/с (мкм);
D".no.- верхний предел измерения шкalJБI системы, мйс (мш).

Измеренное значение измеряемого параметра по унифицировalнному токовому сигнаIry

опредеJuпот по формуле (2):

_ (Iизм-rн)хDв,п,
F"., = ffi, мм/с (мкм) (2)

мА.

где:
I"., - измеренкьй ток с вьD(ода вториtIпого преобразователя на i-ой задаваемой точке,

I, - измеренньЙ ток с вьD(ода вТоричного пробразователя при отсугствии сигпала, мД.
I* - измеренньй ток с выхода вторшIного преобразователя при задzшlном значении

(мкм).
9.2 Определение неравномерности

относительно базовой частоты 80 Гц
амплиryдно-частотной харzrктеристики

верхнего предела измерений, мА.
D". n. - верхний цредел измерений на который настроена система согласно паспоргу,

Приведенную погрешность пробразования параметров вибрачии в 1нифичированньй
токовый сигнал рассчитывzlют по формуле (3):

fl = 
D".!- D'"д х 100(%) (3)

D".п.

где:
D,ril -рассчитшrЕое значение измеряемого ПараIt{етра по унифицировшrному токовому

сигнапу по формуле (2), мм/с (мкм)
D.* - за,данное значение измеряемого пара},Iетра по эталонной виброустановке, мм/с

(мкм)
D" n. - верхний прдел измерпий на которьй настроена система согл:юно паспоргу, мм/с

прверка характеристик прибора в рабочем частотном диlшазоне проводится при

noaro*oo^, ar"rar* виброскорости (виброперемещения), в зllвисимости от того на какой

парчц\,rетр измерений настроен прибор, которое выбирается рzlвным приблизrгепьно соредине

диапазона измерений прибора. Если виброустalновка не позвоJlяет поддерживать постоянное

значение виброскорости (виЪроперемещения) во всем чаgготном диaшазоне работы прибора,

допускается измеяять велитIиIry виброскорости (вибрперемещения) в зависимости от

задаваемой частоты вибрацпи.
В данном случае измеренное значение приводится к опорЕому урвню по формуле (4):

Dn." onp = ffi" '"." 
(4)

где:
Dопр - опорный уровень вибрации относитеJъЕо которого вьтчисляется

HeplвHoмeplrocTb AID(
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Dзад - задапный урвень вибрачии
Dизм - измеренЕое значение вибрации при заданном }ровне

По токовому вьrходу (5):

(I51t).e*"+lH
/".rnonp=7ЁfrxD".'.

(if;f,J'О"д+lg
где:
IH -начшIьпое зЕачение тока (0 и;пr 4), мА
IK -конечное значение тока (10 иш 20), мА
D в, п. - верхний прдел диапазона измерений;
Dопр - опорный уровень вибрации;
Dзад - задаш:ый уровень вибрачии
Dизм - измеренное значение вибрачии при заданном уровне.

(5)

При проверке харакIеристик в качестве KoHlpoJrьHbD( следует выбирать точки,

равномеряо распределешrые по частотному дrшазоIrу, не меЕее 8-ми вкlпочая началО И КОНеЦ

диапазона.
Установить на вибрстоле колебапия с задlшным значением виброскости

(виброперемещения),
Последовательпо, для каждой контрольной точки задать колебапия с частотой и

величиной виброскорости (вибрперемещения), соответствутощей зЕачениям конlрольных
точек, и зарегистриромть веJIичины тока tlналоговьD( вьD(одов приборц а так же пОКtВilНИЯ С

цифрового инд-rкатора.

.Щля поrцrченных значений измеренньD( веJшIшн в каждой коrггрОльНОЙ ТОЧКе

выполнить расчеты по приведенным ниже формулам.
Величина неравномерности ампJIитудно-частотной харакIеристпки по

унифицирваняому токовому сигналу (7,; ) вычисJIяется по формуле:

у _ 20 х lc*, (дБ) (6)

где:
1,- Измеренное значение постоЕlного тока на выходе вибрпреобразователя на однОЙ

из укaванных выше частот, мА
16 - Измернное значение постоянного тока на вьп<оде вибропробразомтеля на на

базовой частоте, мА.
значение нерiвЕомерности дtD( прибора по чифровому индпкатору rrlrшпr монитору

рассчитывается по формуле:

у =2oxlc#*,toul (7)

где:

D изм i -значепие виброскорости (виброперемещения) измеренное системой по

цифровому индrкатору и монитору, соответственно, в i-ой кошгроlьной точке, мм/с (мкм);

D".",6". - ЗН11Ч€ние виброскорости (виброперемещения), измернной на базовой частоте,

мм/с (мкм).

9,3 Подтверждение соответствия средства измерения метрологическим требованиям

Сисгсма сцtтаgгся приго.шой к применеЕию (соотвсгствующим метрологшIеским

требованиям), если она, прошла поверку по кФrцому пункгу дaшЕой методики и если

поJryченные значеЕия по пувкту 8.1 приведенной погрешrосгп измерений по цифровому
выходу и приведенпой погрешности преобразования пар.rметов вибрации в унифицированный
токовый сигЕал Еа базовой частоте 80 Гц не превышzlют +lolo и поJryченные значеЕия

неравномерноСти rмплитудно-частотной характеристики не превышают +З дБ.
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l0 оФормлЕниЕрЕзультАтов повЕрки

10.1. Система" прошедшм поверку с положитеJьным резуJIьтатом, призЕается годной и

допускzlются к применению,
l0.2. При отрицатеJIьньD( результатarх поверки в соответствии с действуюпшм

законодательством в области обеспечения единства измерений РФ на систему оформляегся
извещение о непригодности к применению.

l0.3. Результаты поверки передzrются в Федеральный информационньй фонд по
обеспечению едпrства измерений, По заявлению владеJьца Федства измерений иJш лица,
представившего его на поверку, вьцается свидетеJIьство о поверке средства измерений и (иrш)
ставится отметка в паспорт.

_--- -)
Начальник отдела 204 А.Г. Волченко


