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1 Общие полоя(еЕпя

1.1 Настоящая методика поверки (да;lее - мстодика) распрострau{яется на систему измери-
теJIьн},ю СИ-СТlБ зав, J',lЪ 001 (далее - система), изготовленную ООО кНПП (ПАРК-ЦЕНТРD,
и устaшl:lвливает периоддIность, объем и порядок ее перви.rrrой и периодической поверки.

1.2 Система подlежит первrrчlой поверке при вводе в эксплуатацию или после ремонта
и период,цеской в процессе экспJryатации.

1.3 !огryскается проведение поверки отдельньD( измеритеJБньD( к:lнalлов (далее - ИК)
из состава системы в соответствии с заявлеЕием владельца, с обязатеrьньш,t указаЕием
в сведеЕиях о результатarх поверки в Федеральном информачионном фопде по обеспечению
единства измерений (да;rее - ФИФ ОЕИ) информации об объеме проведенной поверки.

1.4 ИК избьrточного давления, температ}ры (с термопреобразователями сопротивления),
виброскорости, сиJIы постоянного тока (с шlrrтами) подвергаются покомпонентной (поэле-

ментной) поверке: демонтировarяные первичные измеритеJIьные преобразователи - в лабора-
TopHbD( условиях; вториtшая часть - комплекспьй компонент, вIOтючlUl линии связи - на меСТе

экспlryатации системы.
1.5 Входящие в состав системы первиtшые измерительные преобразователи }твержденно-

го типа (дат.п.rки дtвлеция МИДД-l3Ц и МИДА-15, преобразователи измерительные давления
ЗОНД_20, дат.Iики дчlвления тензорезистивные APZ 3421, термопреобразователи сопротивления
ТП-9201, ТСП-019б, блок электронньй БЭ-40-4М и вибропреобразователи МВ-43 или аппара-
тура измереЕия poTopнbD( вибраIшЙ ив-д-сФ-3м, шунт измерительrтьй стационарньЙ взаrдrlо-

заменяемьй 75.шисв) должны поверятъся в соответствии с установлеЕными дJIя HID( иIrтерва-

Л:lItlИ МеЖДу поверками (МIIИ) и иметь llктуЕшьпые сведения о полохительньD( ре3ультатах по-

верки в ФИФ ОЕИ.
1.6 При определении метрологических характеристик системы использ},ются метод непо_

средственногО сравнениЯ результата измерениЙ со значением, измеренным этilлоном, для ИК

}тловогО перемещениЯ и метоД прямыХ измерений величин, воспроизводимых мерlt^{и, для ИК
избьггощrогО д:вленItя, температурьц нzшряжения постояIlного токa' элецрического сопротив-

леIIиJI, сиJIЫ постоянною токц частоты переменного токц интервала времени, массы, силы.

1.7 обеспе.павается прослеживаемость Ик системы к Государственным первиIшым этало-

HalNt:

- единицы давления-паскIJul ГЭТ 23-2010, в соответствии с Государственной поверочяой

схемой для средств измерениЙ избьгtошlого давлен11я до 4000 МПц 1твержленной приказом

Федера,тъногО агентства по техническому реryлировalнию и метрологии }ф 2б53 от 20 окгября

2022rcда;
- едиЕицы температуры в ди.шазоне от 0 до 3200 "с гэт 34-2020 и едиЕицы температуры-

кеJIьвина в диапа}оне от 0,3 до 2,1з,16к гэТ 35-2021, в соответствии с Государственной пове-

рочной схемоЙ дJIя средств измерепий температурьц угвержленной приказом Федера.llьного

агентства по техниЕIескому реryлировalнию и метрологии Nэ 3253 от 23 декабря 2022 rcда;
- единицЫ электрическогО сопротивлеЕиJI гэт 14-2014, в соответствии с Государственной

поверо.пrой схемой д,тrя средств измерений электрп!Iеского сопротивления постол{ного и пере-

меЕного тока, утвержденной приказом Федера,тьного агентства по техншIескому регулирова-
Еию и метрологии Ns 3456 от 30 декабря 20l9 года;

- единицЫ электрическогО ,*p"*"rrrn' гэт 13_2023, в соответствии с Государственной

поверо.шой схемой для средств измерений постояяного элекгрического нzrпряжеIl}t,I

и электродвиЖущей силы, 1твержденной приказом Федерагьного агентства по тею{ическому

реryлиров.шию и метрологии Jф 1520 от 28 июля 2023 года;

- единицы времени, частоты и национaшьной шкалы времени гэт 1-2022, в соответствии

с Государственной поверо.шой схемой для средств измерений времени и частоты, }твержден_

ной приказом Федера-пъного lгеЕтства по техяическому реryлированию и метрологии Ns 2360

от 26 сентября 2022 года;

Инв. Ns подr. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. J'{Ъ лубл. Подп. и дата

J
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- единицы силы постоянного электрического тока Гэт 4-9l, в соответствии
с Государственной поверо.д{ой схемой дIя средств измерений силы постоянного электрическо-
го тока в диiшазоЕе от 1,10-1б до 100А, утвержденной приказом Федерального tгентства
по техническому регулировzlнию и метрологии J\b 2091 от l октября 2018 года;

- единицы плоского 1тла ГЭТ 22-2014, в соответствии с Государственной поверочной
схемой для средств измерений плоского угла, утвержденной приказом Федера;rьного агентства
по техни!Iескому роryлированию и метрологии Ns 2482 от 26 ноября 2018 года;

- единицы массы (килограмма) ГЭТ 3-2020, в соответствии с Государственной поверочной
схемой для средств измерений массы, утвержденной приказом Федерального агептства по тех-
ническому регулировtlнию и метрологии Nч 1622 от 04 июllя 2022 rодаi

- единицы силы ГЭТ З2-20|1, в соответствии с Государственной поверочной схемой дIя
средств измерений силы, утвержденной приказом Федера,тьяого агентства по техническому ре-

ryлированию и метрологии Nэ 2498 от 22 октября 2019 года.

2 Перечень операций поверкп

2.1 При первичной и периодической поверке выполнить операции, }казанные в таблице 1.

Таблица 1 - оп по ки

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nч лубл. Подп. и дата

4

обязательность
вьшолнения

операции поверки
при

периоди-
ческой
поверке

Номер разлела
(пlъкта) мето-
дики поверки,
в соответствии
с которым вы-
полняется опе-

рация поверки

первич-
ной по-
верке

Наименование операции поверки

,7

.Ща !аВнешний осмотр
8!а !аПодготовка к поверке и опробование
9.Ща .ЩаПроверка прогрalI\,{много обеспечения (ПО)

10
Определение меlрологических харzжтеристик и под-
тверждение соответствиJI средства измерений метро-
логическим требованиям

Да Да
Определение метрологических характеристик
ИК избьпочного дalвления.
Количество ик - 46

.Ща 10.2

Определение мстрологических характеристик
ИК температуры (с термопреобразователями сопро-
тивлепия).
Количество ик - 17

10.зДаДа

Определение метологических характеристик
ИК сопротивлениJl постоянному току, соответств},ю-

щего значен}tям температ}ты, измеряемой термопре-
образоватеrrями сопротивлеЕия по ГОСТ 665 1-2009.

Количество ИК - 5

10.4Да !а

Определение метологических характеристик
ИК напряжения постоянЕого токъ соответствующего
значеЕиям температуры, измеряемой термоэлектри-
ческими преобразоватеlrmlи ХА и )С(
по ГоСТ Р 8.585-2001.
Количество ИК - 31

10.1

Да
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обязательность
выполнеЕия

оперtщии поверки

Номер раздела
(пркта) мето-
дики поверки,
в соответствии
с которым вы-
полняется опе-

япо ки

Наименование операции поверки

Да 1 0 5Да

l0.б!а!а
Определение мецологических характеристик
ИК виброскорости.
Количество ик - 18

10.7!а Да
Определение метрологп.Iеских характеристик
ИК напряжения постоянного тока.
колrтчество Ик - l

10,8ДаДа
Определение метологических харarктеристик
ИК силы постоянного тока (с шунтами).
Количество ИК - 1

10.9[аДа

Определение метрологических характеристик
ИК силы постоянного тока, соответствующей значе-
НИЯМ ПаРаI\{еТРа.

Количество ик - 18

10.10Да
Определение метологических характеристик
ИК интерва,та времени.
Количество ИК - 6

10.1 1!а!а
Определение метрологических характеристик
ИК углового перемещения.
Количество ИК - 3

10.12Ща!а
Определение метрологических характеристик
ик массы масла.
Колrтчество ИК - 1

10.13Ща!а
Определение метрологических хараюеристик
ИК силы.
Количество ИК - 2

10.14ДаПодтверждение соответствия средства измерений
бованиям

2,2 Прч несоответствии характеристик системы устalновленным требованияr,r по rпобому

из пунктов табrпацы 1 поверка прекращается и последующие опердIии не вьшоJIн.яются, за ис_

кIIючением оформления результатов по пункry 1 1.1 настоящей методики,

3 Требования к усJlовпям проведеция поверки

олжны соб.тподаться следующие условия:

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам, инв, Nq Инв. J,ib лубл. Подп. и дата

3.1 При проведении поверки д
- температура окружаюшей ср,

- относительнм влаlюrость, Уо

- атмосферное давление, кПа .

еды, ОС............

........ от 84 до 106.

первич-
ной по-
верке

периоди-
ческой
поверке

Определение метрологическrх характеристик
ИК частоты перемеЕного тока.
Количество ик - 12

!а

метрологическим
Ща
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4 Требованпя к спецпаJIпстам, осуществляющим поверку

5 Метрологическпе и технические требования к средствам поверки

5.1 При проведении поверки должны бьпь применены средства поверки, приведенные

в таблице 2.
Таблица 2 - С по

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Термогигрометры ИВА-6
модификаIшй ИВА-6Б2-К,
рг. Nэ 46434-11

Термогигромегры ИВА-6
молификапий ИВА-6Б2-К,
рг. No 46434-11

Барометры рабочие сетевые
БРс-lМ молификачий
БРС-lМ-1, рег. Nч 1бOOб-97

Срлстм измерний темпера-
туры окрlжающей среды
в дtlшазоне измерний
от+15 оС до +25 оС с абсо,
rпотной погрешностью не бо-
лее *1 ОС.

Средстм измерений относи-
тельной влФкности воздуха
в ди:шазоне от 45% до 80%
сабсоrпотной погрешностью
Hg $6л99 t2 О/о.

Средства измерний атмо-
сферного давления в диапа-
зоне от 84 до 106 кПа с абсо-
лютной погрешностью не бо-
лее *0 5 кПа

п. 8.4 Концоль условий про-
ведеI tя поверки

Калибраторы дaлвJIения пор-
тативные
Метран 50l-ПК,Щ-Р,

. N9 22307-09

Средстм воспроизведения
избьггочного давления в диа-
паlоне от -0,1 до +10 МП4
кJIасс точности не х 005

п. 10.1.1 Определение метро-
логических характеристик
ик избьгго.цlого дalвленltЯ
комплекгЕым способом

Калибраторы промыцшен-
нъ,D( процессов универсмь,
Еые Акип-7з01,
рег. JФ 3б814-08

Средства воспроизведения
силы постояЕного тока в диа-
па:}оне от 4 до 20 мА, класс

точности не хуже 0,05, нали-
ения токамапчие

п. 10.1.2 Определение метро-
логических характеристик
ик избьпо.пlого давления по-
элементным способом

Меры электрического со_

противления многозначныЕ
типа Мс з055,

рег. Nэ 795б2-20

Срелства воспроизведения
сопротиыIения постоянному
току в диапвоне от 1 до
200 Ом, кJIасс точности
не хрке 0,02, дискретность
устzlновки значений сопро-
тивления не более 0 01 ом

п. 10.2.1 Определение метро-
логических характеристик
ИК темпераryры (с термопре-
образователями сопротивле-
ния ТП-920l и ТСП-0196) по-
элементным способом

Инв. Ns пол,I. Подп. и дата Взам. инв. Np Инв, Nч лубл. Подп. и дата

4.1 К провелению поверки допускаются лица, изу{ившие экспJryат Iионную док},}rента-

цию па систему, имеюIщ{е пеобходлмую квалификацию в области шмерений давления, ТеМПе-

ратуры, элекгрических, механических, геомЕтических величин и прошедшие инструктФк
по техЕике безопасности.

Метрологические
и техяические требования

к средствам поверки,
необходтмые дtя проведенпя

поверки
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Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические
и технические требования

к средствllь{ поверки,
необходrмые д;rя проведения

поверки

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

п. 10.2.2 Опрделение метро-
логических характеристик
ИК температуры (с приемни-
Kzlllи температуры П-77 вар. 2
и датIшк:lми температуры
двухканмьными П-109)

Средства воспроизведеIlия
температуры в .щlапазоЕе
от -50 оС до +200 оС с абсо-
лютной погрешностью не бо-
лее +(0,1-0,3) "С.

Срелства воспроизведения
сопротивления постоянному
току в диапазоне от 1 до
200 Ом, кJIасс тоrшости
не x}DKe 0,02, дискретность
установки значений сопро-
тивлени, не более 0,01 Ом

Катпrбраторы температуры
JOFRA серии RTC-R моде-
лей RTC-I568 и RTC-700B.
рг. Nч 46576-11.
Госуларственньй вторич-
ньпi эталон е.Iрlницы темпе-

раryры в диaшазоне значе-
ний от 83,8058 К до 273,1б
К (от минус 189,3442 "С до
0,01,с), 2.1.Z2в.0029.201з
Меры элекгрического со-
противления многозначные
типа Мс 3055,

рг. Nэ 79562-20

п. 10.3 Опрелеление метроло-
гических харarктеристик
ИК сопротивления постоян-
ному току, соответствуюшего
значениям температ}?ы, из-
меряемой термопреобразова-
тепями сопротивлениJI
по ГоСТ 6651-2009

Срелства воспроизведеншI
сопротивлени-я постоянному
току в диалазоне от 1 до
200 Ом, кJIасс точности
не x}DKe 0,02, дискретность
установки значений сопро-
тивленЕя не более 0,01 Ом

}l:H"":;yfi:,.::l"*":;
типа МС 3055,

рег. Nч 795б2-20

п. l0.4 Опрлеление метроло-
гиlIеских харtжтеристик
ИК напряжения постоянного
тока, соответствующего зна-
ченItям температ}ты, измеря-
емой термоэлекгрическими
преобразователями ХА и ХК
по ГоСТ Р 8.585-200l

Срлства воспроизведенця
напряжеЕия постоянного тока
соответствуюшего значепиям
температуры, измеряемой
термоэлектриtIескими преоб-

разоватеJIями ХА и Ж
по ГоСТ Р 8.585-2001, с абсо-
тпотной погрешпостью не бо-
лgg +0,5 оС, обеспешrвающ,lе
компенсацию ЭДС (холод-

ItbD()) спаев в месте подключе-
ния

Кашбраторььизмерители
стандартньD( сигнalлов
КИСС-03, рег. Nч 20641-11

п. 10.5 Опрелеление метоло-
гических характеристик
ИК частоты переменного тока

Средства воспроизведениJI
частоты переменного тока
в диzшазоне от 20 до l0000 Гц,
кJIасс точности не хуже 0,03,

сигнал синусоидаlrьной фор-
мы с амплитудой от 20 мВ до
2в

Генераторы сигналов про-
извольной формы 33210А,

рег, М 62209-15

Инв. Nb подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. J,{Ъ лубл Подп. и дата
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Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические
и технические требования

к средствaм поверки,
необходrмые для проведеншI

поверки

Перечень рекомендуемьн
средств поверки

п. 10.6 Опрелеление метроло-
гических характеристик
ИК виброскорости

Срелства воспроизведения
силы постоянного тока в диа-
пазоне от 4 до 20 мА, класс
точностп не хуже 0,05

Калибраторы промышлен-
HbD( процессов универсаль-
ные АкиП-730l,
рг. JФ 36814-08

п. 10.7 Опрлеление метроло-
пцескIх характеристик
ИК напряжения постоянного
тока

Средства воспроизведенrlя
н:шряжения постоянного тока
в диапд|оне от 0 до 30 В.
Срелства измерений н.шряже-
ния постоянного тока в диапа-
зоне от 0 до 30 В, класс точ-
ности не хуже 0,05

Исто.пrики питанllя посто-
янного тока Б5-31 (вспомо-
гательные срелства).
Капибраторы промышлен-
HbD( процессов универс:ць-
ные Акип-730l,
рег. Ns 36814-08

п. 10.8 Опрелеление метоло-
гических характеристик
ик силы постоянного тока
(с шунтами)

Срелства воспроизведения
н:шряжения постоянного тока
в диапазоне от 0 до 75 мВ,
кJIасс точности не хуже 0,05

Ка.rибраторы промьшшен,
Еьrх процессов *"""o"-u-ные АкиП-730l,
рег. JФ 368l4-08

п. 10.9 Определение метоло-
гических харzrктеристик
ИК силы постоянного тока,
соответствlтощей значениям
парамета

Средства воспроизведения
силы постоянного тока в диа-
пазоне от 4 до 20 мА, класс
точности не хуже 0,05, нали-
чие режимов генерации и по_

требления тока

Калибраторы промышлен-
HbD( процессов }ниверсarль-
ные АкиП-7301,
рег, М 3б814-08

п. 10.10 Опрелеление метро-
логических харarктеристик
ИК интервала времени

Средства воспроизведения
интервirла времеЕи в диапа-
зоне от 0,5 до 125 с абсошот-
пой погрешностью не более
+0,0l с

Генераторы сигналов про-
извоьной формы 33210А,

рег. Nч 62209-15

п. 10.11 Опрлеление метро-
логических характеристик
ИК 1тлового перемещения

Средства измерений }тловьD(
перемещений в .щlzшазоне
от 0о до 360о с абсолютной по-
грешностью не более +0,1'

Преобразователи }тловьrх
перемещений ЛИР-1l70К
с усцойствами чифровой
индлкации лиР-510А-00,

. Ns 64l11-1б

п. 10.12 Опрделение мсгро-
логических характеристик
ик массы масла

Средства воспроизведения
массы с номинмьным значе_

нием 10 кг и абсо,пrотной по-
грешностью пе ý6д99 *1 г

Гири специальные массой
10 кг, рег. Ns 48l77-1l

п. 10,13 Определение метро-
логических характеристик
ИК силы

Средства воспроизведения
массы с номинальным значе_

нием 10 кг и абсолотной по-
грешностью не более *l г

Гири специа.пьные массой
10 кг, рег. Ns 48177-11

5.2.щ-пя провеления поверки использовать технологические кабели для по
программу
сее

метрологических
руководством

дкJIючеЕия
испьпаний
оператора

средств поверки к кабельной сети системы,
643.2з101985.00l59-01 в соответствии

Ипв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. },,lb лубл.

643.23101985.00159_01 34 01 и программу упраlвления испытаниями (ПУИ) из состава комплек-

Подп. и дата
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6 Требованпя ýс.повпя) по обеспечению безопасности проведешия поверки

б.l При проведении поверки необходимо соблодагь требования бсзопасности, ycтztнoB-

ленные <Правилlми по охране 1руда при экспJryатации элекгроустaшовок>, <Правилами техни-

чесrсой экспrrуагации элекгроустановок потебителейD, эксплуатационноЙ локуг"lентаuиеЙ

на систему, эксшryатационной док},}rентацией на срдства поверки, действующими инструкци-

ями по технике безопасности д;rя конкретного рабочего места.

7 Впешний осмотр

7.1 При внешнем осмоте прверить:
- соответствие системЫ комIlлектУ поставки, вк,IючаЯ экспrryатационНЫе ДОКУr,rеНТЫ фУ-

ководство по эксILIryатации и формуляр);
- отсугствие механическы поврех1дений и дефекrов, отшIательно влияющих на работо-

способность системы;
- нrшшIше на лицевоЙ сторне шкафа измериТельногО оборудования фирменной таблшоI

с нiмменов:ulием и заводским номерм системы;
- соответствие заводского номера системы номеру, yкrrзaнHoмy в формуляре на систему.

7.2 Результаты вЕешнего осмота сЕштать положительными, если выполшIются все выше-

.r"р"*aп""йa требомния. При несобrподении JIюбого из вышепереtшсленныr( требованиЙ си-

стема бракуется и к да.пьнейшей поверке не допускается.

Подп. и дата Взам. инв. N Инв. }''l! лубл. Подп. и дата

9

та прогр.lN{много обеспечения АСУТП-И б43.23l01985.00158-0l в соответствии с ее руковод-
ством оператора б43.23 1 01 985.001 58_01 34 01.

5.3 При проведении поверки допускается применять другие средства измерений, удовле-
творяющие по точности и д Iшaвону измерений тебованиям настоящей методики,

5.4 При поверке должны использоваться средства измерениЙ угвержденньн типов и атТе-

стовzlнные этalлоны величин.
5.5 Используемыс при поверке средства измерений должны бьгь поверены и иметь сведе-

нЕя о положительньD( результатах поверки в ФИФ ОЕИ (знак поверки),

Инв. Ns подл.
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8 Подготовка к поверке и опробование

8.1 При подготовке к поверке прверпть наJIи.ше актуа]rьЕIл( сведепиЙ о положительньD(

результатах поверки в ФИФ ОЕИ:
- используемьD( средств поверки;
- первичньD( измеритеJIьньD( пробразователей из состава системы, приведенНЬD(

в таблице 3.

из состава системы
Изм ительныи ователь

ном в ФИФ оЕИ
Регистрационный

Типнаименование Ик

1,7636-17_lзпдi!вления
50730_17давления МИДЦ-15

66467-1,7Преобразователь измерительньй
д:вления ЗОНД-20
Дат.шк давления тензорезистивньй
APZ

ИК избьггочного дilвления

48114_1lТермопробразователь
ения ТП-9201со

56560_14Термопреобразователь
ения ТСП-0l96

ИК температlры
(с термопреобразоватеJIями
сопротивлсния)

8248з-21'
16985_08

Блок электронный БЭ-40-4М
ватель МВ-43Ви п об

44044-10Алпаратура измерения poтopнbD(

аций ИВ-Д-СФ-3Мви

78710_20Шунт измерительный стационарвьй
взаимозаменяемый 75.шИсВс

Пр и мечан ие - Поверка первичных измерит€льных преобразователей угверх<денного типа

из состава системы проводится по методике поверки, установленной в описании тtлпа

на преобразоваТель или В соответствующей залиси в ФИФ оЕИ ,Iця конкретного регистрационного
ном

8.2 ПодготовrrГь средства поверкИ к работе в соответствиИ с техническоЙ ДОКУrt{еНТаЦИеЙ

на используемые срсдства поверки.
8.3 обеспе.п.rть оператпвную связь между оператором у монитора _ 

компьютера

и оператором, задающим контрольЕые значеЕия эталонньD( сипlалов на входах ИК системы.

Ъ,4 созд"r", прокоIrтроJшровать и з:шисать в протокол поверки (см, приложение Б) усло-
вия проведения поверки, приведенные вьппе в разделе 3.

Ъ.S Прп проведении поверки rrеобходлмЬ у-.fiтьвать, что мера сопротивления мс 3055

имеетненУлевоеначальЕоесоцртивление'поэтомУзначенпясопротиВленItя'Уст:lнавлиВаемые
намеревходепоВсркиопораюром'доJDкныУстанаВливатьсясУчетомIrаJIичияэтогоначально-
го сопртивления.

ti.6 Опрлaп"rпе мgгрологиtlеских хар:lктеристик выпоJIIIять поочередrо дтя всех ИК си-

стемы (в произвольном поря.ще следовalния Ик), в зависимости от типа Ик, в соответствии

с разделом <Поверка> ЛТIОК.4l l71 1.056 РЭ l.
8,7 После проведеIIиJI поверки вернугь систему в Iптатное состояние (восстановить от-

кпюченные дIя проведения поверки цепи).

Инв. Ns под1. Подп. и дата Инв. }Ф лубл Подп. и дата

Таблица 3 -.Щанные о первитIньIх измерительньrх преобразователях утвержденного типа

Взам. инв. J,{b

62292-1'5

ИК виброскорости

ИК силы постояIlного тока
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8.8 Щля провеления опробования подать питalние на АСУТП-И, система вюIючится alвTo-

матически.
Опробоваlrие рекомендуется проводить при работе АСУТП-И с испытывасмым изделием.
С использованием IТУИ проверить:
- наJIичие положитеJIьЕьIх резуJIьтатов диапlостики aшпаратньD( средств системы;
- нztличие и соответствие результатов измерений по всем ИК системы текущему состоя-

нию испытываемого изделия, испытательного стенда и условиям окружalющей среды.
Резуrьтаты опробовшrия считать положительными при вьшоJIнеЕии всех вышеперечиС-

ленньж требовшrий, в противном сJrrrае система бракуется и нtлпрalвJulется в ремонт.
.Щотryскается проводитъ опробование непосредственно в ходе проведения проверок по

раздеJry 10 настояцей методики.
Перед последующими операциями определеЕЕя метрологических характеристик проГреть

систему в течеЕие 0,5 ч.

9 Проверка программного обеспеченпя

9.1 Проверка ПО системы осуществJUIется путем проверки идентификационньD( дalннЬгх

(признаков) прогр:lI\,{мньD( компонентов ПО системы, oTHeceHHbD( к метрологlгIеСКИ ЗНаЧИМЫМ.

9.2 Подать питание на дСУТП-И, система включится iвтоматически.
9.3 Заrryстить на компьютере программу метрологических испьпаrий в соответствии с ее

рlководством оператора 643.23 1 0 l 985.00 1 59-0 l 34 0 l.
9.4 На экран компьютера будЕт вьведено окно с идентификационной информацией ПО,
9.5 Сравнить выведеняую на экран компьютера идентификационнlто информачию

(нмменование програJ\{мы, номер версии, имя файл4 контольl{уIо срrму MD5) с рисунком 1

йrм, дJIя последуюIщ{х версий ПО, с зilписью в разделе <особые отметкиD формуляра системы
лткж.4ll711.056 Фо1.

9.б Результаты проверки cImTaTb положительными, если выводимая на экран идентифика-

ционнаI информациЯ поJIностьЮ соответствуеТ рис}.Irку 1 шш, для последующ{х версий ПО,
записи в рtLзделе <особые отметки)> формуляра системы лткж.4117t1.056 Фо1, в противном

случае система бракуется и направJIяется в ремонт.

систЕмА ж}мЕритЕпьндя си-ст1 Б
Програмйа метрологических испьпаний

Ворсия 1.Ф
ооо "нпп "пАрк].lЕнтр"

htф :rrwtArlч.parc.contra.spb.ru

stendlB mеtr.6хё бвсIrз79лЕА4вDFllв346261441з9Ас5

ок оrrrена

КоrЕрольная суrrиа MD5Иия файла

Инв. JФ подлтr. Подп. и дата Взам. инв. Ns Подп. и дата

РисlтrоК 1 - окнО с идентификаЦиоrтпой информацией ПО

Инв. JФ лубл.

Рёзультат проворюr
Норма
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10 Определение метрологическпх характеристпк и полгверяценпе соответствIlя
средства измерений метрологвческим требованиям

l 0. 1 Определение метологических характеристик ИК избыточного давления

Определение метрлогпческих характеристик ИК избьгго*rого дalвления выполнять ком-
плектным способом или поэлементньпr.t способом. Опрлеление метрлогrг|ескrх хараКтеРИ-
стик ИК избьгочногО давления с датп{ками дalвJIенпя теЕзорезистивньши APZ, имеющими

цифровой интерфейс, выпол}tять ToJrьKo комплектным способом.

10.1.1 Опрелеление метролопfiеских характеристик ик избьпо.пlого давления комплект-
Hbпr.r способом

l) Запустить на компьютере прграмму метрологиIIеских испыганий и дrrльнейшие дей-
ствия выполнять с ее использовtlнием.

2) В диалоговОм окне пргрtммы метрологи.Iескlrх испытilний выбрать поверяемый ИК,
комплектньй способ, очистить таблицу рзультатов измерний.

3) собрать схему, приведенную на рисунке 2 для комплекпrого способа. калибратор лав-

ления подк.пючить к штуIеру датrIика давления выбранного ИК, прлварительно отключив дат-
чик от магистрали давления.

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаомых програп,tмой метрологиче-

ских испьпанИй, установить на ка;lибраторе давлениJI требуемые зпаченЕя дzвления. Запустить

процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера выводятся

a""reru" повЬряемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного ИК.
описание аJIгоритма полгlения результата измерений и формулы вычисления погрешности из-

мерений приведены в rryнкге 10.14.
5) Зафиксировать результаты измерений в фйле мапшнного протокола. Из поrгуrенньгх

дJIя всех поверяемьD( точек значеЕий погрешпости измерений выбрать мlжсимальное

по абсолютноЙ величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложепие Б).
6) ПовторитЬ действиЯ по пунктal { 2|5) птя всех ИК избьггоr+rого давления, поверяемьD(

комплектным способом.
7) Результаты определения cIIIlTaTb положитеJьными, ecJm мzксимаJIьпое значение, при-

веденной к нормирующему значениЮ ИК, погрешности измерпий избьгго,пrого давJIения

в рабочем д{апазоне измерний для всех Ик наход.lтся в допускаемьD( пределtж, приведенньD(

в табrп.rце Д.l приложения Д, в противном сJIучае система бракуется и направJIяется в ремонт,

10.1,2 Опрлеление метрологическID( характеристпк ИК избьпо.пrого давления поэле-

ментным способом вкIIючает:
- проверку нiлличия действующей поверки на входящле в состав Ик первичные измери-

тельные прЬбрпзоuатели дчlвJIения МИДЛ-l3П, МИДЦ_15, ЗОНД_20 (далее - датчики давле_

ния), вьтполненной по установленной методике (см. вьппе примечание к таблице 3);

- определение приведенной погрешности измерений салы постояЕного ток4 соответству_

ющей значениям избьпочного давления;
- расчfi cyNlмapнbD( значений приведенной погрешности измерений избьrго,*lого давле-

ния.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. JФ Инв. J,.lb лубл. Подп. и дата
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Кроссовое
оборулование

КомпьютерКазrибратор
давления

.Щатчик APZ
(чифровой
интерфейс)

Калибратор
давления

пип
избыгочного

давления

КомпьютерууГy 2002Кроссовое
оборудование

пип
избьrто.*rого

давления

а) Схема определениJ{ метологических харllктеристик комплект:ьп,t способом

ПИП - перви.пlый измерительньй преобразователь

б) Схема определения метрологи.Iеских характеристик поэлементным способом

Рисунок 2 - Схема определения метрологических характеристик
ИК избъrгочпого давленшI

Инв. Jt подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Подп. и дата

уиу 2002Кроссовое
оборудование

Катпrбратор
силы постоян_

ного тока

Инв. }Ф лубл.

Компьютер
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l) Зшrустить на компьютере прграiд\{у метрологических испытаний и даьнейшие дей-
ствия выполнять с ее использовllпием.

2) В дrшоговом окне прогрllммы метрологЕrIеских испьггаппй выбрать поверяемый ИК,
поэлементньrй способ, очистить табличу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенlrуIо выше на рисунке 2 для поэлементного способа. Калибра-
тор сиJIы постоянного тока с использовдlием тешlологиIIеского кабеля пОДКJIЮ(ШТЬ

к соединитеJIю кабеля выбранного ИК, предваритеJIьпо откJIюIшв кбель от дат"Iика дltвления,
согласпо таблице подкJIючен}tя ср€дств поверки раздсла <<Поверка> ЛТIОК,4l17l1.05б РЭ1. Ка-
rпrбратор силы постоянного тока испоJIьзовать в режиме потрбления тока,

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( прграммоЙ метрологиче-
скж испыт:lний, установить на каlшбратор трбуемые зЕачения сиJIы постоянного ток4 соот-
ветствующей значениям избьпощIого давления. Загryстrrть прцесс измерний в соответстВии
с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяемой точrсl, ре-
зультата измерний и погрсшности измеренпй выбрд{ного ИК (без лат.плка). Описание атго,

рЕтма поJryченшl результата измерений и формулы выtшслеIl11я погрепшости измерений приве_

дены в пунrге 10.14.
5) Зафиксирвать результатЫ измерниЙ в файле мitJIшнногО протокола. ИЗ Поrц^rенньн

дJIя всех поверяемьD( точек значений погрешяости измерений выбРаТЬ МаКСИМаЛЬНОе

по абсолютной величине значение и зафrксировать его в табrпrце протокола поверки (см. при,
ложение Б).

б) За погрешность прошедшего поверку датчика д{вления считать модуль пределов до,
пускаемой основной приведенной погрешности дат"Iика в соответствии с его описапием типа.

Рассчитать в соответствии с пунктом 10.14 погрешность да1tшка давления, приведенную к
нормирующему значению ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см. приложе,
ние Б).

7) Расс.плтать значение суrtrмарной погрешности измерений Ик в соответствии с п}нк-

том 10.14 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложепие Б).

8) Повторить деЙствия по пунктам 2|7) л,tlя всех ик избьгготiого давления, поверяемьЖ

поэлементным способом.
9) Результаты определения сIштать положЕтеJъными, ecJm м:lксимzlльное значение, при-

веденной к нормирующему зпачению Ик, погрешности измерений избьrтоrпrого давления

в рабочем диzшазоне измерний для всех Ик находrгся в допускаемьD( пределах, приведенньгх

в табrплце Д.1 приложения Д, в противном сJryч.rе система бракуегся и направJIяется в ремонт.

1 0.2 Опрлеление мсгрологическrх характеристик ИК температуры (с термопреобразова-

теJIями сопртивления)
l0.2.1 Опрлеление метрлогическкх характеристик ИК температпы (с термопреобразо-

ватеJIями сопротивления тп_920l и ТСП-0l96) поэлементным способом вкJIючает:

- проверку Еалиrшя действующей поверки термопреобразователей сопротиыIения

ТП-920f и т-сп-оtsс, выполненной по устаповлеппой мЕrодлке (см. вьпше примечаяие к табrпl-

Це 3);
- определение абсо.тпотной погрешности измерений сопротивления постояЕному току, со-

ответствующего значеншtrм температуры;
- расчет суммарпьD( значений погрешпосм измеревий температуры (с термопреобразова-

теJIями сопротивления).
Собрать схему в соответствии с рпсутtком 3.

Взам. инв. NsИнв. J,,lb подл. Подп. и дата Инв, }Ф лубл. Подп. и дата
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КомпьютерууIу 2002Мера
сопротивления

Кроссовое
оборудование

ТС - термопреобразователь сопротивления

Рисунок 3 - Схема определения метрологических характеристик ИК температуры
(с термопреобразоватеJIями сопртпвления) поэлемеrrпrьпr способом

l) Запустить на компьютере программу метрологических испьггапий и дмьнеЙшие деЙ-

ствия выпоJIIIять с ее испоJьзованием,
2) В лиа.поговом orcle программы метрологических испьшаний выбрать поверяемьй ИК,

поэлементньпi способ, о.tttстить таблицу результатов измерений, укzлзать начirльное значение

сопротивления меры сопротивлеяия.
3) СобратЬ схему, приведенtгуо выше на рисунке 3, для поэлемеrrпrого способа. Меру со-

противлен}iя с использовalпием технологического кабеrrя подкпючить к соединитеrпо кабеля

выбранного ИК, прдварительно отюIючив кабель от термопреобразоватеJIя сопротивления, со-

гласно таблице подкJIючения средств поверки раздела <Поверка> ЛТкж.41 l71 1.05б рэ1.
4) Послеловательно для всех поверяемьrх точек, сообщаемьD( программой метрологиче-

ских испытatний, установить на мере сопротивления требуемые значения сопротивления. Запу-

стить процесс измереЕий в соответствии с р}ководством оператора. На экраtt компьютера вы-

водятсЯ значениЯ поверяемоЙ точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-

ного ИК. описаяие аJгорптма поJг}^{ения результата измерений и формулы вьr.IисленЕя по-

грешности измерений приведенн в rrуlкге l0.14.
5) Зафиксировать резуJьтаты измерений в файле мапIинного пртокола. Из полrrенньп<

дJIя всех поверяемьD( точек значений погрешносм измерений выбрать м:жсимальное

по абсоrпотной веJIичине значепие (без латтlка температуры) и зафиксирвать его в таблице

протокола поверrm (см. приложеrпrе Б).

б) За погр€шностъ прIп".щего поверку термопреобразоватеJIя сопротивления тп_9201,

тсп-0196 сIштать мо,ryль пределов доrryскаемой основной абсоrпотпой погрешности датчика

в соответствии с его описанием типа, зафиксировать погрешность в таблице протокола поверки

(см. приложение Б).
Рассчитать в соответствии с пунктом 10.14 погрешность термопробрzrзоватеJIя, приве-

денную к нормирующему зЕачению ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см.

приложение Б).- 
7) Рассчитать значепие суммарной поФешности измерний ИК в соотвЕтствии с пунк-

том 10.14 и заяести его в табзшшу протокола поверки (см, приложение Б),

8) Повторить действия по пункгам 2l'1) uа всех ИК температуры (с термопреобразовате-

JIями сопротиыIения), поверяемьD( поэлементньпr способом,
9) Результаты определеIrия сIштать полоr(ительными, если мilксимаJIьпое зЕачение по-

грешностИ измереЕиЙ температурЫ в рабочеМ диапазоне измернrй для всех ИК находигся

в допускаемьD( пределах' приведепньD( в табшrце Д.1 приложения Д' в противноМ СJI}л{ае си_

стема бракуется и пaшравJIяется в ремонт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. }ф Инв. Nч лубл. Подп. и дата
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10.2.2 Опрелеление метрологических характеристик ИК температ).ры с приемникzl},Iи тем-
пературы П-77 ьар.2 и дат.шками температуры двухкан.лльными П-109 (далее - латчлками)
вкJIючает:

_ автономное определепие действительпьu< значений абсо.lпотной погрешнОСТИ ИЗМеРеНИЙ

температуры датчикalми П-77 вар. 2, п-109 в IIяти точкм дiaшазона измерений ИК, в состав ко-

TopbD( они входят, с использованием кarлибраторов температуры по методике гост 8.461_2009

<ГСИ. Термопреобрезователи сопротивления из платины, меди и никеля. Методика поверки>;

- определение абсолютной погрепшости измерений сопротивления постоянному току, со-

ответствующего значениям температ}ры;
- расчет c}a{MapнbD( зЕачений погрешности измерений температ}?ы (с термопреобразова-

теJIями сопротивления) с дат{ик.lI\.lи П-17 вар. 2, П-109.

l) Загryстить на компьютере прогрilI\,rму метологических испыгшrий и дurльнейшие дей-

ствия вьшолнять с ее испоJIьзовllнием.
2) В диалоговом окне проф:lммы метрологических испьттаниЙ выбрать поверяемьй ИК,

поэлементньй способ, очистить таблицу результатов измероний, }кд}ать ЕачальЕое значсЕие

сопротивления меры сопротивления.
3) СобратЬ схему, приведенную выше на рисунке 3, для поэлементного способа. Меру со-

противлепI'tя с использованием технологи!Iеского кабеJIя подключить к соедините.по кабеля

выбрдrЕого Ик, предварительно откJIючив кабель от датчика температуры, согласно таблице

подключения средств поверки раздела кПоверка> ЛТКЖ.411711.056 рэ1,
4) ПоследоватеJIьно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьrх програI\.{мой метрологиче-

ских испытаний, устаrrовить на мере сопротивления требуемые значения сопротивлепия. Загry-

стить процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера вы_

водятсЯ значениЯ поверяемой точки, результата измерений и погрепшости измерений выбрш-

ного ик. ошлсание алгоритма поJryчения результата измерений и формулы вьгIисления по-

грешности измерений приведены в п}нкте 10.14.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полученньтх

дJIя всех поверяемых точек значений погрешности измереЕий выбрать максиммьное

по абсолютной величине зЕачение (без датчика температlры) и зафиксировать его в таблице

протокола поверки (см. приложение Б).

6) За погрепшость датчиков П-77 вар. 2 (для которьп< поJryченные значения абсоrпотньп<

погрешностей не превысLlли допускаемые предеJIы абсоJпотной погрешности в соответствии

с rх этикеткой) с.л,rтать модуJIь пределов догryскаемой основной абсоJпотной погрешности дат-

IIиKa в соответствии с его этикекой:

. 0,75 ОС для ИК с диапазоном измерений от миЕус 50 ОС до пrпос 100 ОС;

о 0,60 ОС для ИК с диапазоном измерений от минус 50 ОС до пJпос 50 ОС;

о 0,75 оС 
для ик с диапазоном измерений от минус 40 оС до пrпос 100 оС;

о 1,20 оС дrя ИК с д,rшrазоном измерений от минус 30 оС до пlrюс 200 оС;

о 1,20 ОС для ИК с диапазоЕом измерений от 0 'С до плюс 200 "С;

о 0,75 оС для ИК с диапазоном измерений от пJIюс 5 ОС до плюс 100'С;

с 1,20oC дrя ИК с диапазоном измерений от пJIюс 50 оС до плюс 200 ос,

За погрешность датIшка П-109 (для которого полr{енные значения абсоJIютньD( погреш-

Еостей не превысили допускаемые пределы абсолютвой погрешности в соответствии с его эти-

кеткой)считатьмодУльпределоВдопУскаеМойосновнойабсо.lпотпойпогрешностидатчика
в соответствии с его этикеткой:

. 0,7 оС дrя ИК с диапазоном измерений от миЕус 30'С до пrпос 40 ОС,

ЗанестИ погрешность дат.мка в табJIицу протокола поверки (см, приложение Б),

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взаtrл. инв. Ns Инв. No лубл Подп. и дата
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7) Расс.пrтать значение суruмарной погрешности измерений ИК в соответствии с rrунк-
том 10.14 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по пупктам 2Y7) мя всех ИК температуры (с термопреобразовате-
JIями сопртивления) с дат.п.rками П-77 вар. 2, П-l09.

9) Результаты определения считать положительными, если максимzlльное значение по-

грешности измерений температуры в рабочем диапазоне измерений дJu всех ИК находится
в доrryскаемыХ пределах, приведенньD( в таблице А.1 приложения А, в противном слrIае си-
стему бракlтот и п:шрllвJulют в peмottт.

l0.3 Определение метрологических характеристик иК сопротиыIения постоянному току,

соответствуюЩего значениям температуры, измеряемой термопреобразоватеJIями сопротивле-

ния по ГоСТ б651-2009

1) Загryстить на компьютере программу метрологических испьrганий и дальнейшие дей-

ствиJI выпоJIIIять с ее использовalнием.
2) В длалоговом окпе программы метрологических испьп:lний выбрать поверяемьй ИК,

оIшститЬ табrпrчУ результатоВ измерний, указать начпльное значение сопротивления меры со-

противлепия.
3) Собрать схему, приведенп},ю на рис}цке 4. Меру сопртивления с использовlшием тех-

нологического кабеля подключитъ к входу выбранного ИК согласно таблице подкJIючения

средств поверки р }дела (Поверка> ЛТIОК.4l 1 71 1 .056 РЭ l .

тс

ТС - термопреобразователь сопротивления

,1

l-____+

рисунок 4 - Схема определения метрологических характеристик

ик сопротивленIIя постоянному току, соответствующего значениям,темп_ерlтуры,

изЙеряемой термопреобразователями сопротивления по ГоСт б65 l -2009

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьrх прогрммой

метрологи.Iеских испыгшrий, установить на мере сопротивления требуемые значения

"o.rporr"n"r*. 
Запустить процесс измерений в соответствии с руководством оператора,

На экраН компьютера выводятся значения поверяемой точки, результата измерений

,, ,rоф-rо"rп измерений выбранного ИК. описание алгоритма полуlениJI результата

измерений и формулы вьгчrrсления погрешности измерений приведены в пункте l0, l 4,
.5)ЗафиксироватЬрезУльтатыизмеренийвфайлемашинногопротокола.Изпо.гryченньтх

для всех поверяемьrх точек значений погрешности измерений выбрать максим,lльное

по абсоrпотяоЙ велиIшне значеЕие и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см, при-

ложение Б),

Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nч лубл. Подп. и дата
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Инв. J'lЪ подл.
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б) Повторить действия по ггу{ктzlм 2F5) для всех ИК сопротивлениJI постоянному току,
соответств},ющего значениям температуры, измеряемой термопреобразоватеJuIми сопротивле-
ния по ГоСТ 6651-2009.

7) Результаты определения считать положительными, если мaжсимаrьное значение абСО-

rпотной погрешности измерений сопротивления постоянному току, соответствующего значенИ-
ям температуры, выраженной в единицах инд,tцируемой температуры, в рабочем дliшазоне из-
мерений дJIя всех ИК находится в допускаемьD( пределах, приведенпьD( в таблице А.1 приложе-
ния А, в противЕом сJryчае система бракуется и напрЕrвJIяется в ремонт.

10.4 Определение метологическиr( характеристик ИК напряжеЕиJl постоянного Тока" СО-

ответств},ющего значениям температуры, измеряемой термоэлектическими преобразователяМИ

ХА и ХК по ГоСТ Р 8.585-2001

1) Запустить на компьютере программу метологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствиJI вьшолцять с ее испоJIьзокшием.

2) В д,rалоговом окне прогрalммы метрологическrх испытilний выбрать поверяемьй ИК,
о.п.lстить таблицу результатов измерений.

3) СобратЬ схему, приведенн},ю на рисунке 5. Использовать калибратор напряжения по-

стоянного токц обеспе.п,rвающий компенсацию Э!С <холодrьпt)) спаев в месте подIшючеЕItя.

КалибратоР нaшряжеЕиЯ постоянпогО тока с использованием технологического кабеля подкJIю-

чить к входу выбршшого ИК согласно таблице подключения средств поверки раздела <Повер-

ка> ЛТКЖ.41 l71 1.05б РЭ1.

ТП i"___--+

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборулование

Ка;lибратор
напряжения
Ilостоянного

тоха

ТП - термоэлекгрический преобразователь

рисунок 5 - Схема определения метрологических характеристик

ик напряжения постоянного тока, соответствующего значениям температуры,

,.rер"еrой ,ермоэлектрическими преобразователями ХА и Хк по Гост р 8,585_2001

4) ПослеловатеJIьно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьrх програJ\,rмой метролоrтче-

ских испытllний, установить на калибраторе требуемые значения температ}ры. Калибратор

воспроизводпт значеЕия нzшряжения, соответствующие значеЕrlям заданной температ}ры

" 
уrarо" компенсациИ ЭДС <холодньп<)) спаев в месте подкJIючения. Запустить процесс изме-

рений в соответствии с р}ководством оператора. На экран компьютера выводятся значения по-

веряемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного Ик- описание

.rлгоритма поJryчениJI p".yr"ruru 
"a"ерений 

и формулы вычисления погрешности измерений

приведеЕы в пуflкте 10.14.
5) Зафиксировать результаты измерений в файле м{rшинного протокола, Из поlryченяьп<

для всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать мчlксимаJIьное

по абсолlотной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см, при-

ложение Б).

Инв. Jф подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Ипв. JФ лубл. Подп. и дата

-----------------,1
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б) Повторить действия по пyHKTzlIt{ 2F5) для всех ИК напряжения постоянного токц соот-
вЕтствующего значениям температ}ры, измеряемой термоэлеюрическими преобразоватеJIями
ХА и )о( по ГосТ Р 8.585-200l.

7) Результаты определения сtштать поло)lопельЕыми, если мiксимальное значенИе

абсоrпотной погрешпости измерений напряжеяия постоянного тока, соответствуЮЩеГО
значениям температуры, выраженной в единицilх индицируемой температуры, в рабочем
диапазоне измерений дJIя всех ИК находится в допускаемых пределах, приведенных
в таблице А.1 приложения А, в противном случае система бракустся и направJIяется в ремонт.

10.5 Определение метрологических характеристик ИК частоты переменного тока

1) Затryстить на компьютере процрап,r}rу метрологиrrескrтх испыганий и дальнейшие
действия выполIlятъ с ее использоваIIисм.

2)В диалоговом окне прогрilммы метрологическиr( испытшlий выбрать поверяемьЙ ИК,
ош,lстить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенн),ю на рисунке 6. Генератор сигналов синусоидzrльной формы
с использовalнием технологического кабеля подкJIючить к соединитеJIю кабеля

соответствующего ИК, предварительно откJIючив кабель от да1tIика, согласно таблице

подк.лючения средств поверки раздела <поверка> лткж.411711.056 рэ1. установить на

вьD(оде генератора необходимую амплитуду вьD(одного сипtала. Использовать амплrтуду
вьD(одного сигнzrл4 измеренную при пrтатной работе системы, иJIи минимальнуо амплитуду
сипlала, при которой Еаблюдаются устойIмвые адекватные результаты измерений ИК,

увелrrченную на 20 Ой.

рисунок б - Схема определения метрологических характеристик
ИК частоты переменЕого тока

4) Последоватешно ц|я всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( програ.{мой

метро;огичесКих испьпаний, устzlновитЬ на генераторе требуемые значения частоть1. Зшlустить

процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера выводятся

з"аr"*r*,я поверяемой .rо.lки, резул"rаrа измерений и пофешЕости измерений выбршпого ИК.

описание алгоритма полrlения резуJIьтата измерений и формулы вычисления погрешности

измерений приведены в пlтrкге 10.14.

5) Зафиксировать результаты измерений в фйле машинного протокола. Из поrг}"rенньп<

для всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать мzксимальЕое

по абсоJIютной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см,

Для ИК NЪ 100 действия по п}нктапr 2|5) выполнить для дв)х
ной сети, обеспеrлавающих рабоry с двигатеJIями TB3_1l7 и ВК-2500,

6) Повторить действия по пункт.ш 2F5) для всех ИК частоты переменЕого тока.

7) Результаты определения ctIиTaTb положительными, если максим{lльное значеЕие по-

грешности измерений частоты переменного тока в рабочем диапазоне измерений дrя всех ИК

находится в допускаемьD( пределах, приведенньD( в табJIице A,l прилохения А, в противном

сJryчае система бракуется и ЕаправJUIется в ремонт.

приложение Б).
Примечание -

конфигурачий кабель
соответственно.

Инв. Ng подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Ns дубл. Подп, и дата

Компьютерyyly 2002Кроссовое
оборудование

Генератор
сигналов

синусоидальной

формы
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10.6 Определение метрологических хараюеристик ИК виброскорости

Определение метрологических характеристик ИК виброскорости выпоJIвяется поэлемент-
ньпr.r способом и вкJIючает:

- проверку н.lличия действующей поверки блока электронного БЭ-40-4М и вибропреобра-
зователей МВ-43 из состtва zшпарат}?ы измерения poтopнbD( вибрачий (АИРВ), вьшолненной
по устalновленным методика { поверки (см. вьппе примечание к таблице 3) или проверку нали-
чия действ}тоцей поверки АИРВ типа ИВ-Д-СФ-3М. вьrполненной по установленной методике
поверки (см. вьппе примечание к таблице 3) с дополнитеJIьЕым определением относительнОЙ
погрешности преобразований виброскорости в значения силы постоянного тока на аналогОвОМ

вьп<оде АИРВ;
- определение приведенной погрешности измерений силы постояЕного тока, соответСтвУ-

ющей значени-пrл виброскорости;
- расчет суI\{марньп< значений погрешности измерений виброскорости.

l) Зшустить на компьютере программу метрологических испытаний и да.,,тьнейшие дей-
ствия вьшолнять с ее использов:lЕием.

2) В д,rалоговОм окне проФаr\,rМЫ МеТОЛОГических испытаний выбрать поверяемьй ИК,
очисплть таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведеЕную на рису{ке 7, Калrrбратор сиJIы постоянпого тока с ис_

пользовltЕиеМ техноломческОго кабеrrЯ по,щJIюIIить к соединитеJпо кабеля выбранного ИК,
предваритеJIьно откJIючив кабель от АИРВ, согласно таблице подключения средств поверки

раздела <Поверка> лткж.41 1711.056 рэ1. Кашбратор силы постоянного тока использовать

в режиме генерации тока.

Бэ-40-4ммв-43

Аирв ив-д_сФ-зм

КомпьютеруLIу 2002Кроссовое
оборудование

Кшибратор
силы постоян-

ного тока

ны в тгувкте 10.14
5) Зафиксировать резулъ таты измерений в файле машинного протокола, Из поrгуrепньтх

дJIя всех поверяемьD( точек зЕачеЕий погрешности

по абсоrrютвой веJшIIине значение и зафиксировать его в

ложение Б).

измерений выбрать MaKcиM{lJIbIloe

таблице протокола поверки (см. при-

Инв. J,,lb подл. Подп. и дата Взам. инв. JФ Подп. и дата

20

рисрок 7 - Схема определения метрологических характеристик
ИК виброскорости

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( прогрaммой метрологиче-

ских испытalний, установить на ка.пибраторе требуемые значения силы постояяного тока, соот-

ветствlтощей значениям виброскорости. Запустить процесс измерений в соответствии

с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значениJI поверяемой точки, ре-

.youruru измерений и погрешЕости измерений выбранного ИК (без АИРВ). Описание tцгорит_

ма полr{ения результата измерений и формулы выlIисления погрешности измерений приведе-

Инв, }Ф лубл.
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6) За погрешность АИРВ, состоящей из прошедпих поверку вибропреобразоватслсй
МВ-43 и блока электронпого БЭ-40-4М }твержденньD( типов, считать модуль пределов допус-
каемоЙ приведенной погрешности АИРВ, рассчитанной в соответствии с пунктом 10.14, зафик-
сировать погрешность в табJIице протокола поверки (см. приложение Б).

За погрешность прошедшей поверку АИРВ ИВ-Д-СФ-3М утвержленного типа считать
модуль допускаемой основной относительной погрешности измерений АИРВ в соответствии
с ее описанием типа (в случае, осли полученнzuI относитольная погрешность преобразований
виброскорости в значенIlя силы постоянного тока на аналоговом вьп<оде АИРВ не превышает
основноЙ относительноЙ погрешности измерениЙ АИРВ). Рассчитать, в соответствии с п}нкгом
l0.14, погрешность АИРВ, приведеннlто к ВП, и зафиксировать ее в соответств}тощем столбце
таблицы протокола поверки (см. приложение Б).

7) Рассчитать значеЕие суммарной погрешности измерений ИК в соответствии с п}цк-
том 10.14 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по пункт.ll\{ 2l7) ь,lя всех ИК виброскорости.
9) Результаты определения сIштать положитеJIьными, если мzlксимalльное значение, при-

веденной к ВП, погрешности измерений виброскорости в рабочем диzшазоне измерений для
всех ИК нaцодится в допускаемьD( пределах, приведеЕньD( в таблице А.1 приложения А,
в противном сл)п{ае система бракуется и направJIяется в ремонт.

l0.7 Определение метрологических харaктеристик ИК напряжения постоянного тока

l) Запустить на компьютере программу метрологическшх испьпдIий и дальнейшие дей-
ствия вьшоJIIIять с ее испоJIьзоваЕием.

2)В диа,тоговом окне программы мЕцологических испьпalний выбрать поверяемьй ИК,
очистить таблицу результатов измеренIй.

3) Собрать схему, приведенIrую на рисунке 8. Источник питания постоянного тока
с воJIьтметом постоянного тока с использованием технологического кабеля подклюIIить к це-
пям соответствующего ИК, предварительно откJIюIшв цепи от истоtшика штатно измеРЯеМОГО

напряжения, согласно табrпrце подIшючения средств поверки раздела (Поверка)
ЛТКЖ.411711.056 РЭ1. Необходимая погрепшость установки вьD(одного напряжения источни-
ка питания составJIяет не более +0,1 В.

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьж профal},tмой метрологиче-
скю( испытalний, установить на источнике питанrlя требуемые значения нalпряжения постОЯННО-

го тока. Запустить процесс измерениЙ в соответствии с руководством оператора. На экран ком-
пьютера выводятся значения поверяемой точки, результата измерепий и погрешности измере-
ний выбранного ИК. Описание алгоритма поJryчеЕLlя результата измерений и формулы вьтчис-

лениJt погрешности измерений приведены в пункте 10.14.
5) Зафиксировать результаты измерений в файле м:tшинного протокола. Из полу'lенньrх

дJIя всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать максиммьное
по абсоJIютной величине зЕачение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-
лохение Б).

6) Результаты определения сtIитатъ положитеJIьными, если мalксимatльное знаЧеНИе, ПРИ-

веденной к ВП, погрешЕости измерений нiшряжения постояцного тока в рабочем .щltшазоне иЗ-

мерений дrя ИК вмодЕтся в догryскаемьD( пределaiх, приведенньD( в табJмце A.l приложе-

ния А, в протпвном случае система брzжуется и направJIяется в ремоЕт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nч лубл Подп, и дата
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КомпьютерКроссовое
оборудование

Вольтметр
постоянного

тока

рисунок 8 - Схема определения метрологических характеристик
ИК напряхения постоянного тока

10.8 Определение меlрологических характеристик ИК силы постоянного тока (с шунтами)

Опредоление метрологических характеристик Ик силы постоянного тока (с шуятами) вьг
полняется поэлемоптным способом и вкJIючает:

- проверку Еаличия действующей поверки шуrта 75.шисв, вьтполненной

по установленной методике (см. вьп,те примеч{шие к таблице 3);

- определение приведенной погрешности измерений напряжения постоянного токц соот_

ветствующего значениям силы постоянного тока;
- расчет с},ммарного значен}ul приведенной погрешности измерений Ик силы постоянного

тока (с шl,rrтами).

1) Запустить на компьютере программу мЕтрологических испьrганий и да,тьнейшие дей-

ствия вьшолЕять с ее использовalflием.
2) В диалоговом окне прогрzlммы метрологических испьшalний выбрать поверяемьй ИК,

о.п,rстить таблицу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенную Еа рисунке 9. Калибратор Еalпряжениrl постоянЁого тока

с использовЕtIIием технологическоiо кабеля подкJIючить к цеttям кабеля выбранного ИК, пред-

варительIlо откJтютIив кабель от шунтц согласно таблице подкJIючения средств поверки раздела

<Поверка> ЛТКЖ.41 171 1.056 РЭ 1.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nч дубл. Подп. и дата

Шунт

Компьютер
Калибратор
напрюкения
поотоянного

тока

рисlъок 9 - Схема определения метрологических характеристик

ИК сиJIы постоянного тока (с шунтами)

Источник
питания

постоянного
тока

учIу 2о02

уиу 2002Кроссовое
оборудование
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4) Послеловательно дJUl всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( пргрall\{мой метрологиче-
ских испьпаний, установить на капrбраторе тробуемые значенlrя напряжения постоянного тОКЦ

соответствуюЩего значениJIМ сиJIы постояпного тока. Запустить процесс измерений

в соотвfiствии с р}товодством оператора. На экран компьютера выводятся значения повеРяе-

мой то.п<и, резуJIьтата измерний и погрешности измерений выбранного ИК (без шугга). Опи-
сание алгоритма Пол)лlения результата измерений и формулы вычисления погрешности изме-

рений приведены в пункге 10.14.
5) Зафиксировать результаты измерний в файле машинного протокола. Из пол}"rенных

для всех поверяемьrх точек значений погрешности измерепий выбрать максиммьное
по абсоrпотноЙ величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
б) За погрешность прошедшего поверку шунта считать модуJь пределов допускаемои ос-

новной, приведенЕой к ВП, погрешЕости цrунта в соответствии с его описанием типа, Рассчи-

тать в соответствии с rrуrктом 10.14 погрешность шунтц приведешtую к пормирующему значе-

нию ИК, и зафиксировать ее в табrшце протокола поверки (см. приложение Б).

7) Рассчитать значение сулiмарЕой погрешности измерений ИК в соотвgтствии с пунк_

том 10.14 и з:rнести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Результаты определения счштать полоrолтеJьными, если макспмальное значение, при-

веденной к ВП, погрешности измерений сиJIы постоянного тока (с шlътами) в рабочем диilла-

зоне измерений дIя ик находится в допускаемьD( предела(, приведенньD( в таблице Д.1 прило-

жения А, в противном слуIае система бракуется и направJIяется в ремонт,

l0.9 Определение метрологиIrеских харtмтеристик ИК сиJIы постоянпого тока соответ-

ствующей значеЕиям параметра

1) Запустить на компьютере програ}rму метрологических испьп.шяй и дarльнейшие дей-

ствия выполнять с ее испоJьзов:lнием.
2) В лиа,rоговом окне програ}.rмы метологических пспьпаниЙ выбрать поверяемьй ИК,

очистить таблицу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенную на рисунке l0. Кшибратор силы постоянного тока с ис-

пользовilнием технологического кабеJIя подкJпочить к входу выбранного ик согласно таблице

подкJIючениЯ средстВ поверкИ раздела (ПоверкаD лтIок.41 171 1.056 РЭl. Кагибратор силы по-

стояшlого тока использовать в соответствующем режиме (генерачии тока или потебленшl то-

ка), указанном в таблице по,щ.лючения средств поверки раздела (Поверка))

лткж.4l l711.05б рэl.

Рисунок l0 - Схема определениJI мsтрологическrт,( характеристик

ИКсилыпостоянноготока'соответствУюЩейзначениямпарzметра

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемых прогрtммой метрологиче_

ских испытаний, установить на каJпrбра;оре требуемые значенЕя силы постоянного тока, Загry-

стить процесс измерений в соответствии с руководством оператора, На экран компьютера вы-

водятсЯ зЕачениЯ поверяемоЙ точки, результата измереЕиЙ и погрешности измерениЙ выбран-

ного ИК. описапие алгоритма полгIения результата измерений и формулы вьгшсления по_

грецшости измерений приведены в пункте 10,14,

Инв. Ns дубл. Подл. и датаИнв. Jф подл.

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборудование

Калибраmр
сплы

постоянного
тока

Подп. и дата Взам. инв. Ns
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5) Зафиксировать резуJътаты измернrй в файле мшIмнЕого протокола. Из поrryченпьп<
ДЛЯ ВСех поверяемьD( точек значений погрешпости измеревий выбрать максимllJIьное
по абсоrпотной веJIиIIине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-
ложение Б).

6) Повторить действия по ггунктarм 2F5) шrя всех ИК силы постоянного токц соответ-
ствlтощей зЕачениJlм парап,rетра.

7) Рсзультаты определения считать полоIс,IтеJIьными, если мzцсимальное значение, при-
ВеденноЙ к верхнему пределу диalпазона значений параметра, погрешЕости измерений силы по_
стояЕвого тока, соответствlтощей зЕачениям пара\{етц в рабочем диапазоне измерений для
всех ИК находится в допускаемьD( предел:ж, приведенньD( в таблице А.1 приложения А,
в противном сJryчае система бракуется и направJIяется в ремонт.

10. l0 Опрелеление метрологических характеристик ИК интервма времени

l) Зшrустить на компьютере програIr{му метрологических испьпмий и дапьнейшие дей-
ствия вьшолЕять с ее использованием.

2) В диалоговом окне программы метрологических испьшalний выбрать поверяемьй ИК,
очистить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенIr},ю на рис}цке 1 1. Генератор сигналов прямоугольной формы
с использовzlнием техпологического кабеля по,щJпочить к цепям соотвЕIств}.ющего ИК, пред-
варитеJIьно отклюlIив их от штатно измеряемьD( сип{мов, согласЕо таблице по,щФючения
средств поверки раздела <Поверка> ЛТКЖ.411711.056 РЭ1. Установить .lмплитуду сигЕ.rла
прпrоlтоrьной формы (4,810,2) В.

Рисунок 1 1 - Схема определения метрологических харасгеристик
ИК интервыlа времени

4) Последовательно дш всех поверяемьrх точек, сообщаемьD( програl\{моЙ меЦологиче-
ских испытalний, установить на генераторе значения частоты, соответствующие требуемьПr ЗНа-

чениям иIlтервала времени. Загryстить процесс измерений в соответствии с р$оводством опе-

ратора. На экрzш компьютера выводятся значеЕия поверяемой точки, результата иЗМеРеНПЙ

и погрепшости измерений выбршrного Ик. оrшсание arлгоритма поJIучеЕия резуJIьтата измере-

ний и формулы выtмсления погрешности измерений приведены в пуrкте 10.14.

5) Зафиксировать резуJIьтатЫ измеренrЙ в файле мдпинного протокола. Из пол1"lенньп<

для всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать мzжсимalльное

по абсо.тпотной величипе зЕачеЕие и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Повторить действия по пунктаN.l 2)-5) дrя всех ИК интервiulа времени.
7) Резулiтаты определения считатъ положитеJIьными, если максимаьное значение абсо-

rпотной погрешности измерений интервzша времеЕи в рабочем диапазоЕе измерений дJIя всех

ИК наход,tтсЯ в допускаемьD( пределах, приведенньD( в таблице А.1 приложеЕия А,
в противном сJryчае система бракуется и напрЕlвJIяется в ремонт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Подп. и дата

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборудование

Генератор
сигнаJIов

произвольной

формы

Инв. Nч лубл.
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10. 1 1 Определение метрологических характеристик ИК )тлового перемещения

1) Затlустить на компьютере профамму метрологических испьггшIий и да.ltьнейшие дей-
ствия вьшолнять с ее использованием.

2) В диалоговом окне програ}rмы метрологических испытalний выбрать поверяемьй ИК,
оц.rстить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенную на рис}ъке 12. Энкодер (испоrпrr.I,тельньй механизм) вы-
бршrного ИК откlпо.п.tть от штатпой нагрузки и демонтировать со штатного места стенда. Под-
кJIюIшть преобразователь }тловьD( перемещений ЛИР- 1170К с устройством цифровой индика-
ции J]ИР-5l0А-00 к вьпlоду энкодера (испоlпlительного механизма). При работе с энкодером
из програ},rмы управления испьпаниями ДСУТП-И вьцать команду сброса энколера. Устано-
вить энкодер (испоrпrrrгельньй механизм) в Еулевое положение (вручную, или с помощью ру-
коятк,r упрilвлеЕия двигателем, или пульта управления), и принять дalнное положение
за нулевое значение ЛИР_1170К.

Комьютер

Рисупок 12 - Схема определения мЕтрологичесш{х характеристик
ИК углового перемещеЕия

Инв. Ns под.I Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Преобразователь

угловых
перемещений
JIир_l170к

с устройством
цифровой
индикации

JIир-510А-00

Энкодер
(rифровой
иlrгtрфейс)

Кроссовое
оборуловаrме

Преобразователь

гловьD(
перемещений
лир-,l170к

с устройством
чифровой
индикации

лир-5l0А_00

исполни:гельный
мехiшизм
системы

уиу 2002Кроссовое
оборудование

Компьютер



4) ПоследовательЕо для всех поверяемьD( точек, сообщаемьrх программой мчгрологиче_
СКИХ испьпанпЙ, установитъ на вьD(оде энкодера (или испошrитеJIьного механизма) требуемые
зЕачения углового перемещения (вручlтуlо, или с помощью рукоягюr управленrrя двигателем,
или пульта управления), коптролируя их по ЛИР-510А-00. Заrrустить процесс измерений
В СООТВеТСТВИИ С Р}КОВОДСТвОм Оператора. На экран компьютера выводятся значениJt поверяе_
моЙ точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного ИК. Описапие апго-
ритма поJryчеЕия результата измерений и формулы вычисления погрепшости измерений приве-
дены в ггункге 10.14.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуrенньu<
ДJIя всех поверяемьD( точек зЕачений погрешности измерений выбрать мaжсимalльное
по абсоrпотноЙ величине значеЕие и зафиксировать его в таблице протокола поверки
(см. приложение Б).

6) Повторить лействия по rтункгам 2)-5) лля всех ИК углового перемещения.
7) Результаты поверки считать положитеJIьными, есJIи максимllJIьное значение абсоJпот-

ноЙ погрешности измерений углового перемещеЕия в рабочем диaшазоне измереЕий для всех
ИК наход,tтся в допускаемьD( пределах, приведенньD( в таблице А.1 приложения А,
в противном слгlatе система бракуЕтся и направJIяется в ремонт.

10.12 Определение метологических характеристик ИК массы масла

1) Запустить на компьютере программу меlрологических испытаний и дальнейцйе дей-
ствия выполнять с ее использовaшием.

2) В диа;rоговом окне прогрalIr{мы метрологических испьrганий выбрать поверяемьй ИК,
о.п.tстить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенную на рис}fiке 13.
4) Последовательно дJIя всех поверяемьп точек, сообщаемьD( программой метрологиче-

скrх испьпa!ний, с использованием гирь задать на входе ИК требуемые значения массы. Запу-
стить процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера вы-
водятся значения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-
ного ИК. Ошлсшlие алгоритма полrIеIrиJr результата измерениЙ и формулы вычислевия по-
грешности измерений приведены в п}ткте 10,14.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле м пинного протокола. Из поrryченньп<

дJIя всех поверяемьD( точек значений погрешпости измерений выбрать максимаJIьНОе

по абсоJIютной веJIичине зЕачение и зафиксировать его в таблице протокола поверки
(см. приложение Б).

б) Результаты поверки считать положительными, если максимальное значение, привеДеН-

ноЙ к нормирующему значению ИК, погрешности измерений массы в рабочем диапазоне изме-

рений находится в допускаемьrх предел.rх, приведенньD( в таблице А.1 приложенИЯ А,
в противном сJrучае система бракуется и нaшравJIяется в ремонт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. ияв. }lb Инв, Nэ дубл. Подп. и дата

Гири
спеIшаJIьные

массой
i0 кг

Маслобак с датчиком С2А
и преобразователем-конlроJuIером

тв_003/05н
(uифровой интерфейс)

КомпьютерКроссовое обо-

рудование

лткж.4l1711.056 дl

Рисlпок t3 - Схема определения мЕтрологическrх характеристик
ик массы масла
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рисунок 14 - Схема определепия метрологичесюш харакгеристик Ик силы

4) Последовательно дlя всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( пргрzlммой мстрологиче_

ских и;пьгганИй, с использовШrием гирЬ задать на входе ИК тебуемые значения силы, Запу-

стпть процесс измерений в соответствии с руководством оператора, На экран компьютера вы-

водятся значения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-

ного ик. описание !rлгоритма полуIения результата измерений и формулы вьгIисления по-

грешности измерений приведеЕы в п}цкте 10.14. 
_- 

5) ЗафиксИроваr" результаr"I измеревий в файле мапIинного протокола, Из по,гryченньrх

для всех поверяемьD( точек значеЕий погрешности измерений выбрать м:жсимальное

по абсоJпотной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки

(см. приложение Б).' 
6; По"rорить действия по пунктам 2)-5) шrя второго ИК силы,

примечание -.щопускается совмещение определенпя Мх ди обоrтх Ик силы, так как

датчики силы располzгllются последовательно, поэтому, при каждом нагружении можно изме_

рггь сразу два значенвя силы, перекJIючаJI нaлимевовlшия ИК (парамстры) в программе метро-

логических испьrтаний.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Гилротормоз
с датчиком

си.лы С2

Компьютер
Кроссовое

оборулование

Преобразователь-коЕтроJurер
тв-O0з/O5н

(щlфровой иrгтерфейс)

2,|

10.13 Опрелеление метрологических характеристик ИК силы

l 0.1 3. l По.щотовка к определению метрологи.Iеских характеристик
l) Установить фузовой рьтчаг и противовес на гидротормоз. Отреryлировать противовес

по нулевым показalниям силы в прогрzlIt{ме управлениJI испытаниями АСУТП-И.
2) Перед проведением измерений нагрузпть максимzuьной силой в реrмме растяженliя ве-

соизмерительные да1tIики рычага нагружения гидротормоза установив на грузовой рьтtlaг гири
общим весом, равным н.мбоJъшему цределу измерений ИК (l50 кгс) и вьцержать в течение

l0 мин. Затем рвгрузить дат.п.ки.

10.1З.2 Правила определеЕия мЕтрологических характеристик
При поверке ИК равномернО нагружают ступеЕями нагрузки от нуля до максимzшьного

значения. После достижения максимальной нагрузки Ик равномерно разгружают, используя те

же ступени нагрузки, по которым он нагружался.
нагружения Ик прволгг плавно (без ударов и рьвков). Перемены зн.жа нагрузки

до окончанllя нагружения не допускztются. В слуrае несобJIюден}tя данного тебования цикJI

нагружения повторяют.
Колпчество цикJIов нагружения (нагрузка-разгрузка) - три.
Миrшмаьвое коJшчество ступеней нагррки - пять.
Мипrмаьное BpeMJl выJtержки на каждой ступени - 30 с.

1 0. 1 3.3 Определение метологическrх характеристик
1) Затryстить на компьютере программу метрологических испьгганий и далънейшие дей-

ствIlя выполнять с ее использованием.
2) В диалоговом окпе прогр:ммы метрлогических испытаний выбрать поверяемьй Ик,

оIшстить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенн},ю на рис}тlке 14.

Гири специ-
альные мас-

сой l0 кг
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7) Результаты поверки сtIитать положитеJIьными, есJIи максимаJъные значенлlя относи-
тельной и приведенной к нормирующему зЕачению ИК погрешности измерений силы
в рабочем диапазоне измерений находятся в допускаемьD( предел:ж, приведенЕьD( в таблице А.1
приложения А, в противном сJIучао система бракуется и напрzвJIяется в ремонт.

10.14 Подтверждение соответствия средства измерений метрологи.Iеским требованиям

1 0. 1 4. 1 Алгоритм обработки результатов измерений

1 0. 14. l . l Алгоритм обработки для всех типов ИК, кроме ИК интервала времени

На каждом поверяемом ИК измерения проводятся не менее чем в пяти точках, равномерно
распределенньD( по рабочему ди:шапону измерений. Значения поверяемьD( точек сообщаются
оператору программой мЕтрологических исцыганий и фиксируются в машинном протоколе по-
верки (см. приложение Б).

В каждой ToIKe проводится по 80 измерений следуюIщ4м образом:
- из УИУ 2002 или первичного измерительного преобразователя (датwrка давлениJI тензо-

резистивного APZ, эrrкодера, преобразователя-контроллера ТВ), имеющего цифровой интер-

фейс, запрапrиваются 80 результатов наблюдений (отсчетов);
- для каждого из поJryченньD( 80 результатов набrподений вьr.Iисляется отк.,lонение резуль-

тата набrподения от действительного (эта:rонного) значения;
- строится вариационньй ряд для 80 поlryченньD( отклонений;
- обрасываются два крайнrх (по одrому с каждой стороны) члена вариационного ряда;
- за результат измерений принимirется ют резуJьтат набrподения, поlryченньй

из УИУ 2002 пли первичного измерительIlого преобразователя, имеющего чифровой интер-

фейс, лля которого абсоrпотное откпоЕение от действительного значениrl будет максима.llьно.

10.14.1.2 Алгоритм обработки для ИК интервала времени

На каждом поверяемом ИК измерения проводятся не менее чем в шши то"к:ж, рaвномерно
распределенньD( по рабочему ди{ша}ону измерений. 3пачения повсряемьD( точек сообщшотСя
оператору программой метрологических испьrганпй и фиксируются в машинном протоколе по-

верки (см. приложение Б).

В каждой то.ше проводится по пять измерений следующим образом:
- из УИУ 2002 залраlш.rваются шшь результатов IIабJIюдений (отсчетов);
_ для каждого из поJr}'.{енных штти результатов набrлодений вычисJIяетСЯ ОТКJIОНеНИе Ре-

зультата наб.тподения от действитеJIьного (эталовного) значениJI;

- за результат измерений принимается тот результат наблюдения, полуrенньй
из УИУ 2002, lля которого абсоrпотное откJIонение от действительного значения будет макси-

маJIьно.

10. 14,2 Расчег погрешностей

10. 14.2. 1 Расчет абсо;потной погреIшrости

Значение абсолютной погрешЕости измерений А вычисляется по формуле (1):

Д: Хи - Хд,

где Хи - резуJIьтат измерений, определенньпi в п. l0.14.1 ;

Хд - деЙствительное зЕачение измеряемоЙ величины.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Jrlb Инв. Nэ дубл Подп. и дата

(1)
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10,1 4,2,2 Расчет относительной погрешности

Зпачепие относительной погрешности измерений б выtшсJиется по формуле (2):

6 : (Д/ Хи),l00,

где А - значение абсоJпотной погрешности, опредепенное в п. 10. 14.2. 1 ;

Хи - результат измерений, определенньй в п. 10.14.1.

(2)

10.14.2.3 Расчет приведенЕой погрешности

Значение, приведеЕной к НЗ, погрешности измерений y вьFIисJuIется по формуле (3):

т = (^Л3),100, (3)

где А - значеЕие абсоrпотной погрешности, определенное в п. 10.14,2.1;
НЗ - нормирующее значение.

CooTBgTcTBeHHo, значеЕие абсо.rпотной погрецшости А (при известной 1) вычисляется
по формуле (4):

Д = (у,НЗ) / t00, (4)

где Д - значение абсоrпотяой погрешности;
y - значение, приведенной к НЗ, погрешности;
НЗ - нормирующее зяачеЕие.

10.14.3 Расчет поФешностей при поэлементкой поверке

10.14.3.1 Приведенная к НЗ, погреrшlость ИК избьпо,пrого давления вьгIисJIяется

по формуле (5):

Tr = |yдr|+ |тиr|, (5)

где yl - приведеннм к НЗ, погрешность ИК избьrгочного дtвления;

Yдl - приведенная к НЗ, погрешность датtмка давления;

Yиl - приведенная к НЗ, погрешность ИК силы постоянного тока, соответствующей значе-

ни-шм избьпочного давления.

При этом, приведеннarя к НЗ, погрешность датtIика давленIUI выtшсJUlется по формуле (6):

yдl = тдr,(ДИlНЗ), (6)

где yдl - приведенная к НЗ, погреtпность дат.шка дaшления;

тд,r - приведеЕЕая к диrшдtону измерений (ЩI) погршностъ датtмка давлеIlшI соглlюно

его описЕшию типа;

ДI - диапазон измерений датчика дaвлеЕия, для которого Еормируется его погрепшость;

НЗ - нормирующее значение (одинаковое дJIя всех состtlвJIяющих погрешIlости, выIIисJIя-

eMbD( по формулам (5) и (6) шrя каlrиого конкретного ИК),

10.14.3,2 дбсоrпотная погрешяость ИК темпераryры (с термопреобразователяrли сопро-

тивлевия) вьFIисJIяется по формуле (7):

^2 
= l^д2l + |^юl, Q)

Взам. инв. JllЪ Инв. Nч лубл Подп. и датаИнв. Ns подл. Подп. и дата



Приведенная к НЗ, погрешность ИК темпераryры (с термопреобразовател.ш,rи сопротивле-
ния) вьтчисляется по формуле (8):

Tz=|Tд| + |уиzI, (8)

где т2 - приведенная к НЗ, погрешность ИК температуры (с термопреобразовател.ш,rи сопро-
тивления);

тд - приведенная к НЗ, погрешность термопреобразователя сопротивления;
yи2 - приведенная к НЗ, погрешность ИК сопротивления постоянному току, соответству-

ющего значениJIм температуры.

10.14.3.3 Приведенная к ВП, погрешность ИК виброскорости вьтrIисляется по формуле (9):

,, = 1,,,*1 + |1изl, (9)

где yз - приведеннм к ВП, погрешность ИК виброскорости;

Yш _ приведенная к ВП, погрешность (численно palBHzuI относительной погрешности KtlK

максимальной из возможньп<), aшпаратуры измерения poтopнbD( вибрачий (АИРВ), состоящей
из вибропреобразователей МВ_43 и блока элеrгронного БЭ-40-4М утвержденньrх типов, опре-

деленная по гост р 8.669_2009 <гси. виброметы с пьезоэлектическими, инд}кционными
и вихретоковыми вибропреобразоватеJIями. Методика поверки) и численно равнм 11,11 %

(при работе МВ-43 в диапл}оне рабо.п.rх температур от +20 "С д9 +150 ОС), или, приведенн l
к ВП, погрешность АИРВ ив-д-сФ-3М )твержденцого типа согласно ее описalнию типа;

тиз - приведеннм к ВП, погрепшость ИК силы постоянного ток4 соответствующей значе-

ни-ш,r виброскорости.

10.14.3.4 Приведенная к ВП, погрешность ИК сиJш постоянного тока (с шунтами) выч.tс-

JIяется по формуле (10):

тл = |тд+| + lтиц|, (10)

где Y4 - приведенная к ВП, погрешность ИК силы постоянного тока (с шlнтами);

тд4 - приведенная к ВП, погрешность цIунта согласно его описанию типа;

yи4 - приведенная к Вп, погрешность Ик напряжения постоянного тока" соответствующе-

го значениям силы постоянного тока.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. J'ф Инв. Nе лубл. Подп. и дата
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где Дz - абсоrпотная погрешность ИК температуры (с термопреобразователями сопротивле-

"*); Адz - абсо:потнм погрепшость тормопреобразователей сопротивленllя ТП-9201, ТСП-0l96
согласно описtulию типа; П-77 вар. 2, П-109 согласно этикетке;

Диz - абсолютнaц погрешность ИК сопротивления постоянному току, соответств},ющего
значениям температ}ты.



лткж.41l711.05б д1 31

10.14.4 Метрологические требования системы подтверждalются выполнением пунктов,

щазанньD( в таблице 4.
Табшлца 4

Инв. Ns подл. Подп. и дата Инв. Nl лубл. Подп. и дата

опо
заключение
ждении соответствия

нмменование

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК избьrгоч-
ного давления

Результат определения мецологических характеристик ИК избьrгоч-
ного давJIения считают поло)юлтельным, если полученные значения
приведенной погрешности измерений избьrгочного давления в рабо-
чем ди{шазоЕе измерений нмодятся в пределах иJIи рzlвны допускае-

ости изм ний,мои иведенвой по ной в описании типа
Результат определения метрологи.Iеских характеристик ИК темпера-

ryры (с термопреобразоватеJuIми сопротивления) считают положи-
тельным, если поJIученные значенЕя погрепшости измерений темпе-

рат}ты в рабочем диапазоЕе измерений находятся в пределах или ptlв-

ны допускаемой погрешности измерений, указанной в описtшии flлпа

Определение метро-
логиlIеских харaкте-

ристик ИК темпера-
туры (с термопреоб-

разоватеJUlми сопро-
тивлеЕия

Результат определениJI метрологических характеристик ИК сопротив-
ления постоянному току, соответствующего значениям температуры,
измеряемой термопреобразоватеJuIми сопротивления по
ГОСТ 6651-2009, считают положительным, есJIи полуlенные зпачеЕия
абсоrпотной погрешности измерений сопротивления постоянIIому то-
ку, соответств},ющегО значениям температуры, выраженной
в единицах индицируемой температ}?ы, в рабочем диапztзоЕе измере-

ний находятся в пределlж иJIи равны допускаемой абсолютной по-
грешности измерений, 1тазшrной в описalнии типа

Определение метро-
логических хар:кте-

ристик ИК сопро-
тивлепия постоян-
ному току, соответ-
ствующего значени-
ям температуры, и3-
меряемой термопре-
образоватеlrями со-
противлеЕия по
гост 6651_2009

Результат определениJI метрологических характеристик
Еия постоянЕого тока9 соответств},ющего значениям температуры, из-

меряемой термоэлекгрическими преобразователями Ь и Хк по

гостР 8.585-200l, считают положrтгеJIьным, если полуlенные зна_

чения абсо:потной погрешности измерений напряжения постоянного
ток4 соответствующего значениям температуры, выраженной в еди-

ницах индицируемой температуры, в рабочем диапазоне измерений

нzжодятся в пределах или рЕlвны допускаемой абсо.lпотной погрешно-

сти измерений, указанной в описании типа

ИК напряже-

результат определения метрологических характеристик
перемеЕного тока считzlют положительным, если поJrr{енные зяаче-

виrl погрешности измерений частоты переменЕого тока в рабочем
дпап*оrrе измерениЙ находятся в пределах или равны допускаемой

ой в описании типаости измпо

ик частотыОпределение метро-
логиЕIеских характе-

ристик ИК частоты
переменного тока

результат определения метрологических характеристик

рости считают положительным, если поJrrIенные значения, приведен-

ной к ВП, погрешности измерений виброскорости в рабочем диапа-

зоне измерений Еаходятся в пределах или равны допускаемой, приве-

денной к В по ой в описании типаости изм

Взам. инв. Nр

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК нtшряже-
ния постоянного то-
кц соответств}тоще-
го значениям темпе-

ратуры, измеряемой
термоэлектически-
ми преобразовате-
ЛЯМИ ХА И ХК ПО

гост р 8.585-2001

ИК виброско-Определение метро-
логических характе-

ристик ИК виброс-
корости
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наименование
о подтв

заключение
ении соответствия

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК напряже-

Результат определениJI меlрологических характеристик ИК вапряже-
ния постоянного тока считalют поло)lс]тельным, есJIи поJtученные зна-
чения, приведепной к ВП, пофешности измерений напряжения посто-
янного тока в рабочем диlшазоне измерений находятся в прсделzж иJIи

равны допускаемой, приведенной к ВП, погрешности измерений, ука-
занной в описании типа

Определение ме,гро-
логических характе-

ристик ИК силы по-
стоянного тока
(с шуятами)

Результат определениJI метологических характеристик ИК силы по-
стоянпого тока (с шlT rтш.tи) считшот положительным, если полr{ен-
ные значения, приведенной к ВП, погрешности измерений силы по-

стоянного тока в рабочем диапаi}оне измеренrтй находятся в пределЕrх

или рttвны допускаемой, приведенной к ВП, погрешности измерений,
ои в описtlнии типа

Результат определениJI метрологических характеристик ИК силы по-

стояЕного тока, соответствутощей значениям пара},rеlра, сtштalют по-
ложительЕым, если пол)п{енные значения, приведенной к ВП диапа-
зона значений, пофешности измерений силы постоянного тока, соот-

ветств}rощей значениям парzlJt{етра, в рабочем диzшазоЕе измерений

находятся в пределах или равны допускаемой, привеленной к ВП диа-
ой в описании типаостипазона значении п

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК силы по-
стоянного тока, со-
ответств}тощей зна-
чениям пара},tетра

Результат определевия метрологических характеристик
времени считают положительным, если поJDЕIенные з

лютной погрепшости измерений интерваJIа времени в рабочем диапа-
зоЕе измереЕий находятся в пределах или равны допускаемой абсо-

ой в описании типалютнои п изм

ИК интервма
начения абсо-

Определение ме,гро-
логиIIеских характе-

ристик ИК интерва-
ла времени

перемещеЕхя сtштают положительным, если пол}п{еЕные значеЕия

абсоrпотной погрешности измерений углового перемещеЕиJl в рабочем
диапазоне измерений находятся в пределах или равны допускаемой

результат определения метрологических характеристик ИК 1тлового

ой в описании типаости ний,абсошотной по

Определеrме метро-
логических характе-

ристик ИК углового
перемещения

масла считают поло)Iс{тельвым, если пол)п{енные значения, приве_

денной К нормирующему значению ИК, погршности измерений мас-

сы масла в рабочем диапазоне измерений нФ(одятся в пределм иJIи

равIrы допускаемой, приведенной к нормируlощему значению ИК, по-
азанной в описании типаости изм

ИК массыОпределение метро-
логических характе-

ристик ИК массы
масла

результат определения метрологи.Iеских характеристи

тают положительным, если пол}п{енные значенLJI,

и приведенной к НЗ, погрешности измерений силы в рабочем диапа-

зонЪ измерений нt!ходятся в пределах иJш равны допускаемой, отно-

arr"п"rой и приведенной к ВП, погрешности измерений, 1казшrной
в описании типа

к ИК силы счи-
относительной

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК силы

Ипв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. JФ Инв. Nч лубл, Подп. и дата

ния постоянного то-
ка

результат определения метрологических характеристик
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l l Оформление результатов поверкш

l1.1 Результаты поверки оформллот протоколом (ркоменлуемая форма протокола
приведена в приложении Б). Сведепия о результатах поверки, в цеJIл( подгверждения поверки,

должны бьггь перданы в ФИФ ОЕИ. При положительньD( результатФ( поверки по требованию
заказчика оформляется свидетельство о поверке установленной формы. При отицательньrх

результатах поверки вьцtается извещение о непригодности к применению.
11.2Знак поверки, номер зzлписи со сведениями о результатд( поверки в ФИФ ОЕИ

указываются в протоколе поверки и, по требованию зarквIшк4 в свидетельстве о поверке.

Рlководитель сектора
ФГУП (ВНИИМ им. Д.И. Менделеева> П.Н. Мичков

Инв. Jt подл. Подп. и дата Взам. инв. JФ Инв. Nч лубл. Подп. и дата

-#l
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Прплояtение А
(обязательное)

Перечепь измеряемых параметров

А.1 Перечень
в таблице А.1 .

измеряемьп пapaItleтpoB системы измерительной СИ-СТlБ приведен

В табrпrце А.1 используются следующие сокращепия:
ВП - верхний предел диапaвона измерений;

ДI - д.rапазон измерений;
ИЗ - измеренное значение;
НЗ - пормирlтощее значение.

Таб:п.Iца А.1

Инв. Ns пошl. Взам. инв. N Ипв. Nэ лубл. ПодI. и дата

Наименование параметра
обозначение

параметра
!иапазон
измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

ИК избыточного дalвления

l .Щавление масла на входе в

двигатель
Рм вх

2 .Щавление масла на выходе из
двигатеJIя в линии откачки II-V
опор

отOдо
2,5 кгсlсм2

+1 %отВП

3 .Щавление масла на вьD(оде из

двигатеJIя в Jшнии отка.п<и из I

опоры центрального привода
Рм вьтх l

отOдо
2,5 кгс/см2

+1 %отВП

4 .Щавление масла перед
маслофильтром

Рмф
отOдо

4 кгс/см2
+1 Уо от ВП

5 .Щавление возд}ха в
пре,щ,rас:rяной полости I опоры

РlOлм12
отOдо

2 кгс/см2

+1 %отНЗ
(НЗ = 2,5 кгс/см2)

6 .Щавление в масляной полости
иводов

Ркп
от -0,8 до

+0,5 кгс/см2

+1 %отНЗ
(НЗ = l кгс/см2)

п Й ПОЛОСТИ II ОП
Pl5/PM22

отOдо
2 кгс/см2

+1 %отВП

8 .Щавление в мас.пяной полости II

опо ы

от -0,8 до
+0,5 кгс/см2

9 Давление в масляной полости III

опоры
Р18,Рм33

10 .Щавление в масляной полости
IV оп

Р22lРм4З
от -0,8 до

+0,5 кгс/см2

l l .Щавлепие воздуха перед
эже

Рэж
от -0,6 до
0 кгс/см2

+0,5 % от НЗ
(НЗ = 0,5 кгс/см|

l2 Давление топлива на входе в
подкачивающий насос

Рт вх
от -0,5 до

+2,8 кгс/см2
+l%отВП

13 .Щавление топлива в коллекторе
1-го ко ок

PTl
отOдо

60 кгс/см2
+l%отВП

Подп. и дата

+1 %отВПотOдо
4 кгс/см2

Рм вых

7 .Щавлепие воздуха в

+t %отНЗ
(НЗ = 1 кгс/см2)Рl4лм23

+1 %отНЗ
(НЗ : 1 кгс/см2)

от -0,8 до
+0,5 кгс/см2

tl %отН3
(НЗ = 1 кгс/см2)
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Наименование параметра
обозначение

параметра
.I[иапазон
измерений

Пределы
допускаемой
погрешности

измерений
14 .Щавление топлива в коJшекIоре
1-го контура форс}ъок на ложном
заIryске

PTl лз
отOдо

8 кгс/см2
+l %отВП

15 ,Щавлепие топлива в коJlлекторс
2-го конryра форсунок

Рт2 отOдо
60 кгс/см2

+l%отВП

l б ,Щавление топлива в коJIлекторе
2-го конqра форсунок на ложном
зiшуске

Рт2 лз
отOдо

8 кгс/см2
tl %отВП

17 .Щавление топлива на входе в
нр Рт вх нр

отOдо
3 кгс/см2

tl %отВП

1 8 .Щавлепие топлива открьпия
нАк Рт откр IIAK отOдо

70 кгс/см2
+l %отВП

19 ,Щавление топлива закрытиJl
нАк Рт закр НАК отOдо

70 кгс/см2
+l%отВП

20 .I[авление возд}ха за
компрессором 1

Рк1
отOдо

l2 кгс/см2

2l .Щавление воздл(а за
компрессором 2

Рк2
от 0 до 12

кгс/см2
+0,5 % от ВП

22 Давление возд}та за
компрессором на лохном з

Рк лз
от 0 до 0,5

кгс/см2
tl %отВП

23 Комшrдное давление топлива
на Кпв от Нр

Рт КПВ
отOдо70

кгс/см2
+1 %отВП

24 Командпое давление топлива от
концевого выкJIючатеJIя
гидромеханизма

Рт КоМ отOдо
70 кгс/см2

+1 %отВП

25 .Щавление воздуха на входе в

стартер
Рвоз СВ +l %отВП

26 Перепал лавлений воздуха на
РМК - <Закольцовка>

отOдо
0,0б кгс/см2

+1 %отН3
= 0,05 кгс/см2

27 Перепад давлений воздуха на отOдо
0,06 кгс/см2

tl%отНЗ
З = 0,05 кгс/см2

28 Перепад давлений воздра яа
РМК - кПолньтй>

п*
отOдо

0,006 кгс/см2

Рразр
отOдо

0,006 кгс/см2

+5%отНЗ
(НЗ = 0,005 шс/сф

30 .Щавление топлива со скJIа,да Рт скл
отOдо

4 кгс/см2
*l %отВП

31 Перепад давления топJшва на
стендовом топливном иль

Пст тф
отOдо

0,4 кгс/см2
+l Уо от ВП

32 .Щавление возд}ха в магистzлли
п м

Рвозд вх Еtсд
отOдо

6 кгс/см2
+l %отВП

33 Давление возд}ха в магистрали
за м

Рвозд вьг< ред
отOдо

4 кгс/см2
+1 %отВП

Рвоз вх гт
отOдо

4 кгс/см2
+l%отВП

Инв. Ne подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. JФ лубл. Подп. и дата

t0,5 % от ВП

отOдо
4 кгс/см2

Пзак

РМК - <Контроль>
Пконтр

+5%отНЗ
(нЗ = 0,005 кгс/см2)

29 Разрежение воздуха в боксе

34 .Щавление возд}ха Еа входе
в гиJротормоз на наддув
уплотнений гидротормоза
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Наименование параметра
обозначение

параметра

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

35 .Щавление воды на входе в
гидротормоз

отOдо
4 кгс/см2

+l %отВП

36 Щавление масла на входе (перед

форсунками) в гидротормоз
Рм вх гт

отOдо
4 кгс/см2

+1 %отВП

37 .I[авление масла на входе в

стойку
Рм вх ст гт

отOдо
4 кгс/см2

+l%отВП

38 .Щавление возд}ха в полости l
гидротормоза

Рвlгт отOдо
l,) кгс/см-

39 .Щавление воздуха в полости 2
гидротормоза

Рв2гг отOдо
2,5 кгс/см2

+l %отВП

40 .Щавление воздца в полости 2'

гидротормоза
Рв 2-1 гт

отOдо
4 кгс/см2

+1 %отВП

4l .Щавление воздуха в полости 3

оза
Рв3rт отOдо

2,5 кгс/см2
+l %отВП

42 .Щавление возд)ха в полости 4
моза

Рв4гт отOдо
2,5 кгс/см2

43 ,Щавлепие возд}ха в полости 5

то оза
Рв5гт отOдо

2,5 rtclcM2
+1 %отВП

44 .Щавление воздуха в полости 5'

оза
Рв 5-1 гг +l%отВП

45 .Щавление воздуха в полости 6 Рвбгт
отOдо

2,5 кгс/см2

46 ,Щавление воздуха в полости 7 Рв7гг отOдо
2,5 r,ссlсм2

+1 %отВП
оза

ИК темп ы с б азователями со вления

tBx 1
от -30 оС до

+50 ос +1 "с
двигатель l
48 Температlра возд}ха на входе в

двигатель 2

от -30 оС до
+50 ос +1 ос

49 Температура воздуха на входе в

двигатель 3
tBx3 tl ,с

50 Температlра воздуха на входе в

двигатель 4
tBx4

от -30 оС до
+50 ос + 1

ос

5 l Температlра масла на входе в

двигатель
tM вх +1,5 % от ВП

52 Температlра масла на выходе
из двигатеJUI

от -30 оС до
+200 "с

+1,5 % от ВП

53 Температlра масла на вьD(оде

из I опо ы двигателя
tM вьв1

отOоСдо
+200 "с

+1,5 % от ВП

54 Температура воздуха на входе в

св
tвоз вх св

от +50 оС до
+200 .с

опатроЕ

от -30 оС до
+40.с

56 Температура возд}ха Еа входе в

оп (ди TB3_117)
tвоз тп 1

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nэ лубл, Подп. и дата

.Щиапазон
измерений

Рвод гт

+1 %отВП

+1 %отВП

отOдо
4 кгс/см2

гидротормоза
+l %отВП

47 Температура возд}ха на входе в

lBx2

от -30 оС до
+50 ос

от -30 'С до
+200 "с

tM вых

+ 1,5 % от НЗ
(НЗ: 150 "С)

55 Темперацра воздуха на входе в
tвоз тп

+l%отНЗ
(tIЗ: 100 "С) _

от -30 оС до
+40 ос

+1 о/о от НЗ
G{з = l00,c)
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Наименование параметра
обозначение

параметра
.Щиапазон
измерений

Прелелы
допускаемой
погрсшности
измерений

57 Температура топлива на входе
в двигатель перед датчикaми
расхода

tT1
от -50 оС до

+50 ос
tl,5 % от НЗ
(нз = 100 "с)

58 Температура юплива на входе
в двигатель после датIшков

расхода

tT2
от -50 оС до

+50 ,с
t1,5 % от Н3
(нз = t00 "с)

59 Темпераryра воды на вьIходе из
гидротормоза

tBblx вод
от *5 оС до

+l00 "с
t1,5 % от ВП

60 Температура масла на вьrходе
из I опоры гидротормоза

ý.r вьп< гт1
от -40 оС до

+100 ос +1,5 % от ВП

бl Температура масла на вьrходе
из II опоры гидротормоза

tM вьос гт2
от -40 ОС до

+l00 "с
+1,5 % от ВП

б2 Температура масла на вьIходе
из стойки

tM вьж ст
от -50 ОС до

+100 "с
tl,5 % от ВП

63 Температlра холодного спая txc
отOоСдо

+50 ос +0,б ос

ик сопротивления постолlному току, соответствующего значениям температуры,

о ватеJIями со ен}ш по ГосТ бб5 1-2009

64 Сопротивление постоянному
току, соответствующее значеЕиям
темпераryры, 1

tr1

от 88,04 до
l77,04 ом

(l00П:
от -30 оС

до +200'С)

+0,5 ос

65 Сопротивление постоянному
току, соответствующее значсЕиJIм

температуры, 2

от 88,04 до
177,04 ом

(100П:
от -30 оС

ло +200'С)

66 СопромвлеЕие постоянному
току, соответствующее значеЕиям
темперацры, 3

tr3

от 88,04 до
l77,04 ом

(100П:
от -30 оС

до +200 "С)

+0,5 "с

67 Сопротивление постоянЕому
току, соответств}1ощее значениям
температуры, 4

tr4

от 88,04 до
l77,04 ом

(l00П:
от -30 оС

до +200 "С)

tr5

от 88,04 до
177,04 ом

(100П:
от -30 оС

до +200'С)

*0,5 ос

Ияв. Jф подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. JФ лубл. Подп. и дата

измеряемой

|r2 +0,5 ос

+0,5 ос

68 Сопротивление постоянному
току, соответствующее значениям
температуры, 5
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Наименование параметра
обозпачепие

параметра
.Щиапазон
измерепий

Пределы
допускаемой
погрешности

измерений
ИК напряжения постоянного токц соответств},ющего значениям температуры, измеряемой

термоэлекгрическими преобразо ватеJlями ХА и ХК по ГоСТ Р 8.585-2001

б9 Напряжение постоянного токц
соответствующее температуре
газов (для ВК-2500)

tг 2500

отOдо
41,27б мВ

(ХА: от 0 ОС ло
+1000 "С)

+2"С

tг 2500П

отOдо
4|,2'lбмВ

(ХА: от 0 ОС ло
+1000'c)

+2ос

71 Напряжение постояяного тока,
соответств},ющее температуре
газов (для ВК-2500, BK-2500IИIC,
каншr сравнения)

tг барк

отOдо
41,276мВ

(ХА: от 0 ОС ло
+1000 "С)

+2ос

72 Напряжение постоянного токц
соответствующее температуре
газов (лля TB3-117)

tг

от 0 до 41,276
мВ

(ХА: от 0 ОС ло
+l000 "С)

+2ос

73 Напряжение постоянного тока,
соответствующее температ}?е
газов (дrя TB3-117, капал
сравнеяия)

tг рт

отOдо
41,276 мВ

(ХА: от 0 ОС ло
+1000 "С)

+2 оС

74-87 Напряжение постоянного
тока" соответствующее зпачениям
температуры температурного
поля 1_14

tг l -tг 14

отOдо
48,838 мВ

(ХА: от 0'С ло
+1200'С)

+2,с

88 Напряжение постоянного тока,
соответствующее температуре
газов за ryрбиной ВСУ

tг ВСУ

от 0 до 41,276
мВ

(ХА: от 0 ОС до
+1000.c)

+2"с

89 Напряжение постоянного токц
соответствующее значениям
температуры заслонки 1 919Т

tзасл

отOдо
14,5б0 мВ

(ХК: от 0 ОС до
+200.с)

+1,5 ос

90-94 Напряжение постоянного
тока, соответств},ющее значениям
температуры, измеряемой
термоэлекгрическими

вателями ХА, 1-5

tul-tu5

отOдо
48,838 мВ

(ХА: от 0 ОС ло
+1200 "с)

+2ос

95-99 Напряжение постопlного
тока" соответствующее значениям
температуры, измеряемой
термоэлектическими
преобразователями ХК, 6-1 0

tu6-tul0

отOдо
49,108 мВ

(ХК: от 0 ОС ло
+600.с)

Инв. Jф подл. Подп. и дата Инв. Nэ лубл.

70 Напряжение постоянного тока
соответствующее температуре
газов (дrrя BK-2500IИIC)

(пос)

+2"С

Взам. инв. Jф Подп. и дата
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Наименование параметра
обозначение

параметра
.Щиапазон
измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

ик частоты енного тока
100 Частота датцлка оборотов

ротора турбокомпрессора
fгк

от 20 до
3000 Гц t0,1 % от ИЗ

l01 Частота датчика оборотов

ротора свободной турбины
fст

от 20 до
3000 Гц 10,1 % от ИЗ

102 Частота датчика оборотов

ротора турбокомпрссора (дrrя ВК-
2500tt)

fгк 2500П
от 20 до
3000 Гц t0,1 % от ИЗ

103 Частота датчика оборотов

ротора свободной турбины (лля
вк_2500п)

iст 2500П
от 20 до
3000 Гц

t0,1 % от ИЗ

l04 Частота перменного тока
резерв l

f]
от 20 до
3000 Гц t0,1 % от ИЗ

105 Частота пермеЕного тока
резерв 2

п от 20 до
3000 Гц

+0,1 % от ИЗ

l06 Частота перемспного тока
резерв 3

fз
от 20 до
3000 Гц t0,1 % от ИЗ

107 Частота переменного тока

резерв 4
f4

от 20 до
3000 Гц

большого ода топJIива
fffil от 50 до 550 Гц t0,1 % от НЗ

(нЗ = 500 Гц)

fGтб2 от 50 до 550 Гц
+0,1 % от НЗ
(НЗ = 500 Гц)

1 10 Частота первого датчика
малого расхода топлива

fGгм l от 50 до 550 Гц

l l 1 Частота второго дат.Iика fGтм2 от 50 до 550 Гц t0,1 % от НЗ

малого расхода топлива нз=500г
ИК виб

l 12 Виброскорость в плоскости
пер€дrей подвески в осевом
нtшр:lвлении с частотой, кратной
тк

Bxl ТК
от2до

l00 Mtr/c

1 13 Виброскорость в плоскости
перелней подвески в осевом
н,шрiвлении с частотой, кратной
ст

Вх1 СТ от2до
100 мм/с

t12 % от ВП

1 14 Виброскорость в Ilлоскости
передяей подвески в осевом

ении пФ
Bxl ПФ

от2до
l00 мм/с

+l2 % от ВП

1 15 Виброскорость в плоскости
передяей подвески в

вертикальном я:шравлении с
частотой, ой ТК

Ву1 ТК
от2до

100 мм/с
t12 % от ВП

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Подп. и дата

+0,1 % от ИЗ

l08 Частота первого даттшка

109 Частота второго датчика
большого расхода топJIива

+0,1 % от Н3
(Н3 = 500 Гч)

tl2 % от ВП

Инв. JФ лубл.
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Наименование параметра
обозначение

параметра
.Щиапазон
измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измереяий

1lб Виброскорость в плоскости
перлпей подвески в
вертикальном направлении с
частотой, кратной СТ

t12 % от ВП

l 17 Виброскорость в плоскости
передней подвески в
вертикzlльном направлении, ПФ

Ву1 ПФ
от2до

100 мм/с
t12 % от ВП

l 18 Виброскорость в плоскости
передней подвески в поперечном
нlшрalвлении с частотой, кратной
тк

от2до
l00 мм/с

tl2 % от ВП

l 19 Виброскорость в плоскости
передней подвески в попереIшом

напрzлвлении с частотой, кратной
ст

Bz1 СТ от2до
100 мм/с

t12 % от ВП

120 Виброскорость в плоскости
передней подвески в поперечном
направлении, ПФ

Bzl ПФ
от2до

100 мйс tl2 % от ВП

121 Виброскорость в плоскости
задней подвески в осевом
нtшр:влении с частотой, кратной
тк

Вх4 ТК
от2до

l00 мм/с

122 Виброскорость в плоскости
задней подвески в осевом
нlшравлении с частотой, кратной
ст

Вх4 СТ
от2до

100 мм/с
t12 % от ВП

123 Виброскорость в плоскости
задней подвески в осевом
ншrравлении, ПФ

Вх4 ПФ
от2до

100 мм/с
+l2 % от ВП

l24 Виброскорость в плоскости
задrей подвески в вертикальном
н:шрllвлен ии с частотой, кратной
тк

Bv4 ТК tl2 % от ВП

125 Виброскорость в плоскости
задней подвески в вертикчlльном
нiлправлении с частотой, кратной
ст

Ву4 СТ от2до
l00 мм/с

+12 % от ВП

12б Виброскорость в плоскости
задней подвески в вертикtlльЕом
н авлепии, ПФ

Ву4 ПФ от2до
100 мм/с

+l2 Уо от ВП

127 Виброскорость в плоскости
задrей подвески в поперечном
Еzшравлении с частотой, кратной
тк

Bz4 ТК
от2до

l00 Mr,.r/c
+12 % от ВП

Подп. и дата Взам. инв, Ns Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Bvl СТ от2до
l00 мм/с

Bz1 ТК

tl2 % от ВП

от2до
l00 мм/с

Инв. J,,lb подл.
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Пределы
допускаемой
погрешности

изм ении

обозначение
параметра

.Щиапазоп
измеренийНаименование параметра

tl2 % от ВПBz4 СТ от2до
l00 ш/с

128 Виброскорость в IIлоскости
задней подвески в поперечном
нrшразлении с частотой, кратной
ст

от2до
l00 мм/с

t12 % от ВПBz4 ПФ
l29 Виброскорость в плоскости
задней подвески в поперечном

ении
ик яжения постоянного тока

отOдо30В t2,5 % от ВПUбс130 е бортсети
с и

t2,5 % от ВПот 0 до 1000 АIзап131 Сила тока ка ВСУ
ИК силы постоrпlного токц соответств еи значенш{м

t0,15 % от НЗ
(нз = l00 %)

l00 %

от4до20мА
(отO%лоI1_I l8

132-149 Сила тока
соответствующая значенЕям
па в 1-18

ик ени
+0 lcот 0,5 до l25 сTl150 ва.II ени 1

+0,1 сот 0,5 до l25 ст2еgи2l51 Ba-I
+0,1 стз от0 5до125с|52и ени 3ваII
+0 1сот 0,5 до 125 ст4153 ени 4вал
+0,1 сот 0,5 до 125 ст5ени 5154 Ba",I

+0,1 сот 0,5 до 125 стбени 6l55 Инте
ик ещениялового п

+loот 0О до 140Од156 Угол положения РУ,Щ

+0,5оот _7О до +30'Авнаl57 Угол установки лопаток
нАк

+1"от 15о до 100оА158 Угол положения Ро

t0,5 % от Н3
=25кготOдо50кгgMl59 Масса масла

ИК силы
+0,4 % от ВП в ДИ

от 0 до 75 кгс
вкпюч.,

+0,4 О/о от ИЗ в [И
св. 75 до 150 кгс

Fмкрl
Fмкр2

1б0-1 бl Силц соответствующая
значениям кругящего момента
силы на выводном вalлу .щигатеJIя
(в диапазоне от 0 ло 150 кгс.м), l, 2

l) рабочий диапазон температур вибропреобразователей от +20 ОС до +l50 ОС.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Подп. и дата

пФ

ик силы постоянного тока

ик массы масла

от 0 до 150 кгс

Инв. J,.lb лубл.
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Прилоясение Б
фекомеплуемое)

Форма протокола поверки

Запо.тпlение таблич пртокола поверки показдIо условЕо, для различньц типов ИК.

Формы таблиЦ результатов измерений ИК (приложение к протокоJry поверки) соответ-

ствуют формам мilшинньD( пртоколов, автоматиtIески формируемьтх программой метологи-
ческпх испьrгдlий.

протокол
поверки системы измерительной СИ-СТlБ зав. М 00l

l Вид поверки:

2.I[атаповерки: .........,

3 Средства поверки: ..........
(нЙменование, заводской номер, диапазон измерний (воспроизведения), погрешность)

6 Результаты поверки

б.l Внешний осмотр

6.2 Результаты опробования

6.3 Результаты проверки ПО

6.4 Опрлеление метрлогическlтх харакrерисгик ИК

6.4.1 Опрелеление метрологи.Iеских характеристик ИК и,збъггочного ддвления

Результаты сведены в табличу 1 .

примечание - Приведены примеры заполнения таблицы для комплекгной и поэлементной

Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. JФ лубл. Подп. и дата

поверки.

Инв. Jф под.п.
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значенис
(сWмарноП),
прrв€дсцноf,

к I{з,
погрсшвости

пзмерении
ик,
%

Прелелы
доIryскаемой
(суммарвой),
приведеяноF

к tВ,
погрешности

измерсний ИК,
%

Прслелы
доrryскасмой,
приведенвоf,

к tB,
погрсшности

датчика
дЕвлснltя,

уо

максималъвос
значсни€,

приведеrшой
к Н3,

поrрсшности
rзмерениf, ИК
(бсз латчика),

о/о

НаимсноваIflrс, обозначснис,
дилrазон гJмер€ний IД( пормирующес значсrпrе

(тип, заводсхоfi Еомер дi!тчика дааJrеfiпя,
сведснrrя о повсрке дrгчиха давленпя)

а0,75
l Давление масла fiа входс в двигатсль; Рм вх; от 0

до 4 кгт/см2; Н3 = 4 шс/см'; (МИ,IИ-ДИ- l 3П-В,
от 0 до б хrт/см2, зав. Ns . . . знак по

+lкомплекгный способ
l Давлснrrе масла trа входс в двигатсль; Рм вх; ог 0
до 4 кгr:./см2: [IЗ = 4 кгт,/смr; (МИДД-ДИ-l3П-В,

5 О/о, ог 0 до б кг,(,/см2 зав, Ns

+0,4

4 клс/см знакзав. Nе

комплскгныя способ

2 Давлсние масла ва вьD(оде ltз двигатсJlя в лиIlии
оr,качки ll-V опор; Рм вIоq 0г 0 до 2,5 кпУсм2; НЗ =

2,5 кгс./см'; (МИДД-Д4-13П-В, 0,25 Уо, m 0 до
4 кrt/см2, зав. Ns .

+lr0,4

з Давлснис масла на вьжоде из двиmтеJUI в линии
gгкачки из l опоры цеЕграJъног0 привод4 Рм BbD( l ;

m 0 до 2,5 кгс./см2; НЗ = 2,5 кгг/см'; (МИlЦ,ДИ-
l3П-В,0,25 7q m 0 до 4 кгс/см2, заs. N9 ..., знак
по

*lкомплекгrrый способ

3 Давление масла rra вьйодс r{l двигат€Jlя в лиllия
откачки lr:r l опоры цеrграьного привола; Рм BbBl;
m 0 до 2,5 кrтУсм2; Н3 = 2,5 кгсiсм2; (МИJИ-IИ-
lзп_ 0,25 отOдо4хгс/см2 зав. N9

t0,5
4 Давлснис масла псрсл маслофильтром; Рмф; от

до 4 кгt/см2; НЗ = 4 кгс/см'; (МИДА-Д1,13П-В,
m 0 ло б кгtУсм2, зав. Ne

0

0,5 знак

комплекпrый способ
4 Давленис масла перед маслофильтом; Рмф; (rг 0

до 4 кгс/см2; НЗ = 4 кгт/см'; (МИJlА,.tlИ- l 3П-В,
0,5 сrгOдобкгt/см зав. шs ...

*0,4

5 Давление воздла в предмасJlяноИ полоfiи I

опоры; PlO/PMl2; от 0 до 2 кгс/см2; Н3=2,5 кгс/см2;

(мIiJЦ-ди- l 3П_в, 0,25 о/о, gг О до 4 кгс/см2, зав. Ng

, знах п

комплекгный способ
5 ДавлеЕис воздпta 8 предмасллвой полоgги l
опоры; Plo/PMlr; 0т 0 до 2 кгdсм2; НЗ=2,5 кгt/см2;
(lч{IiМ-Д4-1ЗП-В, 0,25 yq сrг 0 до 4 кгс/см2, зав. Nе

+l+0,4

6 ,I\авленис в масляной полосIи
Рхп; от {,8 до +0,5 кгс/см2; НЗ = l кгт,/см2; (МИДА-

ДИВ-t5, 0,25 7q m -1 до +0,6 кгс/см2, зав. Ne ..., знак

коробки приводов;

*l6 Давление в масляной полосги
Ркп; от -0,8 до +0,5 кгт/см2; НЗ=

коробки приЕодов;
l кгdсм2; (МИДА-

див-l 0,25 Yq m -l до +0,6 кгт/см2 заs. N9 .

tl+0,5

знак по ки

lPM22:'

оJостип IIйноа7 прс,lмасляДавлсние возд}r(a
1, см2кгс/кгс/см нз 20от 2р до5ы;опор

Neзiв,0 кгс/4 см2?50 от доз у.,п-в,м(мшц

tlкомплсюt{ый способ
7 Давл€вис воздда в предмасляяоИ
опоры; Pl5/PM22; от 0 до 2 кгt/см2;
(МИДА-ДИ- l ЗП-В, 0,5 О/о, 0г 0 до 4

полосги lI
нз = 2 кrc,/см2;

кгт./см2, зав. Nе

t0,63
t5, 0,25 9'о ог -l до +1,5 кгrУсм2, зав. Nс ..., знsх

клУсм2;
р 4/Рм23поJостив асляной8 Давление

1. д,tв-нз (мидА5+0 смкгс/от до_0,8

таблица 1 - Ик избьпочного давления

Инв. Nэ лубл. Подп. и дата
Инв, Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns

2 ДавлсЕис масла fiа выход9 из двиmтсля в линии
откачки II-v опор; Рм вьц; от 0 до 2,5 кгс/см2; Н3 =

2,5 юс/см2; (МИДА-ДИ-lЗП-В, 0,25 О/о, от 0 до

II опоры;

комплекгяыи способ
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Maxclel альное
значенис,

приведснноп
к н3,

погрешtlости
шмер€ниf, ИК
(бсз лагчика),

уо

Значеяие
(суммарной),
прпвсденноП

к НЗ,
погрешности
шмер€ний

ик,
о/о

Прлелы
допускаемой,
привсдснной

к НЗ,
погрешности

датчика
дltвлсния.

уо

Наrдrевоваrис, обозначение,
длапазон измерекпл Ик, нормr{рующее значснис

(тип, заводской номср дагчика даалснrrя,
св€денкя о поЕсркс датчика давлснпя)

комплектный способ
8 Давление в маслrной полосги Il опоры; Pl4/PM23;
от -0.8 до +0,5 кгс/см2l НЗ = l кгс/см2; (МиJи-Д}д-
l5 ]ав. N90 %qг-l до +l ) кгt см,

t0,4
9 Давленис s масляноЯ полосги III опоры; Pl8/PM33;
qт -0,8 до +0,5 кгт/см'; t{З = l кгt/см2; (МИJЦ-Д,lВ-
l5, 0,25 О/о, от -l до +0,6 кгtУсм2, зав, Nе ..., знах

комплскгный способ
9 Давление в маслiной полоýгх lII опоры; РlЕ/Рм33;
от -о,8 до +0,5 кгý/см2; tlil = l кrт,/см2; (Мш|А,l|ИВ-

от -l до +0,б кгс/см2l5 зав, Nр5

=l+0,4

10 Даsлсние в масJrяной полосtи lv опоры;
Р22lРм4З; 0г -0,8 до +0,5 кгdсм2i Н3 = l кгт,/см2;

(МИД^-Д,lВ- l5, 0,25 7ч сrг -l до +0,6 кгt/см2, зав. Nе

знак

tlкомпjlектныи спосоо

l0 ,IIаsление в мас.шной полоýги lv опоры;
Р22Лм4З; от -О,Е до +0,5 кгt/см2; H3=l кгr,,/см2;

(МИДА-Д,lВ-l5,0,25 Уо, m -l ло +0,6 кгdсм2, зав, }l!

t0,5t0,3
1 1 JIаrлснис воздуха псрсл эжекгором; Рэlк; m -0,6

до 0 кгт/см2: НЗ=0,5 кгс/см'; (МиJи-ДВ,l3п-в,
25 знак0гOдо0 6 кrтУсм2, зая. Ns

+0,5комплскгный способ
l l Давление возд}ха перед эжекгором; Рэж; ог

до 0 шс/см2; НЗ = 0,5 кrdсм2; (МИJИ,,Ф,l3П-В,
_0,6

0 о/о, qr 0 до кгс/см2, зав. }G

*lt0,54
l2 Давлсние топлива на входе в подкачивающий
насос; Рг вх; от {,5 до +2,8 кrt/см2; НЗ = 2,8 кrс/см2;

(МИДА-ДИВ- l 5, 0,25 7q от - l до +5 кгс/см2, заз. I!
знzк ки

комплеrптыf, способ

12 Ддвлснис топлхsа на входс в подкачиваюциfi
fiасос; Рг 8х; оr {,5 до +2,8 хпУсм2; tB = 2,8 KTty'cM2;

0чrИДА-Д{В- l5, 0,25 yq qT -l до +5 ккУсм2, зав. ЛЬ

*lt0,42
l 3 Даrденrlс топлива в

форуrок; Ргl; mOло
(мидА-д,1_1зп-в, 0,2

KoJцcKTopc l -го коrгryра
60 шс/см2; НЗ = 60 кгс/см2;

5 О/о, 0г 0 до l00 кгt/см2, зав.

Ng ,,. знак

tlкомплекпlый способ
l З Давлсние то

форс}.lrок; Ргl;
(мидА_д1-1з

плива в коJцекторе l,го коrrгrра
m 0 до 60 кгdсм': НЗ = 60 KK/cr,r2;

П-В, 0,25 Уо, ог 0 до l00 кгс/см2, зав.

Ns

t1*0,6з
14 Дадление топлива в коллскторе l,го коtтг}та

ftоDс!ъок на ложном ]алуске; Ргl лзi от 0 до
d Ысм'; нз=8 кгсiсм', ('мид{-Да-lзп,в, 0.5 уц qт

0 до l0 кгс./см знахзав. Nе

+lкомплскгный способ
l4 Давленис топлива в KoJuleкTope

фоDсчнок на ложном заrryскс; hl лз; m 0 ло
d у.1.g/смr: НЗ=t кгt/см2; (I!О,lДД_Д4- 13П-В. 0,5 7о, ОГ

l -го коrг}ра

0до 10 хпУсм2, зав. N9

r0,42

Nр ... знах по

говаи вие топ.15 коллектореДавлен
нзкгс/60 см20от дофорс}ъок;

000от до"ь

комплскпIый способ

N,

см2;

(мидА_д.l

говтоплива5 коллсктореДав.]ение
нзкгс/60Рг2 0от ,]офорсунок;

000от .1о3п Уъв,

Инв. Ne лубл. Подп. и дата
Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. ивв. J,{Ъ

Пре.чслы
доrryскасмой
(с}fiмарноf,),
приведснной

к НЗ,
погрсшности

шм9рсний ИК.
о/о

.., )

коЕг}?а
60 кгт;/см2;
кгт:/см2, зая.

Рг2;
(мидА_ди_lзп-в, 0,25

l коЕгура
60 кгtУсм2:
кгс/см2, зав.0.25
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Прелелы
доrryскасмоi
(суммарной),
привед€нноi

к НЗ,
погрешносги

гJмсрснцf, ИК,
уо

максrrмальное
значснис,

приsедснной
к нз,

поФешности
гlмсрсЕиf, ИК
(б€з датчиха),

о/о

значсние
(сyllмарной),
приведснной

к tВ,
погр€шности
шмсрсний

ик,
о/о

Прслслы
доrryскасмой,
приведевной

к н3.
погрешllостl

д8тчика
дааленпя,

о/о

Наименоваtrис, обозначение,
диапазон измсрсний ИК, Еормируючtес значсrIис

(тип, заводской номер датчика давленпrl,
сведени, о пов€рке дrгчихs давлсния)

,tlr0,6з

l б Давление топлива в коJцскгоре 2-го коЕг}?а
форсуrок на ложном заrryскс; Рг2 лз; от 0 до
8 кгс/см2; НЗ = Е кгdсм'; (МИlЦ-ДИ- l3П-В, 0,5 Уо,

от 0 до l0 кrc/см2, заз. Nе ... знtц

+lкомплекгный способ

16 Давлснис топлива в коллекгорс 2-го Korrqpa

форqlrrок на лоlкном заrrуске; h2 лз; от 0 до
Е клс./см2; НЗ = 5 кгdсм'; (МИlЦ-JИ-l3П-В, 0,5 У.,
(/г 0 до l0 кгс/см заs, N-.

f0,67
l7 Давление топлива на вхо,ае в НР; Рг вх НР; от 0

до 3 кгс/см2; НЗ = 3 кгс./см2; (МИIЦ-ДИ-l3П-В,
о/о, от 0 до 4 кг{i/см20 зав. ]t! знак п

].lкомплекпrыf, способ
l7 Даsлснrrе mплива на входс в НР; Рг вх НР; m 0
до 3 кгс/см2; НЗ = 3 кгdсм'; (МЦIИ-Д,1-13П,В,

mOдо4кгt/см2 зав. Ng

+l*0,7l
l8 .Щавленис топлим 0гкрыгия НАК; Рг qгкр НАК;
m 0 до 70 кгt/см2; tR = 70 кгс/см'; (МИ]Ц-ДИ-l3П,
В, 0,5 %, ог 0 до l 00 кгс./см2, зав. Nr , , . , знах повсрки

tlкомплскгЕый способ
l8 Давление топлива открыгия НАК; Рг qгкр

от 0 до l00 кгс/см2: НЗ = 70 кгdсм'; (МИJЦ-ДИ-
НАК;

lзп- зав. Ns5 gг 0 до 100 шlУсм2

t0,7l
l 9 Давлснис mплява захрьгпu НАК; Рт закр НАК;
m 0 до 70 кrс/см2; Е3 = 70 lq.q/cм2; (МИJИ-ДИ,l3П-
В, 0,5 О/о, сrг 0 до l00 хrс/см2, зав. Лs ..., зllsх поверки

l 9 Давлеrпе топлива закрьггия НАК; Рг закр

m 0 ло 70 кгс/см2; НЗ = 70 кгт/см'; (МИДА,ДИ-t3П-
tИК;

в 0 5 сг 0 до l00 кгс./см2 зав. N9 .

t0,5хомплскгный способ
20 Давление воздуха за компрсссорм |; PKl; от
12 кгс/см2; НЗ = 12 кгr/см'; (APZ 342l, 0,1 yq сrг 0 до

0до

l б кгс/см', заа. N9

*о,52l Давлсние воздуха за компре!сюром 2;

12 кгс/см2; НЗ = 12 кгг./см2; (APZ ]42l, 0,1 О/о, от 0 до
Рк2; ог 0 до

lб кrс/см2, зав. N9 ...

f0,5
22 Давлсние воздуха за компрессором на лоrкном

залуске; Рк лз; сrt 0 до 0,5 кгс,/см2; НЗ = 0,5 кгt/см2;

(мiцА-д4-1зп-в, 0,25 о/о, ог 0 до l кгс/см2, зав. Nе

, знак ки

+lкомплекгrъй способ
22 Давлсние воздaха за компрсссорм на лоr<ном

зlцтуске; Рк Jrз; огО до 0,5 кгс/см2; НЗ{,5 хrс/см2;

0rдrдд-д,l- t зп-в, о,25 о/о, оI о до l кгrУсм2, зав. Ng

+0,7l
23 ком&цное давлсние тошшва на

КIIВ; от 0 до 70 кгý/сцz; Ц]='/Q хгdсм2; (МШ|А,ДИ-
l3П-В, 0,5 7о, m 0 до l00 хг{Усм2, заЕ. Js.,., знах

по

КПВ от НР; Рг

tlкомллекгный способ
2з комаrцное даЕлснис топлива на

KIIB; сrг О до 70 кгt/сцz; 1-13 = '/Q хгтУсм2; (МИ,ЦА-
КПВ от НР; Рг

от 0 до l00 кгс./ с]ч зав. N9-13п_

tl+0,7l
24 комшцнос давлсцие топлива от концевого

выкJIючателя гцдромсхлrизм4 Рг КОМ; m 0 до

70 кгс/см2; НЗ = ?0 Krrc/cм2; (lчfl,lД{,Д4,13П,В, 0,5

от0 l00 кгс/см2 зав. Jt ... знiц

+lкомплектный способ
24 комаlдно€ давлевие топлиаа от концевого

ацк,початеJlя г,дромсхщrизмц Рг ком; m 0 до
70 кгdсм2; НЗ = ?0 кгdсм'; (l\д,lдА,ди,l3п-В, 0,5

mOдо l00 кгс/см2, зав. Ns

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Подп. и дата

...)

...)

комплекгный способ

комплектныя способ

Инв. Nо лубл.
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Предслы
доIryскаемой
(с}т,rмарноИ),
приведенной

к НЗ,
погрешности

rзмсрений ИК,
у.

Максrtмsльно€
знач€ние,

прriведенно'
к нз,

погрешности
цзмсрениfi Ик
(бв дагчика),

о/о

значснис
(с}ъ,lмарной),

приведенной
к НЗ,

погрешности
шмсревиf,

ик,
о/о

Прслслы
доIryскаемоf,,
привсдекtiоfi

к НЗ,
погр€шносгll

д8тчика
давJIсниJI,

о/о

Наименованис, обозначение,
диапазон измсрсний И( вормирующее значсtlис

(тип, заsодской номер датчика давJIенl{я,
св€дения о поверке датчика даsленяя)

tlt0,75
25 Давлснис возд}ха на входс в стартср; Рвоз СВ; от
0 ло 4 кгс/см2; Н3 = 4 кгтУсм'; (МИ[А-l|И- l3П-В,
0 знак потOдобкгт./см2 зав. Nе ..,

комплскгныи способ
25 Давление возд}ха на входс в сгартер; Рвоз СВ; m
0 до 4 кгс/см2; НЗ = 4 кгt/см2; (М}UЦ-ДИ- l3П-В,
0,5 О/о, от 0 до б Krc/cм2 заr. N9 ...

+ltO,зб

26 Псрспал лавлений 8оз.ryха на РМК -

<Закольцовко; Пзак; 0r О до 0,06 кгс/см2;

НЗ = 0,05 кгdсм2; (ЗоtUI-20-Дл 0,15 о/ч от 0 до
06 кгтl/см2 зав. Ng ки..знак

комплекгный способ

26 Перспад даsлений воздпа на РМК -

<3акольцовка>; Пзак; от 0 до 0,06 кгс/см2;
НЗ = 0,05 кгс/см2; (ЗоНJI-20-ДL 0, I 5 Yq m 0 до
0 06 кгт/см2, зав. J{s

+0,зб

27 перепад дsвлений воздда на Рмк - (Конгроль>;

ПкоrтФ; ог 0 до 0,06 кгt/см2; }В = 0,05 кгт/см2;
(ЗОНД-20-ДД 0,15 О/о, m 0 ло 0,06 кгс/см2, зав. JS ...
знак ки

*lкомплектныf, способ

27 Псрепал д8sлсний воздда на РМК , (Кокгроль>;

Пкоrпр; ог 0 до 0,06 кгтУсм2; НЗ = 0,05 кгтУсм2;

(3ОНД-2еДД 0, l 5 o/q от 0 до 0,06 кгс/см2, зад. J1!

+l

2Е Пер€пад давленrfi возд,ха яа РМК - (ПолsйD;
П+; от 0 до 0,(Юб клt/см'; НЗ = 0,005 кгdсм'; (ЗО}iJ{-

20-ДL 0,25 7q m 0 до 0,0l кПа, зав. Nр ..., знак

а5комплсктный способ
28 Псрепал лавлений воздда Еа РМК , (ПолныйD;

Пl; от 0 до О,006 кгт/см2; }В = 0,005 кrt/см2; (ЗОtUl,
20- 0l кII4 зав. N90 5 отOдо0

rl1D Разре*евис возýта в боксс; Рразр; m 0,чо

кгтУсм'; НЗ = 0,005 кгсlсм} (ЗОЦ.tt-20,,Цl[ 0,25 Yq ог
0,006

0до 0l клdсм2, зад. Jt! знах

+5комплектный способ
29 Разрс*енис возд*а в боксе; Рразр; от 0 до
0,006 кгс/см2; нз = 0,0О5 кгт./см'; (ЗоНД,20-дД, 0,25

отOдо0 0l кгс/см2 зsв. х9 .,,

tl*0,75
30 Давленис топлива со складq Рг скл; от
4 rcc/cM2; нз = 4 юсJсм'; (МйДД-ДИ-l3п-в, 0,5 7",

0до

qгOдобкгt/см2 зав. N9 . знaц

ком плскгtIый способ
З0 lIавлснис топлива со акладq Рт скл; от
4 rcTc/cM2; НЗ = 4 кгt/см1 (МИ,IЦ-JIIi,13п_в, 0,5 у",

0до

отOдобкгс/см заs. N!

+l+0,45

3l псрепад давления топлива на cтetuloBoм

тоrци;ном фильтре; Псг тф; от 0 ло 0,4 кгс/см2; НЗ =

о,+ кгvсм'; iзой-zo-ДД b,l5 7о, от 0 до 0,6 кгс/см2,

знак позаз. ф

*lкомплскгrrый способ
3l пеDепад давлсни.r тошlива на cтeнlloBoм

,оплЙ*ом фrпьтр; Псг тф; от 0 ло 0.4 кгт/см2: НЗ =

0,4 кгdсм'; iЗОНil-2o-ДrL Ц l 5 О/о, от 0 до 0,6 кrc,/см2,

зав. Ns

+0,42
З2 Даsлевис воздуха в магистраJIи перед

рфкгором; Рвозд вх рел; от 0 ло б кгс/см2;

iJз = б кгt/см2; (ми]ц-Ди-l3П,В, 0,25 7о, m 0 до

l0 штУсм2 заs. N9 знак по

tlкомплекгныfi способ
32 Давлсвие воздуха в мшистрали п€р€д

оеду"rоро": Рвоrд 
"х 

рел m 0 ло б кгtУсм2:

iз = б оlуgц:; 1м}цд-д4- l]П-В. 0,25 7q сrгOдо

l0 кгт:/см2 зав. N9 ..

Инв. N лубл, Подп, и дата
Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф

+l
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Наименоваrие, обозначсциq
диапазон r{змсреяиfi ИК нормируощсе значенис

(тип, заsодской номер датчика давления,
сведеншl о пов€рке дспrика давлсrпrя)

Прсдслы
допусхаемоf,,
приведенпой

к rВ,
погрсшности

даачика
давJIснtlя,

о/о

Махсlл,l&1ьное
зцачснис,

приведенной
к НЗ,

погрешности
измерений ИК
(фз датчика),

о/о

3наченис
(c}}rMapнofi),

привсдснной
к НЗ,

погрсшности
шмФсниfi

ик,
о/о

Предслы
допускасмоfi
(су,{мФной),
привсдснноf,

к нз,
погрсшности

измерениf, ИК,
о/о

33,I]авлен
Рвозд Bbor

ис возд),та в маI1rстрали за рсд/ктором;
рсд; от 0 до 4 Krc/cм2; К} = 4 кп]/см2;

(МИДА-ДИ-l3П-В, 0,5 7q m 0 ло б кгt/см2, зав. Nе
знzк по

i0,75 tl

33,Щавление возд)о(а в мlrгистрали псрсд
рс4.кторм; Рвозд вх !rед; 0т 0 до б кгrУсм2;
К} = б кгг,/см2; (МИl[А-ДИ-lЗП-В, 0,5 o/ot от О до
6 кгdсм2 зав. Ns

комплектцый способ *l

34 Давленис воц)о(а на входс 8 гидротормоз на
на]ц}ъ уп ,]отнений гиJlротормоза; Рвоз в\ гт от 0 ,Jo

м2;4 кгс/с нз 4 клс/см2 (мидА ди l зп-в, 0,5 %
от 0 до 6 кг{./см зав м 3нaк

+п 7ý *l

34 Давле ня€ возду(а на входе в г}цроюрмоз на
наддув уплотне нцй г.rцротормоза; Рвоз вх гг от 0 Jo

1.4 кгс/см нз 4 кгс./см2; (мидА ди l зп-в, 0 5 Уц
от 0 до 6 кгс/см z зав, Ns

комплскIный способ tI

35 Дадлевие вод
mOдо4кгс/см2

ы на входс в гцдротормоц Рвол гт;
; НЗ=4 кгt/см2; (МИ!А-М- l3П-В,

0 5 от 0 ло б клтУсм2, зш. Nз зн?ц п
+0,75 +I

35.Щавление
отOдо4кгт./

воды на входе в гrulротормоз: Рволл гт;
см2: нз = 4 кгIrJсмz: (МиДд-Д,|-|3п-в.

отOдобкгý/см2 заs. л9
+|

Зб Давленис масла н8 входе (перл форунками) в
гидр€rrормоз; Рм вх гт; m.0 до 4 кгý/см2; НЗ = 4
КrТ,/СМ'; (МИДД-Д4_13П-В, 0,5 7q m 0 до б кrтJсм2,
зад. Ns ]Halк

+0,75

36 !авленис масла на входс (перед форсунками) в
гцдротормоз; Рм вх гт; от 0 до 4 кгtУсм2;
НЗ = 4 кrr/см2; 0ИИМ-,Щ4-13П-В, 0,5 7q m 0 до
6 кгс/см2 зав. Jt! ...

комплекгный способ il

З7 Даsленцс масла на
0 ло 4 кгс/см2; rJ] = 4

входс в сгоrку; Рм вх ст гт; от
кгс/см2; (МИ,ЩА-,Щt- l 3П-В,

7о,mOлобкгс/см2 зав. Ns знах
*0,75 *l

З7 Да_вленис масла на
0 ло 4 кгс/см2; Н3 = 4

входс в стоЯку; Рм вх ст гт: от
кrс/см'; (МИ,ItА-,I|И- l ЗП-В, 0,5

от0 6 кгс/см2 заэ. N9
комплеrгный способ +l

з8 давленис возд},ха в полости l rилрогормозq
Рв l гт; от 0 до 2,5 кг.с/см2; НЗ = 2,5 кгс/смr; (МИJ|А-
Ди- l3п-В, 0,25 о/о, от 0 до 4 кгтl/см2, зав. .Ms ..., знак
по

*0,4 *|

38 .Щавленис возлца в полости 1 гидрогормозq
Рв l гг; от 0 до 2,5 кгс/см2; tR = 2,5 кг{Усм2; (MI4JLД-

-lзп- 0 25 от 0 до 4 кг{Усм2, зав. JlЪ
комплектный способ +l

з9 Давление воздуха в полоgги 2 г&[ротормозq
Рв 2 тт; от 0 до 2,5 кгt/см2; НЗ = 2,5 кгt/см2; (МИДА-
ДИ- l ЗП-В, 0,25 О/., ог 0 до 4 кrrУсм2, зав. Nэ .,., знак

+0,4 tl

39 ,Щавлсtrие воздlяа в полосги 2 гидрOтормозq
Рв 2 гт; от 0 ло 2,5 кгdсм'; [i3 - 2,5 кгтУсм2; (МИДА-

-lзп_ 25 огOдо4кrt/см2 заs. N9
комплекгяый способ tl

40 Даsление возд},)(а в полосги 2' гr.rдрсrтормоз4
Рв 2-1 гг; сг 0 до 4 юdсм2; НЗ = 4 кгý/см2; (МЦМ-
lИ-lЗП-В, 0,5 Уо, от 0 до б кгс/см2, заs. Nд ..., зЕак

+0,75 +l

40 ,Щавление возлlта в полосги 2' гrr..проmрмозам;
Рв 2-1 гг; ог 0 до 4 кгс./см2; нз = 4 KrT/cM2i (Миlи-

-lЗП-В, 0,5 О/о, от 0 до б кг!/см2 , зав. л9
комплекгныл способ fl

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Nq Ипв. Nч лубл. Подп. и дата

комплскгный способ

...)
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Пределы
доrryскасмой
(cyмMapнof,),
приЕеденноfi

к нз,
погрсшности

измсреfiшй Ик,
о/о

3ндченис
(с}т,{марной),
прпведснвой

к нз,
ПОФСШНОСТИ

измсрсний
ик,

о/о

махсимальtlо€
значение,

приведенной
к нз,

погрсшности
измсрения Ик
(б€з дагчика),

о/о

Пределы
дотryскаемой,
приведеIlной

к нз,
поrрсщности

датчика
давJIен!{я,

%

НаJ.п{енованис, обозначсние,
диапазон измсрскшй Ик, нормирующсс значснис

(тип, заЕодской номФ датчика давленru,
сведея}lя о поверкс датчика давлския)

*l*0,4

4l Дазлсfiис воздуха в полости З п{JIртормоз4
Рв З гц 0т 0 до 2,5 кtт,/см2; НЗ = 2,5 кгý/см2; (МЦДА-

]И- l 3П-В, 0,25 Yq ог 0 до 4 кгт,/см2, заз. J,{!,,,, знах

по

tlкомплектный способ
4l Давление возд.ха в полосги 3 гидротормоза;

Р8 З гt; ог 0 до 2,5 кгtУсм2; НЗ = 2,5 кгт./см'; (МИДА-
-l зп-в 0,25 отOдо 4 кгr:/см?, зав. Лs ...

tl
+0,4

42 [авленве воз.щл<а в

Рв 4 гг; m 0 до 2,5 кгс/
полосги 4 п{дртормоз4
см2; НЗ = 2,5 кгт/см2; (МИДА,

ДИ-l3П-В, 0,25 7о, m 0 до 4 хгr,/см2, зав, J{Ъ ",, знак

по
tl

комплсктный способ42 Давлекяе воздуха в

Рв 4 гг; от 0 до 2,5 кгtУ
полоФи 4 гядрогормозщ
gц2; 1{] = 2,5 кгс./см2; (МИJИ,

5 отOдо4 кгt/сt,t2 заз. Nq_lзп-

*lt0,4

кипо

гидротормозц

кгt/см2

5поjIостив1 ение3 возд!r(аДаsл
кгс./см2нз 2 5 (мидАсм2кrr/0 55Рв гт от до

знах]ав Np40от .]овп 53 0,2 у",ди

+l
комплекгный способ

гт;

5полостив пцртормоза;з4 возд)таДавленис 2.кгс/см мидднз52 см2кгс/ 2,50вр до5
Neсм2 заа.кгd40 ,]оот25 у.,3п в,

*l
+0,75

44 Давление
Рв 5-1 гт; от
ди-lзп-в,0

воздYха в полосги 5' гиJrроюрмозл
0 до 4 кгсiсм2; }В = 4.кгс/см2; (МИlЦ-
,5 

О/о, от 0 до б кгс/см2, зав. Ns . . . , знак

комплскгшый способ
гт;

5 оза;полости гиllрOтормв44 возд}таДавление 2.4 гс/смк миJинзкгс/4 см20от до5-Рв
N,зав,кгý/ýм20 6от доУцзп в,

tl
].0,4

ки

6оjIостип гrцротормозlцвееtlи возд)r(аДавл
м2кгс/снз ,, (мидА5см2кгс/5гт от до0 1Рв

знакN,завкrt/см40от -]ов 5зп ъ0.2ди

+l
комплекtный способ(мидА-кгt/см2;гт;

6остипо],t гидротормоза;аие воздяа.Щавлен
см2кгс/нз0от до6

.)ý
рв

х,зав.4 кrdсм20от ,ло0 253

+l
+0,4гт;

,7
полостив пцротормоза;64 вочlухаДавлснис

2. cii25 кгс/нз (мидА_кгс/см01 от до 2,5Рв
знltкNsзая.4 кгс/см20 iоот03 о/о,п в,ди

*1
комплекгный способ

кrс./см2;гт;

оза;1полости гБlрторli,{вние воздухаДавлс 7.кгс/см ми/инз52 2,507 доот
N9заl,см2кгd40 доот25 у.,п3

6.4.2 Опрелеление мgгрологических характеристик

теJIями сопротивленIrя)

торьIх они входят...

ИК температlры (с термопрсобразова-

РезУльтаты.lвтоI{омногоопределениядействителЬньD(значенийабсолютнойпогрешЕости
измерений температуры д";#;ri_;,""i. z, п_rоs в диапазоЕе измерений ик, в состав ко_

Подп. и датайнв. Ns дубл.Ъзам. инв, NПодп. и датаИнв. N подл.

Примечание - Пример табличвой формы:

от

6

45

46
Рв
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Результагы аЕгономвого опредслсншr дейсгвrтельньD( значсний абсо,чсгной

погрешности измерсций тсмпсрат}ры дагчикsми П-77 вар. 2, П, l 09 в дпапазоне
измсреяий ИК, в сосгав xoToPbD( ови Bxo]UrT

наимевоваrIис, обозваченис,
диапазон измер€ний IДq

тил, заводской номер да:гчика
тем

+200+80-30 +20ма, темпсрат}тц

Измсрснное сопротивление,

Измерснная тсмперат}та,

+l20+093+0,66+0J9+0,4t
"сп

5l Тсмперfrгура масла на входе в
двиг8гсль; h{ Ех; gг -з0 ос до
+200 qc; П-77 вар. 2, заs. Ns ...

+2ф+80+20-J0тсмпераг}т4

Измеренное сопротивлсние,

И]меренная темпФrг}ра'

zц поФешность,

*1J0+0вз}0J9+0,4ЕоЙп допускасмрOделы
"спо

52 Тсмперат}та масла на вьподе из

двиmтеJUI: w вых; от -30 ос до
+200 "С; П-77 вар. 2, зав. N9 ...

+l$+ l00+500темпсратурq

сопротив-,Iеняе, ом

HHajl темпераryра,

tц поФешность,
tlJ0+09Е+0,75+053*0J0допускасмойредслы

"с

5з темлсDfiYDа масла на вьD(одс r{з

l опооы .ц'виrтiгtлr; ш вьп l; от 0 'С
до +ioo'c; п-77 вар. 2. зав. ,{g ..,

+200+160+l20+t0+50

сопротивленис,

йзмерснвая тсrrпсратура,

погрешность!

+1r0aOJ.|+0,66+05JйидопчскасмоПрслелы
"с

54 ТемпсоатуDа возд}ха на входе в

св: tвоз ix й от +50 Т до +2ф ОС;

П-77 вар.2, зsв. N9 ..,

+40+30+l0-l0-]0Задаваемая темперагура,

Измсренное сопротивлсние, ом

температур4

погрешность,
+0,70+0,65+0J5+0,65

по
допускаем оирсделы

"с

55 Тсмпсраrура воздух8 на входс в

тсрмопЕгрон; tвоз mi
56 Тсмпсоатура воздда нд входе в

теомопrгЬон (дu ТВ3- l l 7); tвоз тп
l: Ь _з0 dc до +40 "с; п-lФ,
зЬ, Ns .... каяал l

+.|0+30+l0l0_30

сопротивление,

температурq

погрешность,
+0,70*0,65+055*055*0,65идопу iкасмой

"с

55 Тсмпсратла воздуха rra входс в

термопатронi ýоз тп;
56 Тсмпеоmура возд}ха на входе в

теомопатЬоi (дrя ТВз-l l7); tBo] тп
1, - -39 ф до +40 "С; п,l09. заs. t{s

... , канал 2

0_25-50адлва€маJr темпсратура,

вос сопротивлеяие,

Измеренна, темпераýрц

ая поФсшвость,
*0ý3+0,4l+0л*0,{5*0,60ределы ,с

57 Тсмпсрат}ра топлцва на входс в

двиmтсль псред датчиками расходц
Йt; от -50 "Сдо +50'С: П-?? вар, 2.

зав. N9 ...

+50+250_50

сопротивленис,

среtrная тсм перат},раl

ПОФСШНОСТЬ,
+053+0,.ll+0J0+0.45+0,60оидоrryскаемПрслелы

58 Тсмпераtура топлцва на входс в

лвиI?тсль послс датчиков расход4
,. - -r9 об до +50'ci П-77 вар, 2,

з8в. J{! ...

+15+50+25+5Задавасма.r тсмпература ,с

сопротивлсние! ом

тсмпсраDр4
погрешяость,

+0.75+0.64+0Jз+0,4l+0J2доrryскасмой

59 Тсмперrr}та воды на вьйо_дс из

гидDOюDмозq, lвbD( вод: qг +) \ до
+lф'С: П-77 вар. 2. зав. }t9 ,..

Подп. и дата Ьзам. инв. Ns Ивв. Nя лубл. Подп. и дата

+r40

погрсшвость,

+l40

tOб
+2(ю

темпераrлц

+l,02

+0-ý5

температур4

+50

тсмпераг}та,

+l00

Инв. Ns подл.
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Рсзультаты аrгономноrc опрсдсл9ншr де сгвктсльяь,D( зЕачсний ебсолtошой

погрсшцости r8мФений тсмпераryры ftrгчикамr П,77 вар. 2, п, l 09 в диапазоне

tвмерниf, ИК в сосгав которь[\ оня вхо]Urт

Наrаrевовацие, обозначсние,
диалазон измерний ИК,

тип, заводскоfi номср датчика

+65 + l00+]0_10 _53алаэасмая темпсрагур4 ОС

Измерснное сопротивлсние, оrr

ИзмсрсЕная темперацта, ОС

Абсолlогна' погрешносгь, ОС

+0-ý9 +0,75+0,и+0JJПрсдслы допускаемой 8бсолlgгной
по

60 Темпсрагура масла на выходс l{l
I опоры гидрФормозq fu вьц гтl;
от _40 "с до +l00 "с; П-77 вт. 2,

зав. Ng ...

+lш+65+30-5-{0Задаваемая тсмпсрrгrта, "С

Измеренное сопротив,,1ение. ом

Измсревная температ}т4

Абсолlогнал погрешносгь,

+0,75*0ý9+0,,и+0JJ+0ý,l.сПрсделы допускасмой абсолкутной

+100+60+20_20_50Зададасмая темпсратlрa'

Измсренное сопротивлснис,

Измсренная тсмпсрат}ра, .с

Абсолргная пофешносгь,
*0,75+057+0,42i0,60Прлслы лопускасмой абсолlотвой

осги, "С

62 Тсмпература масла на вьцоде из

сгойки; fu вых сг; сrг ,50 ОС до
tl00'C; П-77 вт. 2, заs. N9 ...

Пределы
доrryскаемой
(суr,rмарной)
погрешно-
сти вмере,

ний ик

Значение
(сут,,rмарноЙ)

погрешно-
сти к}мер€-

ний ик

Максималь-
ное значение
пофешности

измерений
ик

без датчика

Пр€делы
доrryскаемой
погрешно-
сти датчика
температ}?ы

Наrп,rеновылrе, обозttачение,

дяапа:}он Езмеренld ИК
(тип, заволской номер датчика температ}ты,

сведення о поверке датчика температуры)

+1 "с+0,25 "с
47 Темперацра воздуха на входе

tвxl; от -ЗO'С до +50'С; ТП-920l
в шIгат€ль l;
-2l, l00п,

А, зав. Ns знах кикJIасс до
+l "с*0,25 "с

48 Температура воздуха на входе

вх2; от -30 ОС до +50 "С; ТП-920l
в двшатель 2;
_2l, l00п,

кJIасс до ка А, зав. Jt[g знак ки

+l "с+0,25 ,с49 Темперацра возд/ха на входе

tвx3i от -з0 ос до +50 'С; ТП-920l
в двигатель 3;

-2l, l00п,
зав. N9 .кJIасс до ка знак по

t0,25 ос50 Температlра возд}ха на входе в дв

вх4; от -j0 "i до -50 "С; ТП-9201-2l,
rгатель 4;
l00п,

K]Iacc .до ка А, зав. N9 знак

*1,5 %!0,6 О/о
входе в двигат€ль; tM

нз = 200 ос: п-77 вар.
5l Температура масла на

вх; от -30 og д9 +200 "Ci
2 зав. N9 ...

*1,5 %
+0,6 О/о

двигателя;
00 "С; П-77

52 Темперац,ра масла на выходе rB

ь{ вых; о; -30 'с до +200 "с; нз = 2

.2, зав, J{9 ...
+l,5 о/о

+0,6 уо
шз IlвиIlтеля;
200 'С; П-77

53 Темпераryра масла на выходе

пr вьпl: от 0 оС до +200 oci нз =

зав. J{! ...
!1,5 о/о

r0,8 %
на вхоле в СВ; воз вх
н3 = 150 "с;п-77 вар,

54 Температура воздуха
св; от +50'С до +200'С;
) зав. Nр

Результаты сведены в таблицу 2.

таблица 2 - Ик теrчmературы (с термопреобразоватtляrrи сопротивлеЕlrя)

Ияв. Ns подI. Подп. и дата Взам. инв, Jф Инв. Nя дубл. Подп. и дата

+054

бl ТсмпсраDта масла на аьводе из

II опоры гидрgгормоза; tli{ BbIx гт2;

ш 4,Q oQ дq +l00 оС; п-77 вФ. 2,

за8. N9 ...

ом

aOJ9

+l ,с





лткж.4l l711.056 дl 5l

Прелелы
доrryскаемой
(сylrrмарной)
погрецшо-
сти к}мере-

ний ик

Значение
(с},ммарной)
пофешно-
сти измере-

ний ик
без датчика

Максималь-
ное значение
погрешности
измерений

ик

Прелелы
доIryскаемой
пог?ецtно-
сти датtика
температуры

Наименование, обозначение,

дяапазон измер€ний Ик
(тип, заводской номер датчика температуры,

сведения о поверке патчика температуры)

t| о/о55 Темпераryра воздпа на входе в термопатон;
воз тп; от -30'С ло +40'С; НЗ = l00'C; П-l09,
зав. Ng

+1 о/о
+0,7 о/о

5б Температ}?а воздда на входе в т€рмопатон
(для TB3-1l7); воз m l; от -30'С ло +40 ОС; НЗ
= l00 "С П-l09, зав. Ns ...

+|,5 о/о
10,6 о/о

57 Температ}?а mIшива на входе в Jвигатель

перед датчикамI,r расхода; tгl; от -50 ОС до +50
,с н3 = l00 "с п-71 . 2, зав. Nе ..

+l ,5 уо+0,6 уо

Н3 = 100 "С; П-77 1 зав. N ...

+l ,5 Уо+0,75 о/о59 Темпераryра во,ды на выходе rз гщlртормо_
за; вых вЪд; ;т +5 до +l00 qc; Н3 = l00 "С; П-77

2, зав. Nя ..

+l ,5 о/о
+0,75 уо

60 Темпераryра масла на

ротормоза; п{ BbD( гтl; от
выходе из l опоры гпд-
_40 "с до +l00 "с; н3:

.2 зав. N9l00 "с п-,l7
+1,5 О/о

+0,75 Уо
оза;

х9

ыиз lIвыхоаслм на де опора6 температ)?а
+ 00"с ,]о_40отвыхtMгидроторм

зав.2"с 77п00нз
+1,5 уо62 Темпераryра масла на выходе ttз

вых ст; от -50 ОС до +l00'c; НЗ = l
сmйки; tM

00 "С; П-77

2 зав. N9 ...

+0,б ,с*0,25 ,с63 Темпераryра холоrшого спая;

+50 "с; тaп-0l9б-04Б-250, l00П, класс л,оrryска
txc; от 0 ОС до

А, зав. Ns ... знак

6.4.3 Определение метрологическкх характеристик иК сопртиыIеЕия постоянIrому току,

соответствующего значени; температуры, измеряемой термопреобразоватеjIями сопротивле_

ния по гост б651-2009

Результаты сведены в таблицу 3,

Таблица 3 - ИК сопротивлен

т}ры, измеряемой термопреобразо

иJl постоянному току, соотв

ватеJIями сопротивлеIrия по
етствующего значениям темпера-

гост 6651-2009

йпв. J{Ъ дубл.
Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. J,,lb

Прсдслы допуска€м
абсолlогной поФешносш

изм€рсвий ИК,
"с

ой,
максrд,tальнос зпачснrrс
абсолотной погр€шностtl

измсрсrrий ИК,
"с

Наlп,lеноваяис, обозначение,

дишазон измерсrrиfi ИК

+0,564 Сопртивление посгоян

значениям тсмпсраDты, l ;

ному току. соответствуюшее
trl: ог 88,04 до l77.M ом

l00п - _3g "6 дq +200 "

+0,7 Уо

58 Темпераryра топлива на входе в двигат€ль

после датчиков расхода; гг2; от -50 ос до +50 "с;

l
'с;г,l2,,

l

+0,15 уо

Подп. и дата



б.4.4 ОпределеЯие метролог}I.Iескж характеристик ИК Еaшряжения постолlllого ток4 со-

ответствующего значениям темпФатуры, измеряемой термоэлекгричесшrми пробразоватеJUIми

ХА и ХК по ГоСТ Р 8.585-200l

Результаты сведены в табrмчу 4.
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Таблица4-ИКнапряже ния постояЕноГо токц соответств),ющего значениям температуры,

емои оэле вателями ХА и ХК по Гост Р 8.585-200l

6.4.5 Опрлеление мgгрологических характеристик Ик частоты перемснного тока

Результаты сведены в табJrицу 5,

Таблица 5 - ИК частоты п енного тока

б,4.б Определение метрологических характеристик Ик виброскорсти

Результаты сведепы в таблицу 6,

Предслы
допускаеrrой
абсолtс/гно'
погрешности

изм9рений ИК,
,с

максrfi.{альное
]начсние

абýолtgгноf,
поФешности

I{Jм€реfiшй ИК,

Наименованис, обозначенис,
диалазон шмерений ИК

гtвовтеу псоответств ературенного токц !,rошеспостоян69 алряжени
000"с ,1о0от4 16 вм0от2500 доtг_2500вк

ПDсделы доrryскасмой.
погрешносги rвмеревий ИК.

уо

максrолальное значснис
относtтгельной плll
прtrведснпой к НЗ

погрсшносги измсреций ИК,
о/"

Наrл,rенованис, обозначснис,

диапазон измер€вий ИК,
нормирующее значсние

l 00 Часrmа датчика оборсrгов рогора турбокомпрессора

fгк от 20 3000 Гц TB3-1l t0,1 % от I,ГЗ

l 00 Часгmа датчика оборmов рmора турбокомпрессора;

от 20 до з000 гц вк-2500
tO,t %отизвободной туфиныil0l Часгmа датчиха оборсrгов ртора с

fcт; от 20 до з000 гц
t0,1 о/о от ИЗту9бокомпрессораl 02 Часгота дсгчика оборсrгов рmора

от 20 до 3000 Гцвк-2500 ; fгк
i0,1 % от из

l0З Часгота датчика оборотов ртора свободной Dтбины
от 20 до 3000 Гцfсгвк t0, l %отИЗ

енного тока104 часгота г000 ц20 3от доlв п
t0, l %отИЗ

яного токаl05 Часгота а| г0000 ] ц2 доот2 l%сrгИ3
в3;R; от 20 до 3000 Гц

106 Чаýгота персмсн ного тока t0 l % суг ИЗ
снного токаl0? часгота г000 чз20 до4 f4;

t0,1 % от нз
l 08 Часгота первого датчика большого расхода топлlФll

Есбl; ог 50до 550 гц; ю=500гц
t0,1 % ог нз

l09 Часгота Rюрого датчика бо,Iьшого ра€хода топливц

от 50 до 550 Гц; к}=5фГц
t0,1 о/" сrг НЗ

Гl 0 Часгmа пср"ою датчика Malrom расхода топлива;

fСrш l (rг 50 до 550 нз =500 гц
t0,1 % ог нз

l l l Часгота вторго датчика м,Lлого раýхода топJтивц

fGoM2 m 50 до 550 нз = 500 гц

Подп, и датаИнв. Nя дубл.Взам. инв. NsПодп, и датаИнв. Ns подл.

+l

от
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таблицаб-икви

6.4.7 ОпрлелеЕие мgгрологическЕ,( характеристик ИК нzшряя(ения постоянного тока

Результаты сведены в таб:шцу 7.

Таблица 7 - ИК постоянного тока

6.4.8 Опрелеление метрологических хар:rктеристик ИК сиJIы постоянного тока (с шрта-

Результаты сведены в таблицу 8,

ми)

ствующей значениям параметра

Резуrьтаты сведены в табrмцу 9,

Таблица8-ИКсилы постоянного тока с и

6.4.9 Определение метрологических характеристик Ик сrrлы постоянного токц соответ_

Таблица9-ИКс илы постоянн значениям ам

Взам. инв. Ns Инв. Nя дубл. Подп. и дата
Инв. Jф подл. Подп. и дата

а

Пр€дслы до-
rrускасмой

(с}fiмарной),
приведснноfi к
ВП, погрсшно-
сги измерсниfi

ик,у"

значсшие
(с}1tмФвоИ),
пршведеяной

к ВП, по-
грсшности
rвмсрсниЯ

ик,
о/"

максим8львое
зtlачевис, при-
в€деirной к Вп,
погрешности
измерсний ИК
(бсз АИРВ),

о/о

Пр€делы до-
rrуска€мой,

привед€шноf, к
ВП, погрсшно-
сги rзмсревliй

Аирв.,
о/о

НшФ'{енованяе, обозвачение,
диапазон измфениf, ИК

мв_4знного Бэ-40-4м и типов
Аирв, сосгоящей из блока +l2tll lll l2

МВ-4з зав. N9 л,свидстсльстм о

м3_сФ-ив_дАпп вибрацийАирв рогорньпизмсренияapaDpa
Nqьство оcBtljleтcл поверкеN,зав,0-4Бэ-4 мблок

типа:Аирв ив- -сФ_3м хl2t8

с вl{брпрсобразоsателями ... зав, N9Np3м, ]ав.-сФ-ив.дния вибрщиiАирв измерс роторньrхАппФат}ра
выхо-lенаностиоые поФеш,1анн.Neо поверкссвиllстсльство

Прслелы лотryскасм
девной к BIl пог?€шносги

язмсрсншй ИК,
о/6

ой, приве-
Maxcrý{алbнoc значсние, при-

в€дсrrной к Вп, поФ€шности
измерсниtr ИК,

уо

Налrсноваrrис, обозначение,

дйапазон измФениЯ ИК

mOдо30Вlз0 Uжение

Прадслы
допуск&смой
(сумма9ной),
пршв€дсняой

к ВП,
погр€шности

измсревий ИК,
о/о

Звачение
(суммарfiоfi),
прив€дсЕной

к ВП,
ПОФСШВОСТИ
и]мсрсЕий

ик,
о/о

махсtоrальнос
знаqенl{е,

прЕвсдснвоf,
к ВП,

погрсшности
измерсний ИК

(бса шу{га),
уо

Прслелы
допускаемоИ,
пршв€дснной

к ВП,
поrрешности

ш}T п8,
о/о

Наименоваfi яе, обозначсние,

диапазон шмсрений ИК,
(тип, заводскоfi номер,

свсдспия о поверкс ш}Ега)

12,,5
t0,5

(75.1IMCB, 1000 Д 0,5 Уо, з8в, jYg 
",, зяак

Iзап; от 0 до 1000 А;lЗ l Сила тока заrryск8 всуi

Прслелы лопускасr,t
прив€девной к верхвему

предслу диапазона
з8аченпfi, пофсшвосги

ой,

яй ИК. 7оиз

Максимальнос значевие,
приведенпой к верхяему

прсделу диапазона
знач€вий, погрешяосги

изv ик,у"

Наяменованис, обозначеtlие,

диапезои измерсний ИК

t0,15м параметр4 рс-на нияаил соOтвстств},lошшI3 с тока,
Bl;Il уо00о/о0от до4от до

ого токц со

зав. Nр ... в составе:

элекIронньй

анмоговом

l
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Наямснованпе, обозначские,
диапазон измерений Ик

макспмальяое значснис
абсолргной поФешносrи

измсрсний ИК
с

Прсделы допускасмой
абсо,пgгвоfi погрешцосги

измерений Ик,

ени l Tl ог 0,5 до l25 с150 ва-1
l

6.4. l 0 Опрелеление метрологических характеристик Ик интервала времени

Результаты сведепы в таблицу 10.

Таблица 10 - ИК вaIла ени

6.4.1 1 Опрлеление метрлогических характеристик Ик утлового перемещения

Результаты сведепы в табличу 1l.

Таблица 1l - ИК лового п мешения

6.4. 12 Опрпеление метрологических характеристик ИК массы масла

Результаты сведены в таблицу l2,

Таблица 12 - ИК массы масла

6.4. 13 Опрлеление метрологических характеристик ИК силы

Результаты сведены в таблицу 13

Таблица 13 - ИК силы

7 Резул ьтаты определения мЕтрологических характеристик (машинные протоколы)

ирабочие материаJIы, содерждци е данные по погре шности Ик, приведены в прилоr(ении

к настоящему протокоJry. Расчет погрешностей ИК выполнялся в соответствии с методикой по-

верки ЛТIОК.41 l7l 1.056 Д1,

i3#ж"* измерений всех ИК Системы пзмеритtльпой си_стlБ зав. Ns 001

не превыпают пределов допускаемой погрешности измерений,

Результаты поверки

,I[aTa очередной поверки
Поверитель

Федслы доrryскасмой

ий ИКизуйик

максlо,,tальнос значснис
абсологной погрсшностиНаtо,{енованис, обозначснис,

дяалазон измерсний ИК
tlo

д; от ff до l4Фl56 Угол положени, РУд; А

приведснной к Н3
погрешности измерсний ИК.

о/о

Прлслы лоrтускаем ои,Максrмальное знач€rвс,
привсленной к Ю,

погрешносги rвмерений ИК
о/о

Наr,пrенование. обозначсние,

диапезон rзмерекий ИК
нормируоlцее зtrачсЕие

159 Масса отOдо50 НЗ=25кг

к Н3, погрсшвости гзмерсний

ы мой,доrryскасПрсдел
ноиинойотноситсл приведсн

ик

Максш{альнос знач€llrtс,

oгносЕгсльноf, и приведснноfi

к НЗ, погрешносги измсрений
ик

н дlснование, обозвачсrrис,

дпалезон измерений ИК

mOдо 75 кгс включ.,
t0,4 % 0т вп в ди

уо

t0,4 О/" (rr ИЗ в Д4
св- 75 до l50 кгсо/о

l60 Сила, соотвбсгвуюцая зяачсrrи,м

момеtпа сI.лы н8 выводном вIцу двипlтеля

(в лиалазоне от 0 до l50 клс,м), l;FrrKpli

кр)тящег0

от 0 до l50 кгс

отOдо 75 кгс аключ,,
tо.сиотвпвм

о/о

tо,л и ог из в Да
св. 75 до l50 кгс

меЕта сltлы rta вцводItом ва.IIу

от О до l50 кгс,м), 2; FмФ2;

мо-чениямназ кр}тящего6 соответствуюlцtцсилц
диалазоневигате,lядв

от 0 до l50 кrс

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Ияв. JФ лубл. Подп. и дата

,Щолжность Дата поцпись Фио

лтIок.4117l1.056 д1

*0,

абсолmной погрсшносги

... о/о
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Прпложение
к протокоJry поверки Nэ ... системы измерительной си_стlБ зав, N 00l

в данном приложении приводятся машинпые протоколы,

пример шаблона машинного протокола для всех типов Ик, кроме Ик силы:

веденной погрешности;
строка с погрешцостью датчика (абсоrпотной или приведепной) имеет место только

при поэлементном способе поверки;

коэффичиеrпЫ поJIинома имеют местО только прИ использовании при измерениJгх

механизма поJшномов.

Правила запоrпlения шблона:

- первьтй столбец (с эталонньпr значением элеrгрической величлны) заполняется тоJIь-

;;'"Й,.;;; ИК'и способе поверки, дur которого он необхо,шпr,I;

- сцока с нормирующш значеЕием имеет место только для ИК с нормированием при-

Подп. и дата Взам. инв. N Инв. Nэ лубл. Подп. и дата
Инв. Ns под,,I.

10:45:26си-стlБ зав.ltO0101.01,202з

ва входе в двитатель Рц вх
ик ш1

Давлецие ь!асла

АбсолDтвая
погрешяость,

ктс / см2

Измеревное
эцачецие,

клс/ см2Давлевие, кгс/сьа2Сила тока, }rA

.000955

.001в06

.000829

-0.000482

0.000610

0
-0
_0

-0. 0004 82
1,000955
1.998194
2.9991?1
4 .000610

0.0
1.0
2.о
з.0
4.0

-0.001806
4 .000

-0.045
0.750
0.795

t1,000

гк с см2со ти! е ,днн йо псб олю раенйвз ан ексималма
см2еи ! сeftеН орlrrtр}фще

сешн о!пов цноиде реенива приноеа ск имал
зчит атсо даола IрешвняедПрив

ки iсо тешЁпоав !рведенпри
втй икоцв сп rо еайннев де рак !аойе прио суределы

эталоцное звачевие

4.00
6.6,1

12 ,00
14.6?
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си-стlБ зав.lff001 10: 11: 1201.01. 202з

Сила, соответствуDцая зваt{ениrtц крутяще!о t,оtrеята силы яа вЕводном

валу двиrателя (в диапазоне от о до 150 кIс"ьi) , 1 Гмкр1
ик ш161

КоэФФициенты поливо!aа :

,. а2=
а0:

Из!aерёнвое зяачеяие, к!сэталонное значение

проход 6пDоход 5Проход 2Сила, к!сМасса, KI

0.070
20.090
40.070
50.050
70.050

80.040
100.0з0
110.020
129.980
149.870

0. 090
19.930
з9.890
49.870
69.850

79.850
99.860

109. в60
129.8,70
149.8?0

0.090
20.080
40.070
50.060
70.060

80.050
100. 050
110.020
129.990
149.890

0.080
19.9з0
з9.890
4 9. 870
69.860

?9.860
99.9з0

109.890
129. в90
149.890

0.080
20.070
40.060
50.050
?0.050

80,040
100.040
110. 020
129.990
149.880

-0.010
19.860
39.820
49.820
69.820

79.8з0
99.840

109.850
129.860
149.880

0.0
20.0
40.0
50. 0
?0.0

80.0
100.0
110. 0

1з0.0
150. 0

0.0
20.0
40,0
50. 0
70.0

80.0
100.0
110. 0
1з0 ,0
150,0

АбсолDтвая по!решность, к!с
эталовrrое знаqение

Проход 6проход 5Проход 4llроход JПроr(од 2Проход 1Сила, кI'сМасса, кт,

0.070
0.090
0.0?0
0.050
0. 050

0.040
0. 0з0
0.020

-0.020
-0. 1з0

0. 090
_0,0?0
-0.110
-0. 1з0
-0.150

-0. 150
-0.140
-0.140
-0, 1з0
-0. 130

0. 090
0.080
0.0,70
0. 060
0,060

0.050
0. 050
0. 020

-0.010
-0.110

0.080
_0.070
-0.110
_0.1з0
_0.140

0.080
0. 070
0.060
0.060
0.050

0.040
0.040
0.020

-0.010
-0.120

-0.170
-0. 160
-0.150
-0. 140
-0.120

0.0
20. 0

40.0
50.0
70.0

0.0
20.0
40.0
50.0,70.0

80. 0
100. 0

110.0
1з0. 0
150 .0

-0. 1в
75. 00
-о ,24
t0.4

_0. 1?
79.8з
-0.21
t0.4

В диапазоце от 0 до ?5,0 к!с
Максt taальцое з!iачеЕие абсолDтвой поrрешвости, кгс

tiор!бrруDцее звачеttие (НЗ) , кт,с

максtд4альное звачевие, приведевцоЙ к ЕЗ, погревЕости,
'--'-;;;;;;; 

допускаецой приведенной потрешности ИК, t

В д,!апазове от 75,0
Значевие абсолtотвой потрецяо

Нор!д,руDще е зна
максlоrальвое зЕачевие отвосит
Пределы допускаеDrой отЕосите

до 150.0 кт,с
сти (!ля расчета),
чеяие, к!с
ельЕой потрецвости
льцой пот,решцости

к!с

a

ик, в

ик, t

Ещl

Пример шаблона машинного протокола для ИК силы:

Инв. Ns подI. Подп. и дата -вrаr. nнu. l,tп Инв. Nч лубл. Подп. и дата

проход ЗПроход 1

-0.140
-0.070
-0. 110
-0.110
_0,110

-0.0l0
-0.140
-0. 180
-0.180
-0.180

80,0
100.0
110. 0
1з0.0
150.0

Примечание - Коэффичиснты поJIинома имеют место ToJrьKo при использовапии при

измеренил( механизма полиномов,
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Номера лнстов (станиц)

Изм изменен-

ных
заменен-

ных

Всего

листов
(странич)

в докум.

Nя докумекга

Входящий J{b

сопроводи-
тельного

докум. и дата

Подп. Да
та

trlfllIIIllI
]llIIllIIrllIIffIlIl

IrrlIIIrrIrfIlrfrIrrlrrI
]IIr

I

I

II

r
If

I

I

I

I

f

I

Irlllllllll
]trlIIlIlllIlIIlfIlI

Инв. J,,lb подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nч лубл. По.щt. и дата

Лист регистраuии изменений

новых аннулир_
BaHHbD(

l

t


