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1 Общпе полоясеппя
l .l Настоящм мето.щка поверки распростраrrяется на систему упраыIеIrия и измерениJI

испытаниями p:tкeTHbD( двигателей (лалее - система) и устzш:влпкlет методы ее первпшrой
поверки до ввода в экспJryатацию, после ремонта и периодической поверки в прцессе
эксплуатации.

1.2 При опрлелении метрлоги.Iеских хар:жтерпстик в рамк:ж прводлrrой поверки
системы обеспеIшвается передача единиц:

- силы постоянного электрического тока в соответствии с Государственной повершrой
схемой для средств измерний сиJIы постоянного элекrр}fiеского тока в диапазоЕе от l ,10-1б до
l00 А, утверждепной Приказом Федерального aгентстм по техническому р€ryJшров:ц{ию и

метрологии Nq 2091 от 1 оюября 201 8 года, полгвержд:lющllя прслеживаемость к
Государтвенному первиц{ому этarлоЕу единицы силы постоянного элеIсгрического тока ГЭТ 4-

91;
_ электрt{ческого сопротивленЕrI в соответствии с Госулартвенной поверо'пrой схемОй

для средств измерений элекгрического сопртивлени1I постоянного и переменного ток4

утвержленной Приказом Федермьного lгеЕтстм по техяическому реryJпrрвшrию и метрологии
Ns 3456 от 30 декабря 2019 годц подгверждающ:UI проспежикrcмость к государтвенпому
первI{щому этzллоЕу едrниIФI электрического сопротивления
ГЭТ 14-2014;

- элеюри.Iеского нlлпряжения в соответствии с Государственпой поверотrой схемой для

средств измерlшй постояЕного электрического нaшряжениJI и элекгро.IЕижущей сплы,

утвержленной Приказом Федера.пьного rгентства по техя[l.Iескому реryлировalншо и метрологии

].lъ 1520 от 28 июлЯ 2023 года, подтвержд:lющ.rя прслеживаемость к Госуларственному
первиtшому эталоЕу единшщ элекrрп.Iеского напряжения ГЭТ 13,20231'

- времеЕи, частотЫ и национalJIьной шка-rш времени в соответствии с Государствепной

поверчtой схемой дJUI ср€дств измерений времени и частоты, утвержденной Приказом

Федёра.llьного iгентства по техническому реryлирванию и метрлогпи .},,lb 2360 от 26 сентября

2022 rодц подгвержд3ющiш прслежив!Емостъ к Государтвенному первцtII1ому эт:rлону

единицы вр€мени, частоты и наlшона.тьпой шкалы времени гэт 1_2022.

1.2 (измепеншая реддкцпя, Изм. Jl! 1)

1.3 Метрологические хаFrктеристики системы подтверждalются методом прямьD(

измерний и методом сравненпя с мерй.
1.3 (пзмепеппая редакцпя, Изм. N: l)
1.4 .Щоrryскается проведение поверки системы в части отдельньD( измерrтельньтх KzlHалoB

(ла;rее - ИК) и для меньшегО тшсла измеряеМьD( веJшtшн в соответствии с з{UIвJIением владеJъца

системы с обязатеrьньпr указанием rнформации об объеме прведенной поверки в Федера.lьном

информационном фонле по обеспеченпю единства измерений (лалее - ФиФоЕц,
1.4 (пзменеппая редакцпя, Изм. Лi 1)

1.5 Ё результате поверки доJDкны бьпь полгверждены метрологические требования,

приведенные в табrпlце А.1 приложеlшя А настощей методtки поверки,

2 Перечепь операций поверкп средства измеренпй
2.1 При проведении поверки выпоJIпяют следaющие операции, указzшные в

таблице l.
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о Номер раздела
(rryнкга) метолики

поверки, в
соответствии с

которым вьшолItяется
оп п

первитrой
поверке

периодической
поверке

Наименование операции

6внешний осм измс

Подготовка к поверке и опробование
изм

8
Прверка программного обеспечения

изм

9

Опрделение
харtlкIеристик
соответствпя

метологических
и подгверждение

ср€дстм измерний
ованиям

9.1

Определение основной приведенной к
диaшазоrту измерений погрешности
измер€Еия входного анzlлогового
сигнала сЕлы постоянного тока

9.2

Определение основной приведенной к
диапазону измерений погрешности
измерения входного аналогового

ния постоянного токасигнала нiш

9.з

Опрлеление основной приведенной к
диlшaц}ону измерний погрешности
измерения входного апiллогового

сигнала термопреобразователей
со вления или сигнала опа

9.4
Опрлеление абсолютной погрешности

ениизм

l0
Оформление р€зультатов поверки

изм ий
п р и м е ч а н и е - При поrrуlеrпли отиlвтельных результатов поверкп по какому-л

системы

ибо пункry меmдики

Таблица 1 - по

Таблпца 1 (Изменепная редакция, Изм. ЛЁ 1)

3 Требованпя к усповиям проведеппя поверки средства пзмеренrrй

При прведении поверки должны соблодаться следrюIще условия:

- температура окруж.lющего воздуха"С от l8 до 25

- относительнllя вл!Dкность возддц 7о от 30 до 80

- атмосферное давление, кПа от 84,0 до 10б,7

4 Метрологпческпе и техцпческие цrебоваrrпя к средствам поверкп

4.1 ПрИ проведениИ поверкИ системы примеI Iют средстм поверки, указанItые в

з

таблице 2.
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Таблица 2 - ства по ки

Номер
пункта

методики
поверки

Метрологические и техни.Iеские трбования
к средствarп,r поверки, необходтмые для

проведениJI поверки

Прrлr,rер возможного средства
поверки с ука!анием

наименовzlпия, заводского
обозначения, а при нaUIиrIии -

обозначения типа, модлфикацrти
Основные средства поверки

Ка;п.Iбратор
многофунrсдиона.lьпьй и
коммуникатор ВЕАМЕХ МСб (-
R) (регистрачиошrьй Еомер
52489-1,З в ФИФОЕИ) (далее -
кмибратор МС6)

9 Рабоwrй этiллон ед{ницы постоянного
электрического тока 2 разряла в диапазоне от
4 до 20 мА в соответствии с Приказом
Федера.lьного zlгентства по техническому

реryлировilнию и метрологии Jф 2091 от
l октября 2018 года

Ка.тп.rбратор

многофункциональньй
Fluke 5522А (регистрационный
номер 70345-18 в ФИФОЕИ)
(лалее - каrшбратор Fluke 5522А)

Рабошй эталон ед,Iницы нzшряжения
постоянного тока З разряда в,щапазопе от 0
до 10В в соответствии с Приказом
Федера.llьного zгентства по техцЕIIескому

реryJпrровtlнию и метрологии М 1520 от
28 шоля 2023 года

Калибратор МСб9 Работ.tй эпшон единицы Еапр-,Dкения

постоянвого тока 3 разряда в диiшазоне от
минус 1 до 1В в соответствии с Приказом
Федерального агентстм по техническому

реryJIированию и метрлогии Ns 1520 от
28 шоrrя 2023 года

Ка;rибратор МСб9 Рабоwrй эталон ед{ницы электрrт.lеского
сопротивления постоянного тока 4 разряда в

длапазоне от 10 до 4000 Ом в соответствии с
Приказом Федерального агентства по
техяическому р€ryлированию и метрологии
Jф 345б от 30 декабря 2019 года

Частотомер элекгронно-счетньй
ч3-85/6
фегистраlионньrй номер 75631-
19 в ФИФОЕИ) (далее

частотомер)

Рабо.шй эталон ед{ншФI времени 5 разряла в

д.IiшilзоЕе от 0,01 до 100 Гц в соответствии с
Государтвенной поверо.пrой схемой дtя
средств измерений времени и частоты,

утвержденной Приказом Федераьного
чгентства по теш{шIескому реryлирванию и
метрологии Ns 2360 от 26 сентября 2022 rода

вспомогательное дование
Средство измерений температуры
окружающей среды: диапirзон измерений от
18 "С до 25 ОС, прлелы доrryскаемой
основной абсо:тотной погрешIlости

+0,5 осизм

Измеритеrь температуры и
относительной вл:Dкности

воздуха ИВТМ-7М-Д
фегистрационньй
],lb 71394-18 в ФИФОЕИ)

измерений
окружающей
от30%до

относитеrьной
среды: диaшазон

80 7о, Предешl
абсоrпотной

Средство

допускаемой основнои
*5 о/о

ВЛa)КНОСТИ

измерений

9

9

6_9

погDешности измерений

6_9
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Номер
rryнкта

метод,Iки
поверки

Ме,трологические и техни.Iеские требования
к средствzlм поверки. необходлr,tые для

проведения поверки

Пример возможного средства
поверки с указlшием

нiммеЕовчшия, заводского
обозначения, а при наJIичии -

обозначения типа" модtфикации

6_9

Средство измерений атмосферного дllвлеЕия:
,щl.шазон измерний от 84 до 107 кIIа
пределы догryскаемой абсоrпотной
погрешности измерений атмосферного
даэления +0,5 кПа
Персональный компьютер с процраN{мным
обеспечением < SetMarker>

Пршечание - Щоrryскается использовать при поверке другие утверждеЕIrые и аттестованные эталоны
единиц величин, средства измерений утверждеш{ого типа и поверенные, обеспечIвающие требуеr,rуо mчность
передачи единиц велшIин поверяемому средству Irзмереш{й.

мп-216-202з

Таблица 2 (Измепепная редакция, Изм. Ng 1)

5 Требоваппя (условия) по обеспечеltпю безопасностп проведения поверкп средства
пзмеренпй

5 . l При цроведеЕии поверки доJDкны собrподаться требовalния :

- прalвил техяиtIеской эксптryатации электроустшrовок по,гребителей;

- правил безопасности при экспJryатfipIи средств поверки и системы, приведенньD( в
эксшIуатациоЕных документах;

- инструлщий по охраце труда действ}rощих на объекге.
5.2 К проведению поверки доIryскalются JIиц4 изутмвIIIие настоящую методику поверки,

эксплуатационЕые документы системы и средств поверки и прошедпие иЕструюaDк по охрдIе
труда.

6 Вцешний осмотр средства измеренпй
6.1 При проведении внешнего осмотра системы устalнalвJlивают:

- соответствие комIшектности системы паспорту и описalпию мпа;

- отсутствие внепIних повреждений, а также узrов и детшей с ослабленньп,r иrп,r

пеиспрalвным креплением;
_ наJIиIп{е маркировки и надписей, относя.щйся к MecTaNr присоедиЕения и упрarвления;

- испраrвЕость устройств для присоедлнениJI внешних электрических цепей;

- четкостъ надписей и обозначений на средствах измерений, входящй В cocтllB СИСТеМЫ.

6.2 Результаты поверки по Iryнкгу б сштают положитеJIьными, есJIи:

- комплектность системы соответствует паспорту и опис:lнию типа;

- отсутствуют внешЕие повреждения, а также узJIы и детuIи с ослабленньпrl иrпl

неиспрaлвным креплением;

-имеютсямаркировкаинаДписи,относящиесякместilмприсоеД{неншIиУпраВления;
- надписи и обозначения на средствах измерений, входящIх в состав системы, четкие.

7 Подготовка к поверке и опробование средства пзмерепий
7.1 Перед проведением поверки вьшоJIIIяIют следlT ощле работы:

- систему и средства поверки выдер)I(ив{lют шри условиях, указанньD( в разделе 3, не

меЕее трех часов, есJIй они наход.lJIись в условия, oTJIIltIHbD( от указанньD( в разделе 3;

- подготztвJIивают к работе средствir поверки в соответствии с их эксILпуатационными

докумеIlта}{и;

9

4.2 - 4,4 (Иск.лючены, Изм. Лз 1)
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- систему вкJIючают в сеть в соответствии с указаниJIми, приведенными в руководстве
по экспJryатаIрrи;

- проверяют отсутствие сообщений об оIш,Iбках;

- проверяют прохождение сигнмов калибраторов, шl{итирующх вьD(одше сигнаJIы
измерЕтельпьD( преобразователей (лат.п.tков).

7.2 Резуrьтаты опробоваrrия сIIЕтilют положитеJьными, есJIи при увеJIичении и

уменьшении значениJI входного сигнала ка.rшбраторов соответств}.ющIм образом измеIUпотся
значения измеряемой велиryrны системы.

Примечание - Щопускается проводить проверку работоспособности системы одновременно с
определением метрологrfiескл( характ€ристик по 9.1 9.3 даЕIrой методики поверки.

8 Проверка программпого обеспечеппя средства измерений
8.1 Под-lп,lнность прогрzlл.{много обеспечения (далее - ПО) системы проверяют

сравнением идентификацrошrьп< дilнньD( ПО системы с соответствующш\{и
идеIrтифш<ационными дzшными, зафиксироваЕными при испьттtlнил( в цеJIях утверждения типа
и оц)DкеIIпыми в описании типа ИС.

8.2 Проверку идеятификtulионньD( дzшlньD( ПО системы проводят в соответствии с
эксIUryатадионными докумеЕтzlми системы.

8.3 Результаты проверки идеrrтификационЕьD( д:lнньD( ПО сш,rтают поло)lсiтеJIьIlыми,
есrпr идентифIжационные дшrные ПО системы совпад:rют с исходными, указalнными в опиСаЕии
типа ИС.

9Определение мец)ологическпх характерпстик и подтверiкдеппе соответствия
средства измерений мец)ологпческим требовапиям

9.1 Опреде.ленпе осповной прпведенной к дпапа:}оЕу измеренпй погрешЕостп
пзмереция входпого ацаJIогового спгнаJIа сплы постоянпого тока

9.1.1 К соответствующему ИК системы, вкJIючrц измерительньй преобразователь
(барьер искрозащитьD (при нали.пм), подкJIючают каплбратор МС6, устшrовленный в режим
воспроизведения элеюрического сипt:lла силы постоянного тока в соответствии с руководством
по экспJIуатации.

9.1.2 С помопlью кZIJIибратора МСб задлот элекгрическиЙ сигнzlл сЕJIы постоянного
тока. В качестве контроJIьньD( точек принимают не менее IUпи точек, равномерно

распределенньIх в пределах диlшазона измерений системы (вк;почм крайние Toшcr).

9.1.3 Сч,rтьваЮт значеЕия входlого сигнarла с программпого обеспечения <LTR Logger>

системы (вкладка <Настройка каЕалов>, ячейка <Значение отсчета>) и в каждой контрольной

точке расстштЫвalют приведеНI{ую к д{aшазоЕу измерений пОгрешЕостЬ YI, %, по формуле
TI

у, = 'о' '* ,l00, (1)" I* - l",-
где I* - значение сиJIы постоянного тока', измереЕное системой, мА;

I.* - значение силы постоянного токц задzlнное калибратором МС6, мА;

I* - верхнее зпачение диaшазона измереЕий сиJIы постояЕного тока' мА;

Ir" - Еижнее значение диапазона измерений силы постоянного тока, мА.

9.1.4 Если покfi}tlниJl системы мо)Iшо просмотретъ тоJIько в единицatх измеряемой

величиIlы, то при линейной функrrии преобразоваrrия значение тока IEll , мД, рассчитываrот по

формуле
.(Х*,. - Х*,") + I.', , (2)

х -х

6

где Х настроенньЙ верхяиЙ предел измереIrий ИК, соответствlT ощиЙ верхнему

значению силы постояЕного тока, в абсоJпотt{ьD( ед,rницах измерений;

- I-,"l
Iязм =
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Х.* - Еастроенныii нижний предел измереFшi ИК, соответствующй пиlIснему
значению сIIJIы постоянного ток4 в абсоrпотньп< единшIах измерппй:

Ь - значение измеряемою парамgгра соответствующее зад.rваемому
аналоговому сигнаIry с}UIы постоянного тока" в абсоrпотнъп< ед{ницах
измерний. С.*rтьвают с монитора операторкой станцrи.

9.1.5 Резуrьтаты поверки по 9.1 сщлтают положительными, есJпл приведенIrая к
диапе}ону измереншi погрешность системы при измерении входного аналогового сипlала силы
постоянного ток4 рассчитанная по формуле (l), в кажлой кон,гроrьной ToTIKe не вьD(одит за
пределы, указанные в таблице A.l приложеrп.rя А настоящей методики поверки.

9.2 Опредшенпе осповшой прпведеппой к двдпдrоЕу пзмеренпй погрешносги
измереЕпя входЕого анаJIогового спгнаJIа Еапрfiкеllпя поgгоянпого тока

9.2.1 К соответствующему ИК систелш подк.лючают кашбратор Fluke 5522А,

установленньй в режим воспризведения элекгрического сипtttла напряжепия постояннОгО mКа,
в соответствии с руководством по экспJryат ши.

9.2.2 С помоrцъю калибратора Fluke 5522А задiлют электрический сигнал Е:шряжения

постоянного тока. В качестве контольньD( точек принимают не менее пяти точек, равномерно

распределенньD( в пределФ( диапiвона измереЕий системы (вк.lпочая крайние тошсr).

9.2.3 Сwrгывают значен11я входного сцгнilла с прогрiлммного обеспечения KLTR Logger>

системы (вк.падка <Настройка кrrналов>>, ячейка <Значение отсчета>) и в каждой контрольной

точке рассIштьlкlют приведенIrую к д{апазоЕу измерений погрешность \ u , 
О/о, по формуле

,,, =]*_]*_.196, (з)
U* -U.-

где U,." - зЕачение н:шряжения постоянIlого тока' измеренное системой, В;

U."o _ значение нчшряжения постоянЕого токц заданное ка:шбратором

Flйе 5522А, В;
U"* - верхнее значение диaшазона измерпий нlшряя(ения постолrпого тока" В;

Urn - нижнее значение диlшазона измерний нaшряжения постояпвого токц В,

9.2.4 EctР- показiшия системы можно просмотеть только в единицalх измеряемой

величины, то при lшнейной фунrсдии пробразования значение напряrкениJI U*" , в,

рассlштывilют по формуле

""" 
=Ж.(х_, -x-i,)+u.i". (4)

9.2.5 Резуrьтаты поверки по 9.2 сштают положительными, ecJm приведеннilя к

дишазоIrу измерений погр€шность системы прп измерении входного чlналогового сигнilла

напряжения постояЕЕого токц рассtштанная по формуле (3), в ка:r<лой контроrьпой точке не

выходит за предеJIы, укаrанные в таблице Д.1 приложепия Д настояцей мЕтод,rки поверки.

9.3 (iпреле-lIеппе освовпой прпведеппой к дпапа:rоrrу измереппй погрешшостп

пзмереппя входцого анаJIогового сигпаJIа термопреобразовате,пей сопротцвJtенпя плп

спгнаJrа термопар
9.3.1 К соответствующему Ик системы подкrпочают калибратор Мс6, устшrовленный в

реrйм воспроизведения электрического сипtала термопробразователей сопротивления или

irno-u термопар (в соответствии с настройкой Ик), в соответствии с рlководством по

экспJryатации.
9.3.2 С помощью кшшбратора МСб задают элекгршческий сигн:ш

термопробразователей сопртивления иJш сигЕiш термопар, В качестве коЕгроJьнъD( точек

принимаюТ не менее IIяти точек, равномерно распределенньD( в пределiлх диaшазона измерений

системы (вк-lпочая крайние то,п<и).

Примечание_ВсJryчаеопределенияосноВнойпрrВеденнойкдиапазонУизмер€юйпогрешностl.t
измерея}tявходногоаналоговогосигналатермопарспомо[ьюперсональногокомIъютераспроФаммным
обеспечением (SetМarkeD считывают значенпе температ}?ы холодного спм в пзмерпт€JIьном пробразователе

1
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(искробезопасном бтьер), вхо]цщем в состав ИК, п вводят эm значение в калибраmр МСб как температ).ру
холоJшого спая термопары.

9.3.3 Сшлтывают значения входного сигЕала с прграммного обеспечения (LTR Lоggеr>
системы (вкладц<а <Настройка канiлловD, ячейка (Значение отсчета>) и в кФкдой коЕтроJrьной
точке рассIштыв:rют приведенную к дraшазоЕу измерний погрешность f т , 

О/о, по формуле

I -I
Yт=

изм .l00, (5)
16

где Ie""* расчетпое значение сиJIы постоянного тока, соответствующее значению
сопротивления в коЕцоJIьной ToIlK€ tрасч согласно тигrу номина;rьной
статической характеристики термопреобразователей сопротивленшI или
значению термоэлекгродви}q.щей сиJIы в контрольной точ(е tрасч соглiлсно

типу номинальной статической характеристики термопар (в мА), которе
рассчитывается по формуле

tf

= 4+ 
jеl--j" .16,
t.o - trn

l (б)

где t,n*' t,i,, - настроенньй нижний и верхний пределы диапазова измерений ИК
системы соответственно, Ос.

9.3.4 Результаты поверки по 9.3 сштают поло]кительными, есJш цриведенн:ц к

ди:шalзоЕу измереЕий погрешность системы при измерении вход{ого iш:tлогового сигнма
термопреобразователей сопртивленЕя иJш сигн:lла термопар, pacclm1imцlц по формуле (5), в

каждой контроlьвой точ(е не въ,D(одит за предеJIы, указанЕые в табJmце Д.1 приложения Д
настоящей методики поверки.

9.4 ОпределеПпе абсолютшой погрешЕостп пзмереппfi пЕтерваJIа времепи
9.4.1 К соотвеrствующему ИК системы по.щrпочllют каJIибратор МСб, устаповленнъ,й в

режим воспроизведенця имIryJIьсного сигнала в соответствии с руководством по экспJIуатаIии.

пара.плеrьно к ка:шбратору Мсб поJщлючают чllстотомер в режиме измерения периода сигнalлов.

9.4.2 В програrr,п,rном обеспечении <LTR Loggeo системы:

- выбирают трбуемъй номер модуJuI (вкладка кОтладка>);

- нФкимllют кнопку (Старт АЦП);

- нажимllют кпопку (Старт зrшиси>.

9.4.3 С помощю ка.шбратора МСб задают чегыре имгryльсньD( спгнала амплптудой 5 В
и частотой 0,03 Гц.

9.4.4 С частотомера считывает общее время между первым и четвертым имгryльсами,

тзад , с.

9.4.5 В программном обеспечении <LTR Lоggег> системы:

- нtDlсlмalют кнопку (Стоп зaшиси) (вкл4ща <Огладка>);

- сохранлот файл с измерениями (вклаш<а <Параметры>).

9.4.6 В программном обеспечении <LTR Pulse Meter) системы:

- отцрыв{lют сохранившийся файл с измернияrrи;

- выбираюТ тип модуJlя, Iшсло канlллоВ, номеР канала предделитель и уровень

all\,|ПЛИТУДЫ ИМIryJIЬСПОГО СИГНаЛа;

- устшl:lвJшвalют режим поиска импуlьсов <Меrкду двумя подьемами>;

- нФIоlмalют кЕопку (Обработка);

- во вкJIад(е когчет> сtмтывают значеЕие Ентеркша времени межд/ фроIrтаIt{и вторго

и четвертого импуJIьсов, тв,.2_4 , с.

9.4.7 Рассщтьвают абсоJпотЕую погреIIIЕость Щ, мс, по формуле

=(r*."r_о -т"_).1000,
.4.7 повторлот пе менее тех раз,

(7)

^.9.4.8 Операчии ло 9.4.2 - 9
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9.4.9 В прграммном обеспечении <LTR Logger) сЕстемы:

- пzDкимilют кнопку <Старг АlЩI>;

- ЕzDкимiлют кнопку <Стауг записи>.
9.4.10 С помощью ка;мбратора МСб задают ци импуJьсньD( сигнirла аII{IIJштудой 5 В и

частотой 100 Гц.
9.4.1l С частотомера сIIЕтымет общее врмя меr(д/ вторым и третьшt{ импуJьсlлми, тзrд

,с.
9.4.|2В прогр:lммном обеспечепии <LTR Logger> сЕстемы:

- п:Dlоlмilют кнопку <Стоп з:шисиD (вклqща <Оrлащtu);

- сохранлm файл с измеревиJIми (вкладtа <Параметры>).
9.4.1З В пргрiлммном обеспечении <LTR Pulse Meter> системы:

- открывiлют сохраrившш]iся файл с измернилrи;

- выбираlот тип модуJuI, Iшсло к:lналов, номер канала, преддеJштеJь и урвень
ампJштудд имгrуJьсного сигнilла;

- устllнавлимют perolм поиска имrryJъсов <Междl лвуlrlя подъемiлми);

- на]ким:lют кнопку < Обработка>;

- во вкJIад(е <Огчgг> сImтыкlют значение иЕтервала времени меr(ду фронтами вторго
и третьего импуJIьсов, т,Ф.2_з, с.

9.4.14 Расс.штывшот абсоrпотrrуо погрешность Щ, мс, по формуле

д. =(т".,,:_з -T.*).l000, (8)

9.4.15 Операчии по 9.4.9 - 9.4,14 повторлm не менее трех раз.
9.4.1б Результаты поверки по 9.4 с.штают положЕтельItыми, есJш абсоrпотная

погреIIIЕость измеренЕй интервала времени, рассtIптаFная по формулам (7) и (8), для кФцдого

измеренЕя Ее вьD(од{т за предеJIы, ук:rзrrнные в табJшце A.l прЕложенrrя А настоящей методики

поверки.
9.4 (Введен дополнптнIьпо, Изм. Лi 1)

10 Оформленше результатов поверкш
10.1 Результаты поверки оформJUIют в виде пртокола призвольной формы с указанием

даты проведенIrя поверки, условий прведения поверки, применяемьD( средств поверки,

наименований и зiводскrх номерв средств измерний, входflщIх в cocT:tв системы, зzlкJIюченItя

по резуJьтатiлI\{ поверки.
10.2 Результаты поверкп формллотся в соответствии с порядком, угвержденньш

закоIIодатеJIьсТвом РоссийскоЙ Федерации в области обеспечения единства измеренпй,

10.3 При проведении поверки в сокрдценном объеме (в соответствии с заявJIением

владельца) в часм отдеJьньD( измеритеJIьньD( каЕllлов в сведенил( о поверке в ФИФоЕИ

указь,вают ипформацию об объеме прведенной поверки.

10.4 По заявлению владеJьца системы Ели JIицц предстiлвившего его на поверку, при

положитеJIьвьD( результатiD( поверки выдается свидетеJIьство о поверке, при отицательньн

р€зуJьтатах поверки - извещение о непригодlости к применеЕию,

Руководитель лаборатории И.Р. Гатияryл;шн
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Таблица А.1 - М огические ха

Прпложенпе А
(обязательное)

Метрологические характеристикl! системы

стики системы
Пределы допускаемой погрешности

изм ии

основнои в рабочих условиях

Тип модулей ввода
аналоговых сигнмов
и обработки данных

Тип измерительного
преобразователя

(искробезопаспого.Щиапазон измеренийИзмеряемая
величина

:+0 0,7 %
:+0 19 уо:+0 l'l о/оКА5013Ех
:+0 |9 уо:+0 17 о/о

преобразователь
H-2,7l20

КА5022Ех
от4до20мА

Аналоговый
сигнал силы

постоянного тока

у: +0,05 %LTRI lот 0 до 10 В
Аналоговый

сигнал
напряжения

постоянного тока
КА5003Ех

у: +0,|7 О/о
у: +0,19 %преобразователь

H-27I20КА5004Ех
Ptl00 (с:0,00385 ,с-|)

от -200 "С до +850 ocl)

Ана.ltоговый
сигнЕlл

термопреобразо-
вателей

со вления
КА5003Ех

Y:

0,17 + l .l00t
у|

g,19 * ---_1-.199 уо

преобразователь
н-27|20КА5004Ех

хА(к)
от - l50 ОС до +l300 ОС2);

XK(L)
oT -l00 ос до +750 ос2)

Аналоговый
сигнал термопар

КА5013Ех А: +1,5 мспреобразователь
н-27|2о

КА5022Ех
от 0,1 до l00 с

А: +1 5мсLTRI ll00 сот0 0l
Интервал времени

преобразователей сопротиыIения зависит от типа подключаемого датчика и настоек измерительного канала.
2) [иапазон измернпй сигвалов термопар зависит от тппа подкJIючаемого датчика и настроек измерительного канаJIа.

пDимечання
i ilр"лaп", лопу"*аемой основной погрешности системы нормированы дIя диапапона темпераryры окружающей срелы от +l8 'С до +25 ОС

2 Приняты слелующие обозначения:

т - приведенная к диапазоку измереннй погрешность, О/о.

А - абсолютная погрешность, мс.

t*, t.n

Диапазов измерений сигнмов термо

Таблшца А.1 (Измепепная реддкция, Изм. Л! 1)
- ниlсний и верхний пределы диапазона измерений соответственно, ОС.

l0


