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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

1.1 Настоящая методика поверки распрострzlняется на комплексы измерительные с

видеофиксацией <Корлон.Про>М! (далее - комплексы), изготавJIимемые ООО <Симикон>,

г. Санкт-Петербург, и устанавJIивает методику, порядок и содерж:rние их первичной и

периодической поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022, rro

государственной поверочной схеме lця средств измерений времени и частоты, утвержденной
прикiвом Росстандарта от 26,09.2022 Ns 2360, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочной

схеме дJи координатtlо-временньD( средств измерений, утверж,денной прикzвом Росстандарта

от 07.06.2024 Jф 1374 и лока.ltьной поверочной схеме для средств измерения скорости движепия

трtlнспортных средств (ТС).

1.3 При опрделении мЕцологических хар:lктеристик поверяемого средства измерений

используется метод прямьгх измерений.

1.4 В резуrьтате поверки должны бьпь подтверждены следующие метологические
требования, приведенные в табrпrце 1 .

Таблица 1 - Подтверждаемые метрологические требования

Наименовшrие характеристики Значение
Пределы допускаемой абсотпотной погрешности формирования шкалы
времени комплексов относительно национмьной шкалы времеЕи UTC(SU) в

режиме синхропизации по сигнllлtlм ГНСС ГЛОIIАСС, нс

д-пя устройств с параметром х=3

для устройств с параметром х=б

+l00
+3000

Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоения временной метки
видеокадру в режиме синхронизации по сигналам ГНС с глонАсс мс +1

,Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне контроля, кл,t/ч:

- 
при стационарном, передвижном размещении комплексов

радиолокационным методом и по видеокадраJ\{

- 
при мобильном рlвмещении комплексов радиолокационным методом*

от 0 до 350
от 0 до 350

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС радиолокационным методом в зоне контроля при стационарном,
передвихном и мобильном размещении комплексов, км/ч *1

Пределы доrryскаемой абсоrпотной инструмептальной погрешности
измерений скорости движеншl ТС ралиолокационным методом в зоне
KoнтpoJul при стационарном, передвижном и мобильном размещении
комплексов, кйч +0,2

измерений скорости
при стационарном и

Пределы доrryскаемой абсоrпотной погрешности
движения ТС по видеокадрам в зоне контроJIя
передвижном рд}мещепии комплексов, км/ч *1

,Щиапазон измерений скорости движения ТС на контролируемом участке
радиолокационным методом и/или по видеокадрам при стационарном

р }мещении комплексов, км/ч от 0 до 350

Пределы доrryскаемой инструментальной погрешности измерений скорости
движения ТС на контролируемом участке при стационарном размещении
комплексов:

- абсоrпотной в диапазоне скоростей от 0 до 75 км/ч вктпоч., км/ч

- относительной в диапазоне скоростей св. 75 до 250 км/ч включ., %

- абсолютной в диaшазоне ско стей св. 250 км/ч, км/ч
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Наименование харzжтеристики Значение

.Щиапазон измерений интервztлов времени, с от 1 до 86400
Пределы допускаемой абсошотной погрешности измерений интервzцов
времени, с +1

.Щоверительные грд{ицы абсотпотной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрлеления координат местоположениJI комплексов в

пл:lllе в статическом режиме (стационарное и передвижное рaвмещение
комплексов)* *, м
для устройств с параметром х=3

для устройств с параметром х=6

+3

+6

.Щоверитеrьные границы абсоJпотной инсцументruIьной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат комплексов в плане
в ди{шазоне скоростей от 0 до l50 км/ч**, м
для устройств с параметром х=3

для устройств с параметром х=б

+3
+6

Пределы доrryскаемой абсопотной погрешности измерний расстояний от
комплексов до ТС в диапазоне от 1 до l10 м, м +0,15

Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности измерений расстояний
между ТС, движущимися в одной полосе дороги, в диапазоне от 2 до l05 }l +0,3

Пределы доrтускаемой абсоrпотной погрешности измерений угла между осью
комплексов и напрaвлением на ТС в диапазоне от -25О до +25О в режиме Р и.ш,t

от -15О до *15О в режиме В, гралус +1

* 
- 

скорость сближения ТС при измерении скорости движеIшJl встрчньтх ТС в движении -
не более 350 км/ч.
** 

- 
метрологическшl характеристика определена при приеме сигналов спутников

ГЛОНАСС/GРS, принимаемьD( одновременно, при значениях PDOP<3

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны бьrгь вьшолнены операции, указанные в таблице 2

Таблица 2 - Операции проведения поверки

Наименование операций Номер
Iryнюа

Проведение операции
при поверке

первичной периодической

Внешний дства и 7 да да

Подготовка к по кеио ие ства и да да

п ка аммного обеспечения дства изм 9 да да

определение Метологических характеристик И подтверждение соответствия средства
\1 гическим вания}t

- определение абсолютной погрешности присвоения
временной метки видеокадру в режиме синхронизации по

сигнчша}r Гнсс ГЛоНАсс

l0.1 да да

- определение абсоrпотной погрешности формирования
шкалы времени комплекса отвосительно национальной
шка.пой времени UTC(SU) в режиме синхронизации по

сигнала}.{ ГНСС ГЛоНАсс

10.2 да да

J

МП 65 1-26-005 кГСИ. КомtLцексы uзмеоumельные с вudеоtЬuксаuuей <Кооdон.Поо>W.
меmоduка поверкu>

8

измерений



Наименование операций Номер
Iryнкта

Проведение операции
при поверке

первичной периодической

- определеЕие абсолютной погрешности (при
доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения комплекса в плане в статическом режиме
(стационарное и передвижное размещение комплекса)

10.3 да

- определение абсолютной инструментальной
погрешЕости (при доворительной вероятности 0,95)
определения координат комплекса в плане в диапазоне
скоростей от 0 до l50 кйч

10.4 да да

- определение абсоlпотной погрешности измерений
интервatлов времени

01 5 да да

- определение абсо.тпотной погрешности измерений

расстояний от комплекса до ТС и определение абсо.lпотной
погрешности измерений угла между осью комплекса и
направлением на ТС

10.6 да да

- определение абсолотной погрешности измерений
расстояний межлу ТС, движущимися в одной полосе
дороги

10.7 да да

- определение абсолютной погрешности измерений
скорости движения ТС по видеокадрам в зоне контроJIя
при стационарном и передвижном размещении комплекса

10.8 да да

- определение абсоrпотной инструментальной и
абсоJпотной погрешностей измерений скорости движениJI
ТС радиолокационным методом в зоне KoHTpoJu{ при
стационарном и передвижном размещении комплекса

l0.9 да да

- определение абсоJпотной инструментальной и
абсолютной погрешностей измерений скорости движения
ТС радиолокационным методом в зоне контроля при
мобильном рщмещении комплекса

10.10 да да

- определение инирумент,rльной погрешности измерений
скорости движения ТС на контролируемом участке при
стациоЕарном рzвмещеЕии комплекса

10.1 1 да да

2.2 Прл поJrучении отрицатепьньш результатов поверки по .шобому tryнIсry таблицы 2

комплекс призЕается непригодшм к применению и направJIяется в ремонт. Поверку,

обусловленЕую ремонтом комплекса, проводить в объеме периодическоЙ поверки.

2.3 Предусматривается возможность проведения первичной поверки для меньшего
числа измеряемых величин, Объем поверки опредеJIяется режимом работы и решаемыми
измерительными задачап{и. Поверяемые метрологические характеристики для каждого

устройства указаны в формуляре на каждое устройство.
2.4 Прелусматривается возможность проведеЕия периодической поверки д'tя меньшего

числа измеряемьIх величиЕ. Объем поверки опреде;rяется эксплуатир},ющей организацией в

зависимости от примеЕения комплекса. На основании решения эксплуатирующей

организации соответств},ющzuI зalпись должяа бьrгь сделаIlа в эксплуат lионньrх док),ментм
и сведения переданы в Федершtьньй информационньй фонд по обеспечению едлнства
измерений.
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ
повЕрку

4.1 К проведению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изуIмвшие настоящую методику, документацию на комплекс и экспJryатационную

документацию Еа используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИtIЕСКИЕ И ТЕХНИtIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К
СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

5.1 ,Щля поверки примеяять средства поверки, приведенЕые в таблице 3.

Таблица 3 - дства по ки
Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Операчии
поверки,
требующие
применения
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlп{ поверки,
необходимые д'lя проведени,I поверки

з

пп.7-10
Кон,гроrь

условий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерний от -65 до +65 ОС,

абсолютная погрешЕость не более
+l оС и относительной влaDкности
воздуха в диtшазоне измерений от 0 до
98 7о с погрешностью не sgngg +2 О^

ивтм-7.
влажности и

рег. },lЪ 15500 - 12

Измерите.,rи
температуры

Источники первиIIные точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,
рег. JФ 60738-15

п.l0
Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение

Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих эталонов не ниже
5-го разряла по ГПС дJш средств
измерений времени и частоты,
утвержденной приказом Росстандарта

5
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2.5 При наlшчии функrцли измеренrlя скорости движения ТС рад{олокациоЕным методом,
внеочередную поверку, обусловленпую изменением места расположения комплексов,

допускается не проводить.

2.6 При нали.п.rи функции измерения скорости движеция ТС на контролируемом участке,
образованном двумя устройствами, работающими в режиме Р, внеочередная поверка,

обусловленнм изменением места расположения устройств, проводится в объеме измерения

расстояЕия 54 по пункry l0.1 1.

2.7 Опрелеление метрологи.rесюлх характеристик по п. 10.11 прволится тоJъко при

налишп,t 2-х и более устрйств в соспше комплекса (в колшлекге поставки).

3 ТРЕБОВАНИЯ КУСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверку комплекса доrryскается проводить кaж на месте эксплуатации, соблюдм

условия экспJryатации комплексов, а также ocнoBнbrx и вспомогатеJъньrх средства поверки, так

и в лабораторньD( условиях. При проведении поверки на месте экспrryатации, демонтlDк
комплексов не требуется.

3.2 Поверка производится аккредитованньши организациями в установлеЕном порядке.

1 2
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Имитаторы скорости движения
<ИС-2413>М, рег. Ns 91907-24

Комплекс
формирования и

радионalвигационньн
параJ\rетров

рег. Nэ 82567-21;

Тахеометры электронные Leica
ТSЗ0, ТМ30, рег. J,,iЪ 40890-09

эФир,

этltлонныи
измерения

от 26,09.2022 Ns 2з60 и
предна}наченные для
воспроизведениJl единиц времени и
шкalлы времени, синхрнизировzlнньIх
по сигнал.м Гнсс ГЛонАС с
абсолютной погрешностью: не более
+0,З мс при поверке по п. l0.1, Ее
более *0,3 с при поверке по п, 10.5;

Средства измерений,
пр€днlвначенные д.Iя имитации и
воспроизведения скорсти движениjI
ТС в диапазоне скоростей от 1 до
350 км/ч, а также
для имитации одино.шой цели при
измерении ее скорости из
движущегося, с скоростью до
150 км/ч, патуJIьного автомобиля в

ди.шазоне скоростей от 1 до 350 кйч с
абсолютной погрешностью имитации
скорости не более +0,07 км/ч;

Средства измерений,
применяемые в качестве рабоштх
эталонов не ниже
2-го разряда по ГПС для координатно-
временньrх средств измерений,

утвержденной прикд}ом Росстандарта
от '7.06,2024 Ns 13'74 и
предназначенные для
воспроизведения координат
стационарных объектов и объектов,
движущихся в д]апазоне скоростей от
0 до 150 км/ч, предел допускаемой
погрешности воспроизведения
координат потребителя ГНСС: при
значении парll}lетра <х>=3 - не более
+1,5 м, а при значении парап,rетра

<х>=6 _ не более +3 м;
Средства измерений,

предназначенные дJul измереЕия

расстояний в диiшазоне от l до 1 l0 м с
абсолютной погрешностью измерений
не более 0,3 м и измереЕия
горизонтaшьпьD( углов диапазоне от 0О

до 25О с абсолютной погрешностью
измерений не более 0,3О;

Средства измерений,
предназначенные для измерений
временЕьIх интервчtлов в диапаl}оне от
30 нс до 8б400 с, пределы допускаемой
абсолютной погрешности измерениJI

п значенииовв

соответствия
средства
измерений
метрологическим
требованиям

6
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параметра (х)=3 - не более +30 нс, а
при зпачении параметра (х))=6 - не
более *1 мкс;
Срлства измерний скорости в

диiшазоне от 0 до 350 кйч с
погрешностью измерений скорости Ее
более 0,36 км/ч;

Средства измерений, применяемые в

качестве эталонов единиц времени не
ниже рабочих эталонов l-го разряла
(по ГПС для средств измерений
времени и частоты, утвержденпой
приказом Росстлцарта от 26.09.2022
Ns 2З60, пределы допускаемьн
смещений формируемой ШВ
относительно национа,тьной IIТв

UTC не более +30 нсS

Аппараryра навигационно-
временнм потребителей
глоба.тьньrх навигационных
спутниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/SвАS
NVO8C-MCM, рег. Nч 52614-13;
Государтвенньп1 рабочий
эталон l разряда единиц времени
в диапазоне значений от 1,0 нс ло
9,(9) с, частоты номинtцьных
значений 1 Гц, 5 МГц, l0 МГц,
l00 МГц и шкtl,лы времени

фег. N 3. l.ZZT.0378.2021 )

Вспомогательное оборудование
Индикатор времени с точностью
отображения времени до 0,1 с
Средства измерений расстояний до
20 см;
Средства измерений,
предназначенные дJIя имитации
движения ТС

Индикатор времени
<ИВ-l >;

Линейка измерительнм
метаJшиtIескц;
Имитаторы скорости движения
транспортньD( средств
цИС-24>,

Примечание - Вместо укalзанных в таблице средств поверки допускается применять другие
анaшогиIшые средства поверки, обеспечивающие определеIlие метРОЛОГИЧеСКИХ

характеристик с требуемой точностью. Все средства поверки должны быгь исправны,

поверены и иметь свидетел ьства о поверке.

меmоduка поверкuлl

б ТРЕБОВЛНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки яеобходимо соблюдать:

- требования по технике безопасности, указzшные в эксплуатационной документации
(далее - Э,Щ) на используемые средства поверки;

- правила по технике безопасности, действуюпше Еа месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоте комплекса установить:
_ комплектtlость комплекса, н:UIичие маркировки (заводской номер, тип) пуТёМ СЛИЧеНИЯ

с формуляром на комплекс, наличие поясняюu{их надписей;

- целостность пломб, разъемов и внешних соединительных кабелей;

- отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефеrгов, влияющих на

экспJryатационные и метрологические харiжтеристики.

7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительвыми, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1 .
,|
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8 ПОДГОТОВКА
ИЗМЕРЕНИЙ

Меmоduка поверкu>

К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА

8.1Собрать комплекс в соответствии с руководством по эксплуатации. Подключить
персонаJIьньй компьютер (ноубук) к комплексу через Ейегпеt-канал связи. Включить пит:lние

комплекса. Затryстить веб-браузер и осуществить подкJIючение к комплексу по указанному в

его формуляре IP алресу. Убедиться, что открывается прогрallr{мнм стрzlница для входа в веб-

интерфеЙс. На открьвшеЙся стрllнице ввести имя пользоватеJUI и парль.
8.2 Убедиться в открытии главной страницы и нажать на ней клавишу (Поверка).

8.3 Убедиться, что раскрьвается сцzlница с текущими видеоизобрzDкением, датой и

временем.

8.4 Резуrьтаты поверки по разделу 8 считаются поло}штельными, если програJrrмное

обеспечение комплекса отобрФкает видеоизобрaDкение с датой и временем.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Используя интерфейс (ПО) комплекса проверить идентификационные данные
метологически зна,шмой части ПО. .Щанные должны соответствовать приведенным в

таблице 4.

Таблица 4 - Иденти икационные данные м логически значимой части По

9.2 Результаты поверки по рlвдеJry 9 считать положительными, если идентификационные

данные соответствуют указаннььl в таблице 4.

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИtIЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНIЦi МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10,1 Определенпе абсолютной погрешности прпсвоения временной метки
видеокадру в рФкиме синхропизации по сигпдлам ГНСС ГЛОНАСС

10. l .1 Собрать схему в соответствии с рисунком l .

8

ЗначениеИдентификационные д.lнные (признаки)
Идентификационное нмменование ПО SimFWСоrdопРrоМD

5,0Номер версии (идентификационньй номер) ПО
44403Ь l абе96са7Ь3232d 1 е2 1 fl Ьfi 0fа4а8fбс8Цифровой идентификатор ПО

SHAlАлгоритм вычисления идептификатора ПО

АС in
АС in

-220в АС in

1 PPS1 PPS

Комплекс

SIRFSIRF

Монитор
Клавиаryра

<Мышь>
компьютеDнtUI

укус-пи-
02дм

Индикатор
времеЕи
кИВ-l >

Рисунок 1 - Схема вьшолнения измерений
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10.1.2 Обеспечить максиммькуIо радиовидимость сигналов нalвигациопньж космических

аппаратов ГЛОНАСС небесной полусфере. В соответствии с эксплуатационной документацией
на комплекс и источник первпчныЙ точного времени УКУС-ПИ-O2Д4 подготовить их к работе.

Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ синхронизированы с национаJIьной

координировzlнноЙ шкалой времени UTс(SU) (все индикаторы УКУС-ПИ 02 .ЩМ светятся

зеленым цветом и при входе комплекса в режим <Поверка> на экране монитора появJUIются

значения коордrнат и текущего времени).

10.1.3 Подкпочить комплекс к компьютеру через Ethemet-K:lнilл связи, вкJIючить

комплекс, запустить веб-браузер и осуществить по.щJпочение по указанному в формуляре
комплекса IP адресу.

l0.1.4 В програNrмной странице ввести имя пользоватеJIя и пароль (tester>/ (test).

10.1.5 Убедиться в открьпии главной стр:tницы и нrtличии на ней даты/времени.

10.1.6 Навести устойство на индикатор времени <ИВ-1> и сформирвать пять кадров в

течение 10 минут с изображением кИВ-1> (рисунок 2).

@n_

Рисунок 2 - Кадр с изображением (ИВ-1)

10.1.7 Сравнить значения времени Т, (изображение <ИВ-1> на кадре) с временем,

отобрахенном на кадре комплекса Тфк, определить абсолютную пофешность присвоения

временной метки видеокад)у в режиме синхронизации по сигнаJIiм ГНСС ГЛОНАСС Дт по

формуле (с учетом времени часовой зоны):

Дт=ТФ*-Ъ.
10.1.8 Резуrьтаты поверки по п. l0.1 считать положительными, если для всех проведенных

измерений, поJryченные значения абсолютной погрешности присвоения временной метки

видеокадру в режиме синхронизации по сигнала},t ГНСС ГЛОНАСС А1 нахо,щятся в пределах

+1 мс.

10.2 Опрелеление абсолютной погрешности формирования шкалы временп

комплекса относительпо национальной шкалы времени UTC(SU) в режиме
синхронизацип по сигшалам ГНСС ГЛОНАСС

10.2.1 В соответствии с руководством по эксплуатации подготовить комплекС К РабОТе В

режиме синхроItизации по сигналам ГНСС ГЛОНАСС. Убедиться, что комплекс

синхронизирован с ШВ ГЛОНАСС (см. п. 10.1.2)

9
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10.2.2 Собрать схему в соответствии с рисунком 3, где СИ-э - средство измерений,

применяемое в качестве эт:Iлона.

Прtluечанuе. При поверке устройств со значением параметра (хD=З, в качестве СИ-э
применяется ГосударственньЙ рабочиЙ эталон 1 разряда единиц времени в диапазоне значениЙ

от 1,0 нс до 9,(9) с, частоты номинальньD( значений t Гц,5 МГц, 10 МГц, l00 МГц и шкаJш

времени; предеJIы доrryскаемьD( смещений формируемой ШВ относительно национальной ШВ
UTC(SU) не более +30 нс. При поверке устойств со значением парамета <х>=6, в качестве

СИ-э применяется источник первичньй тоIlного времени УКУС-ПИ-O2ДМ.

Т.rl

Рисунок 3 - Схема выполнения измерений

10.2.3 На вход <Д> частотомера универсмьного CNT-91 подать импульсный сигнал

l Гц от СИ-э, на вход <В>> частотомера упиверсаJIьЕого cNT-91 подать имrryльсный сигнал

1 Гц от комплекса. Частотомер универсальньй CNT-91 установЕть в ре)юlме измереЕий

интервалов времени.

Настроить входы (Д) и (BD частотомера универсzrльного cNT-91 в соответствии с

параметр:lI\.rи имrryльснь,D( сигналов l Гц:

- импульсный сипiал;
- измереЕия по переднему фронry;
- входное сопротивление 50 Ом;

- урвеЕь нzлпряжения точки привязки по переднему фрнту 1,0 В.

10.2.4 Произвести не менее 1000 измерений интерва.пов времени между вьнодными

импульсными сигнalл.lп{и l Гц Си-э и комплекса. Зафиксировать максимzlльное и минимalльное

значения ATr,r,цкc и ДТrчпдl, отображаемые на частотомере универса;rьном CNT-91.

10.2.5 дбсошотную погрешность формирования шкалы времени комплекса относительно

национа.пьной шк.rлы времени UTC(SU) в режиме синхронизации по сигналам ГНСС

ГЛОНАСС рассIштать по формуле:
АТмдкс (минl = ДТмдкс (АТмиrr) * TKaot - Txaoz

где Т*д61, Ткаб2 - знач€ния задерх(ек прохождения импульснь,D( сигн{цов 1 Гц в кабелях,

подкJIючаемъ,D( к СИ-э и комплексу соответственно.

l0.2.б Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если значения абсоrпотной

погрешности формирования шкalлы времени относительно национalльной шкалы времеЕи

UTс(SU) в режиме синхронизации по сигналам гнсс глондСС паходятся в предел.D(:

- при значении парап.tетра (х)=3 - не более *100 нс;

- при значении пар:ш\.rетра (хD=б - не более *3 мкс.
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10.3 Определение абсолютпой погрешностш (при доверительной вероятпости 0,95)

определения координат местоположения комплекса в плане в статпческом режиме
(стационарное и передвиrкпое размещение комплекса)

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4. Подключить имитатор сигна:Iов ГНСС,
из состава рабочего этчшона, к переизлучающей антенне.

l
al
I
I

I

Рисунок 4 - Схема выполнения измерений

Таблица 5 - С ий имитации

10.3.3 Воспроизвести сценарий. Записать сообщения NMEA навигациоЕного приемника

комплекса с частотой l Гц. Из записаrrкого файла с измерениями выбрать измерения коорд,rнат

местоположенИя (сообщения $**GGД или $**RMC) по широте и долIоте на общем интеркrле

времени с измереItиями из протокола сценария имитатора сигн:шов ГНСС и PDOP < 3

(сообщения NMEA $**GSA).
10.3.4 Вьшолнить преобразование данньD( измерений из сток $**RMC и $*rGGA в

формат, описанньй в таблице 6.

1l

I

t

п}tштатор
сшгшалов

Korrд-rcxc

пстOчппх
lштllrп

перaltсriого
mKl

Значение парzl},tетраНаименование параметра

ГЛОНАСС в частотпом диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапrвоItе Ll (кол С/А)

Формируемые спутниковые
навигационные сигналы

з0Продолжительность, мин
SUMMERИоносфера, модель

STANAGТропосфера, модель

1.Щискретность зiшиси, с

нет
Формируемые сигналы

функциональньпt допошrений
статикаМодель движения

произвольнlul
произвольная
не более 800

Формируемые значениJI координат в
системе коор.ш.rнат WGS-84:
широта
доJIгота
Еысота над эJшипсоидом,м

МП 65 I-26-005 кГСИ- Комплексы uзмерumельньtе с вuёеофuксаuuей кКорdон.ПоолМД.
меmоduка повеDкuлl

10.3.2 Подготовить сценарий имитации с параItrетр:ми, приведенными в таблице 5.
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Таблица б - Формат файла измерний

Тип данньпt Формат

Время время от начaца дня в шкале времени UTC, с

Широта градусы. ХХ.ХХХХХХ"

.Щолгота град/сы, ХХ.Х)ООйХ'
Высота над эллипсоидом, м

10.3.5 Рассчитать абсолютную погрешность определения широты по формуле:

ЬВ,-В,_вr,

гДе В; - широта, измереннм комплекСОм, О;

Bref - широта, yк{tзalнHtu в сценарии имитатора сигнаlrов ГНСС, О.

10.3.6 Рассчитать абсолютную погрешность определения долготы по формуле:

Щ=I,-Цо,
где 

', - 
долгота, измеренная комплексом, О;

Iref - ДОЛГОТil, УКаЗаННarЯ В СЦеНаРИИ ИМИТаТОРа СИГНаЛОВ ГНСС, О.

l0.3.7 Перевести поJIученные значения абсолютной погрешности определения широты и

долготы в метры по формулам соответственно:

м 7т |- е2(

180
(t - "' 

.rin' в*, )

Аa, ^L
l Е а.сюs BrcJ

180 |-ё.sп2 В*,

где ДВi, ДZi- абсолютнм погрешность определения ширты и долготы на iую
эпоху, О;

с - большм поrryось бщеземпого эJIлипсоида' м;
е 

- 
эксцентриситет общеземного эJlлипсоида.

10.3.8 Рассчитать математическое ожидание абсолютноЙ погрешности определения широты И

долготы по формулам соответственно:

з,

lмв , ^вl=l

1
ML )м,,N l=l

где Л- количество измереяий.
10.3.9 Расс.плтать Ско абсоrпотной погрешности определения широты и долготы по

формулам соответствеяЕо :

12

а.
Ав,
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хдq -Mu)'
ов

N_l

L@,-",f
oL

N_l

п М}+ М| +2. l;Ta)+
р

10.3.1l Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если значение

абсо.тпотной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определепия координат

местоположен}tя комIlлекса в плане в статическом рехиме (стачионарное и передвижное

ршмещение комплекса) находится в предела(:

- при значении парa \,rетра (xD=3 - не более +3 м;

- при значении пара}tетра (xD=6 - не более +б м.

10.4 Определепие абсолютной пнструментальной погрешностп (при доверительпой

вероятностп 0,95) определенпя координат комплекса в плане в диапа3оне скоростей от 0

до l50 км/ч
10.4.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4. Подктпочить имитатор сигналов ГНСС,

из состава рабочего этaцона, к переизJryчающей антенне.

10.4.2 подготовить сценарий имитации с параметрaми, приведенными в таблице 7.

Таблица 7 - Сцена ий имитации

Значение параметраНаименование параNrетра

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапаlоне L1 (кол С/А)

Формируемые сtryтниковые
навигационные сигнtlJIы

з0Продолжительность, мин

4
4

Количество НКА, не менее:
- глонАсс
_ GрS

веснаИоносфера, модель
StanagТропосфер4 молель

1
,Щискретность зЕшиси, с

нет
Формируемые сигналы

ональньrх допошlенийфункчи

lJ

10.3.10 Опрлелить абсолютную погрешность (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат местоположения комплекса в плане в статическом режиме
(стационарное и передвижпое размещение комплексов) по формуле:
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Наименование параметра

Модель движения движение по окру)I(ности с параметрal}{и центра:
- широта 56'00'00" N;
- долгота З7О00'00" Е;
- высота 200 м;
и радиусом 5000 м

Скорость движения по окружности, км/ч l50

меmоduка поверкuлl

10.4.3 Заrтустить сценарий имитации на имитаторе сигнzlлов ГНСС и зiшисать сообщения

NMEA навигационного приемника из cocтzвa комплекса с частотой 1 Гц. Из записанного файла
с измерениями выбрать измерения координат местоположения (сообщения $**GGA или

$**RMC) по широте и долготе на общем интервzrле времени с измерениями из протокола

сценария имитатора сигна;rов ГНСС и PDOP < 3 (сообщения NMEA S**GSA).
10.4.4 Вьшоrпrить преобразование данных измерний из строк $**RMC и $**GGA в

формат, описдrньй в табrмце б.

10.4.5 Повторить операции по пп. 10.3.5 - 10.3.9

10.4.б Опрелелить абсо,пtотную инстументальк1rо погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) опрлеления координат комплекса в плilне в диtшазоЕе скоростей от 0 до

150 кйч по формуле:

+ М|+ Mi +2. о 2

в о

10.4.7 Результаты поверки по п. l0.4 считать положительными, если значеЕия абсолютной

инструментaльной погршности (при доверительной вероятности 0,95) опрелеления координат

комплекса в плане в диапазоне скоростей от 0 до 150 кйч находятся в пределzrх:

- при значеЕии параметра (х)=3 - не более *3 м;

- при значении параметра (х)=6 - не более *6 м.

10.5 Опреде.пенпе абсолютной погрешностп измеренпй иштерваJIов временп

10.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l.
10.5.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02.Щ}4 синхронизировtlны с национа,тьной

координиров.lнной шка;tой времени UTC(SU) (см. п. 10.1.2).

10.5.3 С помоцрю ПО комплекса сделать фотографию индикатора времени (ИВ-1)
(фото 1). Через интервал времени примерно равный 5 с сделать еще одну фотографию (ИВ-lD
(фото 2) (интервал времени опредеJIить по (ИВ-l D).

10.5.4 Расс.штать значение интервirла времени, поJггlенного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ
по формуле:

Тэт=Тzэ-Тl,
где Тlэ - значение времени, показываемого <ИВ-1> на фото l, с;
Т2э - значение времеЕи, показываемого (иВ-1) на фото 2, с.

l0.5.5 Считать зЕачеЕие интервала времени, измеренного комплексом Тц отобрФкенное на

фото 2.

10.5.б Сраввить значение интервала Т1 с времепем Т* и определить их разность по

формуле (с учетом времени часовой зоны):

ДТ=Тэ.-Т*
14
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10.5.7 Повторить пп. 10.5.3 - 10.5.6 дrя интермлов времени б0 с,600 с.

10.5.8 Результаты поверкЕ по п,10.5 считать полоrоmельными, если д.п всех проведенньгх

измерепий значения абсолсrгной погрешности измерений иЕтервzrлов времени нal(одятся в

пределах *1 с.

10.6 Опрелелеппе абсолютной погрешпостl! шзмеренпй расстоянпй от комплекса до

ТС и определеппе абсолютпой погрешности измереrrий углд междi осью комплекса и

направленшем па ТС
10.6.1 ,Щля определения абсошотной погрешности измерений углов между осью

комплексоВ и н{шравлением на ТС разметить площадку согласно рисунку 5, испо.lтьзуя

тахеометр элекцонньшi.
Точки разместить следующим образом:

угол, образовaнньпl ючками 2-1-3 - минус 25';

угол, образованньй точками 2-1-4 - 25";

угол, образованньй mц<ами 2-1-5 - минус l5o

угол, образованньй ючками 2-1-б - 15'

расстояние от ючки 1 до mчек 2,З,4,5, б от 5 до l0 м.*

прtluечанuе, Прu перuоduческой поверке на месmе успановкu koMlL|lekca рассmоян|lя

меэtсdу mочкамu рекоменфеmся выбuраmь uсхоdя uз располоэюенuя koшlulekca u обеспеченuя

безопасносmu провеdенuя рабоm по поверке.

3 5 2 6

1

Рисунок 5 - Схема выполнения измерений

10.6.1.2 Подкrпочить ПК к комплексу, вкIIюIшть комплекс, заIryстить веб-браузер и

осуществить подкJIючение. Ввести имя пользоватеJIя и пароль (testerD/(testD. На открьвшейся

ст:rпице нluкать на кJIавишу <,Ща.пьность и угол>>.

Поu пове к о-мп1 екс о в в D е Jcllue
10.6.1.3. Установить IФмплекс в точке l (см рис.5). Разместить имитатор скорости

движениЯ тalнспортньD( средств кИС-24Й (далее - имитаюр) и государственньй

регистрационЕьй знак (ГРЗ) в точке 3. Включrтть имитатор и в соответствии с руководством по

экспJryатации подгоmвить ею к рабmе. Установить Еа имитаюре любое значение имитируемой

скорости движения ТС (например, 150 км/ч).

10.6.1.4. На первой странице интерфейса BzDKaTb на кJIrвипrу кПоверка устройства>.

l5

р
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10.6.1.5. Выполнить не меЕее 3 измерений угла между осью комплекса и направлением на

тс опз., и определить значения абсолrсrгной погрешности измерений угла ме)r(ду осью комплекса

и н{шравлением на ТС 
^о 

по формуле
до= сиз" - 0дейсгs

.Щействительное значение угла между осью комплекса и направлением на ТС

принимается равньш мипус 25Одля mчки 3.

10.6.1.6. Переместить имитатор и ГРЗ в ючку 4. Вьполнить операции по

п. 10.6. 1 .5 при действительньD( значениях угла между осью комплекса и направлением на ТС

25о .

поu повеоке koMrut ексов в оеасuце В
Повюрить операции по пп. 10.6.1.3 - 10.б.1.6 устанавлившI ГРЗ в то,псе 5, вместо точки 3

и в mIIке 6, вмесm mчкл 4; ншкимzlя на первой стрalнице интерфейса кJIzlвишу <.Щальность и

уюл>.
10.6.2 Для определения абсоrпотrой погрешности измерений расстояниЙ от комплекса До

ТС установить комплекс в точке l (см. рис. 5). ГРЗ установить на штагиве в нlшравлении точки

2 на расстолrии 1-3 м. Расстояние контроJIировать тахеомеФом элекгронным. Направlтгь

комплекс на ГР3 по видеоизображению.

10.6.2.1 Зафиксировrгь Ее мепее 3 значений измерешrой даJъности d,o", Определитъ

значения абсолtсугной погрешности измерений дальности Дd по формуле:
Аа= drrзм - dдеrс,,,

ГДе dдейgrт - РаССТОЯНИе, ИЗМеРеННОе ТаХеОМеТРОМ.

10.6.2.2. вьшолнить операции по пп. 10.6.2 и 10.6.2.1 для расстOяния в нrшраыIеЕии точки

2 соответственно 20 - 40 м.

Пршuечанuе, Прu перuоduческой поверке на меспе ycпaчoBчll KoMfLцeKca расспоянuя do

tпочкu 2 рекоменdуеmся выбuраmь uсхоdя uз располо?rсенuя комlлекСа u ОбеСПеЧеНalЯ

безопасносmu провеdенuя рабоп по поверке,

10.6.3 Результаты поверIо{ по п. l0.б считать положительными, если вьшолняются оба

условия:
- значения абсолютЕой погрешности измерений расстояний от комплекса до ТС нахоДятся

в пределах +0,15 м;

- значения абсошсrгной погрешности измерений угла межд/ осью комплекса и

направлением на ТС находятся в пределах *lo.

10.7 Определешпе абсолютной погрешностrr измерепrrй расстояншй меяцу ТС,

движущимшся в одной полосе дороги
Поверка проводится на прямолинейном участке длиной не менее 50 м и шириной не более

3,75 м.

На участке размечаются точки 1 - 3 в соответствии с рисунком 6.

На точкУ l установить поверяемый комплекс. Подготовить комплекс к работе в

соответствии с руководством по экспJryатации. Все расстояния кокrролируются таr(еометом.

lб
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Рисунок б - Схема выполнения измерений

10.8 Опреде.пепие абсолютной погрешностп пзмерений скоростш двпжевия ТС по

впдеокддрам в зопе копцrоля при стацпондрном и передвпrкпом размещеЕпп комплекса
l0.8.1 Варuанm l- прu нмuчuu сttzнацов ГНСС ГЛОНДСС/GРS
10.8.1.1 Подключить нlвигационньй приемник к ПК с установленным ПО для записи

данньD( в файл с этого приемник4 и р:вместить их в ТС.
10.8.1.2 Установить частоту вьцаtш дzlнньrх навигационным приемником (темп решения)

l0 Гц. Начать зaшись дalнньD( с н:вигационного приемника.

10,8.1.3 Проехать на ТС зону контро]u не менее 5 раз с разньши скоростями, при этом две

скорости должпы бьпь минимально и мtжсимzлльно возможнымlt на дЕlнном участке. ,ЩвиЖеНИе

в зоне контоJIя должно быгь равномерньпл и прямолинейньш.

Прuмечанuе - Рекомендlется выбирать миниммьно и максимально возможные СКОРОСТИ

движения ТС основываясь, в первую очередь, на обеспечении безопасности участников

движения во время поверки.

l0.8.1.4 Остановить запись дllнньж с нzвигационного приемника. По дДrньв{ С КОМПЛеКСа

определить время фиксации ТС в зоне контоля для всех проездов. Выбрать из записанных

|7

МП 65 ]-26-005 кГСИ. Компцексы uзмеоutпельные с вudеоduксаuuей кКойон-ПоолМII.
меmоduка поверкuлl

10.7,1 Разместить точку 2 и установить на ней дорожньшi конус с ГРЗ на расстоянии
около З м от комплекса. Все расстояния коЕтрлируются тахеометром.

10.7.2 Разместить точку 3 и уст.lновить на ней дорожный коЕус с ГРЗ на рчgglgднцц 2+0,2

м от точки 2. При этом точки 2 и 3 дол)rсrы находиться в пределzrх полосы 2 м, но номерные

знtlки не должны перекрьвать д)уг друга при наблюдении из точки l.
10.7.3. Измерить расстояние dз вдоль полосы от точки 2 до точки 3 тахеометром.

Поверяемый комплекс перевести в режим <Поверка> и зафиксировать измеренно9 комллексом

расстояние d* между точtами 2 и 3.

l0.7.4 Опрелелить абсоJIютную погрешность измерений расстояний между ТС,

движущимися в одной полосе дороги Дd по формуле:
Ad=d*-d,_

10.7.5 Повторить rryнкты \0.7.2 - |0.'1.4 мя значения расстояния между точками 2 и 3

р:вным 3G,r0,3 м.

Прuмечанuе. Прu перuоduческой поверке на меспе усmановкu KoмlL|leкca раССmОЯнllЯ

меэtсdу mочкамч рекоменфепся выбuрапь uсхоdя uз располоJtсенлlя KoшlL|leчca u обеспеченuЯ

безопасносmч провеdенuя рабоm по поверке,

10.7,6 Результаты поверки по п. l0.7 Фмтать положитеJьными, ес]ш для любого

результата измерений зпачение абсоrпотной погрешности измерний расстояний между ТС,

движущимися в одной полосе дороги, не превышает *0,3 м,
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дllнных с навигационного приемЕика данные, соответствующие MoMeItTaN{ времени,

зафиксированньD( комплексом, дIя всех проездов.

10.8.1.5 Рассчитать значение абсолютноЙ погрешности 
^ 

и, измерениЙ скорости ТС по

видеокадраNr в зоЕе контроJIя при стационарном и передвижном размещении комплекса по

формуле:
л|,,=l.,_Vй,

где Иl- значение скорости в зоне конIроJIя, измеренное комплексом для iго проездц

вьIрaDкепное в кItd/ч,

иэi- значение скорости измеренное навигациошlым приемником для i-го проезда.

10.8.2 Варuанп 2- прu оmсупсmвuu сuzналов ГНСС ГЛОНАСС/GРS
Поверка по варианту 2 проводится только при подтвержденном отсутствии сигналов

гнсс глонАсс/GрS.
Относительпую погрешность измерений скорости б расс,п,rтьвать по формуле:

а = |а,|+|а,|,

где ,'r - относительнzля погрешность измерений расстояниJI;

'r - 
относительная погрешItость измерений времени.

10.8.2.1 Опрелеление относптельной погрешшости измерения рatсстояния бт в зоЕе

контроJIя проводить в следующем порядке:

- из значений абсолютной погрешности измерений расстояний от комплекса до ТС,

полученных при поверке по пп. 10.6.2, выбрать максимalльное значение;

- для выбранного значенЕя пофешности и расстояния, измеренного Talxeoмeтpoм,

рассчитать значение относительноЙ погрешности измеренIiя расстояниЯ dr В ЗОIl€ КОНТОЛЯ ПО

формуле:
Бr. = (Ad / dд"rc,") , 100 %

где & - абсоrпотная погрешность измерения расстояниJI, мм

dдеИств - РОССТОЯНИе, ИЗМеРеННОе ТаХеОМеТРОМ, ММ.

10.8.2.2 Определение относительной погрсшности измереЕия времени 5.I (погрешности

времени следоваIIиJI кадровьD( синхроимпульсов).
10.8.2.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 7.

Синхро

Рисунок 7 - Схема вьшолнепия измерений

Вход частотомера (А)) по,щlпочается к техпологическому разъему фазъем синхронизации
ИК- прожектора)

|0.8.2.2.2 По,щотовить частотомер к проведению измерений в соответствии с

руководством по экспJryатации. Нажать кнопку (means fuпс), дважды EiDKaTb кнопку,
соответствующую надписи на экране <Frеq>.

10.8.2.2.3 Нажать кнопку, соответствующую надписи на экране <А>. На экране

отобразится измеренное значение.

18
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10.8.2.2.4 В соответствии с р}ководством по экспJryатации частотомера произвести ти
измерения периода следовапия кадровьD( синхроимпульсов. Для к'r)кдого и3мерениJl рассчитать
абсолютнуЮ М и относИтельн),Ю бт погрешности периода следования кадровьD(

синхроимrryльсов по формулам соответственно:

бт = 
М .l0Ф/о

Т**
из результатов измерений относительной погрешности выбрать максимzlльное значение.

10,8.2.3 Рассчитать относитеJьIrую погрешность измереншl скорости по формуле:

а: |а.|+|а,I

10.8.2.4 Рассчитать абсолютпую погрешность измерения скорости ТС ДИдля скоростей

l, 100,250, 350 кйч по формуле:
АУ = 6,Vl|00о/о,

где d - относительная погрешность измерепия скорости;
И- значение скорости из ряда 1, 100, 250, 350 юt/ч.

10.8.3 Результаты поверки по п. l0.8 считать поло)lштельными, если для всех проведенньrх

измерениЙ значениЯ абсо.rпотной погрешности измерений скорости движения ТС по

видеокадрalI\.r в зоне koнTpoJul при стационарном и передвижном размещении комплекса

находятся в пределarх +1 км/ч.

l0.9 Опрелеление абсолютной ипструмептальпой и абсолютной погрешностей

измерений скорости движенпя Тс радиолокационным методом в зоне коllтроля прлi

стационарном и передвпжном размещении комплекса
10.9.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 8 (подк.пючение питания не показано).

Рисунок 8 - Схема вьшолнения измерений

Комплекс

Имитатор
скорости
движения

кИС-24l3>М

лт = |т,,"... _ т",.|

где Tаеrсйs - устilновленньй период следовilния кадровьD( синхроимIryльсов (40 мс);

Z,,* - измеренньй период следов{lниJI кадровьD( сиIrхроимпуJIьсов;

10.9.2 Установить на расстоянии, указанном в инстукции по экспJryатации и формуляре,

имитатоР скоростИ движениЯ кИС-2413>М (дмее - имитатор скорости) перед комплексом и

подготовить имитатор к работе. Вк;почить питание комплекса и ввести имя и пароль. На

открьвшейсЯ стalнице H:DKaTb кJIzrвишу <Поверка устройства>.
10.9.3 Последовательно на имитаторе скорости устанавливать значения имитируемой

скорости одиноIшого ТС из диапазона значений 1, 20, 90, 120, 180,250 и 350 км/ч,

l0.9.4 Произвести измерение имитируемой скорости движения ТС комплексом, фиксируя

дJUI каждогО значениЯ из указмногО диапазона абсолютЕуЮ погрешностъ измерения скорости

движения ТС, вычисленпую по формуле:
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АVс=Vизм-Vо"о"о,
гд€ Vизм - измереЕное комплексом значение скорости движения ТС,
Vдейсгв - действительное зЕачение скорости движения ТС (показания имитатора скорости).

10.9.5 Отключить имитатор. Установить неподвижно в зоне контроJIя комплекса ГРЗ,
имитиромв ТС со скоростью движения 0 кЙч. Повторить операции по пп. 10.9.4.

10.9.6 Результаты определения абсолютной инсцументальной погрешности сtIитать

положительЕыми, если значения абсолютной инсlрументzlльной погрешности измерениЙ

скорости движения ТС радиолокационным методом в зоне контроJIя при стационаряом и

передвижном рalзмещеЕии комплекса находятся в пределarх +0,2 км/ч.

10.9.7 При вьшоJшении условиJI п. 10.9.6, значения абсоJпотной погрешности измерений

скорости ТС радиолокационЕым методом в зоне контроJIя при стационарном и передвижном

размещении комплекса нalходятся в пределах +1 км/ч. Результаты поверки по п. 10.9 сtIитать

положительными,

10.10 Опрелелепие абсолютной ипструментальпой п абсолютной погрешностей

измереппй скорости дви}кения ТС радиолокациопIlым методом в зоне контроля при

мобпльпом размещепши комплексд
10.10.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 8.

10.10.3 Установить на расстоянии, указанном в инструкции по экспrryатации и формуляре,
имитатор скорости движения (ИС-2413>М перед комплексом и подготовить имитатор к работе.

вкrпо.тить питание комплекса и ввести имя и пароль (tester>/(test). На открывшейся странице

нажать клавишу кМобильньй режим).
10.10.3 Перевести имитатор скорости движения <ИС-2413>М в режим имитации скорости

в движении патрульного трalнспортяого средства (мобильньй режим). Установить

имитируемую скорость цели Vц ном = 90 км/ч, а скорость патрульного автомобиля (ПА) -
60 км/ч),

10.10.4 Нажать Еа кJIавишу (Мобильньй режимD на первой стрzlнице интерфейса и

устzlновить комплекс в режим измерения скорости в движении.

10.10.5 Зафиксировать не менее 3 значений измеренньж скоростей цели V ц изм.

10.10.6 Повторитъ измерения по п.10.10.5, поочередно устанalвливая номинaUIьные

значения имитируемой скорости цели 130 и 270 км/ч (при скорости ГIА 80 км/ч).

10.10.7 Для каждого результата измерений определить абсолютную погрешность

измерений скорости движения ТС при мобильном рtц}мещении комплекса по формуле:
АVд : Vц изм. - Vц ном.,

где Vц изм. - измереЕное комплексом значение скорости движения ТС (чели),

а Vц ном. - действительное значение скорости движения ТС (показания имитатора

скорости движения (ИС-24lЗ)М).
10.10.8 Результаты определения абсолютной иЕструментzrльноЙ погрешности считать

положительными, если для всех результатов измерений значения абсолютной

иl{струментальной погрешности измерений скорости движения ТС радиолокачионным
методом в зоне контроля при мобильном размещении комплекса находятся в пределах

+0,2 ш/ч.
10.10.9 При вьшолнении условиJI п. 10.10.8, значения абсоJпотноЙ погрешности измеРеНИЙ

скорости движения ТС ралиолокачионЕым методом в зоне контроля при мобильном
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пределaж tl км/ч, результаты поверки по п. 10.10 считатьразмещении н{lходятся в

положительными.

10.11 Опрелеленпе пнструмептаJlьпой погрешностп пзмерепий скорости двиrкения

ТС на контролпруемом участке при стацпонарном размещенпи комплекса

Относительная инструментальнzul погрешность измерений скорости яа контолируемом

участке опредеJUIется KllK сумма относительной иЕстументаJIьной погрешности измерений

времени прохождения коIrтоJIируемого участка и относительноЙ инструментальной

погрешности измерений пройденного пути ТС на коIrтролируемом участке. ,Щанные

погрешности опредеJIяются независимо и последовательно.

tO.tt,t Опреdеленuе оmносumельной uнспруменmмьной по?реutносmu uз.uеренuй

проidенноzо пупu ТС
l0.1 1.1 .l Установить ТС неподвижно в зоне контроJIя в начале рубежа 1 контролируемого

участка (Рисунок 9),
E-lo.,

Sr

,ý1

sr

Рисунок 9

10.11.1.2 В программном обеспечении (ПО) комплекса на рубеже 1 произвести заrryск

измерения проЙденного пути S для выбранного ТС.
l0.11.1.З Расстояние Sl, между основным блоком и ТС, находяtцимся на рубеже 1, ПО

комплекса автоматиIIески рассlштает.

10,1 1 ,1 .4 Проследовать на ТС к рубехry 2 и остановить ТС вrгуци зоры контроля рубежа

2. Расстояние S3, между основIlым блоком и ТС, находящимся на рубеже 2, ПО комплекса

автоматически рассчитает.
10.1 1 .1.6 С помощью тахеометра измерить расстояние S2.

10.11.1,7 ПО комплекс4 IIутем обмена дzшньIх между основными блоками, проведет

измерение прйденного rryти s и отобразит его значение в интерфейсе.

10.1 1 .1.8 Определить значение отяосительной инструмента.,rьной погрешности измерений

проЙдеЕного пути ТС по формуле:
S-52

бпrr" = -з7- 1000/о

где S - значение гryти, проЙденного ТС, измереrrоa *o"nna*ao",

52 - зпачение rryти, пройденного ТС, измеренное T:D(eoMeTpoM.

2|



11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждilются сведениями о результатurх поверки

средств измерений, вкJпоченными в Федеральный информачионньй фонл по обеспечению

единства измерений. По змвлению владельца комплекса или лица, представившего его на

поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вносится запись о

проведенной поверке, заверяемаJI подписью поверитеJu и знаком поверки, с указанием даты

поверки, или выJIается извещение о непригодности к применению средства измерений.

1 1.2 Результаты поверки оформить в устaновленном порядке.

В.И. ,ЩобровольскийНачальник НИо-6 ФГУп (ВнИИФТРИ)
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10.1 1.2 Опреdеленuе опносuпельной uнспруменmальноi поzреlцносmu uз.uеренuЙ BpeMeHu

прохоlсdенuя конпролuwемоzо учасmка
10.1 1.2.1 Рассцлтать значение относительной инструменftrльной погрешности измерениЙ

времени прохождения контролируемого участка для мaжсимzlльньD( значений скорости

движения ТС в каждом поддиапд}оне по формуле:
2lд.l

бт - з;;7й1000/0
где Ат - абсолютнм погрешность синхронизации шкаJIы времени комплекса с

национальноЙ шкirлоЙ координированного времени UTC(SU), определенная по п. 4.4.

Smin - миЕI{маJIьное расстояние между рубежами контоJlя. (Smin = 70 м);

Vmах - МПКСИМtШЬНаJI СКОРСТЬ ТДrСПОРТНОГО СРеДСТВа:

- для первого поддиапазона vr* = 75 км/ч = 20,8 м/с;

- для второго поддиапазона vmа* = 250 км/ч = 69,4 м/с;

- дtя второго поддиапазона vmа* = 350 ю,r/ч = 97,2 м/с.

l0,11,3 Опреdеленuе оtпносumе.цьной uнспwменmальной по?решносmu uзмеренuй

скоросmu dвuэrенtu Тс на конпролuwемом учасmке прu сmацuонарном размеlценuu
KoмruleKcoB

l0.11,3.1 Рассчитать относительную инструментальную погрешность измерений

скорости движения Тс на коктролируемом участке для всех вариalнтов при стационарном

рaвмещеЕии комплексов по формуле:
ý"*ор",": |6т| + |6,у*|

l0.11.3.2 Дш диапазона скоростей от 0 до 75 кЙч вкrпочительно и,щtlш.lзона скоростеЙ

свьпше 250 до 350 кЙч рассчитать значение абсоJпотноЙ инст}ъ{ентальноЙ погрешности

измерениЙ скорости движения ТС по формуле:
&*орс,, = (V' 6"*op"rnl100%).

10.11.4 Результаты испьпаний по п. 10.11 считать положительными если значение

инструментмьной погрешности измерений скорости .щижения Тс на контрол{руемом участке

при стационарном размещении комплекса не превышает:

- абсоJпотной в диапдtоне скоростей от 0 до 75 км/ч вкrпо,плтельно +0,З км/ч.

_ относительIlой в диапазоне скорстей свьше 75 до 250 rод/ч вкJIюtштельЕо +0,4 о/о;

- абсоJпотной в диапzвоне скоростей свыше 250 до 350 км/ч +1 кйч.


