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l Общие поJожевия
Настояrцая методика поверки rrримеЕяется дIя поверки аппаратуры геодезической

спутниковой ЕFТ RSЗ (далее - аппаратура), производства ООО (ЕФТ СЕРВИС), г. Москва.
используемой в качестве рабочих средств измерний и устанавливает методы и средства их
первичной Ir периодической поверки.

1.1 В результате поверки должны быть полгверждены следующие метропогические
,гребования. приведенные в таблпце 1.

таблица l М огические tlсl,ики

Границы доrryскаемой абсоJпотЕой поцrешЕости
измерений длины базиса (при доверительной
вероятности 0,95) в режимах, мм:
- <Статика>:

- в плане
- по высоте

- <<Кинематика в реальном времепи (RTK):
_ в пJIане
_ по высоте

- <.Щифференчиальный кодовый (DGNSS)>:
- в плане

- по высоте
граниuы допускаемой абсолютной погрешности
опредеjIения координат (при доверительной
вероятности 0.95) в режиме <<Автонопrный>>, мм:

- в п"]ане
- по высоте

,Щопускаеrtая средняя квадратическая погрешность
изr,{еренIrй д"rины базиса в режимах, п,I}1:

- кСтатикаl>:
- в плане
_ по высоте

- <Кинематика в pea]bнo\t времени (RTK)>:
_ в плане
_ по высоте

- к!ифференчиапьный кодовый (DGNSS)>:
_ в п"rlане

- по высоте

+2.(2,5+0,5.10-6.D)
+2.(5.0+0,5.10-6.D)

+2.(5,0+0,5.t 0-6.D)
+2.(10,0+0,8.10-6.D)

+2.(250+1.10-6.D)
+2. 500+1.10-6.D)

+2000
+3000

2.5+0.5.10-б.D
5.0+0.5.10-б.D

5,0+0.5.10-6.D
l0.0+0.8.10-6.D

250.0-1.10j.D
500.0+1 .l 0-6.г)

.Щопускаемая средняя квадратическzш погрешность
опредеjlения координат в режиме <<Автономный>>, мм:

- в плане
- по высоте

l000
1500

1.2 Аппаратура до ввода в эксплуатацию, а также после ремонта подлежит первичной
поверке. в процессе экспJуатации - периодической поверке.

1 .3 Первичной поверке подвергается каждый экземпляр аппаратуры.
l .4 Периодической поверке подвергается каждый экземпляр аппараryры. находящегося

в эксплуатацииJ через межповерочные интервалы.

1.5 ВЫПО;rНение всех цlебований настоящей методики обеспечивает прос_rIеживае}rость
поверяеNIого средства изl"tерений к след}:ющим государственным первичны\1 эт&-Iона]\,t:

2

Наименование харiжтеристики Значение
.Щиапазон изпrерений д,rины базиса, м от 0 до З0000

II имечание - D - изме емое яние в мм.
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ГЭТ l99-2018 государственный первичный специа,rьный этiulон единицы длины.
1 .6 В ltетодике поверки реarлизован следующий метод передачи единиц: метод прямых

измерений.
1,.7 В с;lучае применения аппаратуры для работ, не требующих испо_цьзования всех

измерительных канаJов. при проведении поверки по письменному заявлению владе;rьца СИ
допускается поверка отдельных изrtlерительЕых kaHilJIoB, с обязательной перелачей в
Федерапьный информачионный фонд по обеспечению единства измерений информачии об
объеме проведенной поверки.

2 Перечень операций поверки средств измерепшй
!;rя поверки аппаратуры доJDкны быть выполнены операции, укiванные в таб:rице 2.

Таблица 2 - оп ациIl пове ки

Проверка програNлмного
обеспечения с едства изм ении

9

Определение Jиапазона,
абсолютной и средней
квадратической погрешностей
измерений длин базиса в режиме
<rСтатика>r

Определение диапазона,
абсолютной и средней
квадратической погрешностей
измерений д.irин базиса в режиме
кКинематика в реальном
ts е NteHlI RTK ))

l0.1

l0.2

10.з

l0.4

Определение диапазона,
абсолютной и средней
квадратической погрешностей
измерений д;rин базиса в режиме
к!ифференчиа,rьный кодовый
DGNSS ))

Подтверждение соответствия
средства измерений

обя ;ательность выполнения
операции поверки при

Наименование операции поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела (пункта)
методики поверки. в

соответствии с
которыN{ выло",Iняется

операция поверки
Внешний
измерений

осмотр средства Да !а 7

Подготовка к поверке и
оОование cpeJcTBa излtеренийо

Да fla 8

Да !а

определение
характеристик
измерений

метрологических
средства l0

Да Да

Да !а

Ща !а

Определение
средней
погрешности
координат
<Автономный>

абсолюr,ной и
ква]ратической

определения
в режиме

Да

Да !а
}1 логическиN,l т еоованиям

1l

з

Да
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3 Требовапия к условиям проведепия поверкп
при проведении поверки должны собrподаться следующие условия измерений:
- температ_чра окружающей срелы, ОС от +15 до +25.
Полевые измерения (измерения на открытом воздухе) должны лроводиться при

отсутствии ocajlкoв и порывов вета при температуре от -45 до +75 'С.

4 Требования к специа"цистам, осуществляющпм поверку
4.1 К проведению поверки допускаются специllлисты организации. аккредитованной в

соответствии с законодательством Российской Федерации об аккредитации в национальной
системе аккредитации на проведение поверки средств измерений данного вида. имеющие
необходиллr,ю квалификацию, ознакомленные с руководством по эксплуатации и настоящей
методикой поверки.

4.2 [rя прове,rения поверки аппаратуры достаточно одного поверителя.

5 Метро",Iогические и технические требоваппям к средствам поверки
IIри провелении поверки до_lжны применяться средства поверки, приведенные

таблице З.
таблица З С

10. 1_ 10.3

Тахеометр электронный
Leica ТSЗ0 (рег. JФ 82995-
2|\

Имитатор сигна,тов СН-
3803М (рег. ЛЬ 54З09-13)

l0.]

вспоrtогательное о дование
Рулетка измерите.Iьнrц
метаltJическая UM5M
(рег. JФ 22003-07)

10.1 - l0.з

8.9. 10.1_10.4

в

ства пове ки

Примечание допускается использовать при поверке
аттестованЕые эта[оны единиц вехичин, средства измерений

др},гие утвержденные и

утвержденного типа и
о_Iогl{ческим

4

Операции
поверки.

требующие
применение

средств поверки

Метро_-lогические и технические требования к
cpeJcTBaM поверliи. необходимые для

провеjIения поверки

Перечень рекоN{ендуемых
средств поверки

Основные средства поверки
Рабочие эталоны 2-rо разряда по
ГосlJарственной поверочной схеме дJuI
коорjlинатно-временных средств измерений,
1,тверхuённой Прtrказом Росстандарта от
29.12.20l8 г., Np 28З1 фазовый светодчrльномер
(тахеометр), эта.llонный базисный комплекс
Рабочие эталоны 2-rо разряда по
Госt,дарственной поверочной схеме дJuI
коор:]инатно-временных средств измерений.
1,тверждённой Приказом Росстандарта от
29. l ?_201 8 г., Л! 28З l - имитатор сигтrа.пов ГНСС

Cpe,tcTBo измерений .]-1ины по Государственной
поверочной схеме f-,l я средств измерений длины
в диапазоне от 1.10-9 до 100 м и длин волн в
диапазоне от 0,2 до 50 мкм, утвержденной
приказом Федера,rьного zгентства по
техническому рег\,-хировalнию и метрологии }lч
2840 от к29> декабря 20l8 г. - рулетка
измерительнrц метzLrI-,Iическlul

Срелство измерений температуры окружающей
среды: диапазон измерений от -45 до +75 "С,
пределы доrryскаемой абсо.lпотrrой погрешности
+0.з .с

пове енные- дов"-Iетво як]щие м бованияlr. ным в таблице

Термогигрометр ИВА-6.
рег.NЬ 464З4-1 1



мп Апм 72-22

6 Требования (1словпя) по обеспечению безопаспостп проведеЕпя поверки
При провеlении поверки, меры безопасностп доJDкны соответствовать требованиям по

технике безопасности сог_,Iасно эксп"lчатационной докумеЕIaщии на аппаратуру и средства
поверки, правll--Iа\l по технике безопасности, действующим на месте проведения поверки. а также
правилаlr по технике безопасности при призводстве топографо-геодезических работ ПТБ-88
(Утвер4tены ко:r-rегией ГУГК при СМ СССР 09.02.1989 г., М 2/21).

7 Внешппй осмотр средства пзмерений
При внешнем осмоте доJDкно быть установлено соответствие аппаратуры следующим

требованиям:
- соответствие внешнего вида аппаратуры описанию типа средств измеренийl
- отсутствие механических повреждений и других дефектов, способных оказать влияние

на безопасность проведения поверки или результаты поверки.
Ес;rи перечисJепные требования не выполпяются, аппаратур!,

признают непригодным к применению, дальвейшие операци и поверки
не производят.

8 Подготовка к поверке п опробованпе средства пзмереппй
8.1 Пере,r проведением поверки до,DIсlы быть выпоrшеrты с-Iедующие подготовитеlьвые

работы:
- с помощью термоmгрометра проверить соответствие условий окрr,жающей среlы

требованиям. приведенным в п.3;
- проверить наличие действующих свIцетеJьств о поверке на средства поверки:
- аППаратуру и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их

эксплчатационной документацией и выдержать при условиях, указанных в п.3 не менее 4 ч.i
- аППаратура и средства поверки должны быть установлены в условиях, обеспечивающих

отсутствия механических воздействий (вибрация, леформация, сдвиги).
8,2 При опробовании должно быть установлено соответствие следующим требованиям:
- отсутствие качки и смещений яеподвижно соединённых деталей и элементов:
- плавность движения подвижных деталей и элемептов;
- правильность взаимодействия с комплектом припадлежностей:
- работоспособность всех функционilльных режимов и узлов.
Еслlr перечисленные требования не выполняются. аппаратуру

признаюТ непригодЕЫм к примеНению, дальнейшие операци и поверки
не производят.

9 Проверка программного обеспечения средствд пзмереrrий
Илентификация программного обеспечения выполняется в следующем порядке:
- ЛЛЯ ИДеНТИфИКаЦИИ МПО пос-lе включения аппаратуры, нzlжимая *nuurru О. перейти

на вкладкч с инфорлrацией о приемнике. В строке кVеп> будет отображен номер версии МПО;
- лля илентификации ПО (ЕFТ ГНСС инфраструкгура> выбрать пункт кСправка о

программно]u обеспечении>. В строке <ПО> будет отображен номер версии.
ИЛеНТИфИКаuИОнные данвые программного обеспечения должны соответствовать

данныI!t. приведённы\r в таблице 4.
Таблица 4 - Иденти икационные данные п много обеспеченrtя

Если перечисленные требования Ее выполняются, аппаратуру
признают непригодной к примепению, дальнейшие операци и поверки
не производятся.

5

наименование характеристики Значение
И.lенти икационное наименование По мпо ЕFТ ГНСС инфраструкryра
Номе ltкашионный Hort поВс- иIl и-]енти не ниже 3.2.8 не ниже l .l

вой иденти икато пои
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l0 Опреде"пенпе метро""lогическпх характерпстпк средства пзмерепий
l0.1 Опреле",Iенше диапазона, абсолютпой п средпей квадратпческой погрешностей
измереrrпй длrrн базиса в режrrме <<Статпка>>

Диапазон. абсолютнм погрешность и средЕяя квадратическlu погрешность измерений
длины базиса в режиме <Статикоl опредеJIяется путем мЕогократных измерениЙ (не менее 5)
двух интервалов JByx контрольных дJIин базиса" опрделёппьгх лентой измерите;rьной 3 разря.rа
и фазовыrt светодzLпьномером (тжеометром),2 разряла в соответствии с Госу.rарствен ной
поверочной схемой для координатно-вре\{енньD( ср€дств пзмерений, 1,твержлённой Приказоll
Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 283l и действитеrьные значеяия которых расположены в
диапазоне от 0 до 30.0 км.

Установить поверяемую аппаратуру Еа IryHKTe прп помопц адаптера для закрепления на
штативе таким образом. чтобы ось внешнеЙ ГНСС-аятеrпrы была вертикальноЙ и находилась над
центро]\{ пункта.

В качестве базовой стаlтции испо,lьзовать средство фазовых измерений прираtцения
координат по сигнzt-lап{ ГНСС в диапазоне от 0 до З0,0 км, значения абсолютной (при
доверительной вероятности 0,95) и средней кв4дратической погрешностей которого не
превышают значения, указанные в таблице l.

Измерить высоry, устalновки alHTeHH аппаратуры с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настоить ее па сбор данньrх (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям руководства по экспJryатации.
Убедиться в правильности функчионирования и отсутствии поN{ех приему сигнrша со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрой при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Таб:паца 5

Выключить аппаратуру согласно требоваrиям руководстм по эксплуатации. Резl,льтат
ИЗМеРеНИЙ Не ДО-lжен отличаться от значения Zr" , по.rrучеrrного до начаlа съёмки аппараryрой.
более чем на величrIнч погрешности. приписанЕуIо этtшоЕнолry Tzжeoмeтpy. В случае. если
измеренная д-rина бшиса отличается от значения Дr", поrryченного до начапа съёмки
аппаратурой, более чем на величиЕу погреIIIЕости, необходимо повторить съёмку аппараryрой
заново.

Провести обработку данЕых с испоJьзованием штатного ПО к аппараryре.
АбСОЛЮТНаЯ ПОгрешностъ измерений д;шпы базиса дrrя больших длин определяется в

режиме <статика> по приращению координат замкнутой фиryры (треугольника). длины сторон
которой находятся в диапазоне от З км до 30 км, в соответствии с п. 6.4. мИ 2408-97 <Аппаратура

6

Режим измерений
количество

сrryтников, шт.
Время

измерений. rrин

Интервал
между

эпохами- с

кСтатика>, кБыстрм статика)

>6

от 20.0 до 60.0

l

<Кинематика>, <Кинеrtатика в реальном
времени (RTK)). <!иффернциа'rьный

кодовыи DGNSS
от 0.05 :о 0.20*

Измерение координат ва неподвижном
основании l20

Испытания проводятся при устойчивом зацЕIIлеЕии испытываемой аппарат} ры. открытоNl
небосводе. отсутствии элекгрмагнитных помех и многолучевого распространения сигна]а
спчтников. а также при хорошей конфиц,рации спутниковых группировок.

* - после выполнения иниц иализации ll.T и достижения сходимости
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пользователеЙ косl{ических нitвигационных систем геодезиIIеская. Методика поверки).
Слелует пос".lедовательно устанавJIивать аппаратуру на пунктах, образующих

треугольник и согjIасно руководству по эксплуатации выполнить измерения и вычислить
прираtцения координат Nlежду пункtами.

l0.2 Определение диапазопд, lбсолютпой п средпей квадрsтической погрешностей
измерений длин базисд в реrкпме <<Кинемдтпкд в реаJIьном времепи (RTK))

!иапазон, абсолютная погрешность п средшя квадратическaul погрешность измерений
д;rины базиса в режиме кКинематика в peaJrьнoм времени (RTK)> опрелеляется путем
многократных измерений (не менее 10) двух интервалов этzллонного базисного комплекса или
двух контрольных длин базиса, определёнrтю< фазовым светодaлльномером (тахеометром). 2

разряда в соответствии с Государтвенной поверочной схемой дJIя координатно-временных
средств измерений. 1,тверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.20l8 г. ЛЬ 283l и
действительные значения которых распо_.tожены в диапазоне от 0 до 30.0 км.

Установить поверяемую аппараryру на пуIrкте при помошш адаптера дjul зzжреп"]ения на
ШТаТИВе ТакиIt образом. чтобы ось внешнеЙ fНСС-аптенны была вертикальноЙ и находилась нш
центром пункта.

В качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигнzl,Iаv ГНСС в диапазоIlе от 0 до 30,0 км, значения абсо;rютной (при
доверительной вероятности 0,95) и средней квадратической погрешностей которого не
превышают значения! указанные в таблице l.

Измерить высоry, устllновкп антенн аппараryры с помощью рулетки.
ВК:Ючить аппаратуру и настоить ее на сбор дlшных (измерений) в соотвеl сl tsчюще]\l

режиме измерений сог-rасно требов:lниям руководства по эксшryатации.
УбеДиться в правильности функшионирования и отсутствии по\rех прием), сигна!-Iа со

спутников.
Провести измерения поверяемой аrшараryрой при условия(, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Вык.lючить аппаратуру согласно тебовшrиям руководства по эксп,.tуатации. Резl,льтат

ИЗМеРеНИЙ Не ДОлжен отличаться от значения lro , полученного до начаqа съёмки аппараryроli.
более чем на величинч погрешности. приписашrуIо эталонному тахеометру. В с;tучае. если
измереннaul длина базиса отличается от значения zr.. поrryченного .1о нача]а съёмки
аппаратчрой, более чем на величину погрешности, необходимо повторить съёмку аппараryрой
заново.

Провести обработк1, данных с испоJIьзованием штатного ПО к аппарац.ре.
АбСО"lЮтная погрешность измерений лпипы базиса для больших .1jIин опреJеляется в

режиме <Кинематика в ремьном времени (RTK)> по приратцению координат залrкнl,той фиryры
(ТРеУГО.rЬНика). лины сторон которой находятся в диiшазоне от З км до 30 KrI, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 кАппараryра польювателей космических навигационных систем
геодезическая. Методика поверки)).

Слелует последовательно устанавливать аппаратуру на пунктах. образующих
треугольник и согласно руководству по эксплуат ши выполнить измерения и вычислить
приращения координат между пунктами.

l0.3 опреде.rепие дцапаfопа, абсолютной п средпей квадратической погрешностей
шз}tереннй длпн базпса в реrспме <<flифферепцпальпшй кодовый (DGNSS},

.Щиапазон. абсолютнм погрешность и средняя квадратическ:tя погрешность из-rtеренltй
длины базиса в режиме <.Щифференчиальньй кодовый (DGNSS)) опреде,-lяется путеN,t
МНОГОКРаТных измерений (не менее l0) двух иЕтервалов этalлонного базисного коNlп.]екса t1.1и

ДВУХ КОН]РОЛЬНых дjIин базиса, определёЕнъ,rх фазовым светод&,Iьно]\rероrr (TaxeoueTpoll). 2

РаЗРЯДа в соответствии с Государственной поверочпой схемой дJIя координатно_временных
,l
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10.4 Опреде"rепие абсолютпой п средпей кведратпческой погрешности определения
коордияат в ре2киме <<Автономпыйr>

АбСО-rЮтная и средняя квадратическая пог[ЕшIlости определения коор.lинат в режи\rе
<<Автономный> опреде.]яются с помощью имитатора сигнzlлов космических навигационных
систеrI ГЛОНДСС/GРS. Измерения следует выпоJIIiятъ в соответствии с р\,ковоJством по
ЭКСПЛvаТаЦИИ при моделировztнии имитатором сигналов условий (сченария) неподвижности
аппарату,ры.

Собрать схему измеревий с имитатором сигЕilлов в соответствии с рисl.яколt 1:

8

средств измерений. 1,тверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. N! 28Зl и
действительные значения которьж расположены в диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую шаратуру на пункте при помощи а,даптера для закрепления на
Штативе такиlt образом. чтобы ось впешнеЙ ГНСС-антешяы была вертикirльноЙ и находилась над
ценlро\t пчнкта-

В качестве базовой стдIции испоjIьзовать средство фазовьгх измерений приращения
координат по сигнtt.,lам ГНСС в диап.воне от 0 до 30,0 км, значения абсолютЕой (при
доверительной вероятности 0,95) и средней квадратической погрешностей которого не
превышают значения. указанные в таб-цице l.

Измерить высоту установки zmTeHH аппаратуры с помощью рулетки.
Включить алпаратуру и Еасlроить ее на сбор дllнных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно трбовirниям руководства по экспlryатаlии.
Убедиться в правильности функционироваппя и отсутствии помех приему сигнала со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрой при условия(, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
ВЫк.rючить аппарат,чру согласно требоваIrид{ руководства по экспjIчатации. Резl,льтат

измерений не должен отличаться от значения Irо , по.rryченного до начil.lа съёмки аппараryрй,
более чем на величинч погрешЕости. приписаЕrrуIо эталонному тlжеометру. В слl чае. если
ИЗvеРеНнМ длина базиса отличается от значения lro, поrrученноl о до начаlа съёмки

аппаратурой. более чем на веJIиIшЕу погрешности, необходимо повторить съёмку аппарац,рой
заново.

Провести обработк\, дiмпьD( с использоваЕием шгатного ПО к аппарагч-ре.
Абсо-:tютнм погрешfiость измерений дrшны базиса для больших длин опредеJlяется в

режиме к!ифференциа,rьный кодовьй (DGNSS)D по приращению координат зашtкнутой фиryры
(треугольника). длины сторон которой находятся в дяzлпазоЕе от 3 км до 30 км, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 <Аппараryра пользователей космических навигационных систем
геодезическая. Методика поверки).

Слелl ет последовательно \,станавливать аппаратуру на пчнктах. образ},юцих
тречгольник и согласно руководств}, по эксплуатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между пункта_ми.
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lя.]Еоýазягiцrяовlrtlй сf я&:
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_{tшаратра
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Рисl,нок 1 - Схема измерений

l - переизл5,чающая aшlтепна;
2 - экранированная камера (из cocтllвa имитатора сигпалов)
составить сценарий имитации с параметами, приведеЕными в таблице 6. отс,rеживать

значение геоме]рического фактора PDOP (не должно превышать 4).
Таблица 6

Координаты в системе коордипат WGS-84
- широта
- долгота
- высота. м
- высота геоида, м

Запустить сценарий имитации.
Вrcrючить образцы аппараlчры и Еастроить их на сбор данных (измерений) в

необходипlоlr режи}rе согласЕО трбованияМ руководства по эксплуатации. Настроить образцы
аппаратурЫ на выдачУ резуJьтаmВ измерний в п[ютоколе NMEA. Осуществить запись
измерений в формате NMEA сообщений с частотой l Гц в течение l20 минут. при условиях,
указанных в таблице5.

ВыключитЬ аппаратуру соГласно трбовапиям руководства по эксп,iIуатации.
Провести постобработку собранных данных с помопtью прикJIадного ПО на ПК.

11 Подтверждение соответствпя средствд пзмеревпй метрологпческим требовапиялr
l1.1 Абсо".lютная погрешность (при доверительной вероятности 0.95) изNtерений длины

базиса В режиN{ах <Статика>, <<Кинематика в реaшьном времени (RTK)). к!ифференчиа:rьный
кодовый (DGNSS)) опре.lе.]яется по форrrl.ле:

9

наименование ПаРаМеТРа ИIrIИТаЦИИ Значение параметра имllтации
Формирl,е мые спчтниковые навигационные сигн{шы ГЛОНАСС и GPS (Ko,r СiА без SA)

l 20 vин-
количество канiшов:
- глонАсс
_ GрS

8

8
Параметры среды распрострaшенпя Еавигационных
сигнzUIов:
- тропосфера
- lloнoc

отсутствчет
присутствует

60"00,000000 N
30"00,000000 Е

l00.00
l8,00

I

I

I

_.--)r,
I

Продолжительность
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ýr.L,,.
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Irz, - '=l )2;"n,
. где

п

А/, - погрешность измершlj ллины базиса в плане/по высоте, мм;

Zr,, - эта,тонное значениеjl длины базпса в rшане/по высоте, мм;

l, - измернное испытымемой аппарryрой значение j длrшы базиса i измерением в

плане/по высоте, мм;
lrj - число измерений jдшл базиса.

За абсолютную погрешЕость измернrf, пршятъ максимаJIьное значение абсолютной
погрешности.

срелняя квадратическаrI погрешностъ измерний дшrны базиса в режимах кстатика>
кКинематика в речшьном времени (RTKD, <.Щиффернциальный кодовый (DGNSS))
вычисляется по формуле:

I (bi, - Ьlо)'

nj

где И - средняя квадратическaul погрепrность измерний д.шrны базиса:
Lit ИЗМеРеННОе ИСпытываемоЙ аппараryроЙ значениеj ллины базиса l измерением
в плане/по высоте, мм;
L;6 - эталонное значениеJ длины базиса в плане/по высоте, ммl
ni- чис.;rо измеренийj длины базиса.

Абсолютная погрешность измерений д;пtкы базиса д'rя больших лин опреде-rяется в
режимах <Статика>, <Кинематика в pealbнoм времени ЕЖD, к.Щифференциальный кодовый
(DGNSS),).

сумма приращений координат (невязка коордипат) не долrсlа превышать значений.
вычисленных по формуле:

Wx,v,z = (brr,"r)'* (дrr,rr)r * (Дr",".r)' .

где Wx,y,, - невязка KooplщHaT в плане/по высоте, мм;
Дir.",, - ДОП}СТИМЫе ЗНаЧеНИЯ ПОГРеШНОСТИ ПРИРаЩениЙ координат дJlя i стороны тре} I,ojlbниKa в
плане/по высоте, мм, приведенных в таблице l.

Значения диапазона. абсоrпотной (при доверительной вероятности 0.95) и средней
квадратической погрешностей измерений длины базиса в режиме <<статика>>. ккинематика в
реirльно\{ времени (RTK)). к.Щпфференшиальный кодовый (DGNSS),) не до.]жны lrревышать
значенийл чказанньо< в таблице l.

l l .2 Абсолютная
вычисляется по формуле:

погрешность определения координат в режиме кАвтонолtный>

п

'ts,_,,, 

-
ls,,,,
,=lYsZ-/ |\ l н

дr,"=(=l -.ý, .)t2
Пх,r.н

l0

п -|
. Где

I

m= i=0
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^_y.).fi 
- погрешность определения коорд{нат Ь Y, Н, мм;

.ý0 \ ,, ,, - эталонные значеяия коорлпнат Х, Y, Н задаваемые имитатором сигнaulов, мм;

ý, , ,, - опредgленные аппаратурой значения коор.щнат Х, Y, Н, мм;

й.\. }, я - число определенлй коорлинат Х, Y Н.

Прuvечанuе.
X'Y - пр*"оуrо-,tьные коорОuнаrпы, по.7ученные преобразованuем сферчческuх коорduнаm
(шuропа, do.1zoпa,) по аз?орurлrму ГОСТ Р 51794-2001 <Сuспе.цьl коорduнаm. Memodbt
преобразованuit коорduн аm опреdеляеltьtх почек >

Средняя квадратическalя погрешность опредепения координат в режиме кАвтономный>
определяется по формуле:

IiLo(ý*,",, -Sorrr)'
пх,r,н

г,lе и - средняя квадратпIIеская погр€шность определения коорJ,инат:
.91)t,y,p - опре,]еленные аппаратурй значепия коорлинат Х. Y. Н. мм;
Sб д,у,д - эталонные значения координат Х, Y, Н задаваемые и\tитатором сигнzurов,
мм;
?1д,у,д - число определений координат Х, Y Н.

Значения абсо.tютной (при доверительной верояпrости 0,95) и cpe.fнel"r квадратической
ПОГРеШНОСТеЙ ОПРеделения коор,щrнат в режиме <АвтономныЙ> не должны превышать значений.
указаЕных в таблице l.

Если требования данного пункта не выполняются, аппаратуру
признают непри годной к применению.

12 Оформлешие результатов поверки
12.1 Резу;rьтаты поверки оформляются протоколом, состzlвленным в виде сводной

таблицы рез}'jIьтатов поверки по каждомч пункту рtвделов 7 - l l настояцей лIетодики tIоверки.
12.2 Све:ения о результатzlх поверки средств измерний в цеJIях подтверждения IIоверки

должны быть переданы в Федерапьный информационньпi фонд по обеспечению еilинства
измерений.

12.З При положитеJьIIьfr( результатах поверки :шпаратура признается пригодной к
применению и по заявлению владеJIьца средств измерний или лица, представляющего средства
измерений на поверку! выдается свидетеjIьство о поверке установленной формы. Нанесение
знака поверки Еа средство измерений не предусмотреЕо.

12.4 При отрицате.;Iьных результатж поверки, iшпаратура признается непригодной к
применению и по заJIвлению владеJьца средств измерпd штrr лица, представляющего средства
ИЗМеРеНИЙ На ПОверку, выдаётся извещение о неприго.цЕости установленной формы с чказанием
основных причин.

Инженер 2 категории
ООО <Автопрогресс - М>
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С.К. Нагорнов


