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оБщиЕ положЕниJl.

Настоящая методика распростр:tняется на датчики бrпазости ДБ2 (далее -датчики), изго-
товленные АО кНПО ИТ>, и устанавливает порядок и объем lл< первичной и периодической
поверок.

,Щатчики бrшзости .ЩБ2 представляют собой бесконтакгньй вихретоковый датчик (да"тее

- датчик) со встроенным нормир},юпшм преобразователем (да,Iее - преобразоватеJБ сигнzrла).

.Щатчики близости.ЩБ2 вьтпускаются в трех модификациях: ДБ2-05-СУ, ДБ2-08-СУ и
ДБ2-12-СУ отличающихся между собой диаметом монтажной части.

Все три модификачии мог}т выпускаться во взрывозаuштном исполнеЕии.
Каждая модификация выпускается в тех исполненllл{:

- ОС -исполнение, предназначенное для измерения осевого перемещения вала (зазора);

- ОВ -испоrпrение, предЕазЕаченное для измерения виброперемещений;

- ФО -исполнение, предlазначенное для измерения частоты вращения.
,Щатчики близости ,,ЩБ2 молификачии [Б2-08-СУ выпуск{lются с тремя вариантами диа-

пазонов измерений. .Щиапазон измереЕия на который fiастроен датчик близости ЛБ2 модифика-
чии ,ЩБ2-08-СУ указан на корпусе встроенного нормирующего преобразователя и в паспорте.

Модификация датчиков, исполнение, маркировка взрывозащиты, знак уrверждения
типа, диrlпtвон измерения, длина резьбовой части датчика и заводской номер датчиков близости
.ЩБ2, прелставленньтй в числовом формате, Е.tносится на корпус преобразователя сигналов
датчика близости ЩБ2 метолом гравировки.

При опрделения метологических характеристик датчиков близости.ЩБ2 исполнения
ОС используегся метод прямых измерений. При поверке датчиков близости.Щ2 исполнеrтия
ОС должна быть обеспечена прослеживаемость к Государственному первичному этаJ,Iону

единицы длиfiы - метра ГЭТ 2-2021.
При определения метрологических характеристик датчиков близости .ЩБ2 исполrеяия

ОВ используется метод прямьD( измерений в соответствии с Государственной поверочной
схемой дrrя средств измерений виброперемещения, виброскорости, виброускорения и углового
ускорения, утвержденной приказом Федерального iгентства по техническому реryлированию и
метрологии от 27.|2.2018 г. Ns27'72.

В качестве эталона при поверке датчиков бrпrзости.ЩБ2 исполнения ОВ применяется
повероIшм виброустановка 2-го раз-ряла в соответствии с приказом РосстаIцарта от 27 декабря
2018 г. Ns 2772 в соотъетствии с этим можЕо сделатъ вывод о прослеживаемости датчиков
близости .ЩБ2 испо;пrения ОВ к Государствевному первичному этzlлоЕу ед,rниц дтины,
скорости и ускорения при колебательном движении тверлого тела (ГЭТ 58-2018).

При опрделения мец)опогических характеристик датIIиков близости.ЩБ2 исполrения
ФО используется метод прямых измерений. При поверке датчиков близости.ЩБ2 исполнения
ФО должна быь обеспечева прослеживаемость к ГЭТ 108-2019 в соответствии с Государ-
ственной поверочной схемой для средств измерений угловой скорости и частоты вращениJI

1твержденной приказом Федераьного агентства по техническому регулированию и метроло-
гии от 01 сентября 2022 г. Jф 2183.

.Щопускается возможность поверки в сокращенном объеме в поддизшазонalх рабочих ча-

стот с указrrнием объема выпоJIненной поверки в федеральном информачионном фонде по
обеспечению ед.Iнства измерений и в свидетельстве о поверке (при необходп.{ости).
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обязателъность
проведениJI операций при поверке

Наименование операции Номер
пункта
мп первичной периодической

1 2 4 5
Требования к условию прведения
поверки

5 да да

Внешний 6 да да
оп бование с ства изм 7 да Ja
Определение действительного зна-
чения коэффициента пробразова-
HиJtr, отклонения действительвого
значения коэффициента преобразо-
ванЕя от номиIlЕlJIьного зЕачеЕия и
определеЕие абсоrпотной погреш-
ности измерений осевого переме-
щения (зазора) дJuI датчиков испол-
нения оС

8.1 да Ja

Определение действительного зна-
чения коэффициента преобразова-
Еия, отклонения действительного
значения коэффичиента преобразо-
вания от ЕоминаJьного значения и
определение нелинейпости ампли-
ryлной характеристики измерений
р{rзмaжа виброперемещения на ба-
зовой частоте 100 Гц для датIмков
испо;пrеrпrя ов

8.2 да да

Определение неравномерности zll,r-

rrлитудно-частотной характеристи-
ки отвосительпо базовой частоты
100 Гц для даттмков исполнения
ов

8.з да да

Определение абсолlотной погреш-
ности измерений частоты вращеншI
дJIя датчиков испоrшеrшя Фо

8.4 да да

Полгверждение соответствиJI сред-
ства измерения метрологиIIеским
требованиям

9 да да

1. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВВРКИ СРВДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

1.1

Таб.тшце 1.

При проведении поверки доJDкны быть выполпены операции, }казаrlные в

Табшца l. оп ии по ки

* Поверка датчиков близости .ЩБ2 производится по п}ъктам соответствующим
ИСПОJIНеЕиЮ поверяемого датчика. Поверка датчиков близости.ЩБ2 исполнения ОС проводится
по п}т{кту 8.1. Поверка датчиков близости .ЩБ2 исполнения ОВ проволится по пl.нкry 8.2-8.3.
Поверка датчлrков близости .ЩБ2 исполнепия ФО проводrтгся по пункгу 8.4.
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2. трЕБовАния к условиrIм провЕдЕния повЕрки
2.| При проведении поверки доJDкны быгь собrподены следующие условия:
- температура оцружающего возлlх4 ОС 20+ 5

- отЕосительпая влiDкность окру,rкilющего возлуха, Yо б0 +20
- атмосферное давление, кПа l0l + 4
Измерения температуры окружшощей среды, относительной влажности воздуха и ат-

мосферного давления проводить при помопш прибора комбиЕировzшного Testo 622.

3. трЕБовАниrI к сIIЕIд4АJIистАм, осух_ЕствJUIющим
повЕрку

3.1 К поверке доrryскаются лица' имеющие необходимые Еzlвыки по работе с
подобными СИ и ознакомленные с эксплуатационной док}т,rентацией.

4. мЕтрологиtIЕскиЕ и тЕхниtIЕскиЕ трЕБовАниrI к
СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

4.| При проведении поверки необходимо применять осЕовные и вспомогательные
средства поверки, приведеIlные в таблице 2.

Табшца 2. Средства поверки

Номер пункта
поверки

Метролоrические и технические те-
бовшrия к средствtlм поверки, необхо-
димые для проведеЕия поверки

2.1 Средство измеренld температуры от
-l0'С до +60 ОС с погрешностью не
ý6л99 +l 'С;
.Щиапазоны: измерения температуры
от -10 до +60 ОС, ПГ +0,4 ОС; измере-
ния относительной влажности от 10

до 95 Уо, ПГ +3 %; измерения абсо-
JIютного давлениJI от 300 до 1200 гПа,
ПГ +5 гПа

Прибор комбинированн ъй Tes|o 622,

рг. J{Ъ 53505-13

8.1 .Щиапазон измерений: от 0 до 50 мм
погрепrность *0,003 мм

Головка мицрометрическая чифровая
серии 164 (,Щишазон измерений от 0
до 50 мм, по шность *0,003 мм

Рабочий эталон 2-го разряда в соот-
ветствии с приказом Росстандарта от
01 окгября 2018 г. JФ 2091

Мультиметр 3458А (рег. Лф 25900-03)

8.2-8.3 Поверочная виброустановка 2-го раз-
ряда в соответствии с приказом Рос-
стандарта от 27 декабря 2018 г. Ns

2772

Установка дIuI поверки и ка,T ибровки
виброизмеритеrьньгх преобразовате-
лей 9155 фег. JФ 68875-17)

Рабочий эта.пон 2-го разряда в соот-
ветствии с приказом Росстапдарта от
17,03.2022 }ф бб8

Мультиметр 3458А (рег. Jф 25900-03)
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Номер rryнкта
поверки

Метрологические и техяические цlебоватия к сред-
ствам поверки, необход,rмьте для проведения поверки

Перечень рекоменду-
емых средств IIоверки

8.4

.Щиапазон измерений ка.ilибруемьrх и поверяемых дат-
чиков: от 5 до 60000 об/мин
Основная абсоJпотная погрешность задания частоты
врацения +0,5 об/мин

Стенд СП-З1 (Рег.
м6lб81-15)

РЭ 4-го разряда по приказу Федератlьного агентства по
техническому регуJIировzlнию и метрологии Ns 2360 от
26.09.2022 г. в диап!воне частот работы поверяемого
датчика

Частотомер элек-
тронно-счетный ЧЗ-
38 (рег. Nч З433-7З)

Продолжение таблицы 2. Средства поверки

4.2 .Щопускается использовать при поверке др}тие угвержденЕые и аттестованные
эталоны единиц величин, поверенЕые средства измерений }твержденного типа,
обеспечивающие требуемую точность передачи единиц веJIичин поверяемому средству
измерений.

5. ТРЕБОВАНИJI (УСЛОВИJI) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

5.1 При проведении поверки должны соблюдаться требования безопасности,

установленные в ГОСТ 12.1.019-20|7, ГОСТ 12,2.091-2012 и эксплуатационной документации
фирмы-изготовителя.

6. ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

6.1. При BHеIIIHеM осмотре устанавливают соответствие внешнего вида средства измере-
ний описанию и изображению, приведенному в описаrнии тиIIа, комплектности и маркировки, а

также отс)лствие механических повреждений корпусов, соединительньD( кабелей и разъемОв.
6.2. В случае несоответствия хотя бы одному из выше )лазанных требований, анализатор

считается нецригод{ым к применению, поверка не производится до устранениJI выявленных
замечаний.

7. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
"1.1 При проведении поверки датчиков близости,Щ2 исполнения ОС собрать схему

согласЕо рисlтrку 1 :

6

5

34
7

2

где:
. специальЕое юстировочное устройство;
. м икрометрическiц головка:
. образец металла (объею контроля);
. бесконтактньй вихретоковый датчик;
. встроенный нормирующий преобразователь;

1

2
з
4
5

6- источяик пrтгания постоянЕого тока;
7. мультиметр в режиме измерения постоянного тока.
Рисlнок 1 - Струкryрная схема поверки проведении поверки датчиков близости ,ЩБ2
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7.2 Прп проведении поверки датчиков близости .ЩБ2 исполнения ОВ собрать схему
согласно рисунку 2:

устzмовить датчик 7 на штатив таким образом, чтобы расстояние между торцом датчика
и поверхностью диска б было равно установочному зазору датчика;

l0

Штатив

мультиметр;

усилитель этtlлонного канaша;

генератор;

усилитель моцшости;
эта.rrонный акселерометр;
образец металла (объект контроля);
бесконтакгньй вrл<ретоковьй датчик;
встроепный нормирующий преобразователь;
источник питalния постоянIlого тока;

10. мультимегр в режиме измерения переменного тока.

рисунок 2 - Струкгlрная схема поверки проведении поверки датчиков близости Щ2 ис-

поrшения ов.
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7.3 При проведении поверки датчиков близости.ЩБ2 исполнения ФО собрать схему со-
гласно рисуъку З:

4

7.4 опробовшrие датчиков провести пугем выполнения след},ющих оперыцй:
- вкJIючить истот {ик питаниJI;
- создatваJ{ на стенде изменение IIараметрц опробовать работу датчика соответств)то-

шего исполнения

8. ОПРЕ.ЩЛЕНИВ МВТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРВНИИ

8.1 Определение действитеJъIlого значениrl коэффициента преобразоваrия, откJIонеЕия

действительного значениJ{ коэффициента преобразованIш от номиЕаJIьного значеIIиJI и опреде-

ление абсоrrютной погрешности измеренкй осевого Ilеремещения (зазора) для датчиков испол-

нения оС.
Подкrпочить датчик в соответствии со схемой измерительной к мультиметру фис,1),

мультиметр вк.rлочить в режиме измерения постоянного тока,

ПроверкУ провестИ при помопЦ микрометричеСкой головки установленной на специаJIь-

Еом юстировочпом устройстве.
,Щат.члтк устшlовить на юстировочное устройство дJUI токовихревых датчиков с микро-

метрической головкой. На микровинт установить образец метZIJIла из комплектности или ми-

шеньвыполненную из материала, используемого при настройке датчика (тип металла, }казыва-

ется в паспорте на датчик).
Установить мияимальный зазор (SIn;n) длJI испытуемого дат{ика и измерить значение то-

ка (I.in) на выходе.
Устшlовить максимаrьяьй зазор (Smак) дJIя испытуемого датчика и измерить значение

тока (I.*) Ila вьIходе.

рассчитать значение действительного коэффициента преобразоваЕия испытываемого

датчика rrо формуле (1):

з
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1. Стенд СП-3 1

2. бесконтакгньй вrо<ретоковыйдатчик;
3. встроенный нормируюшшй преобрtвоватеJIь;
4. источник питzlния постоянЕого Toкai
5. частотомер
6. Нагрузочяьйрезистор

Рисlнок 3 - Стрlктурнм схема поверки проведении поверки датчиков близости Щ2 ис-

полнетrия Фо.
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кд мА/мм
(1)

Рассчитать откJIонение действительного коэффициента преобразовllния от номинального
зЕачения испытываемого датIика по формуле (2):

dK = Ц:_К",100,(%) (2)

где:

К" - поминаlьное значеЕие коэффициента преобразования указанный в паспорте на ис-
пытьrваемьй датчик;

Ко - действитеJIьное зпачеЕие коэффишиента преобразовllния, определенное по

формуле (1).

Полученные значения занести в табличу (3).
Таблица 3

Последовательпо задать зазор(S; rф между датчиком и мишенью равный:
- для датцлка бJIизости ,ЩБ2 молификачии ДБ2-05-СУ исполнения ОС:0,5;0,75; |;1,25;И

1,5 мм;
- для датIшка близости .ЩБ2 молификачии ЩБ2_08-сУ исполнения ОС с диапазоном из-

мерениЙ от 0,5 дО 2,5 мм исполнения ОС:0,5; 0,75; 1; 1,25; 1,5; 1,75; 2;2,25;2,5 мм;

- дtя датчrrка бJIизости .ЩБ2 молификачии ДБ2-08-СУ исполнеЕия ОС с диапазоном из-

мерений от 0,5 до 3 мм исполпения ОС:0,5; 0,75; l; 1,25; 1,5; 1,75; 2;2,25;2,5:2,75; З мм;

- для датчика бJIизости ,ЩБ2 молификачии .ЩБ2_08-сУ исполнеЕия ОС с диапазоном из-

мерениЙ от 0,5 дО 3,5 мм исполпения ОС:0,5; 0,75; l; 1,25; 1,5; 1,75; 2: 2,25; 2,5; 2,15; З; З,25;

3,5 мм;
- для датчrrка бJIизостИ ,ЩБ2 молификачии ДБ2-12-СУ исполнения ОС: 0,5; ll 1,5;2:2,5;

З:3,5;4 и 4,5 мм;
Измерить вьп<одlое значепие тОКа (Ii) в каждой заданной точке заполнив таблицы (4-8).
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Задавае-
мое значе-
Еие осево-
го смеще_
ния, мм

Измерен-
ное значе_

ние тока на
вьrходе, мА

рассчитшrное
значение дей-
ствительного
коэффиuиента
преобразова-
пия, мДмм

номинальное
значение ко_

эффиrшента
преобразова-

НИЯ ДJIЯ ИСПЫ-

туемого дат-
чикц мЫмм

отклонение
действительно-
го коэффици-
еята преобра-
зования от Ео-

минального
значения испы-
тываемого дат-

чика, О/о

Пределы допу-
стимого откло-
нения действи-
тельного зна-

чения коэффи-

циента преоб-

разования от
номинzlльного
звачения, О/о

S.in Imln +5
S.o I,n..



Задаваемое зна-
чение осевого
смещеЕия Si.*,
мм

Измеренное зна-
чение тока на
ВЫХОДеIi, МА

Измеренное зна-
чение осевого
смещения Sin,,",

мм

Абсо:потная по-
грешность изме-

рений, мм

.Щопускаемая
абсолютная по-
грешность изме-

рениЙ, мм
S.b : 0,5

0,75 +0,025

1 +0,025
1 )ý +0,025

S,n* 1 5 +0,025

дJuI датчика близости .ЩБ2 модификации ДБ2-05-СУ исполЕения ОС: 0,5; 0,751. 1: |,25; и 1,5 мм
Таблица 4

для датчика близости !Б2 модификации ЩБ2-08-СУ исполнениJI ОС с диагlазоном измерениЙ
от 0,5 до 2,5 мм исполнеIrия ОС: 0,5; 0,75; 1; 1,25; 1,5; |,75:2;2,25;2,5 мм.

Таблица 5

дJUI датчика близости ,ЩБ2 модификации дБ2-08-СУ исполнеяия ОС с диагlазоном измерениЙ

от 0,5 до 2,5 мм исполнения ОС: 0,5;0,75; 1; 1,25; 1,5; |,'7 5;2;2,25;2,5;2,75; З мм.
Таблица 6

Задаваемое зна-
чение осевого
смещения Si.ao,

мм

Измеренное зна-
чение тока на
ВЬЖОДеIi, МА

Измеренное зна-
чение осевого
СМеЩеНИЯ Sin.u,

мм

Абсолютная по-
грешность изме-

реЕий, мм

,Щопускаемм
абсолютная по-
грешностъ изме-

рений, мм
S 0 5mtn

0,75 +0,05

1 +0,05

|,25 +0,05

1 5 +0,05

1,75 +0,05

2 +0 05

+0 05

S 2,5mzlx
+0,05

Задаваемое зна-
чение осевого
смещеЕиlI Si,*,
мм

Измеренное зна-
чение тока на
вьIходеIi, мА

Измеренное зна-
чение осевого
СМеЩеНИЯ Sin.",

мм

,Щопускаемая
абсошотнм по-
грешность изме-

рений, мм

S 0 5mm

0,75 +0,0625

1
+0.0625

|,25 +0,0625

1,5 +0,0625

|,75 +0,0625

2 +0,0625

) )5 +0,0625

2 5 +0,0625

) 1< +0,0625

S.*:3 +0,0625

9

Абсолютная по-
грешIlость изме-

рений, мм



задаваемое зна-
чение осевого
смещеЕия Sir"o,

мм

Измереrrное зяа-
чение тока на
вьrходеIi, мА

Измеренное зна-
чение осевого
смещения Sin.r,

мм

Абсо:потцая по-
грешность изме-

ренrй, мм

.Щопускаемая
абсо.lпотная по-
грешность изме_

рений, мм
S.in = 0,5

0,75 + 0,075

1 + 0,075

1,25 t 0,075

1,5 t 0,075

1,7 5 t 0,075

2 + 0,075
) )5 + 0,075
)ý +007ý
) 7ý +0075

J 10,075
1 ?ý + 0,075

S.no : 3,5 + 0,075

для датчика близости Д2 модификации !Б2-08-СУ исполненшI ОС с ,щшrазоном измерений
от 0,5 до 2,5 мм исполнения ОС: 0,5;0,75; l; 1,25; 1,5; 1,75:2,,2,25,,2,5;2,75;3; 3,25; 3,5 мм.

Таблица 7

для датчика близости .Щ2 модлфикачии,Щ2-12-СУиспоJIнеЕriя ОС:0,5; 1; 1,5;2;2,5;3;3,5;4 rl

4,5 мм
Таблица 8

измеренное значение осевого смещения (заносимую в таблицы 4-8) рассчитать по фор-

муле (3):

si,.*=T+s-,",MM (3)

где:
Iг иЗМеРеНIrОе зЕачеЕие тока на вьD(оде I; ПРИ ЗаДаВаеМом зЕачепие осевогО СМ€ЩеНI,IЯ Si

..д, MAl
I0- ИЗМеРеsЕОе значение тока па ВьD(оде Io при задаваемом зЕачепие осевого смещения

Smin, мА;

Задаваемое зна-
чение осевого
СМеЩеНИЯ Sir*,
мм

Измеренное зна-
чеЕие тока на
выходеIi, мА

Измеренное зна-
чение осевого
СМеЩеНИЯ Si".лr,

мм

Абсо.lпотная по-
грешность изме-

рений, мм

.Щопускаемая
абсоrrютная по-
грешность изме-

рений, мм

S,nin 0 5

1 +0,1

1 ) +0 l
2 +0,l

2,5 +0,1

+0 l

3,5 +0,1

4 +0,1

S 4,5 +0 l

10
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Ко - действительное значение коэффициента преобразования определенное по

формуле (1), мДмм;
Smiп- минимatJБный зазор для испытуемого датчика, мм.

Абсоrпотн}tо погрешность (заносимlто в табrтицы 3-5) рассч.rтать по формуле (4):

Д = Si nr" - ý зад,мм (4)

где:

siизм-измеренное значение осевого смещения в i-ой точке рассчитанное по формуле (з);

siзад -задаваемое значение осевого смещения i-ой точки.

8.2 Определение действительного значения коэффициекта преобразования, откJIонеЕIбI

действительного зЕачения коэффициента преобразования от номиIlапьного значения и опреде-

ление нелинейности амплитудIой характеристики измерений размаха вибропермещения на

базовой частоте l00 Гц для датчиков исполнеrп.rя ОВ.

Подключить датчик в соответствии со схемой измерительной к мультимету (рис.2).

Мультиметр вкrпочить в режиме измерения переменного тока.

,Щатчик установить на приспособлении для устмовки токовихревьrх датчиков. На по-

Bepxlrocтb вибростенда установитъ образец метаJlла из комплектностй или мишень выполЕеН-

ную из материала используемого при настройке дагшка (тип металл4 указывается в паспорте

на датчик). Выставить установоштьй зазор между датчиком и мишенью в соответствии с пас-

портом.
На вибростенде задать р€вмах виброперемещения (Si) на частоте l00 Гц значения вибро-

перемещения в соответствии с таблицами (б-8), измеритъ выходЕое значение тока (I;) в каждой

задaшЕоЙ точке и вычислить значение коэффичиента преобразованиJl (Kni) по формуле:

где:

n - количество заданвьIх точек;

Неrп,rнейность амшштудной характеристики рассчитывается по формуле (3):

6 (7)

где:

Кпi- значение коэффициента преобразования в i-оЙ заданноЙ точке;

Kn, - действительное значение коэффициента определенный по формуле (6);

отклонеrше действительного коэффициента преобразования от номинa}JIьЕого значения

выIмсJIяют по формуле:

_ lK",:_K*l.roo,*

11

к",=#*1000,мДмм (5)

Вьтшlслить действительное значение коэффициента преобразовtшия по формуле:

*__ = 
XL'K',,"A/"" (6)..пд 

п

Kn; - коэффициент преобразование в !ой точке определенный по формуле (5);



бk _ lK*-K""l
Kn"

100, %
(8)

для датчика близости.Щ2 модификации ДБ2-05-сУ исполнения оВ
Таблица 9

Задавае-
мое зна-

чение
вибропе-

ремеще_
нI{я, мкм

Изме-

рен-
ное
зна-

чение
тока
на

вьtхо-
леI1,

мА

Значе-
ние ко-
эффи-

циента
преоб-

разова_
ния в i-

ой точке
(K"D,
мЫмм

,Щействи
стви_

тельный
коэффи-
циент

преобра-
зовlшия

К no,
мА,/мм

Номи-
нllльное
значе_
ние ко-

эффици-
ента

проб-
разова-

нпя,
мДмм

откло-
нение

действи-
тельного
коэффи-
циента

преобра-
зования
от но-

минмь-
ного

значе-
tlпя, Yо

Предеrш
допу-

стимого
oTKJlo-
неЕия

дейсrви-
теJIьЕого
значения
коэффи-
циента

преобра-
зованиJl
от но-

минаJIь-
ного

значе_
ния, Уо

Нелиней

Еей_

Еость

il .tпли_

тудной

характе-

ристики,
%

,Щопус-

каемaц

нелиней

ней-

ность

aшrпли_

тудной

xap{lKTe-

ристики,
о/о

5

lб +5 +ý
25

50

75

100

125

12

где:

Kn о- действитеrьЕое зЕачение коэффичиента определенный по формуле (б);

Knn- номинагьпое зЕачение коэффициеlгга преобразования указанного в паспорте;

Пол1,.rенные результаты запести в таблицы 9- 1 l .
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Задавае-
мое зна_

чение
вибропе-
ремеще-
ниJI, мкм

Изме-
рен-
ное
зна_

чение
тока
на

вьtхо-
деIь
мА

Значе-
ние ко-
эффи-
циента
преоб-

разова-
ниявi-

ой точке

щпD,
мЫмм

,Щействи
стви_

тельный
коэффи-
циепт

преобра-
зовЕlЕия

К nr,
мЫмм

Номи-
H:UIьHoe

значе-
ние ко-

эффиши-
ента

преоб-

разова-
ния,

мА/мм

откло-
нение

действи-
тельного
коэффи-
циента

преобра-
зования
от но-

минzlль-
Еого

значе_
lluя, Vо

Пределы
допу-

стимого
откJIо-
вения

деЙстви-
тельЕого
зпачения
коэффи-
циента

преобра-
зов шя
от но_

минапь-
ного

значе-
няя, Уо

Нелиней

ней-

Еость

alмпли-

тудной

характе_

ристики,
%

.Щопус-

каемм
нелиней

ней-

ность

ilмпли-

тудной

характе-

ристики,
%

l5

8 +5 +5

25

50

100

150

200

250

для датчпка бrпrзости !Б2 модификаIши ДБ2-08-СУ испоrшения ОВ
Таблица l0

13
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дJIя датчика близости ДБ2 модификации ДБ2-12-СУ исполнения ОВ
Таблица l 1

8.3 Определепие неравномерпости alмплитудно-частотной характеристики относптеJIьно
базовой частоты 100 Гц дтя датчиков исполнения ОВ.

Подк.lпочить датчик в соответСтвии со схемоЙ измерительной к мультиметру фис. 2).
Мультиметр вктпоIшть в режиме измерения переменного тока.

,Щатчик устаrовить на приспособлении для установки токовихревьD( датчиков. На по-
верхяость вибростенда установить образец метмла из комплекпIости или мишень, вьшолнеIr-
ную из материала испоJIъзуемого при настройке датIика (тип мегалтrц $азывается в паспорте
на датчик). Выставить установочный зtц}ор между датчиком и мишенью в соответствии с пас-
портом.

Задать виброперемещеЕие с постоянным paвM:rxoм (например 50 мкм, на частотах где
вибростенд не может задать соответствующий уровень, допускается задавать другое значение
виброперемещения Ее ниже минимrulьпого значения диапаlона измереЕпя испытьваемого дат-
чика) на частотах в соответствии с таблицей 12. Нижняя и верхняя грЕlпица диашазона рабочих
частот обязательны. Опрделить зпачение коэффициента преобразомния Kn- по формуле (5).

Неравномерность АЧХ рассчитать по формуле:

rr = ZO lос*,дБ

Задавае-
мое зна_

чение
вибропе-

ремеще-
ния, мкм

Изме-
рен-
ное
зна-

чение
тока
на

вьIхо-
деIi,
мА

Значе-
ние ко-
эффи-
циеЕта
преоб-

разова_
ния в i-

ой точке
(Кпi),

мД"/мм

.Щействи
стви_

тельный
коэффи-
циеЕт

преобра-
зовalния

К nr,
мА"/мм

Номи-
наJIьное
зЕаче_
ние ко-

эффичи-
ента

преоб-
разова_

НШ,
мАlмм

откло-
неЕие

действи-
тельного
коэффи-
циента

преобра-
зовaшия
от Ео-

миналь-
ного

значе-
нпя, Уо

Пределы
допу-

стимого
откло-
нения

действи-
тельного
зЕачения
коэффи-
циеЕта

преобра-
зовalниJI

от но-
минzlJIь_

ного
значе_
ния, Yо

.Щопус-

каемм
нелиней

ней-

ность

ампли-

тулной

xapttкTe_

ристики,
%

20

4 +5 +5

50

100

200

400

500

I4

(9)

300

Неrпrней

ней-

ность

lt .lпли-

тудной

харtжте_

ристики,
%

I

I



Задавае-
мм ча_

стотъ Гц

Задаваемое зЕа-
чение вибропере-
мещения, мкм

Измерен-
ное значе-
ние тока

на
вьтходеIi,

мА

значение ко-
эффициента
преобразова_

ния в i-ой
точке (Кпi),

мЫмм

Неравномер-
ность ампли-
тудно-
частотцой ха-

рактеристики,
дБ

,Щогryскаемые
значения не-

рiiвномерности
амплиryдной
характеристи-
ки, дБ

5 +1

10 +1

20 +1

40 +1

бз +1

80 +1

100 +1

160 +l
240 +1

310 +1

420 +1

500 +1

+з

700 +3

800 +3

1000 +з

где:

Kn 6- Коэффициент преобразоваrия на базовой частоте.

Поrrученные значенLя занести в табличу 12.

Таблица 12

8.4 Определение абсошотной погрешЕости измерениJI частоты вращений для датчиков
исполнения Фо.

Подклlочить датчик в соответствии со схемой измерительной к мультиметру (рис. 3),

Измерения проводят при помощи стенда СП31. Закрепить датчик на стенде СП31.
Выход датчика подкJIючить к входу частотомера электроIlно-счетного ЧЗ-38.
Закрепить датIик на стеЕде СПЗ 1. Задать поочередlо на стенде СПЗ 1 значеяия частоты

вращениJI в соответствии с табJпrцей l0. Измерить зЕачеЕие частоты с помощью частотомера
электронно-счетного ЧЗ-38 в каждой точке.

Измеренное значеЕие частоты вращения рассчитывается по формуле (10):

D".д = &." * 60, о6/мин (10)

где:
Fr.лr- измеренпое значение частоты с помопФю частотомера эдектронно-счетного ЧЗ-

38, Гц
Абсолютную погрешностъ измерения частоты вращения рассчитать по формуле (1 1):

6 = Dn." - D"uo , об/мин (11)

где:
Dr*- задаваемое значение частоты вращениJI на стенде СП3 1, об/мин;
Dn."- измеренное значение частоты вращения рассчитанное по формуле (10).

По.шученные значения занести в табrшцу 13.

15
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Таблица l 3

9. ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИrI СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИrI
МЕТРОЛОГИtIЕСКИМ ТРЕБОВАНI,ШМ

Поверка датчиков близости .ЩБ2 производится по п}ъктам соответств},ющим исполне-
нию поверяемого даtIIика.

Поверка датчиков близости .ЩБ2 исполнения ОС проводится по пункry 8.1
!атчлк исполнения оС считается прошедшим поверкУ по п}ъкry 8.1, если Ilол)ленные

значения отклопения действительною коэффичиента преобразования от номинtlльного значения
и абсолютнМ погрешностЬ измерений осевого смещения не превышает допусков укiшаЕных в
таблицах 3-8.

Поверка дагчиков близости .ЩБ2 исполнения ОВ проводится по пlтrкry 8.2-8.3.
,щатчик исполнения ов сtштается пршедшим поверку по п}ъкту 8.2, если полученное

значение откJIонения действительного коэффициента преобразования от номиЕtlльного значе-
ния и значение неш.rнейности ампrrиryлной характерпстики не првышает а 5 О%.

!атчик исполнения ов считается прошедшим поверку по п}ъкту 8.3, если llолученное
значение нерllвномерноСти :rмплrгяно-частотноЙ харакгеристики не превышают значений ука-
занных в таб.шлце 12.

Поверка дагчиков близости .ЩБ2 исполнеЕия ФО проводится по пункry 8.4.
.Щатчик исполнения ФО считается прошедшим поверку по пункту 8.4, если пол)ленное

значение абсотПотной погрешrости измерениЙ частоты вращения не превышает + 2,0 об/мин.

Задаваемое значе-
ние частоты враще-
нияD.*, об/мин

Измеренное значе-
ние частоты Fпr*,

Гц

Измеренное зна-
чение частоты
вращепия Dn.ro ,

об/мин

Абсолютнм
погрешность
измерения
частоты вра-

щения, об/мин

,Щоrryстимые
значеItия аб-
соrrютной по-
грешности,
об/мин

5 +2,0
60 + 2,0
120 +2,0
1200 +?п
2400 +2,0
4800 +2,0
9600 + 2,0
19200 +2,0
38400 +2,0
60000 +2,0
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1 0. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

1 0. l.,Щатчик, прошедший поверку с положительным результатом, признается пригодным
к эксшryатации и допускаются к применению.

l0.2 Результаты поверки датчика передаются в Федеральный информационньй фонд по
обеспечению единства измереlтий. По змвлению владеJIьца средства измерений или JIица, пред-
ставившего его на поверку, выдается свидетельство о поверке средства измерений.

10,3. При о,трицатеJьньD( результатЕrх поверки в соответствии с действующим зzжонода-

тельством в области обеспечения едиItства измерений РФ на датчик оформляегся извещение О

непригодности к применению.
l0.3. По резуrьтатali.l поверки оформляется протокол в произвольной форме.

Нача;rьник лаборатории 204/3 7 А.Г. Волченко
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