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Таблица 1 - Г твенные п этаJIоны к кот ым системы
Номер по реестру Наименование этЕIлоЕа

ГПЭ единиц времени, частоты и национальной шкаJIы времени1 гэт 1-2022

гэт 4-91 ГПЭ единицы силы постоянного электрического тока2

3 гэт 13_01 ГПЭ единицы электического я

1ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
настоящм методика поверки (мп) устаназливает порядок проведения и оформления

результатов поверки системы измерительной дJuI стендовьD( испыганий шарЕиров и
гидравлического демпфера (СИУ-312) (дшее - система) и устанавливает методику ее

первичной и периодической поверок.

Система предназначеЕа дJIя измерения сил сжатия и растяжения, угла, Еапряжения

разбаланса тензомоста перемещения, частоты приложения нагрузки, интерваJIов времени, а

также д'rя регистрации и отображения резуJlьтатов измерений и расчетЕьD( велиtмн,
Производство единичное, заводской Ns 01.
Состав измерительньrх канzlлов (ИК) системы приведен в описании типа средства

измерений. Перечень ИК приведен в техлической докумеЁтации Еа систему.
Система состоит из следующих уровней:
а) первичные измерительные преобразователи (ПИП);
б) вторичная электрическая часть ИК (ВИК);
Метрологические харiжтеристики (IvD() и основные технические характеристики

системы и ее измерительЕьD( компоЕентов приведены в описании типа средства измерений.
ИК подлежат покомпонентной (поэлементной) поверке:
1) кажльй ИК системы условно подрirздеJIяют на ПИП и ВИК;
2) проверлот ЕilJIитше сведений о действующей поверке па ПИП, входящие в состав

поверяемьrх ИК системы;
3) проволяг экспериментальтт},Iо проверку погрешностей ВИК;
4) принимают решеЕие о годности каждого отдельного ИК,
.Щопускается проведеЕие поверки отдельЕьD( ИК системы в соответствии с письменным

заявлением владельца системы с обязательньп,r указанием информаIrии об объёме проведённОй
поверки при оформлении её результатов.

.Щогryскается совмещение операций первичной поверки и операций, выполЕяемьIх при
испытiшиях в цеJIях утверждения типа.

Периодическую поверку системы вьшолЕяют в процессе её экспJryатации. После

ремонта системы, аварий, есJIи эти собьrгия могли повлиять на метрологические
характеристики ИК проводят её первичную поверку. ,Щопускается проводить поверку тоJIько

тех ИК, которые подверглись указанным вьrше воздействиям. При заlrлене ПИП, проверяют
наличие действующих свидет9льств о поверке на устанавJIиваемые ПИП.

Система прослехоrвасгся к ГосудартвеЕным перви!Iным эталонаь{, указанным в табlптце l .

1
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Наименование опершIии
Jt пункта

мп

Проведение операции
первиIIнЕrя
поверка
(после

ремонта)

периодическая
поверка

Подготовка к поверке и опробование 6 Да .I[a

Внешний осмотр 7 Да Да
Проверка ПИП и ВИК ИК системы 8 Да Да
Проверка ПИП системы 8,1 Да Да
Опрелеление I\,tХ ВИК системы 9 Да Да
Определение ND( ИК силы 9,1 Да Да
Определение МХ ИК угла 9.2 Да Да
Определение МХ ИК перемещения 9.3 Да Да
Определение ND( ИК напряжения разба.панса
тензомоста

9.4 Да Да

Проверка МХ функчии измерения интервlulов
времени

9.5 Да Да

Проверка lvD( функции измеренпя частоты
приложения нагрузки

9.6 Да Да

Проверка прогрalммного обеспечения средства
измерений

l0 Да Да

Подгверждение соответствия метологическим
,требованиям ll Да Да

Оформление результатов поверки |2 Да Ща

2 ОПЕРЛЦИИ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны выполнять операции, ука:}анные в таблице 1.

Таблица l

3 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНI{Я К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

3.1 Срелства поверки приведены в таблице 2.



ст312.171,20.000 мп 4

Табrптца 2

3.2 .Щотryскается использовать иные средства поверки, Ее приведенные в таблице 2, при
соб.пюдении следующrх условиЙ: погрешность средств поверки, испоJIьзуемьж для
экспериментальЕьD( проверок погрешности, не долlсrа бьпь более l/3 предела коfiтоJIируемого
значения погрешности в условиях поверки;

3.3 Срелства измеревий, применяемые при поверке, должны быгь поверены и иметь
действующие сведения о результатах поверки в ФИФ ОЕИ. Средства измерений, применяемые
в качестве эталонов единиц велиrмн, должны бьпь поверены в качестве эталонов единиц
величин, иметь действующие сведения о результатЕIх поверки в ФИФ ОЕИ и удовлетворять
требованиям тоtшости государственньD( поверочньD( схем.

3.4 Средства поверки должны бьпь внесены в рабочее помещение не менее чем за
12 часов до начала поверки.

Номер
пункmа
мп

Меmролоzuческuе u пехнuческuе пребованuя к
среdспвсlм поверкu, необхоduмые dля
провеdенuя поверкu

Перечень peKoMeHdyeMbtx
среdсmв поверкu

а) a,l

Средства измерений с функцией
воспроизведения силы постолlного тока от
0,001 до 20,000 мА, пределы допускаемой
относитеJIьной погрешности воспроизведения
сиJIы постояЕного тока (I) +(0,0002,IK+3,n) мД,
где Iк-формируемое значение, п -значеЕие
единицы младшего разряда,

Ка,rибратор промьшL.Iенньгх
процессов универсапьный
АКИП-7301, рег. Nl 368l4-08

9.1,9.4

Средства измерений с функцией
воспроизведения нормироваЕIIьD(
электических сигнalлов, моделирующих
сигнаJIы поJIвомостовьt ( тензометрических
датIшков. Пределы воспроизведения

коэффициента преобразования: +0,5; +1; *2; +5;
+l0 мВ Д. Класс тотrости 0,025.

Калибратор К3б07,
рег. Nэ 41526-09

9.5,9.6

Средства измерений частоты переменного тока
в диапазоне от 0,1 до 50 Гц
пределы доrrускаемой относительной
погрешности измереЕия частоты
6"р"* = +(2,t 0J) %
Срелства измерений интервzшов времени в
диапазоне от 0,00l до 10бс.
Пределы доrryскаемой относительной
погрешности измереЕгIя интервалов времени
Б"о"^, = +(2, 10-7) 9/о

Частотомер элекгронно-счетньй
Ч3-85/5, рег. Nэ 56478-14

Вспомо?аmельньtе среdсmва пов еркu

5.1

Срлства измерений температуры
окружающего воздуха в диапазоне от -20 до
+55 оС, предел абсолютной погрепшости
измерения темпераryры +0,4 ОС;

Средства измерений относитеJIьной вла]лсlости
в ди:шазоне от 5 до 95 %, предел абсоrпотной
погрешности измерения относительной
влажности *2 о/о.

Средства измерний атмосферЕого дzlвления в
диrшазоне от 80 до 106 кПа предел основной
доггускаемой погрешности измерений
атмосферного дalвлепия: +200 Па

Измеритеrь комбинировшlньй
(TESTO 175-HlD, рег. }{Ъ 48550-
1l
Баромсгр-шrероил БАММ-l, рег.
лъ 5738-7б
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5 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕШНИЯ ПОВЕРКИ
5.1 При провелении поверки должны соблюдаться следуюIIцirе условия:

температура окружающего воздуха, ОС от +10 до +30;

относительнаJI вл.Dкность воздуха при температуре 25'С,Уо от 30 до 80;

атмосферное давление, мм рт. ст, (кПа) от 730 до 785 (от 97,3 до 104,6).

6 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
6.1 При подготовке к поверке:
- проверить н{lличие сведений о действующсй поверке средств поверки;
- проверить целостность электрических цепей измерительпого каIrала (ИК);
- вкJIючить питaшие измерительньD( преобрд}ователей и аппаратуры системы;
- перед начzцом поверки измерить и занести в протокол поверки условия окружающей

среды (темпераryр4 влtl]rcIость воздуха и атмосферное дtвление).
6.2 При опробовании системы необходимо:
вкJIюtшть систему, подzв нtlпряжение питtшия на компонеrrгы ВИК;
заrryстить ПО Гарис.
результаты опробования cllиTaтb положитеJIьными, ecrпr По Гарис заrryскается и в окне

<по текущим д и В> отображастся информачия с действующими значениями измеряемых
величин.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоте проверить:
- отсутствие мехЕшических повреждений;
- исправность органов управленlrя (четкость фиксачии положения переключателей и

кнопок);
- отсутствие нарушений экранировки линий связи;
- отсутствие обугrшвшrия изоJlяции на внешних токоведущ{х частях системы;
- отсутствие неудовлетворительного крепления разъемов;
- зд}емление стойки управления системы;
- наличие товарного знtlка изготовитеJIя и заводского номера системы.
7.2 Результаты осмотра считать положитеJIьными, если выполняются

4 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОПЛСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
4.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования техники безопасности,

предусмотренные <Правилами технкческой экспJryатации элекгроустаЕовок потебителей) и
(ПОТ Р М-01б-2001. РД 153-З4.0-0З.150-00. Межотраслевьшчrи Правилами по охране труда
(Правила безопасности) при эксплуатации электроуст:lновок>. ГОСТ |2.2.00'1.0-'75, ГОСТ Р
12.1.019_2009, ГОСТ 12.2.091-2002 ъl требования безопасности, указанные в техническоЙ

документации на применяемые этаJIоны и вспомогательное оборудовtшие.
4.2 Любые подшючеЕия приборов проводить толъко при отключенном напряжении

питания системы.
ВНИМАНИЕ! На открытых контактах кпеммньш колодок системы напряжение

опасное для жизни - 220 В.
4.3 К поверке доIryскlются лица, изучившие руководство по экспJryатации (РЭ) на

систему, знающие принцип действия используемьD( средств измерепий и прошедшие
инстуIсгЕDк по техпике безопасности (первичный и па рабочем месте) в уст{lновленнОМ в

оргllнизации порядке.
4.4 К поверке доrryскalются лицц освоившие работу с испоJIьзуемыми средствtми

поверки, изучившие настояlцую МП и имеюцше достатощrую квалификацпю.
4.5 Лица' участвуюIшrе в поверке системы, должны проходить обучение и аттестацию по

технике безопасности и производственной санитарии при работе в условиях её размещения.
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вышепереlшслеш{ые требования. В противном сJIучае поверка не проводится до устанения
вьшвленньгх недостатков.

таблице 3:

Таблица 3

Результаты проверки ПИП системы по даIlЕому пункгу считalются положительными,
если ПИП, входrtщие в состав проверяемого ИК, имеют действующие сведения о поверке.

Если в процессе проверки обнаружившот ПИП, не имеющий действуюших сведений о

поверке, то ИК системы, в состав которого вхо.щtт такой ПИП, признают прошедшим поверку с

отицательным результатом.

9 ОПРЕДЕJIЕНИЕ МХ ВИК СИСТЕМЫ
9. l Опреdеленuе МХ ВИК сшlьt
Проверку I\,D( ВИК силы проводят в изложенпой Еиже послсдовательности:
9.1.1 Собрать фупкчиональную схему для проверки МХ ВИК силы, согласно рисунку 1

Приложения А,
Ка:rибратор К3607 подктпочить ко входу БНП-Е поверяемого ИК.
9.1 .2 Вшпочlтгь компьютер с предуст.шовленньпr ПО: MSOffice, Гарис.
9.1 .3 Загryстить ПО Гарис.
9.1.4 Открыгь таблицу датчиков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

<Гралуировка>.
9. 1.5 Д.rя каждой точки измерения j из табrшцы 4:

- установить на ка;lибраторе К3607 значение выходного сигнzrла Fj, соответствУЮЩее

зЕачению силы Nj;
- измеренЕое системой значеяие силы Щ из окЕа кПо текущим А и В> зarписать в

протокол поверки (если показмия измеряемого значения не стабильные, то в КаЧеСТВе

измеренного значения зaшисьвается значение, максимально откJIоняющееся от номиНальногО);
- pacclmTaтb приведенную к верхнему предеJry погрешность 11 измерений силы по

формуле:
,, : xi,- Nj . 100о/о (l )'' N*о"

б

Измеряемая
величина

.Щишrазон измерений
(ди)

пип

Тип Вьтходной
сигнаJI

Характеристики
погрешности

1 2 J .+ )

Сила
В соответствии с ЭД

на ПИП U от -2 до
2 мВл у : +0,|5 Yо

Угол *20о иу-67 от4до
20 мА А = +20 ' (0,33 ")

Перемещение

от 0 до 10
отOдо25
отOдо50
от 0 до 100

RL от4до
20 мА у : +0,2 Yо

Используемые обозначения:
Д - пределы доrryскаемой абсо.rпотной погреurности в рабо,мх условияr( экспlryатации;

т - пределы доrrускаемой приведенной погреurности в рабочих условиях экспJIуатации
(приведенной к диаш&tоЕу измерения).

8 ПРОВЕРКА IIИП И ВИК ИК СИСТЕМЫ
8.1 Проверка ПИП системы
Сведения о комплектности поверяемого ИК приведены в формуляре системы.

Мецологические характеристики ПИП из комплекта ИК при постaвке системы укlвllны в
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.Д,rrя латчика типа U, значение вьD(одного сигнала для значения 0 кН составляет 0 мВ/В,
дJlя номинального значения сжатия и растлкения значеЕие выходIlого сигнала составJlяет
минус 2 мВ/В и 2 мВ/В соответственно.

Таблица 4

9.1.8 ВИК считzlют прошедшим поверку, если в каждой из проверяемьD( точек
вьшолняется неравенство: lv;l + lчпипl < 0,5 Уо, где Yпип - пределы доrryскаемоЙ приведенноЙ

поrрешности ПИП в соответствии с таблицей 3.

9.2 Опреdеленuе lulX ВИК yz,ta
Проверку МХ ВИК угла проводят в изложенной ниже последовательности:
9.2.1 Собрать фуrткчиона.тьную схему дJIя проверки t!D( ВИК угла, согласно рисунку 2

Приложения А.
Калибратор АКИП-7301 подкJIюtмтъ ко вхолу БНП-Е поверяемого ИК.
9.2.2 Включить компьютер с предустановленньпrл ПО: MSOffrce, Гарис.
9.2.3 Запустить ПО Гарис.
9.2.4 Открьпь таблишу датчиков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

<Градуировка>.
9.2.5 .I[атчик уrлаИУ -67 имеет настраиваемьп1 диапазон и вьп<одной сигнш 4 - 20 мА.
fuя каlцой точки измерения j из табличы 5:

- устilновить на ка;шбраторе АКИП-730l значение силы постоянного тока Fj,
соответствующее значению угла Nj;

- измеренное системой значение угла \ из окна кПо текущим А и В> записать в

протокол поверки (если показания измеряемого значения не стабильные, то в КаЧеСТВе

измеренного значенI,tя зiшисывается значение, мlксиммьно отк-JIоIIяющееся от номинапьнОГО);

- р:юстмтать приведешr},ю к верхнему пределу погрешность измерпий угла 1; по формуле 1

ýном = 20 О)

Табшrца 5

1

номина.ltьное
зпачение силы

Ц, кН
(в соответствии
с диaшазоЕом

пип)

Измеренное
системой

значение силы Ь,
кН

Привеленная
погрешность

yj,%

1 -NHoM
2 -1 - 0,5 N ном
J 0 0

4 1 0,5,N ном
5 2 N ном

Точка
измерения,

j

номинальное
значение угла N;,

Измеренное
системой значение

угла {, О

Приведенная
погрешность yj,

V.

l 4 -20

8 -10

3 12

4 16 10

20 20

Заданное
ка.rибратором

значение Еlшряжения

разбаланса тензомоста
F,;, мВ/В

Точка
измерения, j

-2

Задшrное
калибратором
значение силы

постоянного тока F.;,

мА

0

5|
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9.2.'7 BI4K считilют прошедпим поверку, если в

выполЕяется HepalBeHcTBo lvil + l,r"""Щ, rООИо| < |,5 О/о,

абсоrпmтой погрешности ПИП в соответствии с таблицей 3.

9.3 Опреdеленuе МХ ВИК перемеulенuя
Проверку ND( ВИК перемещения проводят в изложенной ниже последовательности:
9.3.1 Собрать фупкчиональную схему д,'rя определения проверки МХ ВИК перемещения,

согласно рисунку 2 Приложения А.
Ка.пибратор АКИП-730l подкJIючить ко входу БНП-Е поверяемого ИК,
9.3.2 Вютrоц.rть компьютер с предустановленньпrл ПО: MSOffice, Гарис.
9.3.3 Затryстить ПО Гарис.
9.3.4 Открьпь таблишу дат.мков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

кГрадуировка>.
9.3.5 fuя каждой точки измерения j из таблицы 6:

- установить на калибраторе АКИП-7301 значение силы постоянного тока Ij,
соответствующее значению перемещения Nj ;

- измеренное системой значевие перемещения \ из окна <По текущим А и В> зшtисать в
табличу б (если локазания измеряемого значеЕItя не стабильные, то в качестве измеренного
значения записывается значение, максиммьно откJIоняющееся от номинального);

- расс(мтатъ приведенную погрешность измерений перемещения Tj по формуле l.
Таблица 6

9.3.6 ВИК перемещения считzlют прошедшим поверку, если в каждой из проверяемьIх

точек выполняется неравенство: ly;| + |улцц| < 0,5 Уо, где упип - пределы допускаемой

приведенной погршности ПИП в соответýтвии с таблшrей 3.

9.4 Опреdеленuе МХ ВИК напряэrенuя разбаланса пензомосmа
Проверку МХ ВИК напряжения разбаланса тензомоста проводяг в изложенпой ниже

последоватеJIьIIости :

9.4.1 Собрать функциональную схему для проверки МХ ВИК напряжения разбаланса
тензомостц согласно рисунку 1 Приложения А.

Калибратор К3б07 по.щrпочить ко вхолу БНП-Е поверяемого ИК.
9.4.2 Вк;почить компьютер с предустановленньп,t ПО: MSOffice, Гарис.
9.4.3 Заrryстить ПО Гарис.
9,4.4 открьпь таблицу датчиков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

кГрадуировка>.
9.4.5 .Щля каждой точки измерения j из таб;пrцы 7:

- установить на капибраторе К3607 значение вьгходного сигнала напряхения разбаланса
тензомоста Fj, СООТВеТСТвующее номиЕaIльному значению настоенной физической величины

N'l;
- измеренное системой значение нЕшряжения разбаланса тензомоста в едиtIицФ(

измереЕия настроенной физической величины \ из окна кПо текуlшим д и В> зaшисать в

протокол поверки (если показания измеряемого зЕачеЕия не стабильные, то в качестве

измеренного зЕачения записьвается значение, максимzшьЕо откJIоняющееся от Еомияагьного);

каждой из проверяемьD( точек

где Дпип - пр€деJш допускаемой

Точка
измерения, j

Задшrное
каlпrбратором
значение силы
постоянного
тока Ij, мА

Номина.lьное значеЕие
перемещеrтия N1, мм

(в соответствии с диzша:}оном
прrп)

Измеренное
системой
значение

перемещения
Xi, мм

Приведенная
погрешность

\,уо

l 0

2 0,5.ди
з 1,0 ди
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- рассrIитать приведенную к верхЕему предеJry погрешность Tj измерений напряжения

разбаланса тензомоста по формуле 1 .

Таблица 7

9.4.8 ВИК сIмтают прошедшим поверку, есJIи в каждой из проверяемьrх точек
вьшолняется неравенство: lч;l < О,З.

9,5 Проверка поzреulносmu функцuu uацереншt uнпервФtов временu
Поверка функции по данному rryHIсry проводится методом сJIичеЕия, при этом два

собьпия с определеЕным интервмом времени между ними задаются от встроенного цифро-
аналогового преобразоватеrrя (I]АП) (метрологические характеристики ЦАЛ не нормируются)
системы, сигнал подается на эталонньтй частотомер и одlовременно отображается в диzlлоговом
окне измеряемого параJt{етра. Функция измерения интервалов времени может бьпь
сформирована из .побьп< 2 входньп< сигнмов системы.

В одной системе может быгь рe:шизовано несколько измерений интервlIлов времени
между сигналами с помощью этой функчии.

.Щля каждой функции системы вьшолняют следующие операции:
9.5.1 Подкпоцлть вьD(од ЦАП системы на эталонпьй частотомер в режиме измерения

счета времени между двумя собьrп,lями.
9.5.2 Запустить ПО Гарис.
9.5.3 Запустить файл <Поверка времеЕи). В диа.llоговом окне измеряемого параJ\{етра

отображшотся значения счета времени, измеренные системой.
9.5.4 В ПО Гарис цý операчий проверки не предусмотрена возможность

автоматизированного заданrrя двух собьпий через определенньй интервм времени, поэтому
собьггия по данному rryнкгу устанzлвJIивается вручную. Измеренные зЕачения при этом будут
отличаться от номинаJъньIх Ira время реaжции и н катиJI кнопки остановки оператором.

.щля каждой проверяемой точки вьшолняют следующие операции:

- переводяг зЕачение вьD(одного сигнала первого ЦАП в верхний уровень;
- по истечении заданного времени переводят значение вьD(одного сигнала второго ЦАП

в верхний уровень;
- считыв:tют измереЕЕое системой значение временного интерв{rла Тхбу и измореЕЕое

частотомером значеIше временного интервала T"u.., считанное значение заносят в таблицу 8 и 9,
в соответствии с поверяемым поддиапазоном;
Таблица 8

l
номина.пьное значение
входного сигнала Тqдс.,

с

Пределы
допускаемой

приведенной к Вп
ПОГРеШНОСТИ /т, О%

Приведенная к
вп

погрешность
Yb Yо

1 l
з

J 5

4 7

5 l0

9

Точка
измерения, j

Заданное калибратором
значение напряжения

разбаланса тензомоста
Fi, мВ/В

номинальное
значение

физической
величины N;

Измеренное
системой значение

физической
величины Х;

Приведенная
погрешЕость

\, о/о

l 5

2 1

3 0
4

55

Измеренное значение
входного сигндJIa Тком,

с

2| I

I

2



стзl2.171.20.000 мп 10

Таблица 9

1

номинальное значение
входного сигнала Тчас.,

с

Измеренное значение
входЕого сигнIц8 Тком,

с

Пределы
догryскаемой

относительной
погрешности 6r, О/о

относительная
погрешностъ

бi, О/о

1 l0
2 60

3 600
- за оценку приведенной погрешвости rl функции в i-й проверяемой точке принимtlют

значение, вычисJIяемое по формуле: т -тlKoM l част -,/i = _ъ:.100о/о

здесь R - верхяий предел ди:шaвона измерений.

функчию считalют прошедшей поверку, если в кокдой из проверяемьrх точек
выполняется HeparBellcTвo ly,l < h,,l, где /т - пределы доrryскаемой приведенной погрешности,
нормируемые в техл ической документации;

- за оценку относительной погрешности 6; функции в i-й проверяемой точке приним!lют
значение, вычисJIяемое по формуле:

" 
_ Т*о" - Т""", n,di = 

j1;;:.100o/o

Функцию считают прошедшей поверку, ecJm в кФкдой из проверяемьIх точек
выполнястся нерaвенство |6,1 < |6"е|, где бпр - пределы допускаемой относительной
погрешности, нормируемые в технической документации.

9.6 Проверка поzреluноспей функцuu uзмеренuя часmоmы прлцо)rсенuя наzрузкu
Поверка функции по дllнному пунrгу проводится методом сличения, при этом

синусоидfulьньй сип{ал заданной частоты от (ЦАП) (метрологические характеристики ЦАП не
нормируются) системы подается на эта.llонньй частотомер и одновременно отобрrDкается в
диалоговом окне измеряемого парамета. Функция измерения частоты может бьrть
сформирована из любого входЕого сигнала системы.

В одrой системе может быть реализов:lЕо HecKoJтьKo измерений частоты (лля разньп< ИК)
с помощью этой фунюдии.

Для каждой функции системы выполняют следующие операции:
9.б.1 Подlспlоч,rть вьu<ол I-1АП системы Еа-этtlлонньй частотомер.
9.6.2 Заrryстить ПО Гарис.
9.б.3 Запустить файл кПоверка частота нагрузки). В диалоговом окне измеряемого

параметра отобрФкаются значепия фазового сдвига измеренные системой.
9.6.4 Для каждой проверяемой точки выполняют следующие операции:

- считыв!lют измереЕное системой зЕачение частоты приложения нагрузки Fсяс.г и
ЗНаЧеНИе ЧаСТОТЫ СИГЕаЛа С ЧаСТОТОМеРа F*ч.r, СчИТаННЫе ЗНаЧеНИЯ ЗаНОСГГ В ТабЛИЦУ 10;
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Таблица l 0

- за оценку приведенной погрешности 7; функчии в i-й проверяемой тоще принимают
значение, выtшсJIяемое по формуле: п _г

yi='."-;'""-.100yo
f(

здесь R=50 Гц - верхний предел диапазона измерений.

функцию сtlитzlют прошедшей поверку, если в каждой из проверяемьD( точек
выполняется Ееравенство lral < ly,l, где /т - пределы допускаемой приведенной погрешности,
нормируемые в технической документшIии.

10 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
На ПЭВМ системы загryститъ файл Garis.exe и открыть окно ? <О программе> (меню

Справка -> О программе Гарис). ИдентификациоЕные наимеповшrия отображаются в верхней
части окпа <О прогрaммеD.

Метрологически значимaUtr часть ПО системы представляст собой:
- модуль GarisGrad.dll - фильтрlщия, градуировоtIные расчеты;
- модуль GarisAspf.dll - вьr.Iисление амплиту.ФI, статики, фазы, частоты и других

интегральньD( пар{метров сигнltла;
- модуль Garislnterpreter.dll - иптерпретатор формул лля вьгшсJIяемьD( каналов.

Илентификачионные данные (признаки) мsтрлогически значимой части ПО указаны в

разделе 17 формуляра.
.Щля вьrчrrсления цифрового идентификатора (хеш-суммы) файла метологически

значимого програп,rмного компонента испоJIьзовать данные ПО Гарис, которое c:l},lo выIшсляет
хеш-су\4мы по алгоритму md5.

l1 подтвЕржш,ниЕ соотвЕтствия
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ

ИК системы считzlют соответствующим метрологическим требованиям, если ПИП ИК
поверены на момеЕт проведения поверки системы, и экспериментальЕая проверка прошла с
положительным резуJIьтатом (п.9.1, п. 9.2, п.9.3, п.9.4).

Измерительные фуншlии системы считают соответствующим метрологическим
требованиям, если эксперимеIlтальЕая проверка прошла с положительньш результатом (п.9.5,
п. 9.6).

1

номинаьное
значение частоты

ЦАП, Гц

Измеренное
частотомером

значение входного
сигнала F.,ч.r, Гц

Измеренное
системой
входного

сигнаJlа F"""., Гц

Пределы
доrryскаемой

приведенной к
вп

погрешЕости rт,
%

Приведенная
кВП

погрешность
li, о/о

1 0,1

+0,5

2 l
J l0
4 25
) 50

ll
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12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

Результаты поверки оформляются протоколом поверки свободной формы.
Сведения о результатм поверки направляются в Федеральlrый информаrионный фонд по

обеспечению единства измерений.
По заявлеrrию вJIаJIельца средства измерний иJIи лица, предстiшившего его на повеРкУ, На

средство измерений вьцаётся:

- в сJIучае положительньIх результатов поверки - свидетельство о поверке установленного
образча;

- в сJцлае отрицательньD( результатов поверки - извецение о непригодности к применеНИЮ

установленного образuа с указанием причин непригодности.

Зам. начальника отдела 201 ФГБУ кВНИИМС> Ю.А. Шатохина

Велуший шIженер отдела 201 ФГБУ кВНИИМС А.С. Смирнов

//ъ
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Приложение А
Функциональные схемы проверки МХ ИК системы комплектным методом

Рисунок 1 - Фlrrкциона,чьнаrl схема дJuI проверки МХ ИК силы и напряжения разбаланса
тензомоста.

Калибратор К3607 Бнп-Е Стойка управления

Ка.пибратор АКИП-7301 Бнп-Е Стойка управления

Рисунок 2 - ФункциональЕaц схема дJuI проверки МХ ИК угла и поремещения


